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Zu diesem Handbuch

Dieses Dokument ist eine Ubersetzung der englischen Originalversion.

Die in diesem Handbuch vorliegenden Texte, Abbildungen, Diagramme
und Beispiele dienen ausschlief3lich der Erlduterung, Bedienung, Programmierung und
Anwendung der MELSECNET/H-Module QJ71LP210, QJ72LP250], QJ71BR11 und QJ72BR15
in Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen des
MELSEC System Q.

Sollten sich Fragen zur Programmierung und zum Betrieb der in diesem
Handbuch beschriebenen Gerate ergeben, zégern Sie nicht, lhr
zustandiges Verkaufsbiiro oder einen |hrer Vertriebspartner
(siehe Umschlagriickseite) zu kontaktieren.

Aktuelle Informationen sowie Antworten auf haufig gestellte Fragen
erhalten Sie Uber das Internet
(www.mitsubishi-automation.de).

Die MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. behilt sich vor, jederzeit
technische Anderungen oder Anderungen dieses Handbuchs ohne
besondere Hinweise vorzunehmen.

©2013
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.






Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlie3lich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkrafte, die mitden
Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbe-
triebnahme, Wartung und Priifung der Gerate diirfen nur von einer anerkannt ausgebildeten Elek-
trofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchge-
fahrt werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte, soweit sie nicht in diesem
Handbuch beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fachpersonal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die MELSECNET/H-Module QJ71LP210, QJ72LP25[, QJ71BR11 und QJ72BR15 sind nur fir die Ein-
satzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Bedienungsanleitung beschrieben sind. Achten Sie
auf die Einhaltung aller im Handbuch angegebenen Kenndaten. Die Produkte wurden unter Beach-
tung der Sicherheitsnormen entwickelt, gefertigt, gepriift und dokumentiert. Bei Beachtung der fiir
Projektierung, Montage und ordnungsgemaf3en Betrieb beschriebenen Handhabungsvorschriften
und Sicherheitshinweise gehen vom Produkt im Normalfall keine Gefahren fiir Personen oder Sachen
aus. Unqualifizierte Eingriffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in diesem Hand-
buch angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise kénnen zu schweren Personen-
oder Sachschdden fiihren. Es diirfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erwei-
terungsgerate in Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen des MELSEC System
Q verwendet werden.

Jede andere dartiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaf.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Gerdte miissen die fir
den spezifischen Einsatzfall glltigen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

Es missen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandigkeit) beachten werden:
@ VDE-Vorschriften

- VDEO0100
Bestimmungen fiir das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis 1000V

- VDEO0105
Betrieb von Starkstromanlagen

- VDEO0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- VDEO0160
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- VDE 0550/0551
Bestimmungen fiir Transformatoren

- VDE 0700
Sicherheit elektrischer Gerate fur den Hausgebrauch und dhnliche Zwecke

- VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen fiir netzbetriebene elektronische Gerate und deren Zubehor fir
den Hausgebrauch und @hnliche Zwecke

@ Brandverhiitungsvorschriften
® Unfallverhltungsvorschriften

— VBG Nr. 4: Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Sicherheitshinweise

Gefahrenhinweise

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:

Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders besteht, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG:

Bedeutet eine Warnung vor moglichen Beschddigungen des Gerdtes oder anderen Sachwerten,
wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.
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Sicherheitshinweise

Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie fiir SPS-Systeme in Verbindung mit an-
deren Geraten zu verstehen. Diese Hinweise muiissen bei Projektierung, Installation und Betrieb der
elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet werden.

Spezielle Sicherheitshinweise fiir den Anwender

GEFAHR:
® Dieimspezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften sind
zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der Baugruppen, Bauteile und
Gerdte miissen im spannungslosen Zustand erfolgen.

@ Baugruppen, Bauteile und Gerdite miissen in einem beriihrungssicheren Gehduse mit einer
bestimmungsgemdiBen Abdeckung und Schutzeinrichtung installiert werden.

@ BeiGerdten mit einem ortsfesten Netzanschluss miissen ein allpoliger Netztrennschalter und
eine Sicherung in die Gebdudeinstallation eingebaut werden.

@ Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Gerdite verbunden
sind, regelmdBig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei Feststellung eines Fehlers in der
Verkabelung miissen Sie die Gerdte und die Verkabelung sofort spannungslos schalten und
die defekte Verkabelung ersetzen.

@ Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zuliissige Netzspannungsbereich mit der
ortlichen Netzspannung iibereinstimmt.

@ Danmit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustdnden
fiihren kann, sind entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

@ Treffen Sie die erforderlichen Vorkehrungen, um nach Spannungseinbriichen und -ausfdllen
ein unterbrochenes Programm ordnungsgemdi3 wieder aufnehmen zu kénnen. Dabei diirfen
auch kurzzeitig keine gefdhrlichen Betriebszustdnde auftreten.

@ Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0641 Teil 1-3 sind als alleiniger Schutz bei
indirekten Beriihrungen in Verbindung mit speicherprogrammierbaren Steuerungen nicht
ausreichend. Hierfiir sind zusdtzliche bzw. andere SchutzmafBnahmen zu ergreifen.

@® NOT-AUS-Einrichtungen gemdf3 EN60204/IEC 204 VDE 0113 miissen in allen Betriebsarten
der SPS wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung darf keinen unkontrollier-
ten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

® Danmit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustédnden in
der Steuerung fiihren kann, sind hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkeh-
rungen zu treffen.

@ Beim Einsatz der Module muss stets auf die strikte Einhaltung der Kenndaten fiir elektrische
und physikalische GréBen geachtet werden.
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Sicherheitshinweise

ACHTUNG:
® Nachderersten Verwendung des Produkts sollte der Ein-/Ausbau eines Moduls, Baugruppen-

trdgers oder Klemmenblocks auf max. 50 Vorginge beschrinkt werden (entsprechend
IEC61131-2). Wird dies nicht beachtet, kann es durch unzureichende Steckverbindungen zu
Fehlfunktionen kommen.

Lassen Sie die Batterie des Moduls nicht fallen und versetzen Sie ihr keine starken Stof3e.
Dies konnte die Batterie beschddigen und zum Auslaufen von Batteriefliissigkeit fiihren.
Eine Batterie, die fallen gelassen wurde oder einem starken Sto8 ausgesetzt war, muss sofort
entsorgt werden.

Hinweise zur Vermeidung von Schaden durch elektrostatische Aufladungen

Durch elektrostatische Ladungen, die vom menschlichen Kérper auf die Komponenten der SPS (iber-
tragen werden, kénnen Module und Baugruppen der SPS beschddigt werden. Beachten Sie beim Um-
gang mit der SPS die folgenden Hinweise:

ACHTUNG:

Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes Metallteil, bevor Sie
Module der SPS anfassen.

Tragen Sie isolierende Handschuhe, wenn Sie eine eingeschaltete SPS, z. B. wihrend der
Sichtkontrolle bei der Wartung, beriihren.

Bei niedriger Luftfeuchtigkeit sollte keine Kleidung aus Kunstfasern getragen werden, weil
sich diese besonders stark elektrostatisch auflddt.
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Symbolik des Handbuchs

Symbolik des Handbuchs

Verwendung von Hinweisen

Hinweise auf wichtige Informationen sind besonders gekennzeichnet und werden folgenderweise
dargestellt:

HINWEIS | Hinweistext

Verwendung von Nummerierungen in Abbildungen

Nummerierungen in Abbildungen werden durch weille Zahlen in schwarzem Kreis dargestellt und in
einer anschlieBenden Tabelle durch die gleiche Zahl erldutert,

25.0000

Verwendung von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen sind Schrittfolgen bei der Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung u. &., die
genau in der aufgefiihrten Reihenfolge durchgefiihrt werden mussen.

Sie werden fortlaufend nummeriert (schwarze Zahlen in weilem Kreis).

@ Text.

@ Text.
® Text.

Verwendung von Fu3noten in Tabellen

Hinweise in Tabellen werden in Form von FuBnoten unterhalb der Tabelle (hochgestellt) erlautert. An
der entsprechenden Stelle in der Tabelle steht ein Ful3notenzeichen (hochgestellt).

Liegen mehrere Fullnoten zu einer Tabelle vor, werden diese unterhalb der Tabelle fortlaufend num-
meriert (schwarze Zahlen in weiBem Kreis, hochgestellt):

® Text

©) Text

® Text
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Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Begriff

Beschreibung

Master-Modul

Allgemeine Bezeichnung fiir die Module QJ71LP21, QJ71LP21-25, QJ71LP21S-25,
QJ71LP21G, QJ71LP21GE oder QJ71BR11

Dezentrales E/A-Modul

Allgemeine Bezeichnung fiir die Module QJ72LP25-25, QJ72LP25G, QJ72LP25GE oder
QJ71BR15

Netzwerkmodul Allgemeine Bezeichnung fiir die Master-Module und dezentrale E/A-Module.
E/A-Modul Modul mit digitalen Ein- oder Ausgangen

Alle Module auBBer CPU- und E/A-Module (z.B. Analog-Eingangs-, Schnittstellen-, Netz-
Sondermodul

werk- oder Regelungsmodule)
MELSECNET/H Abkirzung fiir das MELSECNET/H-Netzwerksystem des MELSEC System Q
MELSECNET/10 Abkurzung fiir das MELSECNET/10-Netzwerksystem der MELSEC AnU- oder QnA/Q4AR-

Serie

Zyklische Ubertragung

Kommunikationsmethode, bei der zwischen der Master-Station eines dezentralen E/A-
Netzwerks und den dezentralen E/A-Stationen Daten periodisch ausgetauscht werden.
Zum Datenaustausch werden die Link-Operanden (LB/LW/LX/LY) der Netzwerkmodule
verwendet.

Transiente Ubertragung

Diese Funktion ermdéglicht den Datenaustausch mit der SPS-CPU in einer anderen Sta-
tion auf Anforderung einer Link-Applikationsanweisung im Programm oder eines Pro-
grammierwerkzeugs. Dabei kann mit Stationen im selben Netzwerk oder in anderen
Netzwerken kommuniziert werden.

Link-Applikationsanweisung

Applikationsanweisung fiir die transiente Ubertragung

Dezentrale E/A-Station

Station, die mit der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks zyklisch Daten
austauscht

RAS

Abkurzung fir die englischen Begriffe ,Reliability, Availability, and Serviceability”
(Zuverlassigkeit, Verfugbarkeit und Betriebsbereitschaft). ,RAS” beschreibt die
Gebrauchstauglichkeit eine SPS-Systems.

Reservierte Station

Station, die (noch) nicht mit dem Netzwerk verbunden ist

Eine reservierte Station muss bei der Summe der Stationen im Netzwerk ber{cksichtigt
werden, weil sie bei einer zukiinftigen Erweiterung angeschlossen wird.

Relais-Station

Station, die transient (ibertragene Daten an ein anderes Netzwerk weiterleitet. Uber eine
Relais-Station werden Daten aus Link-Operanden eines Netzwerkmoduls zu einem
anderen Netzwerkmodul Gbertragen.

Eine SPS-CPU kann mehrere Netzwerkmodule steuern.

Wiedereingliederung

Prozess, bei dem eine gestorte Station in die Kommunikation einbezogen wird, nach-
dem sie wieder betriebsbereit ist.

Unterbrechung Prozess, bei dem der Datenaustausch nach einer Stérung im Netzwerk gestoppt wird
Operand Operanden (Eingange X, Ausgdnge Y, Merker M etc.) einer SPS-CPU
Link-Operand Operanden (Link-Merker LB, Link-Register LW, Link-Eingange LX, Link-Ausgange LY)

eines Netzwerkmoduls

Link-Abtastzeit

Zeit, die bendtigt wird, um einmalig Daten mit allen Stationen am Netzwerk
auszutauschen

Die Link-Abtastzeit hdngt vom Umfang der Gbertragenen Daten oder der transienten
Ubertragung ab.

Link-Aktualisierung

Bei einer Link-Aktualisierung werden die Zustande der Link-Operanden in der Master-
Station eines dezentralen E/A-Netzwerks mit den Zustdnden der Operanden in der SPS-
CPU abgeglichen. Diese Aktualisierung wird am Ende eines Programmzyklus, bei Aus-
fuhrung der END-Anweisung, vorgenommen.

E/A-Aktualisierung

Bei einer E/A-Aktualisierung werden die Zusténde der Link-Operanden eines Netzwerk-
moduls mit den Zustanden der Operanden von E/A-Modulen und dem Inhalt des Puffer-
speichers von Sondermodulen in der dezentralen Station abgeglichen.

Automatische Aktualisierung

Bei der automatischen Aktualisierung werden Daten automatisch zwischen den Link-
Operanden eines Netzwerkmoduls und dem Pufferspeicher von Sondermodulen ausge-
tauscht.

Tab. 0-1:  Begriffsdefinitionen

VI
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Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Begriff

Beschreibung

Pufferspeicher

Speicherbereich in Sondermodulen, auf dem das Sondermodul und die SPS-CPU zugrei-
fen kénnen

MELSECNET/H-Netzwerkmodule sind nicht mit einem Pufferspeicher ausgestattet.

REMFR

Abkuirzung fir die Anweisung Z.REMFR oder ZP.REMFR

REMTO

Abkirzung fiir die Anweisung Z.REMTO oder ZP.REMTO

Programmier-Software

Sammelbezeichnung fiir die Programmier-Software GX Developer, GX IEC Developer
und GX Works2

Programmierwerkzeug

PC, auf dem eine Programmier-Software installiert ist

Datendurchleitung

Methode zur Steuerung der Kommunikation, bei der das Recht zur Datentibertragung
(Token) zyklisch an die einzelnen Stationen im Netzwerk vergeben wird

Gruppen-Nummer

Nummer, die Stationen fiir die transiente Ubertragung zugeteilt wird

Dadurch, das mehrere Stationen zu einer Gruppe zusammen gefasst werden, konnen
bei der transienten Ubertragung Daten zu allen Stationen einer Gruppe gesendet
werden.

System A

Dies ist das System einer redundanten SPS, an dem der mit A bezeichnete Stecker des
Tracking-Kabels eingesteckt ist.

System B

Dies ist das System einer redundanten SPS, an dem der mit B bezeichnete Stecker des
Tracking-Kabels eingesteckt ist.

Aktives System

Dies ist das System einer redundanten SPS, das die Steuerung und die Netzwerkkommu-
nikation ausfiihrt.

Standby-System

Dies ist das System einer redundanten SPS, das in Bereitschaft steht (Standby).

Neues aktives System

Dieses Teilsystem einer redundanten SPS wurde mittels der Systemumschaltung vom
Bereitschaftsbetrieb (Standby) in den aktiven Steuerungsbetrieb geschaltet.

Neues Standby-System

Dieses Teilsystem einer redundanten SPS wurde mittels der Systemumschaltung vom
aktiven Steuerungsbetrieb in den Bereitschaftsbetrieb (Standby) geschaltet.

Tracking-Kabel

Abkiirzung fiir das Tracking-Kabel QC10TR oder QC30TR; Uber ein Tracking-Kabel tau-
schen die beiden CPU-Module eines redundanten Systems Daten aus.

Tab. 0-1:  Begriffsdefinitionen

Abkiirzung der Bezeichnung der Stationen in einem MELSECNET/H-Netzwerk

T— Stationsnummer (1-64)

Abkiirzung

Netzwerknummer (1-239

Abkiirzung | Bedeutung Tab. 0-2:
Master-Station eines dezentralen Abkiirzung der Stationsbezeichnungen
MR
E/A-Netzwerks
R Dezentrale E/A-Station
DMR Multiplex-Remote-Master-Station
DSMRr Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Abb. 0-1:
oo

Format der Stationsbezeichnung

Beispiele:

3MR Master-Station des Netzwerks Nr. 3 (Die Stationsnummer 0 der Master-Station wird nicht

angegeben.)

5R3 Netzwerk Nr.5, dezentrale E/A-Station, Station Nr. 3
7DSMR4  Netzwerk Nr.7, Multiplex-Remote-Sub-Master-Station, Station Nr. 4
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Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Bezeichnung der CPU-Module des MELSEC System Q

Begriff Bedeutung

SPS-CPU
Allgemeine Bezeichnung fiir ein SPS-CPU-Modul des MELSEC System Q

CPU-Modul

Basis-CPU-Module Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module Q00JCPU, QO0CPU und Q01CPU

Hochleistungs-CPU-Module Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module Q02CPU, Q02HCPU, QO6HCPU, Q12HCPU
und Q25HCPU

Prozess-CPU-Module Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module Q02PHCPU, Q06PHCPU, Q12PHCPU und
Q25PHCPU

Redundante CPU Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module Q12PRHCPU und Q25PRHCPU

Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module QO0UJCPU, QOOUCPU, Q01UCPU,
Q02UCPU, Q03UDCPU, Q04UDHCPU, QO6UDHCPU, Q10UDHCPU, Q13UDHCPU,
Q20UDHCPU, Q26UDHCPU, Q03UDECPU, Q04UDEHCPU, Q06UDEHCPU, Q10UDEHCPU,
Q13UDEHCPU, Q20UDEHCPU, Q26UDEHCPU, Q50UDEHCPU und Q100UDEHCPU

Safety CPU Allgemeine Bezeichnung fiir die QS001CPU

Allgemeine Bezeichnung fiir die CPU-Module Q06CCPU-V, Q06CCPU-V-B und
Q12DCCPU-V

Universelle CPU-Module

C-Controller-Module

Tab. 0-3:  Bezeichnung der SPS-Module
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Ubersicht

Einleitung

HINWEISE

1.1

HINWEIS

Einleitung

Mit MELSECNET/H konnen zwei verschiedene Arten von Netzwerken realisiert werden:
@ SPS-Netzwerk fiir die Kommunikation zwischen einer Kontroll-Station und Normal-Stationen
@® Dezentrales E/A-Netzwerk flir die Kommunikation zwischen der Master-Station des dezentralen

E/A-Netzwerks und den dezentralen E/A-Stationen

In dieser Bedienungsanleitung wird der Aufbau von dezentralen E/A-Netzwerken beschrieben.

Mit einer Basis-SPS-CPU-Modulen des MELSEC System Q (Q00JCPU, QO00CPU, Q01CPU) oder einer
Sicherheits-SPS kann kein dezentrales E/A-Netzwerk fiir MELSECNET/H aufgebaut werden.

I Ein friiher als MELSECNET/10H-Netzwerk bezeichnetes Netzwerk hei3t nun MELSECNET/H.

- Ein in der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks installiertes Netzwerk-Modul wird als
Master-Modul bezeichnet.

- Ein in einer dezentralen E/A-Station installiertes Netzwerk-Modul wird als dezentrales E/A-Mo-
dul bezeichnet.

Ubersicht

Ein dezentrales MELSECNET/H E/A-Netzwerk hat eine groBere Funktionalitdt und ist leistungsfahiger
als die Vorgangerversion MELSECNET/10.

Dadurch, dass bei diesem Netzwerk die E/A- und Sondermodule in der gewohnten Weise auf Haupt-
und Erweiterungsbaugruppentrager montiert werden, wird die Handhabung der Module einer
dezentralen E/A-Station stark vereinfacht.

MELSECNET/H verfligt Giber die Leistungsfahigkeit und die Funktionen, die benétigt werden, um die
Steuerung von Automatisierungsprozessen durch die Verbindung von mehreren SPS und Personal
Computern zu zentralisieren.

Link-Operanden

Bei MELSECNET/H kénnen Daten zyklisch ausgetauscht werden. Dabei werden Daten, die in den
Netzwerkparametern angegeben werden, automatisch transferiert, ein Programm ist dazu nicht
erforderlich. Zusatzlich kdnnen Link-Merker und Link-Register zyklisch (ibertragen werden.
Link-Merker (Bit-Daten) und Link-Register (16-Bit-Daten) dienen als gemeinsame Operanden im
Netzwerk und kénnen im Programm wie normale Merker oder Register behandelt werden. Inner-
halb des Netzwerk-Moduls werden Link-Merker ,LB” und Link-Register ,LW* genannt. Weil die CPU
auf LB und LW nicht direkt zugreifen kann, werden innerhalb der CPU Link-Merker mit ,B” und
Link-Register mit ,W" bezeichnet.
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Einleitung Ubersicht

In einem Netzwerk, bei dem die einzelnen Stationen durch koaxiale (Kupfer-)Leitungen miteinander
verbunden sind, kann mit einer Geschwindigkeit von 10 MBit/s kommuniziert werden.

Bei einer ,Verdrahtung” mit Glasfaserleitungen werden Daten mit einer Geschwindigkeit von
10 MBit/s oder 25 MBit/s* ausgetauscht.

*  Mit den Netzwerkmodulen QJ71LP21-25, QJ71LP21S-25 und QJ72LP25-25.

Kontroll-Station (MELSECNET/10-Modus) Master-Stationen der dezentralen E/A-Netzwerke

Programmier- SPS-CPU) / Kontroll-Station (MELSECNET/H-Modus)
werkzeug
of gl g g gl=={==1=:]:== MELSEC System Q (Normale Station)
MELSEC System Q ] il
(Normale Station) ) | —]—]—| ° o

MELSECNET/H SPS-Netzwerk

-EEI
(25 MBit/s)

T (-
B MELSECNET/H
—|o Dezentrales E/A-Netzwerk

. . (10 MBit/s)
MELSEC QnA-Serie  MELSEC AnU-Serie MELSEC System Q

(Normale Station) (Normale Station) (Normale Station) MELSEC System Q
(Normale Station)

MELSECNET/H Dezentrales E/A-Netzwerk (25 MBit/s) i° EEIEH ’

MELSECNET/H SPS-Netzwerk (10 MBit/s)

ofofm

Dezentrale
E/A-Station

Dezentrale E/A-Station

Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station

]

memle|

CHOo|

[e] 5

]

[

Programmier-
werkzeug

Abb. 1-1:  Beispiel fiir verschiedene MELSECNET/H-Netzwerke in einem System

HINWEISE Ein dezentrales MELSECNET/H E/A-Netzwerk kann nur mit CPU-Modulen des MELSEC System Q rea-
lisiert werden.

Ein und dasselbe MELSECNET/H-Netzwerk kann nicht zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Sta-
tionen und zur Kommunikation mit anderen SPS verwendet werden. Fiir jede Art der Kommunika-
tion muss ein separates Netzwerk aufgebaut werden.

An ein dezentrales MELSECNET/H E/A-Netzwerk konnen nur MELSECNET/H-Netzwerkmodule
angeschlossen werden. MELSECNET/10-Netzwerkmodule (wie beispielsweise AJ72LP25 oder
A1S5J72QLP25) kénnen nicht angeschlossen werden.

Die folgende Tabelle zeigt, welche Netzwerkmodule mit welchen CPUs kombiniert werden kénnen.

AnschlieBbare Netzwerke
CPU-Modul Mit der CPU kombinier- MELSECNET/10 MELSECNET/H
L LG Dezentrales Dezentrales
SPS-Netzwerk E/A-Netzwerk SPS-Netzwerk E/A-Netzwerk

CPU des MELSECNET/H (10 MBit/s) o® o e® °
MELSEC System Q MELSECNET/H (25 MBit/s) @]
AnUCPU MELSECNET/10

[ J [ J O O
QnACPU MELSECNET/10

Tab. 1-1:  Kombinationen von CPU-Modulen und Netzwerken

@ : Netzwerk kann angeschlossen werden, O: Netzwerk kann nicht angeschlossen werden

® |m MELSECNET/10-Modus
@ |m MELSECNET/H-Modus oder im erweiterten MELSECNET/H-Modus
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Leistungsmerkmale des MELSECNET/H Einleitung

1.2

Leistungsmerkmale des MELSECNET/H

Ein dezentrales MELSECNET/H E/A-Netzwerk hat die folgenden Merkmale:

Netzwerk mit schnellem Datenaustausch

Im dezentralen E/A-Netzwerk werden Daten mit einer Geschwindigkeit von 10 MBit/s oder 25 Mbit/s
ausgetauscht. (Eine Ubertragungsgeschwindigkeit von 25 MBit/s kann nur bei den Netzwerkmodulen
QJ71LP21-25,QJ71LP21S-25 und QJ72LP25-25 gewahlt werden. Diese Module sind fiir den Anschluss
von Glasfaserleitungen vorgesehen.)

Austausch grof3er Datenmengen

Fiir den Datenaustausch im Netzwerk steht eine groe Anzahl an Link-Operanden zu Verfiigung:
16384 Link-Merker (LB), 16384 Link-Register (LW), 8192 Link-Ein- und -Ausgange (LX bzw. LY) (siehe
Abschnitt 2.1.3).

Jede dezentrale E/A-Station kann bis zu 4096 Ein- und Ausgange aufweisen. Zwischen der Master-Sta-
tion und einer dezentralen E/A-Station konnen bis zu 1600 Bytes an Daten ausgetauscht werden. In
einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk mit einer Master- und einer Sub-Master-Station ist
der Austausch von bis zu 2000 Bytes zwischen diesen beiden Station moglich.

Flexible Systemkonfiguration

@ Eskann zwischen elektrischer und optischer Ubertragung gewihlt werden. Beide Ubertragungs-
medien bieten unterschiedliche Vorteile:

- Eine optische Ubertragung mit Lichtwellenleitern ist unempfindlich gegen elektromagneti-
sche Stérungen. Eine optische Verbindung erméglicht gro8e Entfernungen zwischen den
Stationen sowie eine Gesamtausdehnung des Netzwerks bis zu 30 km.

- Verbindungen mit Koaxialkabeln lassen sich einfach anfertigen. Die Gesamtausdehnung des
Netzwerks darf max. 500 m betragen.

Die technischen Daten beider Ubertragungsmedien sind im Abschnitt 3.1 aufgefiihrt.

@ Die einzelnen Stationen miissen nicht in der Reihenfolge der Stationsnummern an das Netzwerk
angeschlossen werden (Abschnitt 4.6).

@ Stationen, die erst bei einer spateren Erweiterung des Netzwerks angeschlossen werden, kdnnen
als Reservestationen definiert werden. Dadurch wird der Meldung von Kommunikationsfehlern
vorgebeugt (Abschnitt 5.1.3).

@® An einen Hauptbaugruppentrager mit installiertem dezentralen E/A-Modul kénnen maximal
sieben Erweiterungsbaugruppentrager mit insgesamt bis zu 64 Modulen angeschlossen werden.
Da die gesamte Lange aller Erweiterungskabel bis zu 13,2 m betragen darf, ist bei der Anordnung
der Erweiterungsbaugruppentrager die Flexibilitat gewahrleistet.

Einfache Parametrierung einer dezentralen E/A-Station

Durch die Programmier-Software werden die Parameter auf die gleiche Weise in ein dezentrales E/A-
Modul libertragen wie in ein CPU-Modul.

Uber die Parameter kénnen beispielsweise die Ansprechzeiten der E/A-Module oder das Verhalten
der Module in der dezentralen E/A-Station eingestellt, Schaltereinstellungen fiir Sondermodule und
E/A-Zuweisungen vorgenommen oder ein Passwort festgelegt werden (siehe Abschnitt 5.2).
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Fortsetzung des Datenaustausches auch bei Ausfall der Master-Station

Indem in einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk eine Master-Station (DMR) und eine
Sub-Master-Station (DSMR) verwendet wird, kann die Sub-Master-Station bei einem Ausfall der
Master-Station die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen (R) lbernehmen. (In der Master- und der
Sub-Master-Station muissen Prozess-CPUs des MELSEC System Q installiert sein.)

In den Parametern kann eingestellt werden, ob die Sub-Master-Station auch dann noch das Netzwerk
steuern soll, wenn die Master-Station wieder normal arbeitet oder ob in diesem Fall die Kontrolle
zuriick an die Master-Station geht (siehe Abschnitt 7.10).

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station (DMR) Sub-Master-Station (DSMR)

B > O
%IA/ QIIA’ %
i i i

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station (R) E/A-Station (R) E/A-Station (R)

Abb. 1-2: Aufbau eines gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerks mit Prozess-CPUs

Kompatibilitdt mit einem redundanten System

In einem redundanten System wird ein gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk zur Kommunika-
tion mit E/A- und Sondermodulen verwendet. (In einem redundanten System kdnnen nur redun-
dante CPU-Module des MELSEC System Q eingesetzt werden (QCIPRHCPU).)

Fallt die ,Multiplex-Remote-Master-Station” im aktiven System aus, erfolgt eine Systemumschaltung
und aus dem aktiven System wird das Standby-System. Umgekehrt wird das Standby-System zum
aktiven System und die ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” libernimmt die Steuerung der
dezentralen E/A-Stationen. Die Sub-Master-Station (nun im aktiven System) steuert die dezentralen
E/A-Stationen auch dann weiter, wenn die Master-Station im derzeitigen Standby-System wieder
normal arbeitet (Abschnitt 7.11).

Multiplex-Remote-Master-Station (DMR) Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (DSMR)
Aktives System — Standby-System Standby-System — Aktives System
gP C=
Nl => [
<o |
Tracking-Kabel
[ | [& 4
IREHEE Io[z=]=¢ HH IEH
Tl Ol ikl
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station (R) E/A-Station (R) E/A-Station (R)

Abb. 1-3: Redundantes System mit gemultiplextem dezentralen MELSECNET/H E/A-Netzwerk
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Vielseitige Kommunikationsmaéglichkeiten

Der Datenaustausch mit Sondermodulen, die in dezentralen E/A-Stationen installiert sind, ist einfach.
Die folgenden vier Methoden kdnnen angewendet werden:

@ Inder Software GX Configurator oder GX Works2 werden die Einstellungen zur Initialisierung des
Sondermoduls und zum automatischen Datenaustausch mit dem Sondermodul vorgenommen.
AnschlieBend werden die Parameter in das Netzwerkmodul in der dezentralen E/A-Station tber-
tragen.

Wenn durch die Einstellung der automatische Aktualisierung in den Sondermodulparametern die
Daten aus dem Sondermodul in Link-Register W des dezentralen E/A-Moduls ibertragen werden
und umgekehrt, kann die Master-Station die aktualisierten Daten im Rahmen der zyklischen
Ubertragung lesen und schreiben.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Sondermodul
LW
SPS-CPU Master-Modul of g[:= S EEEH
. . . . E ﬂ E Dezentrales
Link-Register W Link-Register LW = E/A-Modul Sondermodul

| Aktualisierung >

Link-Register W Pufferspeicher

Sondermodulparameter
® |nitialisierungs-
einstellungen

® Einstellungen zur auto-
matischen Aktualisierung

GX Configurator

Abb. 1-4:  Automatische Aktualisierung und zyklische Ubertragung der Daten

@® Mit Data-Link-Anweisungen kann direkt aus dem Pufferspeicher eines Sondermoduls gelesen
oder direkt in den Pufferspeicher geschrieben werden.

Eine REMTO-Anweisung Uibertragt Daten aus der SPS-CPU in den Pufferspeicher eines Sondermo-
duls in einer dezentralen E/A-Station.

Eine REMFR-Anweisung Ubertragt Daten aus dem Pufferspeicher eines Sondermoduls in einer
dezentralen E/A-Station in die SPS-CPU.

REMTO
—
Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Sondermodul
SPS-CPU Master-Modul o| g[it S EEEH
E E Dezentrales
/' = E/A-Modul Sondermodul

Pufferspeicher

| o | T

Abb. 1-5:  Eine REMTO-Anweisung libertrdgt Daten direkt in den Pufferspeicher eines Sondermoduls
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Einleitung

Leistungsmerkmale des MELSECNET/H

@® WenndurchdieEinstellung der automatische Aktualisierung in den Sondermodulparametern die
Daten aus dem Pufferspeicher des Sondermoduls in Datenregister D des dezentralen E/A-Moduls
Ubertragen werden und umgekehrt, kann die Master-Station mit einer READ-Anweisung die
Inhalte der Datenregister lesen und mit einer WRITE-Anweisung Daten in die Datenregister
schreiben.

WRITE

Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Sondermodul

SPS-CPU

Dezentrales
E/A-Modul Sondermodul

I
h//%Z‘ Datenregister D Pufferspeicher

Master-Modul o E’» ’

| Sondermodulparameter

}( Aktualisierung>|:|

® |nitialisierungs-
einstellungen GX Configurator
® Einstellungen zur auto-
matischen Aktualisierung

Abb. 1-6:  Ubertragung von Daten durch ein WRITE-Anweisung und Datenregister

@® In den Sondermodulparametern wird die automatische Aktualisierung so eingestellt, dass die
Daten aus dem Pufferspeicher des Sondermoduls in Datenregister D des dezentralen E/A-Moduls
Ubertragen werden und umgekehrt.

In den Parametern des dezentralen E/A-Moduls wird eingestellt, dass die Datenregister in
Link-Register W des dezentralen E/A-Moduls Gbertragen werden.

So kann die Master-Station die Sondermoduldaten durch die zyklische Ubertragung lesen und
schreiben. Diese Methode hat den Vorteil, dass Sondermodulparameter, die fiir eine SPS-CPU
eingestellt worden sind, ohne Anderungen auch fiir ein dezentrales E/A-Modul verwendet wer-
den kdnnen.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Sondermodul
LW
SPS-CPU Master-Modul of g[== ’ [ ESEE
Dezentrales
Link-Register W ’ Link-Register LW — E O E E/A-Modul Sondermodul
L (et Link- Daten- Puffer-
Register W register D speicher
Sondermodulparameter
® [nitialisierungs- Aktualisierung Aktualisierung

einstellungen GX Configurator ‘
® Einstellungen zur auto-
matischen Aktualisierung

Abb. 1-7:  Aktualisierung liber Datenregister des dezentralen E/A-Moduls
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Leistungsmerkmale des MELSECNET/H Einleitung

Start von Interrupt-Programmen

Durch Ereignisse im Netzwerkmodul konnen Interrupt-Programme in der SPS-CPU gestartet werden,
die zusammen mit dem Netzwerkmodul auf dem Baugruppentrager installiert ist. Dadurch wird die
Reaktionszeit des Systems verringert und der Datenempfang in Echtzeit ermoglicht (Abschnitt 7.7).

CPU-Modul Netzwerkmodul MELSECNET/H
| | Bedingungen priifen
Bedin-

MAIN ]\
Normales
Ablauf-

\ programm

Bedingungen zum

Start eines Interrupt-
Programms — Zyklische Ubertragung
e Zustdande oder

gun
erflllt

Interrupt-
Programm Inhalte von Link-
IRET / Operanden
e Zustand des Netz-
werks

END

Abb. 1-8: Ereignisse im Netzwerk kénnen Interrupts ausldsen

Steigerung der Zuverlassigkeit, Verfligbarkeit und Betriebsbereitschaft
@® Automatische Wiedereingliederung

Nachdem eine gestorte Station wieder betriebsbereit ist, wird sie automatisch wieder in die
Kommunikation einbezogen.

@ Loopback-Funktion (nur bei optischem Doppelring)

Bei Aufbau des Netzes mit optischem Doppelring wird bei einer Stérung, wie z. B. Kabelbruch
oder Ausfall des Netzwerkmoduls, der gestorte Bereich separiert und die Kommunikation Gber
die nicht gestorten Stationen fortgesetzt.

@® Ausblenden einer Station (nur bei Busaufbau mit Koaxialkabel)

Eine gestorte Station (z. B. durch Spannungsausfall) wird von der Kommunikation ausgeblendet
und der Datenaustausch wird mit den verbleibenden Stationen fortgesetzt.

@ Fortsetzung der transienten Ubertragung bei einem Fehler

Selbst wenn wahrend des Betriebs ein Fehler auftritt, der die SPS-CPU stoppt, kann ein Netzwerk-
modul die transiente Ubertragung fortsetzen.

@ DerZeitpunkt,andem beidertransienten Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist, kann abgerufen
werden.

@® Redundante Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station*

Wenn in einer dezentralen E/A-Station zwei Netzteile installiert werden, kann jeweils ein Netzteil
getauscht werden, ohne dass dazu die Station ausgeschaltet werden muss.

* Die Montage von zwei Netzteilen ist nur bei besonderen Baugruppentragern moglich.
® Online-Modulwechsel

Bei Ausfall eines E/A- oder Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station kann das Modul
getauscht werden, ohne dass das System gestoppt werden muss.

Der Online-Modulwechsel ist beim MELSEC System Q mdglich bei den digitalen Ein- und Aus-
gangsmodulen und bei Sondermodulen ab der Funktionsversion C, wie beispielsweise Ana-
log-Ein- und -Ausgangsmodule, Temperaturregelmodule oder Temperaturerfassungsmodule.
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Einleitung

Leistungsmerkmale des MELSECNET/H

HINWEIS

Die Funktionen zur Steigerung der Zuverldssigkeit, Verfligbarkeit und Betriebsbereitschaft
(RAS-Funktionen) kommen bei den folgenden Stérungen und Fehlern zum Tragen:

— Unterbrechungen der Datenleitungen

- Spannungsausfall in einer dezentralen E/A-Station

- Fehlerhafte Einstellung der Netzwerkparameter

- Fehler, die durch die Selbstdiagnosefunktion der SPS-CPU entdeckt werden kénnen

Bei einer Stérung eines Netzwerkmoduls werden die RAS-Funktionen — abhdngig von der Art des

Fehlers — eventuell nicht aktiviert.

Passwort verhindert Zugriff auf dezentrale E/A-Stationen

Durch ein Remote-Passwort wird der Zugriff Giber ein Ethernet-Modul oder ein Schnittstellenmodul
auf eine dezentrale E/A-Station verhindert (siehe Abschnitt 7.12).

Erweiterte Netzwerkfunktionen

@® System-Monitor

Der Zustand von Sondermodule in dezentralen E/A-Stationen kann mit Hilfe des System-Monitors
der Programmier-Software gepriift werden. Dabei kann das Programmierwerkzeug an der
Master-Station oder an einer dezentralen E/A-Station angeschlossen sein.

Master-Station
Systemmonitor SPS-CPU

der dezentralen
E/A-Station of g1 ‘
Das Q64AD Programmier-
wird werkzeug
ausgewadhlt.
Station

Dezentrale
Dezentrale E/A- E/A-Station
Systemmonitor CIEHIF Ol==1:¢
des Q64AD a E
Programmier- Programmier-
werkzeug Q64AD werkzeug

Abb. 1-9: Zugriff auf ein Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station

@ Priifen der Ein- und Ausgange in dezentralen E/A-Stationen

Wird ein Programmierwerkzeug an eine dezentralen E/A-Station angeschlossen, wird dadurch
der Betrieb des Systems nicht beeinflusst, und die Netzwerkfunktionen im Anwenderprogramm
kénnen im Online-Betrieb getestet werden.

Eingange (X) von Eingangsmodulen in der dezentralen E/A-Station kdnnen isoliert und durch die
Testfunktion der Programmier-Software ein- oder ausgeschaltet werden. Dies ermoglicht den
Test der Programmteile in der Master-Station, mit denen die Zustande dieser Eingange verarbei-
tet werden.

Dartiberhinaus kdnnen Ausgange (Y) der Master-Stationisoliert und die Ausgange der dezentralen
E/A-Station durch die Testfunktion der Programmier-Software ein- oder ausgeschaltet werden.
Dies ermdglicht den Test der Verdrahtung der Ausgangsmodule in der dezentralen E/A-Station.
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Leistungsmerkmale des MELSECNET/H

Einleitung

Noch einfachere Einstellung der Netzwerk-Parameter innerhalb der Programmier-Software

Die Netzwerk-Parameter lassen sich mithilfe von Pull-Down-Men(s, Dialogfenstern usw. leicht ein-

stellen.

Die Einstellung der Netzwerknummer, Gruppennummer und Betriebsart wurde vereinfacht, so dass

diese Parameter nun nur noch in der Software einstellbar sind.

LB Netzwerk-Parameter Einstellung der Anzahl Ethemnet/CC IE/MELSECNET-Karten.

Modul 1 | ettt He
MNetzwerktyp MNET/H(Remate-taster) - - |l

Start-E/A-Adr oo

CC E Konir (Kontrollstation) iml
Metzwerk Mr. CCIE Kontr.(Morrnale Station)
Anz. Stationen MMNET /H-Modus (Kontrollstation)
MMNET/H-Modus (Mormale Station) i

S WMMET/10-Modus (Kontrallstation) |
Station Mr. MNET /1 0-Modus (Normale Station)
e Online S |MMNET/10(H) Bereitschaftsstation il
RMNET {HiRemote-Master) H-
Zuweisung MNetzwerkbereich Ethermet

MMNET/H Ext-Modus (Kontrollstation)
MNET/H Ext-Modus (Normale Station) H=

Parameter auffischen

Interrupt-Einstellungen

Pull-Down-Menii

Abb. 1-10: Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter
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Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke Systemkonfiguration

2

HINWEISE

2.1

2.1.1

Systemkonfiguration

In diesem Abschnitt werden Systeme beschrieben, die aus dezentralen E/A-Netzwerken bestehen.

Ein und dasselbe MELSECNET/H-Netzwerk kann nicht zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Sta-
tionen und zur Kommunikation mit anderen SPS verwendet werden. Fiir jede Art der Kommunika-
tion muss ein separates Netzwerk aufgebaut werden.

An ein dezentrales MELSECNET/H E/A-Netzwerk konnen nur MELSECNET/H-Netzwerkmodule
angeschlossen werden. Sie kénnen nicht mit MELSECNET/10-Netzwerkmodulen (z.B. AJ72LP25,

A1S5J72QLP25) gemischt werden.

Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke

Konfiguration

Optischer Doppelring

An eine Master-Station kdnnen bis zu 64 dezentrale E/A-Stationen angeschlossen werden. Der
Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks muss dabeiimmer die Stationsnummer 0 zugewiesen
werden.

Station Nr. 0 Station Nr. 1 Station Nr. 2
(Master-Station) (Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station)
~ n ERE] N ERE]
— -} N _ o~ T | T — I\ T | T
AR T 5 B |z o5 &8
g ¢ N 5 3 [<|< T X |<|<
=z A o 4 o o | W b4 o] o | W
Lichtwellenleiter
n ElRE] n ERE] N ERE
_ ~ T | T _ ~ T | T _ ~ T |T
= o S| o T o o0 = a S| o
g 3 2|2 5 & |22 5 I [
5 5 £/ g 5 << g 5 |£|<
=z (e} wi | W =z @] w | wi 4 (e} w | W
Station Nr. 64 Station Nr. 4 Station Nr. 3
(Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station)

Abb. 2-1: Die einzelnen, mit Lichtwellenleitern verbundenen Stationen bilden eine Ringstruktur.
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Systemkonfiguration Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke

Koaxialer Bus

An eine Master-Station kdnnen bis zu 32 dezentrale E/A-Stationen angeschlossen werden. Der
Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks muss dabeiimmer die Stationsnummer 0 zugewiesen
werden.

Station Nr. 0 Station Nr. 1 Station Nr. 32

(Master-Station) (Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station)
= a) ERE] n ERE]

=| 2 & =| x |38 =| & 8|3

gl o | g8 |3 gl ] |32

5| g X 5 5 |<|< 5] § [<|<

=z ) (e} =z (e} oW = o w |l

Koaxiales Kabel
Abschlusswiderstand Abschlusswiderstand

Abb. 2-2: Busaufbau mit koaxialem Kabel
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Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke Systemkonfiguration

2.1.2 Einstellungen

Master-Station

Diefolgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in der Master-Station (MR) und in der
Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2).

Einstellung dezentralon Notzwerlcs (MR) (Rbschats)
Schalter am Netzwerkmodul
Wabhlschalter fuir Stationsnummer (STATION NO.) Stationsnummer 0 43.1
Betriebsartenschalter (MODE) [ J 432
Netzwerk-Parameter in Programmier-Software
Einstellung der Anzahl der Ethernet/CC IE/MELSECNET-Karten
Netzwerktyp MNET/H(Remote Master) 5.1.1
Start-E/A-Adr. [ J
Netzwerk-Nr. [ J 5.1.2
Anz. Stationen [ ]
Gruppe Nr. O —
Modus [ J 5.1.2
Zuweisung Netzwerkbereich
BW-Einstellung [ J s13
X/Y-Einstellung [ J
Ergdnzende Einstellungen A 514
Stationsspezifische Parameter O —
Parameter auffrischen (Aktualisierungsparameter) e 5.1.5
Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen A 5.1.6
Interlink-Ubertragungsparameter O —
Routing-Parameter A ®

Tab. 2-1:  Einstellungen fiir die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

@: Einstellung ist erforderlich; A: Einstellung nach Bedarf; O: Keine Einstellung erforderlich

O Fiir LX/LY sind keine Voreinstellungen eingetragen. Stellen Sie die Aktualisierungsparameter ein.

@ Fiir LB/LW sind keine Voreinstellungen eingetragen. Mit Ausnahme der Universal-SPS-CPUs kann eine SPS-CPU normal
arbeiten, obwohl keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind (siehe Abschnitt 5.1.5).

® Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.
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Systemkonfiguration Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke

Dezentrale E/A-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in einer dezentralen E/A-Station (R),
in der Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2) und im GX Configurator.

Einstellung Dezentrale E/A-Station (R) ( :s::;lenl:tzt)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fur Stationsnummer (STATION NO.) 1 bis 64 432
Betriebsartenschalter (MODE) [ )
Parameter in Programmier-Software
SPS-Parameter
SPS-System A
SPS-RAS A @
E/A-Zuweisung A
Betriebseinstellungen A 5.2.1
Netzwerk-Parameter
Ethernet A @
CC-Link A ®
Remote-Passwort A 7.12
GX Configurator
Initialisierung A 591
Automatische Aktualisierung A

Tab. 2-2:  Einstellungen fiir eine dezentrale E/A-Station

@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf

@ Weitere Hinweise enthilt die Bedienungsanleitung des verwendeten CPU-Moduls.
@ siehe Bedienungsanleitung der Ethernet-Module QJ71E71 (Grundlagen), Art.-Nr. 160267. Bitte beachten Sie, dass keine
Interrupt-Einstellungen moglich sind.

® sjehe Bedienungsanleitung der CC-Link-Module QJ61BT11, Art.-Nr. 160266. Bitte beachten Sie, dass keine Interrupt-Ein-
stellungen moglich sind.
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Einzelne dezentrale E/A-Netzwerke

Systemkonfiguration

2.1.3 Nutzbare Operandenbereiche

Ein dezentrales E/A-Netzwerk kann in jedem Netzwerkmodul die folgenden Operandenbereiche

nutzen:

Operand

Bereichseinstellung

Bemerkung

LB

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LW

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LX

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

LY

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

Unter Berticksichtigung der Operanden der Module, die auf den
Baugruppentragern der Host-Station montiert sind, muss der Ope-
randenbereich jedem Netzwerkmodul zugewiesen werden.

Tab. 2-3:  Zur Verfiigung stehende Operandenbereiche

1000H 2000H 3000H 4000H
0 (4096) (8192) (12288) (16383)
1 | | | |
CPU-Modul B/W | }‘ Erweiterter Bereich =]|
Netzwerk-Modul LBLW [~ 7
CPU-Modul xv [ @ | |
Netzwerk-Modul LX/LY V %
: Nutzbarer Operandenbereich

Abb. 2-3: Nutzbare Operandenbereiche

@ Einstellbar in den SPS-Parametern (Operandeneinstellungen)
@ Tatsichlich vorhandene E/A
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Systemkonfiguration Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU)

2.2 Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU)

2.2.1 Konfiguration

Ein gemultiplextes dezentrales E/A-System besteht aus einer ,Multiplex-Remote-Master-Station”,
durch die die dezentralen E/A-Stationen gesteuert werden, und einer ,Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station”, die bei einem Ausfall der ,Multiplex-Remote-Master-Station” die Steuerung der dezentralen
E/A-Stationen Gbernimmt.

Der ,Multiplex-Remote-Master-Station” wird immer die Stationsnummer 0 zugewiesen. Der ,Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station” kann eine beliebige Stationsnummer zwischen 1 und 64 zugeteilt
werden. Diese Stationsnummer darf aber nicht gleichzeitig auch einer dezentralen Station zugewie-
sen werden.

Bei einem Busaufbau mit Glasfaserkabel kdnnen bis zu 63 dezentrale E/A-Stationen angeschlossen
werden, bei einem koaxialen Bus sind es nur 31 Stationen.

HINWEIS In einer ,Multiplex-Remote-Master-Station” und ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” kann nur
eine Prozess-CPU des MELSEC System Q eingesetzt werden (QCIPHCPU).

Station Nr. 0 Station Nr. 1
(Multiplex—Remote— (Multiplex-Remote- Station Nr. 2
Master-Station) Sub-Master-Station) (Dezentrale E/A-Station)
-] > S5
I N _| 5 N _| 8 |33
=z |9 o = v o = a o | O
L T — 9 T | 9 — s | s
N a — N o — N [N D D
g | U 3 g, O | 3 3| 5 |[g|<
=z (e} (e} = (e} (e} = (e} w |
Glasfaserkabel
w 3|3 REELE R
_ ~ S| 5 _ ~ S |T _ ~ ST
T 085 |88 T 3 2|8 3|5 2|8
N N == N IN == N IN ==
@ = << 1] 5 << 1] 5 <<
-4 o 0| o =z o oW =z @] o | W
Station Nr. 64 Station Nr. 4 Station Nr. 3
(Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station)

Abb. 2-4: Aufbau eines gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerks mit Prozess-CPUs
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Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU)

Systemkonfiguration

2.2.2 Einstellungen

Master-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen fiir das Netzwerkmodul in der Multiplex-Remote-Master-
Station (DMR) und in der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (DSMR).

. Multiplex-
Remoteiaser. | emotcSub. | Referens
ation (DMR) (DSMR)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fiir Stationsnummer (STATION NO.) Stationsnummer 0 Stati?r;';LéTmer 43.1
Betriebsartenschalter (MODE) [ ] [ 4.3.2
Netzwerk-Parameter in Programmier-Software
Einstellung der Anzahl der Ethernet/CC IE/MELSECNET-Karten
MNET/H MNET/H
Netzwerktyp (Multiplex Remote | (Multiplex Remote 5.1.1
Master) Sub)
Start-E/A-Adr. [ [
Netzwerk-Nr. [ [
Anz. Stationen [ ® 5.1.2
Gruppe Nr. A A
Modus [ ] [ ]
Zuweisung Netzwerkbereich
BW-Einstellung [ AD
X/Y-Einstellung ° AO >3
Ergénzende Einstellungen A A 514
Stationsspezifische Parameter O O —
Parameter auffrischen (Aktualisierungsparameter) Nee [2€) 5.1.5
Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen A A 5.1.6
Interlink-Ubertragungsparameter O (@) —
Routing-Parameter A A ®

Tab. 2-4:

Einstellungen fiir die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

@: Einstellung ist erforderlich; A: Einstellung nach Bedarf; O: Keine Einstellung erforderlich

D In der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station miissen dieselben Einstellungen zur Anzahl der Stationen sowie dieselben
BW- und X/Y-Einstellungen vorgenommen werden wie in der Multiplex-Remote-Master-Station.

@ Fiir LX/LY sind keine Voreinstellungen eingetragen. Stellen Sie die Aktualisierungsparameter ein.

® Fiir LB/LW sind keine Voreinstellungen eingetragen. Mit Ausnahme der Universal-SPS-CPUs kann eine SPS-CPU normal
arbeiten, obwohl keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind (siehe Abschnitt 5.1.5).

@ Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.
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Systemkonfiguration Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU)

Dezentrale E/A-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in einer dezentralen E/A-Station (R),
in der Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2) und im GX Configurator.

Einstellung Dezentrale E/A-Station (R) ( Essf:;\enl:tzt)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fur Stationsnummer (STATION NO.) 1 bis 64 432
Betriebsartenschalter (MODE) [ )
Parameter in Programmier-Software
SPS-Parameter
SPS-System A
SPS-RAS A o
E/A-Zuweisung A
Betriebseinstellungen A 5.2.1
Netzwerk-Parameter
Ethernet A @
CC-Link A ®
Remote-Passwort A 7.12
GX Configurator
Initialisierung A 591
Automatische Aktualisierung A

Tab. 2-5:  Einstellungen fiir eine dezentrale E/A-Station
@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf

@ Weitere Hinweise enthilt die Bedienungsanleitung des verwendeten CPU-Moduls.
@ siehe Bedienungsanleitung der Ethernet-Module QJ71E71 (Grundlagen), Art.-Nr. 160267. Bitte beachten Sie, dass keine
Interrupt-Einstellungen maglich sind.

® siehe Bedienungsanleitung des CC-Link-Moduls QJ61BT11, Art.-Nr. 160266. Bitte beachten Sie, dass keine Interrupt-Ein-
stellungen moglich sind.
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Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU)

Systemkonfiguration

223 Nutzbare Operandenbereiche

Ein dezentrales E/A-Netzwerk kann in jedem Netzwerkmodul die folgenden Operandenbereiche

nutzen:

Operand

Bereichseinstellung

Bemerkung

LB

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LW

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LX

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

LY

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

Unter Berticksichtigung der Operanden der Module, die auf den
Baugruppentragern der Host-Station montiert sind, muss der Ope-
randenbereich jedem Netzwerkmodul zugewiesen werden.

Tab. 2-6:  Zur Verfiigung stehende Operandenbereiche

1000H 2000H 3000H 4000H
0 (4096) (8192) (12288) (16383)
1 | | | |
CPU-Modul B/W | }‘ Erweiterter Bereich =]|
Netzwerk-Modul LBLW [~ 7
CPU-Modul xv [ @ | |
Netzwerk-Modul LX/LY V %
: Nutzbarer Operandenbereich

Abb. 2-5: Nutzbare Operandenbereiche

@ Einstellbar in den SPS-Parametern (Operandeneinstellungen)
@ Tatsichlich vorhandene E/A
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Systemkonfiguration ~ Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundanten System (Redundante-CPU)

2.3

2.3.1

HINWEISE

Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redun-
danten System (Redundante-CPU)

Konfiguration

Bei einem dezentralen E/A-Netzwerk des MELSECNET/H, das an ein redundantes System angeschlos-
sen ist, wird ein gemultiplextes dezentrales E/A-System verwendet. Dadurch kann der Datenaus-
tausch mit den dezentralen E/A-Stationen auch nach einer Systemumschaltung fortgesetzt werden.

Das Master-Modul im aktiven System ist die ,Multiplex-Remote-Master-Station” und steuert die
dezentralen E/A-Stationen. Das Master-Modul im Standby-System ist die ,Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station”. Bei einem Ausfall des aktiven Systems oder der ,Multiplex-Remote-Master-Station”
Gbernimmt das Standby-System und damit die ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” die Steue-
rung der dezentralen E/A-Stationen.

Dem Master-Modul im System A wird immer die Stationsnummer 0 zugewiesen.

Der ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” kann eine beliebige Stationsnummer zwischen 1 und 64
zugeteilt werden. Diese Stationsnummer darf aber nicht gleichzeitig auch einer dezentralen Station
zugewiesen werden.

Bei einem Busaufbau mit Glasfaserkabel kdnnen bis zu 63 dezentrale E/A-Stationen angeschlossen
werden, bei einem koaxialen Bus sind es nur 31 Stationen.

In einem redundanten System kénnen nur redundante CPU-Module des MELSEC System Q einge-
setzt werden (QCJPRHCPU).
Eine ausflihrliche Beschreibung redundanter Systeme enthalt die Bedienungsanleitung der red-
undanten CPU-Module.
Station Nr. 0 Station Nr. 1
(Multiplex—Remote— (Multiplex-Remote- Station Nr. 2
Master-Station) Sub-Master-Station) (Dezentrale E/A-Station)
> iSystem > iSystem ==
|5 1A S _| 5 A N ] |33
1 i T OE QS A=
By = By = NI R |2l
2l o o Z| o g 2| o |o|o
Tracking-Kabel
Glasfaserkabel
w |3|3 nw |33 n |33
— o~ T [T — o T | T —_ o~ T | T
] [a W o | O D [a W [*Rie] D [a W o O
5 & [=]=2 £l = |22 5| o |22
5N |<|< TN |<|< T N |<|<
Z| O |ao|a Z| O |aa Z| O |alm
Station Nr. 64 Station Nr. 4 Station Nr. 3
(Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station) (Dezentrale E/A-Station)

Abb. 2-6: Redundantes System mit gemultiplextem dezentralen MELSECNET/H E/A-Netzwerk

2= MITSUBISHI ELECTRIC



Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundanten System (Redundante-CPU)

Systemkonfiguration

2.3.2

Einstellungen

Master-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen fiir das Netzwerkmodul in der Multiplex-Remote-Master-
Station (DMR) und in der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (DSMR).

In einem redundanten System missen fiir das aktive System und das Standby-System dieselben

Netzwerk-Parameter eingestellt werden. Aus diesem Grund sind fiir die Multiplex-Remote-Sub-

Master-Station keine Einstellungen erforderlich.

Dem Master-Modul im System A muss die Stationsnummer 0 zugewiesen werden.

. Multiplex-
et isar | MEmOESU | Rt
(DSMR)
Stecker am Tracking-Kabel System A System B 7.1.1
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fiir Stationsnummer (STATION NO.) Stationsnummer 0 Stati?rl)sir;léznmer 431
Betriebsartenschalter (MODE) o [ ] 43.2
Netzwerk-Parameter in Programmier-Software
Einstellung der Anzahl der Ethernet/CC IE/MELSECNET-Karten
MNET/H
Netzwerktyp (Multiplex Remote (@) 5.1.1
Master)
Start-E/A-Adr. [ ] (@)
Netzwerk-Nr. [ ] (@)
Anz. Stationen [ O 5.1.2
Gruppe Nr. @) O
Modus [ ] (@)
Zuweisung Netzwerkbereich
BW-Einstellung [ O 513
X/Y-Einstellung [ O
Ergdnzende Einstellungen A O 514
Stationsspezifische Parameter O O —
Parameter auffrischen (Aktualisierungsparameter) Nee O 5.15
Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen A @) 5.1.6
Interlink-Ubertragungsparameter O O —
Redundante Einstellungen [ O 5.1.7
Routing-Parameter A O ®

Tab. 2-7:

Einstellungen fiir die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

@: Einstellung ist erforderlich; A: Einstellung nach Bedarf; O: Keine Einstellung erforderlich

@ Fiir LX/LY sind keine Voreinstellungen eingetragen. Stellen Sie die Aktualisierungsparameter ein.

@ Fir LB/LW sind keine Voreinstellungen eingetragen. Das System kann normal arbeiten, obwohl keine Aktualisierungspa-

rameter eingestellt sind (siehe Abschnitt 5.1.5).

® Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.
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Dezentrale E/A-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in einer dezentralen E/A-Station (R),
in der Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2) und im GX Configurator.

Einstellung Dezentrale E/A-Station (R) ( Essf:;\enl:tzt)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fur Stationsnummer (STATION NO.) 1 bis 64 432
Betriebsartenschalter (MODE) [ )
Parameter in Programmier-Software
SPS-Parameter
SPS-System A
SPS-RAS A o
E/A-Zuweisung A
Betriebseinstellungen A 5.2.1
Netzwerk-Parameter
Ethernet A @
CC-Link A ®
Remote-Passwort A 7.12
GX Configurator
Initialisierung A 591
Automatische Aktualisierung A

Tab. 2-8:  Einstellungen fiir eine dezentrale E/A-Station
@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf

@ Weitere Hinweise enthilt die Bedienungsanleitung des verwendeten CPU-Moduls.
@ siehe Bedienungsanleitung der Ethernet-Module QJ71E71 (Grundlagen), Art.-Nr. 160267. Bitte beachten Sie, dass keine
Interrupt-Einstellungen maglich sind.

® siehe Bedienungsanleitung des CC-Link-Moduls QJ61BT11, Art.-Nr. 160266. Bitte beachten Sie, dass keine Interrupt-Ein-
stellungen moglich sind.
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Systemkonfiguration

233 Nutzbare Operandenbereiche

Ein dezentrales E/A-Netzwerk kann in jedem Netzwerkmodul die folgenden Operandenbereiche

nutzen:

Operand

Bereichseinstellung

Bemerkung

LB

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LW

OH bis 3FFFH (16384 Operanden)

LX

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

LY

OH bis 1FFFH (8192 Operanden)

Unter Berticksichtigung der Operanden der Module, die auf den
Baugruppentragern der Host-Station montiert sind, muss der Ope-
randenbereich jedem Netzwerkmodul zugewiesen werden.

Tab. 2-9:  Zur Verfiigung stehende Operandenbereiche

1000H
(4096)
|

2000H
(8192)
|

3000H
(12288)
|

4000H
(16383)

Erweiterter Bereich @

-y ____1

0
'|
CPU-Modul B/W |
Netzwerk-Modul LBLW [~
CPU-Modul xv [ @ |
Netzwerk-Modul LX/LY V

: Nutzbarer Operandenbereich

Abb. 2-7: Nutzbare Operandenbereiche

@ Einstellbar in den SPS-Parametern (Operandeneinstellungen)
@ Tatsichlich vorhandene E/A
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2.4 Mehrere dezentrale E/A-Netzwerke in einem System

2.4.1 Konfiguration

An ein SPS-System kdnnen auch mehrere dezentrale E/A-Netzwerke angeschlossen sein. Jedem Netz-
werk wird dabei eine Nummer aus dem Bereich von 1 bis 239 zugewiesen. Diese Nummern diirfen
nicht mehrfach vergeben werden.

In der Master-Station konnen bis zu vier Master-Module installiert werden. Beachten Sie aber, dass die
Anzahl der installierbaren Master-Module vom Typ der verwendeten SPS-CPU abhéngt (siehe

Abschnitt 2.5).
TMR 2MR
—_| o ~ ~
7 5|5 2
| & 5 5
=z n (e} (e}
Dezentrales E/A-Netzwerk ’—><‘ Dezentrales E/A-Netzwerk
n |33 n |33 n |33 n |33
_ N |T|T _| ~ |T|T _ ~N [T |T _ | ~ |T|T
=| o (6|0 =l o |8]|8| [=] =« |80 =| a |88
g = |32 gl = (23] (8] & |33 gl ] 32
g 5 |22 g5 (2] |g] 5 (]S g5 £
P4 O |(u|uw =z O |u|w b4 O (W Z| O |0|u
1R1 1R2 2R1 2R2

Abb. 2-8: Beispiel fiir zwei dezentrale E/A-Netzwerke in einem System
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Systemkonfiguration

24.2 Einstellungen

Master-Station

Diefolgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in der Master-Station (MR) und in der
Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2).

Einstellung dezentralon Notzwerlcs (MR) (Rbschats)
Schalter am Netzwerkmodul
Wabhlschalter fuir Stationsnummer (STATION NO.) Stationsnummer 0 43.1
Betriebsartenschalter (MODE) [ J 432
Netzwerk-Parameter in Programmier-Software
Einstellung der Anzahl der Ethernet/CC IE/MELSECNET-Karten
Netzwerktyp MNET/H(Remote Master) 5.1.1
Start-E/A-Adr. [ J
Netzwerk-Nr. [ J 5.1.2
Anz. Stationen [ ]
Gruppe Nr. O —
Modus [ J 5.1.2
Zuweisung Netzwerkbereich
BW-Einstellung [ J s13
X/Y-Einstellung [ J
Ergdnzende Einstellungen A 514
Stationsspezifische Parameter O —
Parameter auffrischen (Aktualisierungsparameter) e 5.1.5
Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen A 5.1.6
Interlink-Ubertragungsparameter O —
Routing-Parameter A ®

Tab. 2-10: Einstellungen fiir die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

@: Einstellung ist erforderlich; A: Einstellung nach Bedarf; O: Keine Einstellung erforderlich

@ Fiir LX/LY sind keine Voreinstellungen eingetragen. Stellen Sie die Aktualisierungsparameter ein.

@ Fir LB/LW sind keine Voreinstellungen eingetragen. Mit Ausnahme der Universal-SPS-CPUs kann eine SPS-CPU normal
arbeiten, obwohl keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind (siehe Abschnitt 5.1.5).

® Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.
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Dezentrale E/A-Station

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in einer dezentralen E/A-Station (R),
in der Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2) und im GX Configurator.

Einstellung Dezentrale E/A-Station (R) ( Essf:;\enl:tzt)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fur Stationsnummer (STATION NO.) 1 bis 64 432
Betriebsartenschalter (MODE) [ )
Parameter in Programmier-Software
SPS-Parameter
SPS-System A
SPS-RAS A o
E/A-Zuweisung A
Betriebseinstellungen A 5.2.1
Netzwerk-Parameter
Ethernet A @
CC-Link A ®
Remote-Passwort A 7.12
GX Configurator
Initialisierung A 591
Automatische Aktualisierung A

Tab. 2-11: Einstellungen fiir eine dezentrale E/A-Station
@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf

@ Weitere Hinweise enthilt die Bedienungsanleitung des verwendeten CPU-Moduls.
@ siehe Bedienungsanleitung der Ethernet-Module QJ71E71 (Grundlagen), Art.-Nr. 160267. Bitte beachten Sie, dass keine
Interrupt-Einstellungen maglich sind.

® siehe Bedienungsanleitung des CC-Link-Moduls QJ61BT11, Art.-Nr. 160266. Bitte beachten Sie, dass keine Interrupt-Ein-
stellungen moglich sind.
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243 Nutzbare Operandenbereiche
Ein dezentrales E/A-Netzwerk kann in jedem Netzwerkmodul die folgenden Operandenbereiche
nutzen:
Operand Bereichseinstellung Bemerkung
LB OH bis 3FFFH (16384 Operanden)
LW OH bis 3FFFH (16384 Operanden)
LX OH bis 1FFFH (8192 Operanden) Unter Berticksichtigung der Operanden der Module, die auf den
- Baugruppentragern der Host-Station montiert sind, muss der Ope-
Ly OH bis 1FFFH (8192 Operanden) randenbereich jedem Netzwerkmodul zugewiesen werden.

Tab. 2-12: Zur Verfiigung stehende Operandenbereiche

CPU-Modul

Netzwerk-Modul 1

Netzwerk-Modul 2

CPU-Modul

Netzwerk-Modul 1

Netzwerk-Modul 2

B/W

LB/LW

LB/LW

XY

LX/LY

LX/LY

1000H 2000H 3000H 4000H
(4096) (8192) (12288) (16383)
| |

I I I 1

%\\ Erweiterter Bereich @ W

2| |

1N T

N N

®

NS

N N
]

[ N

Abb. 2-9: Nutzbare Operandenbereiche

@ Einstellbar in den SPS-Parametern (Operandeneinstellungen)
@ Tatsichlich vorhandene E/A
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SPS-Systeme

2.5

2.5.1

SPS-Systeme

Geeignete Systeme fiir eine Master-Station

Kombinierbare Module, Baugruppentrédger und Anzahl der Module

@ Installation in Kombination mit einem CPU-Modul

Die folgende Tabelle zeigt die CPU-Module und Baugruppentrager, mit denen ein Master-Modul
eines dezentralen E/A-Netzwerks kombiniert werden kann, sowie die Anzahl der Module pro CPU.

Abhdngig von der Kombination mit anderen Modulen oder der Anzahl der installierten Module
kann die Kapazitat des Netzteils nicht ausreichend sein. Berticksichtigen Sie schon vor der Instal-
lation der Module deren Stromaufnahme, und dndern Sie die Systemkonfiguration, falls die

Kapazitat des Netzteils Gberschritten wird.

CPU-Module des MELSEC System Q

Typ der CPU

Bezeichnung

Max. Anzahl der
installierbaren

Master-Module®

Baugruppentréager @)

Hauptbau-
gruppentrager

Erweiterungsbau-
gruppentrager

SPS-CPUs

Basis-CPU-
Module

QO00JCPU

QO0CPU

QO01CPU

©)

©)

Hochleistungs-
CPU-Module ®

Q02CPU

QO02HCPU

QO6HCPU

Q12HCPU

Q25HCPU

Prozess-CPU-
Module

QO02PHCPU

QO06PHCPU

Q12PHCPU

Q25PHCPU

Redundante
CPU-Module

Q12PRHCPU

Q25PRHCPU

4@

Universelle
CPU-Module

QOO0UJCPU

QO0UCPU

QO1UCPU

QO02UCPU

QO3UD(E)CPU

QO04UD(E)HCPU

QO6UD(E)HCPU

Q13UD(E)HCPU

)

)

)
Q10UD(E)HCPU

)

)

Q20UD(E)HCPU

Q26UD(E)HCPU

Q50UDEHCPU

Q100UDEHCPU

Safety CPU

QS001CPU

QO06CCPU-V

Q06CCPU-V-B — @) @)
Q12DCCPU-V

C-Controller-Module

Tab. 2-13: Anzahl der in einem SPS-System installierbaren Master-Module

@ : Master-Modul kann installiert werden, O: Master-Modul kann nicht installiert werden

@ Die Anzahl der installierbaren Module wird durch die zur Verfigung stehenden E/A-Adressen begrenzt.
@ Das Master-Modul kann auf jeden Steckplatz fiir E/A- oder Sondermodule montiert werden.

® Verwenden Sie eine CPU ab der Seriennummer 02092.....

@ Anzahl der Module pro System. Verwenden Sie ein Master-Modul ab der Version D.
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Systemkonfiguration

@ Installation in einer dezentralen E/A-Station des Netzwerks MELSECNET/H

Ein Master-Modul fiir ein dezentrales E/A-Netzwerk kann nicht in einer dezentralen MELSECNET/H
E/A-Station installiert werden. Installieren Sie das Master-Modul zusammen mit einer SPS-CPU in
der Master-Station (siehe vorherige Seite).

Verwendbarkeit in einem Multi-CPU-System

Ein MELSECNET/H Master-Modul kann in einem Multi-CPU-System eingesetzt werden. Verwenden Sie
ein Master-Modul ab der Version D.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung zum MELSEC System Q
Multi-CPU-System und im folgenden Abschnitt 2.6.

Art des Netzwerks

Welche Art von Netzwerk konfiguriert werden kann, hdngt vom Typ der verwendeten SPS-CPU, der
Version des Master-Moduls und der Version der Programmier-Software ab.

danten System

Versionen
Netzwerk CPU-Module
Master-Modul GX Developer GX Works2
Q02CPU, Q02HCPU, QO6HCPU,
Q12HCPU, Q25HCPU, ab Version B ab Version 6
Q12PHCPU, Q25PHCPU
QO0UJCPU, QO0UCPU, . )
Q01UCPU ab Version B ab Version 8.76E
Q02UCPU, Q03UDCPU, . .
Q04UDHCPU, Q06UDHCPU ab Version B ab Version 8.48A
Dezentrales E/A-Netzwerk Q10UDHCPU, Q20UDHCPU ab Version B ab Version 8.76E | ab Version 1.40S
Q13UDHCPU, Q26UDHCPU ab Version B ab Version 8.62Q
QO03UDECPU, 04UDEHCPU,
QO6UDEHCPU, Q13UDEHCPU, ab Version B ab Version 8.68W
Q26UDEHCPU
Q10UDEHCPU, Q20UDEHCPU ab Version B ab Version 8.76E
. Werden nicht
Q50UDEHCPU, Q100UDEHCPU ab Version B unterstiitzt
Versi -
Gemultiplextes dezentrales QO02PHCPU, QO6PHCPU ab er.5|on B ab Version 8.68W _
(ab Serien-Nr. R ab Version 1.87R
E/A-Netzwerk (Prozess-CPU) | Q12PHCPU, Q25PHCPU ab Version 7.10L
! 04012...)
Gemultiplextes dezentrales
E/A-Netzwerk in einem redun- | Q12PRHCPU, Q25PRHCPU ab Version D ab Version 8.18U | ab Version 1.87R

Tab. 2-14: Zum Aufbau eines Netzwerks erforderliche CPU-Module und Versionen
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2.5.2 Geeignete Systeme fiir eine dezentrale E/A-Station
Hauptbaugruppentriger, Netzteile und Anzahl der Module
Ein dezentrales E/A-Modul wird auf den CPU-Steckplatz eines Hauptbaugruppentragers installiert.
. . Max. Anzahl der installierbaren
Hauptbaugruppentrager* Netzteil dezentralen E/A-Module
Q33B, Q35B, Q38B,Q312B Q6P
Q32SB, Q33SB, Q35SB .
(Kompakte Baugruppentriger) Q61SP 1 (montiert auf CPU-Steckplatz)
Q38RB (fiir zwei redundante Netzteile) Q6LIRP
Tab. 2-15: Verwendbare Hauptbaugruppentrdger und Netzteile
* An einem Hauptbaugruppentrager kénnen - in Kombination mit Erweiterungsbaugruppentragern - bis zu 64 Module
angeschlossen werden.
Erweiterungsbaugruppentrager
An einen Hauptbaugruppentrager mit einem dezentralen E/A-Modul kdnnen Erweiterungsbaugrup-
pentrager angeschlossen werden.
Erweiterungsbaugruppentrager Erweiterungskabel Anzahl der Erweiterungsstufen
% QCO05B, QC06B, QC12B, QC308B, .
Q6L1B, Q6RB, Q5B QC50B, QC1008 maximal 7
Tab. 2-16: Verwendbare Erweiterungsbaugruppentréger und -kabel
* Die Erweiterungsbaugruppentrager Q52B und Q55B haben keinen Netzteilsteckplatz und werden Uber das Erweite-
rungskabel vom Netzteil des Hauptbaugruppentragers versorgt.
Die Stromaufnahme der im Hauptbaugruppentrager und der in den Baugruppentragern Q52B oder Q55B eingesetzten
Module und der Baugruppentrager darf den max. Ausgangsstrom des Netzteils im Hauptbaugruppentrager nicht tiber-
schreiten.
HINWEISE I Die Lange aller Erweiterungskabel in einem SPS-System darf 13,2 m nicht Gberschreiten.
Weitere Informationen zum Anschluss der Erweiterungsbaugruppentrager finden Sie im Hard-
ware-Handbuch zum MELSEC System Q (Art.-Nr. 141683).
Art des Netzwerks
Welche Art von Netzwerk konfiguriert werden kann, hdngt von den Versionen des dezentralen E/A-
Moduls und der Programmier-Software ab.
Versionen
Netzwerk
Master-Modul GX Developer GX Works2
Dezentrales E/A-Netzwerk . .
- ab Version B ab Version 1.40S
Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU) ab Version 6
Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundan- ab Version D ab Version 1.87R
ten System
Tab. 2-17: Zum Aufbau eines Netzwerks erforderliche Versionen
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Systemkonfiguration

Installierbare Module

In einer dezentralen E/A-Station konnen Module des MELSEC System Q installiert werden. Bitte

beachten Sie die folgenden Einschrankungen.

@® Eingeschrankte Funktionen

Interrupt-Pointer und Applikationsanweisungen fiir Sondermodule kénnen nicht genutzt

werden.

@® Anzahl der installierbaren Module

Modul Maximale Anzahl der installierbaren Module
QJ71E71-B5, QJ71E71-B2, QJ71E71-100, QJ71E71 4
QJ61BT11N, QJ61BT11 4
Andere Module des MELSEC System Q 64

Tab. 2-18: Anzahl der in einer dezentralen E/A-Station installierbaren Module

@® Module, deren Verwendung eingeschrankt ist

Modul

Beschreibung

QJ71E71-B5, QJ71E71-B2, QJ71E71-100, QJ71E71

® Verwenden Sie ein Modul ab der Version B.

® Interrupt-Pointer, Applikationsanweisungen und die
E-Mail-Funktion stehen nicht zur Verfigung

QJ71PB92V

Applikationsanweisungen und die automatische Aktuali-
sierung stehen nicht zur Verfiigung

Tab. 2-19: Module mit Einschrdnkungen

Nicht installierbare Module

Die folgenden Module kénnen nicht in eine dezentrale E/A-Station installiert werden.

Typ der Module Module
Erweiterungsbaugruppentrager der AnS-Serie QA1S6L1B, QA6LIB
Erweiterungsbaugruppentrager fiir redundante Netzteile Q6JWRB

Sondermodule

QJ71GP21-SX, QJ71GP21S-SX, QJ71GF11-T2, QJ71LP21,
QJ71LP21-25,QJ71LP21S-25,QJ71LP21G, QJ71LP21GE,
QJ71BR11, QJ7INT11B, QJ71WS96, QJ71MES96, QJ71AS92,
QD81DL96, QJ71DN91, QJ71PB92D, QJ71PB93D

Interrupt-Module

QI60, QX40H*, QX70H*, QX80H*, QX90H*

Tab. 2-20: Anzahl der in einer dezentralen E/A-Station installierbaren Module

* Wenn sich der Schalter 2 am Modul in der Stellung OFF befindet und dadurch das Modul die Funktion eines Inter-

rupt-Moduls hat.

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Systemkonfiguration SPS-Systeme

Stormeldeausgang ERR der Netzteile

Die Funktion des Stérmeldeausgangs ERR der Netzteile hangt davon ab, welcher Baugruppentréger
verwendet wird und welche Version das dezentrale E/A-Modul hat.

Dezentrales E/A-Modul

Baugruppentrager
bis zur Version C ab der Version D
Der Ausgang wird ausgeschaltet (Kontakt
geoffnet), wenn
Q30I8, Q3CISB ® die Versorgungsspannung des Netzteil aus-

geschaltet ist.

® im dezentralen E/A-Modul ein Fehler auftritt,
der zu einem STOP fiihrt

Der Ausgang wird ausgeschaltet (Kontakt
geoffnet), wenn

® die Versorgungsspannung des Netzteil aus-
Q3[CIRB geschaltet ist.

® im dezentralen E/A-Modul ein Fehler auftritt,
der zu einem STOP fiihrt.

® das Netzteil defekt ist.

Der Ausgang ist immer ausgeschaltet (Kontakt
geoffnet).

Der Ausgang ist immer ausgeschaltet (Kontakt

Q601B, Q5018 gedffnet).

Der Ausgang wird ausgeschaltet (Kontakt gedffnet), wenn
Q6LCIRB o die Versorgungsspannung des Netzteil ausgeschaltet ist.
® das Netzteil defekt ist.

Tab. 2-21: Verhalten des Stérmeldeausgangs ERR der Netzteile

Austausch von Modulen wahrend des Betriebs (Online-Modulwechsel)

Module, die auf einem Baugruppentrager Q3[1B, Q3[JIRB, Q6B oder Q6 1RB montiert sind, kénnen
wahrend des Betriebs getauscht werden. In den folgenden Féllen ist ein Online-Modulwechsel
jedoch nicht moglich:

® Wird ein Erweiterungsbaugruppentrager Q5C1B (ohne eigene Stromversorgung) verwendet, kdn-
nen Module, die auf den angeschlossenen Baugruppentrdgern montiert sind, nicht online ge-
tauscht werden.

® Wenn ein Hauptbaugruppentrager Q3[ISB verwendet wird, ist kein Online-Modulwechsel
moglich.

Hinweise zu Sondermodulen

Mit Hilfe der Konfigurations-Software GX Configurator kann eine begrenzte Anzahl an Parametern fiir
die in einer dezentralen E/A-Station eines MELSECNET/H-Netzwerks installierten Sondermodule ein-
gestellt werden. Dabei wird die Gesamtanzahl der eingestellten Parameter fiir die Initialisierung und
flr die automatische Aktualisierung separat berechnet.

- Max. Anzahl der Parameter fir die Initialisierung: 512
- Max. Anzahl der Parameter fiir die automatische Aktualisierung: 256

Wird die Anzahl derzuldssigen Parameter Uiberschritten, trittin der dezentralen E/A-Station der Fehler
,SP. PARA ERROR” mit dem Fehlercode 3301 auf.

Zur Aktualisierung der Gberzahligen Parameter kénnen REMFR- oder REMTO-Anweisungen verwen-
det werden, die Daten aus dem Sondermodul lesen bzw. Daten in das Sondermodul schreiben.

Die Anzahl der Parameter fiir die Initialisierung ist fiir jedes Sondermodul fest vorgegeben. Weitere
Informationen zu diesen Parametern finden Sie in den Bedienungsanleitungen der Sondermodule.

Wie die Parameter fiir die automatische Aktualisierung gezahlt werden, wird im Abschnitt 5.2.1 ndher
erlautert.
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2.6 Dezentrale E/A-Netzwerke in einem Multi-CPU-System

Bitte beachten Sie bei der Kombination von dezentralen E/A-Netzwerken und einem Multi-CPU-
System die folgenden Hinweise:

@® Verwenden Sie ein Master-Modul ab der Version B.
@ Ubertragen Sie die Netzwerk-Parameter in die SPS-CPU, der das Master-Modul zugeordnet ist.

@® Jeder CPU kdnnen bis zu vier Master-Module zugeordnet werden. Gleichzeitig ist die Anzahl der
Master-Module in einem Multi-CPU-System aber auf vier begrenzt.

Abb. 2-10:
CPU 1 steuert alle vier Master-Module.
[ L ] v ™ L ]
cPy /Ku 71 |71 [ a7 iade
1 2 BR11 | BR11 | BR11 R1\
\ L L 1]
\ < < r /7]
C r
>
Abb. 2-11:
CPU 1 steuert drei Master-Module und die
13\ CPU 2 steuert ein Master-Modul.
cp %Pu Q71 | Q71 | Q71 NN
1 2 BR11 [ BR11 | BR11 1
A L AN,
\ C C r /
<
[
Abb. 2-12:
Jedes der vier CPU-Module steuert ein
A
Master-Modul.
—FA7 = 1\
CPU | cPy (ﬁu CPU |QJ71 | Q71 | Q)71\ Q71
1 2[|[3 | 4 [BR11|BR11|BRy1|BR11
\ L L /U7 ]
< < I/
4 L
>
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Abb. 2-13:
Q /> Die maximale Anzahl der installierbaren
—xq T T / A4 1 Master-Module ist (iberschritten (Anstelle der
erlaubten vier Module sind in diesem Beispiel
flinf Module montiert.)

@® Wird ein Programmierwerkzeug mit installierter Software GX Developer oder GX Works2 an eine
dezentrale Station angeschlossen, kann die Programmier-Software auf Stationen in einem ande-
ren Netzwerk zugreifen. Dabei ist es gleichgiiltig, ob die Relais-Station von derselben oder einer
anderen CPU gesteuert wird.

Die Programmier-Software kann auch auf jede CPU des Multi-CPU-Systems zugreifen.

Abb. 2-14:

Pfgvgefr?(fznefgger- Zugriff auf eine dezentrale E/A-Station in
einem anderen Netzwerk

QJ72 E/A E/A
BR15

CPU CPU QJ71 | Q71
1 2 BR11 [ BR11

Werden von CPU 1
gesteuert

E/A E/A

@

2R
-
v
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Systemkonfiguration

QJ72 E/A E/A
BR15

CPU CPU | Q)71 |QI71
1 2 BR11 | BR11

(D Werden von CPU 1
gesteuert

CPU | CPU | Q71+
1 2 BR1T |
Wird von CPU 1
gesteuert

Programmier-
werkzeug

QJ72 E/A E/A
BR15

CPU CPU QJ71 | Q71
1 2 BR11 | BR11

(D Werden von CPU 1
gesteuert

CPU CPU Q)71 w
1 2 BR11
Wird von CPU 1
gesteuert

Abb. 2-15:
Pf&%ﬁgﬂéﬂ- Zugriff auf die CPU in einem anderen
Netzwerk, die das Netzwerkmodul des

MELSECNET/H-SPS-Netzwerks steuert.

Abb. 2-16:
Zugriff auf eine CPU in einem anderen
Netzwerk, die nicht das Netzwerkmodul des

MELSECNET/H-SPS-Netzwerks steuert.
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Dezentrale E/A-Netzwerke in einem Multi-CPU-System

Programmier-
werkzeug

QJ72 E/A E/A
BR15
Wird von CPU 1
gesteuert
T
CPU CPU | Q)71 [ Q71
1 2 BR11 | BR11
AN
CPU CPU | Q)71+
1 2 BR11

Wird von CPU 2
gesteuert

Wird von CPU 1
gesteuert

'/l

Abb. 2-17:

Zugriff auf eine CPU in einem anderen
Netzwerk, auch wenn die Relais-Station
von einer anderen CPU gesteuert wird.

Wenn alle der folgenden Bedingungen zutreffen, muss ein MELSECNET/H-Modul ab der Serien-
nummer 10042... verwendet werden:

Im Multi-CPU-System wird ein CPU-Modul mit integrierter Ethernet-Schnittstelle verwendet.

Am der integrierten Ethernet-Schnittstelle der CPU ist ein Programmierwerkzeug (GX Devel-
oper) oder ein grafisches Bediengerat (GOT) angeschlossen.

Durch GX Developer oder das GOT wird tiber ein MELSECNET/H-Modul auf eine andere Station
zugegriffen, die von einer anderen CPU gesteuert wird.

In der anderen Station wird auf ein CPU-Modul der A/QnA-Serie zugegriffen.
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Ermittlung der Seriennummern und Versionen der Module Systemkonfiguration

2.7 Ermittlung der Seriennummern und Versionen der Module

Priifung der Seriennummer direkt am Modul

Auf dem Typenschild, das an einer Seite der Module des MELSEC System Q angebracht ist, finden Sie
Angaben zur Seriennummer und Funktionsversion des Moduls.

MTsoBsA— e
MODEL
J

LN
SERIAL [10042]0000000000(-D J«——————— Funktionsversion
[ R

1
T Zulassungen

Seriennummer (Entscheidend sind die ersten 5 Stellen)

S MITSUBISHI ELECTRIC  MADE IN JAPAN

Abb. 2-18: Aufdem Typenschild der Module des MELSEC System Qsind die Serien- und Versionsnummern
aufgedruckt.

Bei einigen Modulen kann die Seriennummer auch an der Vorderseite der Module abgelesen werden.

QJ71LP21-25
RUN NG

N
QuriLp21 [ ]
=25,

out

Qe

Seriennummer

Abb. 2-19: Seriennummer an der Vorderseite eines QJ71LP21
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Priifung der Seriennummer mit der Programmier-Software

Die Seriennummer und die Version kdnnen auch mit Hilfe eines Programmiergerats und der Pro-
grammier-Software GX Developer (ab Version 6), GX IEC Developer oder GX Works2 wahrend des
Betriebs der SPS tiberprift werden. Rufen Sie dazu den ,System Monitor” auf und klicken Sie dann auf
das Schaltfeld Produkt-Inf.-Liste.

Produktinformationsliste ) x|

Eingang 0 x50 lapt, 0010 -
Versionsnummer
0-2  |dusgang 0 Q¥1io 16pt, 00Z0 =
0-3 |Intelli. 0 0644T lept| 0030 - 020510000000000
0-4 |Intelli. 0 Q640 légpt| 0040 = 0Z0810000000000

Abb. 2-20: Die,Produktinformationsliste”zeigtin den rechten Spalten die Serien- und Versionsnummern
der CPU- und Sondermodule

HINWEIS Die in der ,Produktinformationsliste” des GX Developer oder GX IEC Developer angezeigte
Seriennummer kann von der auf dem Typenschild angegebenen Seriennummer abweichen.

Die Seriennummer auf dem Typenschild enthélt Informationen zur Produktion des Moduls. Die
Seriennummer in der ,Produktinformationsliste” dagegen enthalt Informationen zur Funktio-
nalitat der Module und wird bei jeder neuen Funktion aktualisiert.
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3

Technische Daten und Funktionen

Die allgemeinen Betriebsbedingungen entnehmen Sie bitte dem Hardware-Handbuch zum MELSEC
System Q (Art.-Nr. 141683).

3.1

3.1.1

Leistungsdaten

Systeme mit optischem Doppelring

Technische Daten

Dezentrale Master-Stationen Dezentrale E/A-Stationen

Stationen pro Netzwerk

Q7ILP21 | Q7ILP216 | QU7ILP2IGE | QI71LP21-25 | QI7ILP21S-25 | QU72LP25-25 | QU72LP25G | QI72LP2SGE
LX/LY 8192
16384
Maximale Anzahl der zyklisch LB (Master-Station —> Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station: 8192;
libertragenen Operanden pro Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station — Master-Station: 8192)
Netzwerk 16384
Lw (Master-Station — Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station: 8192;
Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station — Master-Station: 8192)
o Master-Station — Dezentrale E/A-Station: [(LB + LY)/8] + (2 x LW) =< 1600 Byte @
Maximale Anzahl der iibertragenen Link-Ope- ®
randen pro Station o Dezentrale E/A-Station — Master-Station: [(LB + LX)/8] + (2 x LW) = 1600 Byte
o Multiplex-Remote-Master-Station <> Multiplex-Remote-Sub-Master-Station: [(LB + LY)/8] + (2 x LW) = 2000 Byte
Maximale Anzahl Ein- und Ausgénge pro X+ Y = 4096 Adressen
dezentraler E/A-Station Ist die Anzahl fiir X und fiir Y identisch, wird nur ein Wert beriicksichtigt.
M 8192
Max. Anzahl Operanden pro M 2048
dezentraler E/A-Station D 12288
SD 2048
Ubertragungsgeschwindigkeit 10 MBit/s 10/25 MBit/s | 10/25 MBit/s 10 MBit/s
65

(1 Master-Station und bis zu 64 dezentrale E/A-Stationen; in einem gemultiplexten Netzwerk hat eine der bis zu 64 dezentralen E/A-Stationen die
Funktion der Sub-Master-Station)

Ubertragungsdistanz (Gesamte Ausdehnung

des Netzwerks) 30km
500 m (SI)

MBS | 4G B s | ooz it asons) | G
Entfernung zwischen band H-PCF - -02, 1km (H-PCF, Breitband H-PCF, QSI) (@l ) -62, )
den Stationen @ ol

200 m (SI)
25 MBit/s — — — 400 m (H-PCF) — —
1km (Breitband H-PCF, QSI)

Leitungsart Lichtwellenleiter
Verwendbare Stecker Doppelstecker filr Lichtwellenleiter
Verkniipfbare Netzwerke maximal 239 (einschlieBlich SPS-zu-SPS-Netzwerke)
Topologie Optischer Doppelring
Ubertragungsart Token ring

Synchronisierungsmethode

Rahmensynchronisation

Modulation

NRZI

Telegrammformat

Entspricht HDLC (Rahmenformat)

Fehlererkennung

(RC (X16 X240+ 1) und Wiederholung bei Ablauf der Uberwa(hungszeit

RAS-Funktionen

o Loopback-Funktion (Fortsetzung der Kommunikation nach Entdeckung eines Fehlers oder bei einer Leitungsunterbrechung)
o Diagnosefunktion zur Priifung lokaler Verbindungen

o Fehlererkennung mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern

® Redundante Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station

©  Online-Modulwechsel in einer dezentralen E/A-Station

Schutzfunktion

Vergabe eines Remote-Passworts fiir eine dezentrale E/A-Station

Tab. 3-1:

Leistungsdaten der Module fiir Lichtwellenleiter
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Dezentrale Master-Stationen Dezentrale E/A-Stationen
Technische Daten
QJ71LP21 Q71LP21G | QJ71LP21GE | QJ71LP21-25 | QJ71LP21S-25 | QJ72LP25-25 | QJ72LP25G | QJ72LP25GE
. . e 1:1-Kommunikation (zur Uberwachung, zum Ubertragen von Programmen etc.)
Transiente Ubertragung . ) )
o Ubertragung durch Sende- und Empfangsanweisungen im Ablaufprogramm (READ/WRITE/REMFR/REMTO)
Belegte E/A-Adressen 32 18® 32
Spannung — 20,4-31,2VDC —
Strom — 02A —
Klemmenschrauben — M3 —
Empfohlener . _ 2 .
Leitungsquerschnitt 0,3-1,23 mm
Anzugsmoment der
Klemmenschrauben - 0,42-038 Nm -
Max. Kompensati-
Externe Spannungs- | onszeit bei — Tms —
versorgung Spannungsausfall
Gepriift mit
Storsimulator
(Spitzenwert
der Storspan-
. : nung: 500V,
?tot(s;)l(aqtnungs — Einschaltdauer —
estigkel der Storspan-
nung: 1 ms,
Frequenz der
Storspannung:
25 bis 60 Hz)
Interne Stromaufnahme (5 V) 0,55A 0,89A
Abmessungen (BxHxT) 27,4x98x90 [mm] 55,%{):]9m8;]<90 27,4x98x90 [mm]
Gewicht 0,11kg 0,20 kg 0,15kg

Tab. 3-1:  Leistungsdaten der Module fiir Lichtwellenleiter

@ Als Master-Station gelten auch die Multiplex-Remote-Master-Station und die Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station.

@ Dper Typ L und der Typ H der Sl-Leitungen unterscheiden sich in der Entfernung, die zwischen den Stationen
Uberbriickt werden kann (siehe Tab. 4-20 in Abschnitt 4.6.1).

® Dieses Master-Modul belegt zwei Steckplatze. Der erste Steckplatz mit 16 Adressen wird als ,leer” gekenn-
zeichnet. Der zweite Steckplatz mit 32 Adressen erhélt die Zuordnung ,Intelli”.
In den Netzwerk-Parametern wird als ,Start-E/A-Adr” der Wert angegeben, der sich aus der Addition des
Werts 10H zur Adresse des ersten Steckplatzes ergibt, auf dem das Modul montiert ist.
Beispiel: Ist das Modul auf Steckplatz 0 montiert, wird in den Netzwerk-Parametern als ,Start-E/A-Adr” 10H
angegeben. In den SPS-Parametern wird den ersten 16 Adressen des Moduls in diesem Fall die
Start-Adresse OH zugewiesen.
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3.1.2 Systeme mit Koaxialkabel
Dezentrale Master-Station Dezentrale E/A-Station
Technische Daten
QJ71BR11 QJ72BR15

LX/LY 8192

16384
Maximale Anzahl der zyklisch LB (Master-Station — Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station: 8192;
iibertragenen Operanden pro Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station — Master-Station: 8192)

Netzwerk 16384
Lw (Master-Station — Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station: 8192;
Sub-Master-Station, dezentrale E/A-Station — Master-Station: 8192)

Maximale Anzahl der iibertragenen Link-Ope-

o Master-Station — Dezentrale E/A-Station: [(LB + LY)/8] + (2 x LW) = 1600 Byte @
o Dezentrale E/A-Station — Master-Station: [(LB + LX)/8] + (2 x LW) = 1600 Byte @

Stationen pro Netzwerk

randen pro Station
o Multiplex-Remote-Master-Station <> Multiplex-Remote-Sub-Master-Station: [(LB + LY)/8] + (2 x LW) = 2000 Byte

Maximale Anzahl Ein- und Ausgénge pro X+ Y = 4096 Adressen
dezentraler E/A-Station Ist die Anzahl fiir X und fiir Y identisch, wird nur ein Wert beriicksichtigt.

M 8192
Max. Anzahl Operanden pro M 2048
dezentraler E/A-Station D 12288

SD 2048
Ubertragungsgeschwindigkeit 10 MBit/s

33

(1 Master-Station und bis zu 32 dezentrale E/A-Stationen; in einem gemultiplexten Netzwerk hat eine der bis zu 32 dezentralen E/A-Stationen die
Funktion der Sub-Master-Station)

. , 3C-2 300 m (Entfernung zwischen den Stationen: 300 m) ®
Ubertragungsdistanz (Gesamte

Ausdehnung des Netzwerks) @ zEE\BI 500 m (Entfernung zwischen den Stationen: 500 m) ®
Leitungsart Koaxiale Leitung

Verwendbare Stecker siehe Abschnitt 3.1.4

Verkniipfbare Netzwerke maximal 239 (einschlieBlich SPS-zu-SPS-Netzwerke)
Topologie Bus (einfach)

Ubertragungsart Token bus
Synchronisierungsmethode Rahmensynchronisation
Modulation Manchester
Telegrammformat Entspricht HDLC (Rahmenformat)

Fehlererkennung

(RC (X16 +X24 %04 1) und Wiederholung bei Ablauf der Uberwachungszeit

RAS-Funktionen

© Loopback-Funktion (Fortsetzung der Kommunikation nach Entdeckung eines Fehlers oder bei einer Leitungsunterbrechung)
o Diagnosefunktion zur Priifung lokaler Verbindungen

o Fehlererkennung mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern

o Redundante Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station

o Online-Modulwechsel in einer dezentralen E/A-Station

Schutzfunktion Vergabe eines Remote-Passworts fiir eine dezentrale E/A-Station
. . ® 1:1-Kommunikation (zur Uberwachung, um Ubertragen von Programmen etc.)

Transiente Ubertragung o ) )

o Ubertragung durch Sende- und Empfangsanweisungen im Ablaufprogramm (READ/WRITE/REMFR/REMTO)
Anzahl der Module pro CPU 4 —
Belegte E/A-Adressen 32 —
Interne Stromaufnahme (5 V) 0,75A 1,10A
Abmessungen (BxHXT) 27,4x98x90 [mm]
Gewicht 0,11kg 0,16 kg

Tab. 3-2: Leistungsdaten der Module fiir koaxiale Kabel

@ Als Master-Station gelten auch die Multiplex-Remote-Master-Station und die Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station.

@ Die Ubertragungsdistanz kann durch den Einsatz von bis zu vier Repeatern vom Typ A6BR10 oder
A6BR10-DC auf bis zu 2,5 km erhoht werden.

® Die Leitungslange zwischen den Stationen hdngt von der Anzahl der Stationen im Netzwerk ab (siehe Tab.
4-21in Abschnitt 4.6.2).
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3.1.3 Daten der Lichtwellenleiter

Dieser Abschnitt enthalt die technischen Daten der Lichtwellenleiter (Glasfaserkabel), die in einem
MELSECNET/H-Netzwerk verwendet werden kdnnen. Vergewissern Sie sich, dass die Daten der von
Ihnen verwendeten Leitungen mit diesen Daten Ubereinstimmen.

Zum Anschluss eines Steckers an einem Lichtwellenleiter sind bestimmte Fertigkeiten und Spezial-
werkzeuge erforderlich.

Lichtwellenleiter, die bereits mit einem oder zwei Steckern versehen sind, konnen in verschiedenen
Langen Uber Mitsubishi Electric bezogen werden. Bitte setzen Sie sich dazu mit Ihrem zustéandigen
Vertriebsbiiro in Verbindung.

Lichtwellenleiter

Daten I H-PCF Rd s asl GI-50/125 | GI-62.5/125
Entfernung zwischen 10 MBit/s 500 m 1000 m 1000 m 1000 m 2000 m 2000 m
den Stationen 25 MBit/s 200 m 400 m 1000 m 1000 m Le'\fg:‘vgg;‘ d';‘;”vrv‘grr:jg'rfht
Ubertragungsverlust 12 dB/km 6 dB/km 5 dB/km 5,5 dB/km 3 dB/km 3 dB/km
Kerndurchmesser 200 pm 200 pm 200 pm 185 um 50 um 62,5 pm
Manteldurchmesser 220 um 250 um 250 um 230 um 125 um 125 um
Primare Membrane 250 ym — — 250 pm — —
Verwendbare Stecker F06/F08 oder dquivalente Typen (entsprechend JIS C5975/5977)

Tab. 3-3:  Technische Daten der verwendbaren Lichtwellenleiter

HINWEIS Die folgenden Ausfiihrungsarten von Lichtwellenleitern sind erhéltlich:

- Typ A: Leitung fiir Verbindungen innerhalb eines Schaltschranks

- Typ B: Leitung zur Verbindung von Schaltschranken innerhalb eines Gebaudes
- Typ C: Leitung fiir Verbindungen auf3erhalb von Gebauden

- Typ D: Verstarkte Leitung fiir Verbindungen auBerhalb von Gebauden

Wegen anderer Leitungen, wie beispielsweise flexible Leitungen oder hitzebesténdige Leitungen,
setzen Sie sich bitte mit Ihrer zustandigen MITSUBISHI-Vertretung in Verbindung.

Ubertragungsverluste bei den Leitungen vom Typ GI-50/125 und GI-62.5/125

Adapterkabel*
QU71LP21GE D - Adapterkabel*
QJ72LP25GE Adapter “

Adapter

Verlust an der Steck- Verlust an der Steck- <o FSD U
verbindung: max. 1 dB verbindung: max. 1 dB RD

| Gesamtverlust in der

K)A;())t(;suclhesl Leitung: max. 7,5 dB |

Abb. 3-1:  Ubertragungsverluste bei Lichtwellenleitern

* Adapterkabel erhalten Sie tiber MITSUBISHI ELECTRIC.
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3.14 Daten der koaxialen Leitungen
In einem MELSECNET/H-Netzwerk kénnen die folgenden koaxialen Leitungen verwendet werden:
® 3C-2V
® 5C-2Vv
® 5C-FB
Verwenden Sie zum Aufbau eine gemultiplextem dezentralen E/A-Netzwerks fiir ein redundantes
System doppelt abgeschirmte koaxiale Leitungen (siehe Abschnitt 4.6.2).
Die folgende Tabelle zeigt die technischen Daten der oben genannten koaxialen Leitungen. Verge-
wissern Sie sich, dass die Daten der von lhnen verwendeten Leitungen mit diesen Daten (iberein-
stimmen. Achten Sie auch darauf, das die Leitungen in dem fiir die SPS zuldssigen Umgebungstem-
peraturbereich betrieben werden kénnen (0 bis 55 °C).
Koaxiale Leitungen
Daten
3C-2v | 5C-2v | 5C-FB
Aufbau der Leitung x \
Innerer :
Leiter Isolierung AuBerer §
Leiter Ummantelung
AuBendurchmesser 54 mm 7,4 mm 7,7 mm
Minimaler Biegeradius 22 mm 30 mm 30 mm
Durchmesser des inneren Leiters 0,5 mm (gehéarteter Kupferdraht) | 0,8 mm (geharteter Kupferdraht) | 1,05 mm (geharteter Kupferdraht)
Durchmesser der Isolierung 3,1 mm (Polyethylen) 4,9 mm (Polyethylen) 5,0 mm (Polyethylen)
u . 3,8 mm 6,6 mm 5,7 mm (Aluminiumfolie und
Durchmesser des duBeren Leiters (gehartetes Kupfergeflecht) (gehartetes Kupfergeflecht) gehartetes Kupfergeflecht)
Verwendbare Stecker Fir die jeweilige Leitung geeigneter BNC-Stecker

Tab. 3-4: Technische Daten der verwendbaren koaxialen Leitungen

HINWEIS

Bei Fragen wegen koaxialer Leitungen oder Steckverbindungen setzen Sie sich bitte mit Ihrer
zustandigen MITSUBISHI-Vertretung in Verbindung.
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3.2 Abmessungen der Netzwerkmodule
QJ71LP21-25
nn | I—
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< —:‘:- =. out
g [ H ©
""""" i g omugg :l
e U o S
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Abhéngig von den verwendeten Steckern und Leitungen Alle Abmessungen in mm.
Abb. 3-2: Abmessungen des QJ71LP21-25
QJ71LP21G und QJ71LP21GE
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Abb. 3-3: Abmessungen der Module QJ71LP21G und QJ71LP21GE
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QJ71LP21S-25
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Abb. 3-4: Abmessungen des QJ71LP215-25
QJ71BR11
nn —
j ......... L/ L QUT1BRI11
RUN MNG
ﬂ T.PASS D.LINK
SD RD
ERR. L ERR
STATION NO.f <23,
o
(o)}

) U < —

23

90 . 55 27,4

Alle Abmessungen in mm.

Abb. 3-5: Abmessungen des QJ71BR11

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke 3-7



Technische Daten und Funktionen Abmessungen der Netzwerkmodule
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Abb. 3-6: Abmessungen des QJ72LP25-25

QJ72LP25G und QJ72LP25GE
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Abb. 3-7: Abmessungen der Module QJ72LP25G und QJ72LP25GE
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QJ72BR15
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Abb. 3-8: Abmessungen des QJ72BR15
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Technische Daten und Funktionen Funktionen

3.3 Funktionen

In diesem Kapitel werden die Grundfunktionen der MELSECNET/H-Netzwerkmodule fiir ein dezen-
trales E/A-Netzwerk beschreiben. Eine Beschreibung der erweiterten Funktionen enthalt Kap. 7.

i Referenz
Rkues (Abschnitt)
Zyklische Kommunikation Kommunikation mit E/A-Modulen 33
o iU 3.1
(periodische Kommunikation) Kommunikation mit Sondermodulen
Abschaltung aller Ausgange bei einem Kom-
munikationsfehler
Wahl der Betriebsart der dezentralen E/A-
Station bei Ausfall eines Sondermodul
Automatische Wiedereingliederung
Loopback-Funktion (nur bei optischem Dop-
pelring)
Grundfunktionen Ausblenden einer Station (nur bei Busaufbau
Funktionen zur Steigerung der mit Koaxialkabel)
Zuverldssigkeit, Verfuigbarkeit und — 33.2
Betriebsbereitschaft (RAS) Fortsetzung der transienten Ubertragung bei
einem Fehler
Abruf des Zeitpunkts, an dem bei der transi-
enten Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist
Diagnosefunktionen
Redundante Spannungsversorgung einer
dezentralen E/A-Station
Online-Modulwechsel in einer dezentralen
E/A-Station
Link-Applikationsanweisungen REMFR und
Transiente Kommunikation REMTO
(nicht-periodische Kommunikation) (Lesen/Schreiben aus/in den Pufferspeicher 7.1.1
von Sondermodulen in einer dezentralen
E/A-Station)
System-Monitor bei einer dezentralen E/A-Station 7.2
Ein- und Ausgange in dezentralen E/A-Stationen priifen 7.3
Multiplex-Ubertragung (nur im optischen Doppelring) 7.4
Erweiterte Vorgabe der Zahl der wiedereinzugliedernden Stationen 7.5
Funktionen Reservieren von Stationen 7.6
Interrupt-Einstellungen 7.7
E/A-Zuweisung 7.8
Zyklische Ubertragung stoppen/starten (Netzwerktest) 7.9
Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU) 7.10
Multiplex-Remote-Master-Funktion in einem redundanten System 711
(Redundante CPU) ’
Remote-Passwort 7.12

Tab. 3-5:  Funktionen in einem MELSECNET/H dezentralen E/A-Netzwerk
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Technische Daten und Funktionen

3.3.1 Zyklische Ubertragung
Beiderzyklischen Ubertragung werden mithilfe von Link-Operanden (LX, LY, LB, LW) Daten periodisch
zwischen der Master-Station und den dezentralen E/A-Stationen ausgetauscht. Der Datenaustausch
wird bei Ein-/Ausgangsmodulen und Sondermodulen in der dezentralen E/A-Station unterschiedlich
gehandhabt.
Datenaustausch mit E/A-Modulen
Zur Kommunikation mit E/A-Modulen in dezentralen E/A-Stationen verwendet die Master-Station
Ein- und Ausgangsoperanden (X/Y bzw. LX/LY), die im Operandenspeicher der SPS-CPU der
Master-Station auf die tatsdchlich auf dem Baugruppentrdager montierten E/As folgen.
Fur den Datenaustausch zwischen der Master-Station und einer dezentralen E/A-Station ist die Ein-
stellung der Netzwerk-Parameter der Master-Station erforderlich. Die Operandenbereiche fir die
Kommunikation mit den einzelnen dezentralen E/A-Stationen werden in den allgemeinen Parame-
tern der Master-Station eingestellt.
SPS-Parameter, die in eine dezentralen E/A-Station Uibertragen worden sind, verursachen keine Pro-
bleme bei der Kommunikation mit E/A-Modulen, auch dann nicht, wenn nur die Voreinstellungen
verwendet werden. Wenn erforderlich, passen Sie die SPS-Parameter an.
Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul  Eingangsmodul  Ausgangsmodul
X Y LX LY LX LY X Y
0 0 0 [0 Je— [10]
b ] 1]
OF 10 2 M2
bis - 5
3 13
F | 4] 14
[ 5 | 15
X1000 [6 | [16 |
l 1000 1000 Z E
'¥7 bis bis % %
100F 1010 | 100F 1010 A | W
—l 0 i
101F 101F — =
C 1C
—{Y1010 p o I
& e
1FFF 1FFF LF LIF ]

(-
- ©
© o
()
,éé\)\

Abb. 3-9:  Prinzip der Kommunikation mit E/A-Modulen in einer dezentralen E/A-Station

@ Wird der Eingang X0 des Eingangsmoduls in der dezentralen E/A-Station eingeschaltet, wird in
der SPS-CPU der Master-Station der Eingang X1000 eingeschaltet.

@ Wird in der SPS-CPU der Master-Station der Ausgang Y1010 auf den Zustand , 1" gebracht, wird
der Ausgang Y10 des Ausgangsmoduls in der dezentralen E/A-Station eingeschaltet.
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Datenaustausch mit Sondermodulen

Die Master-Station kann mit Sondermodulen in einer dezentralen E/A-Station auf vier verschiedene
Arten kommunizieren:

@ Durch zyklische Ubertragung (allgemeine Parameter) und Sondermodulparameter (automati-
sche Aktualisierung der Operanden W)

Bei dieser Methode kénnen durch das Ablaufprogramm Daten in der gleichen Weise mit dem
Sondermodul ausgetauscht werden, als ob das Sondermodul auf den selben Baugruppentrager
wie die SPS-CPU installiert ware. Daten werden periodisch ausgetauscht, ohne dass das Timing
beachtet werden muss.

@ Durch Applikationsanweisungen fiir den Datenaustausch mit Sondermodulen (REMFR, REMTO)

Bei dieser Methode ist keine Konfiguration des Sondermoduls durch die Software GX Configurator
oder GX Works2 notwendig. Daten werden nur auf Anforderung ausgetauscht.

@® Durch zyklische Ubertragung (allgemeine Parameter), Sondermodulparameter (automatische
Aktualisierung der Operanden D) und Parameter fiir die dezentrale E/A-Station (Parameter zur
Weiterleitung von Daten zwischen Operanden)

Bei dieser Methode kénnen durch das Ablaufprogramm Daten in der gleichen Weise mit dem
Sondermodul ausgetauscht werden, als ob das Sondermodul auf den selben Baugruppentrager
wie die SPS-CPU installiert ware. Der Unterschied zur oben genannten ersten Methode besteht
darin, dass die Sondermodulparameter genauso eingestellt werden kdnnen, als wenn das Son-
dermodul zusammen mit der SPS-CPU der Master-Station installiert ware.

@® Durch Link-Anweisungen (READ, WRITE) und Sondermodulparameter (automatische Aktualisie-
rung der Operanden D)

Bei dieser Methode kénnen durch das Ablaufprogramm Daten in der gleichen Weise mit dem
Sondermodul ausgetauscht werden, als ob das Sondermodul auf den selben Baugruppentrager
wie die SPS-CPU installiert ware. Daten werden nur auf Anforderung ausgetauscht.

AuBer bei der Kommunikation durch die Applikationsanweisungen REMFR und REMTO werden die
Netzwerk-Parameter in die Master-Station und die SPS- und Sondermodulparameter in das dezen-
trale E/A-Modul eingetragen. Die Operandenbereiche fiir die Kommunikation mit den einzelnen
dezentralen E/A-Stationen werden in den allgemeinen Parametern der Master-Station eingestellt.

SPS-Parameter, die in eine dezentralen E/A-Station Ubertragen worden sind, verursachen keine Pro-
bleme bei der Kommunikation mit Sondermodulen, auch dann nicht, wenn nur die Voreinstellungen
verwendet werden. Wenn erforderlich, passen Sie die SPS-Parameter an.

HINWEISE Bitte bachten Sie, dass nur eine begrenzte Anzahl an Parametern fir die in einer dezentralen E/A-
Station eines MELSECNET/H-Netzwerks installierten Sondermodule eingestellt werden kann.
Dabei wird die Gesamtanzahl der eingestellten Parameter fir die Initialisierung und fiir die auto-
matische Aktualisierung separat berechnet.

- Max. Anzahl der Parameter fiir die Initialisierung: 512

— Max. Anzahl der Parameter fiir die automatische Aktualisierung: 256

Wird die Anzahl der zuldssigen Parameter Uberschritten, tritt in der dezentralen E/A-Station der
Fehler ,SP. PARA ERROR” mit dem Fehlercode 3301 auf.

Zur Aktualisierung der Uberzahligen Parameter konnen REMFR- oder REMTO-Anweisungen ver-
wendet werden, die Daten aus dem Sondermodul lesen bzw. Daten in das Sondermodul schreiben.

Die Anzahl der Parameter fiir die Initialisierung ist fiir jedes Sondermodul fest vorgegeben. Weitere
Informationen zu diesen Parametern finden Sie in den Bedienungsanleitungen der Sondermodule.

Wie die Parameter fiir die automatische Aktualisierung gezahlt werden, wird im Abschnitt 5.2.1
naher erldutert.

Eine Master-Station kann keine Applikationsanweisungen fiir Sondermodule ausfiihren, die in
einer dezentralen E/A-Station installiert sind.
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® Erlduterung der einzelnen Kommunikationsmethoden
- Zyklische Ubertragung und Sondermodulparameter

In festen Intervallen liest die SPS-CPU Daten aus einem Sondermodul oder schreibt Daten in
ein Sondermodul. Dabei werden die folgenden Operanden und Einstellungen verwendet:

® X/Y (LX/LY) und B/W (LB/LW) (Einstellungen in den allgemeinen Parametern)
® Sondermodulparameter (automatische Aktualisierung) im dezentralen E/A-Modul

Die Sondermodulparameter werden durch die Konfigurations-Software GX Configurator oder
die Programmier-Software GX Works2 eingestellt. Weitere Informationen finden Sie in der
Bedienungsanleitung des verwendeten Sondermoduls.

Bei dieser Methode kdnnen durch das Ablaufprogramm Daten in der gleichen Weise mit
einem Sondermodul ausgetauscht werden, als ob das Sondermodul zusammen mit der
SPS-CPU der Master-Station auf den selben Baugruppentrager installiert ware. Anwendungs-
beispiele sind das periodische Lesen der gewandelten Werte von Analog-Eingangsmodulen
oder der Zahlerstande von Zahlermodulen sowie die periodische Ubertragung der digitalen
Werte an Anlog-Ausgangsmodule.

HINWEIS Da bei dieser Kommunikationsmethode Daten periodisch gelesen und geschrieben werden,
besteht keine Verriegelung mit dem Sondermodul.
Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul

X1000

——{Mov wo Do
R

Puffer-
—§—Mov D10 W10 ]—‘ o w (3) LW(W) © | speicher

Einstellungen zur o
Initialisierung

-

—Y1018 >

LX/LY (5 ) LX/LY XY

Abb. 3-10: Kommunikation mit einem Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station (iber Link-Operanden

@ Durch GX Configurator oder GX Works2 werden die Einstellungen zur Initialisierung des Sonder-
moduls und zur automatischen Aktualisierung in das dezentrale E/A-Modul eingetragen.

@ Entsprechend der Einstellungen zur automatischen Aktualisierung werden die Pufferspeicherin-
halte automatisch in Link-Register W des dezentralen E/A-Moduls Gbertragen. Umgekehrt wer-
den Inhalte der Link-Register W automatisch in den Pufferspeicher geschrieben.

©® Entsprechend der Einstellungen in den allgemeinen Parametern der Master-Station werden die
Inhalte der Link-Register W zwischen der Master-Station und der dezentralen E/A-Station ausge-
tauscht.

@ Die SPS-CPU aktualisiert entsprechend der Aktualisierungs-Parameter die Link-Register W in
SPS-CPU und Master-Modul.

@ Bei Ein- und Ausgangen erfolgt die Kommunikation genauso wie bei E/A-Modulen.
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- Applikationsanweisungen fiir den Datenaustausch mit Sondermodulen (REMFR, REMTO)

Eine REMFR-Anweisung liest Daten direkt aus dem Pufferspeicher eines Sondermodulsin einer
dezentralen E/A-Station.

Eine REMTO-Anweisung schreibt Daten direkt in den Pufferspeicher eines Sondermoduls in
einer dezentralen E/A-Station.

Diese Kommunikationsmethode kann fiir die folgenden Anwendungen verwendet werden:
@® Wenn Daten nur bei Bedarf mit einem Sondermodul ausgetauscht werden sollen.
@® Wenn eine Verriegelung mit dem Sondermodul gewiinscht ist.

® Wenn nichtgenug Link-Register W flir die Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station
zur Verfligung stehen.

Daruiberhinaus kann diese Kommunikationsmethode angewendet werden, wenn keine Soft-
ware (z.B. GX Configurator) zur Einstellung der Sondermodulparameter zur Verfligung steht.

Die Anweisungen REMFR und REMTO sind im Abschnitt 7.1.1 beschrieben.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul
——{ ZREMFR ]—‘ o
~
Puffer-
——-z.REmTO speicher
(2]
|f|000
LX/LY (3) LXAY XY
—<¥1018 > > >

Abb. 3-11: Datenaustausch mit einem Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station durch REMFR/REMTO-
Anweisungen

@ In der SPS-CPU wird eine REMFR-Anweisung ausgefiihrt, um den Pufferspeicherinhalt des Son-
dermoduls zu lesen.

@ Um Daten in den Pufferspeicher des Sondermoduls zu schreiben, wird in der SPS-CPU eine
REMTO-Anweisung ausgefiihrt.

© Fur die Ein- und Ausgange des Sondermoduls erfolgt der Datenaustausch genauso wie bei E/A-
Modulen.
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- Zyklische Ubertragung, Sondermodulparameter und Parameter fiir die dezentrale E/A-Station
(Weiterleitung von Daten zwischen Operanden)

In festen Intervallen liest die SPS-CPU Daten aus einem Sondermodul oder schreibt Daten in
ein Sondermodul. Dabei werden die folgenden Operanden und Einstellungen verwendet:

® X/Y (LX/LY) und B/W (LB/LW) (Einstellungen in den allgemeinen Parametern)
® Sondermodulparameter (automatische Aktualisierung) im dezentralen E/A-Modul

Der Unterschied zwischen dieser und der auf Seite 3-13 gezeigten Kommunikationsmethode
besteht darin, dass hier die Datenregister D automatisch aktualisiert werden. Durch die
Parameter der dezentralen E/A-Station werden die Inhalte der Datenregister D mit denen der
Link-Operanden W abgeglichen.

Bei dieser Methode kénnen durch das Ablaufprogramm Daten in der gleichen Weise mit
einem Sondermodul ausgetauscht werden, als ob das Sondermodul zusammen mit der
SPS-CPU der Master-Station installiert ware. Anwendungsbeispiele sind das periodische Lesen
der gewandelten Werte von Analog-Eingangsmodulen oder der Zahlerstande von Zahlermo-
dulen sowie die periodische Ubertragung der digitalen Werte an Anlog-Ausgangsmodule. Ein
Vorteil dieser Methode ist, dass auch nach einer Anderung der Netzwerkparameter der
Master-Station die Sondermodulparameter nicht angepasst werden miissen.

SPS-CPU

Master-Station Dezentrale E/A-Station
Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul

Einstellungen zur o
Initialisierung

|—g—{mov wo Do
N ) )
L §—[mov D10 W10 ]—‘ 0| w (4] w |®@]| D (2] SE‘éﬁi’ér
X1000
|—| I— < <
LX/LY (6] LXAY XY
—< Y1018 > > >

Abb. 3-12:  Kommunikation mit einem Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station (iber Link-Operanden

@ Durch GX Configurator oder GX Works2 werden die Einstellungen zur Initialisierung des Sonder-
moduls und zur automatischen Aktualisierung in das dezentrale E/A-Modul eingetragen.

@ Entsprechend der Einstellungen zur automatischen Aktualisierung werden die Pufferspeicherin-
halte automatisch in Datenregister D des dezentralen E/A-Moduls ibertragen. Umgekehrt wer-
den Inhalte der Datenregister D automatisch in den Pufferspeicher geschrieben.

© Durch die Einstellung zur ,Weiterleitung von Daten zwischen Operanden” werden die Datenre-
gister D in Link-Register W ibertragen und umgekehrt.

@ Entsprechend der Einstellungen in den allgemeinen Parametern der Master-Station werden die
Inhalte der Link-Register W zwischen der Master-Station und der dezentralen E/A-Station ausge-
tauscht.

@ Die SPS-CPU aktualisiert entsprechend der Aktualisierungs-Parameter die Link-Register W in
SPS-CPU und Master-Modul.

@ Fir die Ein- und Ausgédnge des Sondermoduls erfolgt der Datenaustausch genauso wie bei E/A-
Modulen.
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- Link-Anweisungen (READ, WRITE) und Sondermodulparameter (automatische Aktualisierung
der Operanden D)

Eine READ-Anweisung liest den Inhalt von Datenregistern R eines dezentralen E/A-Moduls.
Eine WRITE-Anweisung schreibt Daten in Datenregister R eines dezentralen E/A-Moduls.

Durch Einstellungen in den Sondermodulparameter (automatische Aktualisierung) im dezen-
tralen E/A-Modul werden die Datenregister automatisch aktualisiert.

Diese Kommunikationsmethode kann fiir die folgenden Anwendungen verwendet werden:
@® Wenn Daten nur bei Bedarf mit einem Sondermodul ausgetauscht werden sollen.

® Wenn nicht genug Link-Register W fuir die Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station
zur Verfligung stehen.

Die Anweisungen READ und WRITE sind in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H
SPS-Netzwerk beschrieben.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul
Einstellungen zur 0
Initialisierung
——-/ JP.READ ]—‘
~
Puffer-
1 JPWRITE H (3] D 2] speicher
|f|000
LX/LY (4] LXAY XY
—<¥1018 > > >

Abb. 3-13: Datenaustausch mit einem Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station durch READ/WRITE-
Anweisungen

@ Durch GX Configurator oder GX Works2 werden die Einstellungen zur Initialisierung des Sonder-
moduls und zur automatischen Aktualisierung in das dezentrale E/A-Modul eingetragen.

@ Entsprechend der Einstellungen zur automatischen Aktualisierung werden die Pufferspeicherin-
halte automatisch in Datenregister D des dezentralen E/A-Moduls ibertragen. Umgekehrt wer-
den Inhalte der Datenregister D automatisch in den Pufferspeicher des Sondermoduls
geschrieben.

© Inder SPS-CPU werden READ- und WRITE-Anweisungen ausgefiihrt, um Inhalte der Datenregister
D des dezentralen E/A-Moduls zu lesen und zu schreiben.

@ Fur die Ein- und Ausgange des Sondermodauls erfolgt der Datenaustausch genauso wie bei E/A-
Modulen.
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3.3.2 RAS-Funktionen

~RAS” steht firr die englischen Begriffe ,Reliability, Availability, and Serviceability” (Zuverlassigkeit,
Verfiligbarkeit und Betriebsbereitschaft) und beschreibt die Gebrauchstauglichkeit eine SPS-Systems.

@ Abschaltung der Ausgidnge bei einem Kommunikationsfehler

In einem dezentralen E/A-Netzwerk werden bei einem Kommunikationsfehler alle Ausgange
ausgeschaltet.

Die Ausgange werden auch ausgeschaltet, wenn zwar die Daten einwandfrei (ibertragen werden
kénnen, aber die Master-Station nicht mehr in der Lage ist, zu kommunizieren.

In den SPS-Parametern des dezentralen E/A-Moduls kann aber eingestellt werden, dass die
Zustande der Ausgange auch bei einem Fehler erhalten bleiben (siehe Abschnitt 5.2).

Befindet sich im Netzwerk eine dezentrale E/A-Station, bei der ein Kommunikationsfehler aufge-
treten ist oder die aufgehort hat, zu kommunizieren, speichert die Master-Station die Daten, die
sie unmittelbar vor Auftreten des Fehlers oder der Unterbrechung von der Station empfangen
hat (Operanden X, B und W).

HINWEIS Damit die von einem Analog-Ausgabemodul ausgegebenen analogen Werte gehalten werden,
muss in den SPS-Parametern als Ausfiihrungsmodus bei einem Fehler ,Fortsetzen” gewdhlt und
der Zustand des Pufferspeicher-Bits, das fiir den entsprechenden Kanal die Ausgabe freigibt oder
sperrt, beibehalten werden.

@® Wabhl der Betriebsart der dezentralen E/A-Station bei Ausfall eines Sondermoduls*

In den SPS-Parametern des dezentralen E/A-Moduls kann eingestellt werden, ob der Betrieb der
dezentralen E/A-Station angehalten oder fortgesetzt wird, wenn in einem Sondermodul in dieser
Station ein Hardware-Fehler auftritt (siehe Abschnitt 5.2).

- Einstellung ,Stopp” (Voreinstellung)

Die automatische Aktualisierung aller Sondermodule in der betreffenden dezentralen E/A-
Station wird angehalten.

- Einstellung ,Fortsetzen”

Die automatische Aktualisierung der Sondermodule wird, mit Ausnahme des Moduls, in dem
der Hardware-Fehler aufgetreten ist, fortgesetzt.

* Die Einstellung der Betriebsart der dezentralen E/A-Station bei einem Hardware-Fehler ist nur bei dezentralen E/A-Modu-
len ab der Seriennummer 10012... méglich. Zur Einstellung ist auBerdem eine bestimmte Version der Programmier-Soft-
ware erforderlich. Priifen Sie die Ihnen verwendeten Programmier-Software, ob sie diese Einstellungen unterstitzt.
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HINWEIS

@® Automatische Wiedereingliederung
Nachdem eine Station, bei der ein Kommunikationsfehler aufgetreten ist und die dadurch vom
Netzwerk getrennt wurde, wieder betriebsbereit ist, wird sie automatisch mit dem Netzwerk
verbunden. AnschlieBend nimmt sie die Kommunikation wieder auf.

— Die dezentrale E/A-Station nimmt die Kommunikation wieder auf (die LED ,D.LINK” leuchtet).

Die dezentrale E/A-Station flihrt bei allen Modulen, die in der Station installiert sind, einen
RESET aus. Wird die Kommunikation fortgesetzt, nachdem die Datenleitung entfernt und
wieder angeschlossen wurde, wird kein RESET ausgefiihrt.

- Die Parameter einer dezentrale E/A-Station wurden gedndert oder zurlickgesetzt (einschlief3-
lich aus- und einschalten der Versorgungsspannung).

Nach der Anderung der Parameter einer dezentrale E/A-Station, der Anderung oder dem
Zuriicksetzen der Parameter der Master-Station oder einem RESET der dezentralen E/A-Station
(durch Aus-/Einschalten der Versorgungsspannung oder Betdtigen des RESET-Tasters am
dezentralen E/A-Modul) werden die Module zuriickgesetzt, wenn die dezentrale E/A-Station
wieder in das System eingegliedert wird, um die Kommunikation fortzusetzen.

Dadurch kdénnen die Ausgangszustande nach der Fortsetzung der Kommunikation nicht
wiederhergestellt werden, auch wenn in den SPS-Parametern eingestellt ist, dass die Aus-
gangszustande von Ausgangsmodulen, Analog-Ausgabemodulen oder Temperaturrege-
lungsmodulen bei einem Fehler erhalten bleiben sollen.

Die dezentrale E/A-Station Nr. 2 wird wegen eines Die dezentrale E/A-Station Nr. 2 wird nach Behebung
Kommunikationsfehlers vom Netzwerk getrennt. der Stérung wieder in das Netzwerk eingegliedert.
Master- Dezentrale Dexengrale Master- Dezentrale Dezentrale
Station E/A-Station -Stati Station E/A-Station E/A-Station
(Station (Station ati (Station (Station (Station
Nr. 0) Nr. 1) 2 Nr. 0) Nr. 1) Nr.2)
Wiederein-

[ [ 1 I gliederung [ [T ]
Netzwerk Nr. 1 |:> Netzwerk Nr. 1
[ L1 | [ | I
Dezentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station E/A-Station E/A-Station E/A-Station
(Station (Station (Station (Station (Station (Station
Nr. 5) Nr. 4) Nr. 3) Nr. 5) Nr. 4) Nr. 3)

Abb. 3-14: Beispiel fiir die automatische Wiedereingliederung einer zuvor ausgefallenen Station

Die Anzahl der Stationen, die nach Behebung der Stérung in einem Abtastzyklus wieder in das
Netzwerk eingegliedert werden kdénnen, ist begrenzt und kann in den erganzenden Einstellungen
der Netzwerk-Parameter festgelegt werden (siehe Abschnitt 5.1.4).
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Technische Daten und Funktionen

® Loopback-Funktion (nur bei optischem Doppelring)
Beim Aufbau des Netzwerks mit einem optischen Doppelring sind die Ubertragungspfade dop-
pelt vorhanden. Bei einer Stérung in einem Ubertragungspfad wird der gestérte Bereich vom
Netzwerk getrennt, indem die Ubertragung von der Vorwirts- auf die Riickwértsschleife oder von
der Riickwarts- auf die Vorwartsschleife umgeschaltet wird, oder es wird ein ,Loopback” ausge-
fihrt. Dabei wird die Kommunikation mit den Stationen normal fortgesetzt, die noch in der Lage

sind, Daten auszutauschen.

— Normale Kommunikation

Master-Station Dezentrale Dezentrale
(Station Nr. 0) E/A-Station E/A-Station
(Station Nr. 5) (Station Nr. 4)

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station
(Station Nr. 1) (Station Nr. 2) (Station Nr. 3)

Ruickwértsschleife

—> Datenfluss

Abb. 3-15: Bei intakten Ubertragungswegen werden die Daten (iber die Vorwdirtsschleife oder die
Riickwdirtsschleife ausgetauscht

Kommunikation bei einer Stérung

Unterbrechung der Vorwartsschleife (oder der Riickwartsschleife)

Master-Station
(Station Nr. 0)

Dezentrale
E/A-Station
(Station Nr. 5)

Dezentrale
E/A-Station
(Station Nr. 4)

<
— —N
—
- _><_ - r-- T il
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station
(Station Nr. 1) (Station Nr. 2) (Station Nr. 3)

Unterbrechung

Abb. 3-16: Beieiner Unterbrechung wird der Datenaustausch tiber die andere Schleife fortgesetzt.
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Funktionen

Ausfall einer oder mehrerer Stationen

Master-Station
(Station Nr. 0)

Dezentrale
E/A-Station

(Station Nr. 5) (St, y{. 4)

T T T T
I-.:>-‘ [ I [y
~
Lo ____ a L\

NN
\\' \‘
/// /
r——=—=-=-=-- A | A r——— //
[ T 1 [ ol =
I IN L 1| 1
Dezentrale ezewtfal Dezentrale
E/A-Station E/AsStatign E/A-Station
(Station Nr. 1) (S y{. ) (Station Nr. 3)

Loopback Keine Kommun

kation moglich

Abb. 3-17: Der Datenaustausch wird fortgesetzt, indem die gestérten Stationen von der Kommu-
nikation ausgeschlossen werden. Falls mehrere Stationen ausgefallen sind, kann auch
mit den Stationen, die sich zwischen den gestérten Stationen befinden, nicht kommu-

niziert werden.

- Besonderheiten bei einem optischen Doppelring

e Wird eine Netzwerkleitung angeschlossen oder entfernt, kann der Ubertragungspfad

(Vorwarts- oder Riickwartsschleife) umgeschaltet werden,

ausgetauscht.

e Wird wegen einer Leitungsunterbrechung ein Loopback

die Daten werden aber normal

ausgefiihrt, konnen, abhangig

von der Bedingung der Unterbrechung, beide Schleifen als storungsfrei erkannt werden.
Ob die Vorwarts- oder die Rlickwartsschleife gestort ist, wird durch den Empfangsstatus

(RD) der Loopback-Station bestimmt.

Im folgenden Beispiel (siehe Abbildung auf der folgenden

Seite) wird der Datenaustausch

fortgesetzt, indem das Netzwerk in zwei Teilnetzwerke aufgeteilt wird:

1. Teilnetzwerk (1MR1 — 1R4 - 1R5)

Station Status der Vorwartsschleife Status der Riickwartsschleife
TMR1 Normal Normal
1R4 Normal Normal
1R5 Normal Normal

Tab. 3-6: Im ersten Teilnetzwerk ist ein Loopback mdglich, da (iber die Vorwdirts- und die

Riickwdirtsschleife kommuniziert werden kann.

2. Teilnetzwerk (1R1 - 1R2 - 1R3)

Station Status der Vorwartsschleife Status der Riickwartsschleife
1R2 Gestort (,RD” gestort” Normal
1R2 Normal Normal
1R3 Normal Gestort (,RD” gestort”

Tab. 3-7: Im zweiten Teilnetzwerk ist kein Loopback mdéglich, da (iber keine der beiden

Schleifen kommuniziert werden kann.
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In der Vorwartsschleife ist der Empfang gestért — Loopback mit
der Riickwértsschleife Kommunikation ist gesperrt ~ Kommunikation ist gesperrt
Master-Station Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station
TMR1 | 1R1
Loopback i Loopback
Sy ! Ly [ ¥y
£Q |38 (|22 £43 | ER |25 (|22 |£Q ER|3Q[|22 |£3
CEIET R R R NN
S e S S S
i 4 \—T
Lo >< .l
- 1
| >< ””” A
| |
| |
| | | | |
y I A 4
£R |32 |25 |8 £3 |22 (|23 |£8 ARE EER R RS
HENIENE SR E IR
2 S 2 2 2 2
LI a3 LN ‘ L
. o Loopback i Loopback
1R5 1R4 ‘ 1R3
Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station
Kommunikation ist gesperrt
In der Ruickwartsschleife ist der Empfang gestért — Loopback mit
der Vorwaértsschleife
Abb. 3-18: Beispiel fiir die Ausfiihrung eines Loopback bei mehreren Leitungsunterbrechungen
HINWEIS Tritt in einem Netzwerkmodul eine Stérung auf, wird, abhangig von der Art der Stérung, eventuell

Modul gestort ist.

Station das Netzwerk normal arbeitet.

kein Loopback ausgefiihrt. Priifen Sie in diesem Fall mit einer der folgenden Methoden, welches

— Prifen Sie den Zustand der LEDs (RUN-LED leuchtet nicht, ERR.-LED leuchtet) aller Netzwerkmo-
dule, und ermitteln Sie so die gestorte Station.

- Schalten Sie die Versorgungsspannungen aller Stationen aus und schalten Sie dann die Statio-
nen wieder einzeln ein. Beginnen Sie dabei mit der Master-Station. Priifen Sie so, bis zu welcher
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Funktionen

@® Ausblenden einer Station (nur bei Busaufbau mit Koaxialkabel)

Wird in einem Netzwerk, das mit koaxialen Leitungen aufgebaut ist, die Versorgungsspannung
einer Station ausgeschaltet, wird die Kommunikation mit den Stationen fortgesetzt, die noch in
der Lage sind, Daten auszutauschen.

— Normale Kommunikation

Master-Station Dezentrale Dezentrale Dezentrale
(Station Nr. 0) E/A-Station E/A-Station E/A-Station
(Station Nr. 1) (Station Nr. 2) (Station Nr. 3)

Abschlusswiderstand Abschlusswiderstand

Abb. 3-19: Am Datenaustausch im Netzwerk sind alle Stationen beteiligt

- Kommunikation bei einer Stérung

Master-Station Dezentrale Dés?lée Dezentrale
(Station Nr. 0) E/A-Station -Stati E/A-Station
(Station Nr. 1) (Station Nk 2) (Station Nr. 3)

Abschlusswiderstand Abschlusswiderstand

Abb. 3-20: Die gestérte Station wird ausgeblendet und die Kommunikation fortgesetzt

HINWEIS Bei einer Leitungsunterbrechung kann der Datenaustausch nicht fortgesetzt werden, weil dann
der Abschlusswiderstand fehlt.
Master-Station Dezentrale Dezentrale Dezentrale
(Station Nr. 0) E/A-Station E/A-Station E/A-Station
(Station Nr. 1) (Station Nr. 2) (Station Nr. 3)
Abschlusswiderstand Abschluss-
Leitungsunterbrechung ) Widerstand
Beachten Sie auch, dass keine Daten ausgetauscht werden kdnnen, wenn zwar keine Leitung
unterbrochen, aber ein Abschlusswiderstand vom F-Stecker entfernt worden ist.
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@ Fortsetzung der transienten Ubertragung bei einem Fehler
Selbst wenn wahrend des Betriebs des Netzwerk ein Fehler auftritt, der die SPS-CPU stoppt, kann
ein Netzwerkmodul die transiente Ubertragung fortsetzen. Dadurch kann mithilfe der Program-
mier-Software liber andere Stationen eine Fehlerdiagnose ausgefiihrt werden.

[ Fehlerin der SPS—CPU]

/

SPS-CPU
QJ72LP25

Netzteil

e} -» QJ71LP21
Netzteil

_______________________________________

Netzteil
QJ72LP25
Netzteil

/ SPS-Diagnose

PLC diagnostics 5]

FLC

Programmierwerkzeug

N )

Abb. 3-21:  Bei einer Stérung kann ein Programmierwerkzeug an eine dezentrale E/A-Station angeschlossen und so die
Fehlerursache in der SPS-CPU der Master-Station gesucht werden.

Die folgende Tabelle zeigt, wie sich die zyklische und die transiente Ubertragung bei den verschie-
denen Betriebszustande der SPS-CPU verhalten.

Zustand der SPS-CPU Art des Fehlers Zyklische Ubertragung Transiente Ubertragung

Batteriefehler, Fehlermerker
gesetzt etc. (Der Betrieb der Geringfugig Wird fortgesetzt Ist freigegeben

SPS-CPU wird fortgesetzt.)

Fehlerhafter Parameter, fehler-

hafte Anweisung etc. (Betrieb Mittel Ist gestoppt Ist freigegeben
der SPS-CPU wird gestoppt.)
RESET etc. (Ausfall der SPS-CPU) Schwer Ist gestoppt Ist gesperrt*

Tab. 3-8:  Einfluss des Zustands der SPS-CPU auf den Datenaustausch

*  Beim Zugriff auf die Master-Station durch die Programmier-Software und transienter Ubertragung tritt ein Kommu-
nikationsfehler auf.
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@ Abruf des Zeitpunkts, an dem bei der transienten Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist

Falls eine durch eine Anweisung (READ, WRITE, etc.) gestartete transiente Ubertragung mit Fehler
beendet wurde, konnen der Zeitpunkt des Fehlers sowie das Netzwerk und die Station, in der der

Fehler entdeckt wurde, festgestellt werden.

Dieser Zeitstempel kann zur Ermittlung von Netzwerkproblemen und zur Verbesserung des
Datenaustausches verwendet werden.

Die Anweisungen READ und WRITE sind in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H
SPS-Netzwerk beschrieben.

Quelle der Anforderung

Netzteil
SPS-CPU
QJ71LP21

A
]
|
T
I

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

<
<«

Netzteil
QJ72LP25
Netzteil
QJ72LP25

Ziel der Anforderung
Station, in der der Fehler
entdeckt wurde

Abb. 3-22: Wann und wo ein Fehler bei der transienten Ubertragung aufgetreten ist, wird gespeichert
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® Diagnosefunktionen

Mit den Diagnosefunktionen kénnen der Zustand des Netzwerks und die Einstellungen eines
Netzwerkmoduls gepriift werden. Sie umfassen im Wesentlichen die beiden folgenden Tests:

- Offline-Tests

— Online-Tests

Lassen Sie die Online-Tests ausfiihren, wenn das Netzwerkmodul kommuniziert (In diesem Fall
leuchtet die LED , T.PASS".)

Wird einer der Online-Tests bei einer Station ausgefiihrt, die keine Daten liber das Netzwerk aus-
tauscht, tritt ein Fehler auf.

Offline-Tests

Mit Offline-Tests kdnnen die Hardware eines Netzwerkmoduls und die Datenleitungen bei der
Inbetriebnahme eines Systems gepriift werden. Die verschiedenen Tests werden durch den

Betriebsartenschalter des Moduls oder durch die Programmier-Software ausgewahilt.

. Optischer Koaxiale Referenz

U Beschreibung Doppelring Leitung (Abschnitt)
Prifung der Sende- Prifung der Hardware eines Netzwerkmoduls
und Empfangsméglich- | einschlieBlich der Sende- und Empfangs- [ J [ J 4.5.1
keit schaltkreise sowie der Netzwerkleitungen
Interner Priifung der Hardware eines Netzwerkmoduls

. einschlieBlich der Sende- und Empfangs- [ J [ J 4.5.2
Verbindungstest -

schaltkreise

Hardware-Test Priifung der Hardware eines Netzwerkmoduls [ J [ J 453
Vorwarts-/Rickwarts- | Prifung, ob beim komplett angeschlossenen
schleifentest (nur bei Netzwerk die IN- und OUT-Anschliisse der [ J O 4.7.1
der Master-Station) Module korrekt miteinander verbunden sind

Tab. 3-9:

Ubersicht der Offline-Tests

@: Test ist méglich; O: Test kann nicht ausgefiihrt werden

Online-Tests (Netzdiagnose)

Mit der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software kann der Zustand eines MELSECNET/H-
Netzwerks auf einfache Weise gepriift werden.

Wenn wahrend des Betriebs ein Problem aufgetreten ist, ermoglicht die Netzwerkdiagnose die

Prifung eines Netzwerkmoduls in der Betriebsart ,Online”.

. Optischer Koaxiale Datenaus- Referenz
== B e Doppelring Leitung tausch* (Abschnitt)
Schleifentest Priifung der Verbindungen [ J @) 4.8.1
Setup- Priifung, ob Stationsnum-

Uberp riifunastest mern mehrfach vergeben [ J [ 4.8.2
P 9 wurden Wird
halt
Priifung, in welcher Reihen- angehatten
Reihenfolge der folge die Stationen der Vor-
Stationen warts- und Riickwarts- i © 483
schleife angeschlossen sind.
Priifung, ob transiente Kom- Wird
Kommunikationstest munikation moglich ist; Prii- [ J O fortggsetzt 484
fung der Routing-Parameter

Tab. 3-10: Ubersicht der Offline-Tests

@: Test ist méglich; O: Test kann nicht ausgefiihrt werden

*  Zyklischer Datenaustausch und transiente Ubertragung

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Technische Daten und Funktionen

Funktionen

@® Redundante Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station
Durch Montage von zwei Netzteilen in einer dezentralen E/A-Station kann deren Spannungsver-
sorgung redundant ausgelegt werden.

Eine redundante Spannungsversorgung hat die folgenden Vorteile:

— DerBetrieb der dezentralen E/A-Station wird auch nach dem Ausfall eines der beiden Netzteile
fortgesetzt.
Eine dezentrale E/A-Station mit redundanter Spannungsversorgung ist so ausgelegt, dass

beim Ausfall eines Netzteils das verbleibende Netzteil die Versorgung der Station allein
Ubernimmt und so der Betrieb der Station fortgesetzt werden kann.

— Ein defektes Netzteil kann wahrend des Betriebs getauscht werden.

Da bei einer redundanten Spannungsversorgung ein einzelnes Netzteil ausreicht, um die
dezentrale E/A-Station mit Spannung zu versorgen, kann eines der Netzteile wahrend des
Betriebs ausgetauscht werden.

Um die Vorteile einer redundanten Spannungsversorgung zu nutzen, sollten die einzelnen Netz-
teile mit separaten Spannungen versorgt werden.

— > ~

T, | & |2

= (%] ~

28 & o

I
CI Baugruppentrager Q38RB
_ Ry E/A E/A E/A E/A E/A E/A E/A E/A
Bg B | =
Ny NS R
@ O @ © 3
z0 4o (@)
Versorgungsspannung A Versorgungsspannung B

— ) ~
T. | 3|2
= (V2] ~
238 & o
l DasQJ72LP25 setzt seinen Betrieb fort, weil es weiter
< durch die Spannung B versorgt wird.
| / Baugruppentrager Q38RB
_ 90 ‘4 E/A E/A E/A E/A E/A E/A E/A
T o Ta &
NE g | g
@O @ \© 3
=z0 4o (e}
Versorgungsspannung A Versorgungsspannung B
o LS LS -
(v) . . LS: Sicherungsloser Leistungsschalter

] [

@ Die Versorgungsspannung A wird ausgeschaltet.

Abb. 3-23:  Eine redundante Spannungsversorgung gewdhrleistet auch bei Ausfall einer Versorgungsspannung oder

eines Netzteils den Betrieb einer dezentralen E/A-Station.
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Wenn eines der beiden Netzteile keine Spannung mehr liefert, erkennt die dezentrale E/A-Station
den Fehler ,SINGLE PS DOWN* (Fehlercode 1520) oder ,SINGLE PS ERROR” (mittelschwerer
Fehler). Fehler in einer dezentralen E/A-Station kdnnen mithilfe der SPS-Diagnose und dem
Systemmonitor der Programmier-Software, der ERR.-LED des dezentralen E/A-Moduls oder dem
ERR.-Kontakt eines Netzteils ausgewertet werden.

Benoétigte Module fiir dieredundante Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station

Zur Konfiguration einer redundanten Spannungsversorgung in einer dezentralen E/A-Station
werden die folgenden Gerdte benétigt:

- Hauptbaugruppentrager Q3[JRB

- Erweiterungsbaugruppentrager Q6C1RB

- Netzteile Q6LJRP

— Dezentrales E/A-Modul QJ72LP25-25,QJ72LP25G, QJ72LP25GE oder QJ72BR15 (Funktionsver-
sion D)

HINWEISE In einer dezentralen E/A-Station mit redundanter Spannungsversorgung kdnnen auch dezentrale
E/A-Module ab der Funktionsversion C verwendet werden. Bitte beachten Sie in diesem Fall die
Hinweise zur Systemkonfiguration auf der nachsten Seite.

Die technischen Daten der Baugruppentrager Q3CJRB/Q6LIRB fiir redundante Netzteile und der
redundanten Netzteile Q6CJRP finden Sie im Hardware-Handbuch zum MELSEC System Q
(Art.-Nr. 141683).

Link-Sonderregister fiir die redundante Spannungsversorgung

Die Master-Station kann den Zustand der Netzteile der dezentralen E/A-Stationen durch Auswer-
ten des Inhalts von Link-Sonderregistern priifen.

Wenn eines der beiden Netzteile keine Spannung mehr liefert, erkennt die dezentrale E/A-Station
den Fehler ,SINGLE PS DOWN* (Fehlercode 1520) oder ,SINGLE PS ERROR” (mittelschwerer

Fehler).
Verfiigbarkeit
) . Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
o0 Diese Link-Sonderregister geben den Status der einzelnen
SWO((:&;86) dezentralen E/A-Stationen an (einschlieBlich der Host-
Station). Die Informationen sind nur giltig fiir Stationen, die
in den Link-Sonderregistern SW0070 bis SW0073 als std-
SW0089 @@ rungsfrei angezeigt werden.
(137) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.

b15 b14 b13 b12 bhis b4 b3 b2 bl b0

Status der dezentralen E/A- | SW0088 | 16 | 15 |14 | 13 |bis [ 5 | 4 [ 3 [2 |1

SW00sA @@ Stationen (2) SW0089 | 32 | 31|30 | 20 | bis | 21 |20 | 19 | 18 |17 i i ¢ ¢

138 -
(138) SWO0BA | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33
SW008B | 64 | 63 | 62 | 61 | bis [ 53|52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SWoog @@ ' . N
(139) Bit = 0: Normal (einschlieBlich aller Stationen bis zur

max. Stations-Nr. und reservierter Stationen)

Bit = 1: Ein geringfiigiger Fehler ist aufgetreten.

Tab. 3-11: Link-Sonderregister zur Anzeige des Zustands der dezentrale E/A-Stationen

Die in der Tabelle aufgefiihrten Link-Sonderregister speichern geringfligige Fehler. Zu diesen
Fehlern gehoren neben einer Unterbrechung der Spannungsversorgung auch Fehler, bei denen
entsprechend der Einstellungen in den SPS-Parametern (RAS-Einstellungen) der Betrieb fortge-
setzt wird (z.B. defekte Sicherung oder Modulvergleichsfehler).
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Hinweise zur Konfiguration einer redundanten Spannungsversorgung

@ Falls eines der beiden Netzteile einer redundant versorgten dezentralen E/A-Station ausfallt

und ersetzt werden muss, sollte zur Vorbeugung von potentiellen Stérungen auch das andere
Netzteil ausgetauscht werden.

Darliberhinaus sollte ein Netzteil nach einer Betriebszeit von fiinf Jahren ausgetauscht werden.
Der Austausch eines intakten redundanten Netzteils ist im Abschnitt 8.5 beschrieben.

Bei Verwendung der Netzteile Q64RP wird empfohlen, eines der beiden Netzteile an eine
unterbrechungsfreie Spannungsversorgung (USV) anzuschlieen.

Verwenden Sie eine unterbrechungsfreie Spannungsversorgung mit einem vom Netz unab-
hangigen Ausgang (VFI) oder einem von der Netzfrequenz abhangigen Ausgang (VI) und
einem Oberschwingungsgehalt von max. 5 %.

Oder verwenden Sie beim Anschluss der USV an das 6ffentliche Stromnetz eine USV aus der
F-Serie (ab Seriennummer P) von Mitsubishi Electric (z.B: FW-F10-0.3K/0.5K).

Verwenden Sie beim Anschluss an das 6ffentliche Stromnetz keine andere USV als die oben
genannte F-Serie.

Beachten Sie bei der Montage der Module auf einen der Baugruppentrager Q38RB oder
Q68RB, dass die interne Stromaufnahme aller Module (5V DC) den Wert von 8,5 A nicht
Uberschreitet. Dies ist der Nennausgangsstrom eines redundanten Netzteils.

Die Versorgungsspannung der Netzteile sollte liber sicherungslose Leistungsschalter gefiihrt
werden, damit jedes Netzteil bei einem Ausfall separat abgeschaltet werden kann.

Der ERR.-Kontakt der redundanten Netzteile (Stérmeldeausgang) ist geschlossen, wenn das
Netzteil normal arbeitet. Der Ausgang wird ausgeschaltet (Kontakt gedffnet), wenn

— im Netzteil ein Fehler auftritt.
- die Versorgungsspannung des Netzteils ausgeschaltet ist.

Diese Funktion des Stérmeldeausgangs kann bei der Montage des Netzteils auf einem redun-
danten Haupt- oder Erweiterungsbaugruppentrager genutzt werden.

Bei einem redundanten Netzteil, dass auf einem Hauptbaugruppentrager montiert ist, wird
der Stérmeldeausgang auch ausgeschaltet (Kontakt gedffnet), wenn ein Fehler aufgetreten
ist, der den Betrieb des dezentralen E/A-Moduls stoppt.

Verwendung von dezentralen E/A-Modulen ab der Funktionsversion C

In einer dezentralen E/A-Station mit redundanter Spannungsversorgung kénnen auch dezen-
trale E/A-Module ab der Funktionsversion C verwendet werden. Bitte beachten Sie in diesem
Fall die folgenden Hinweise:

— Beim Ausfall der Versorgungsspannung wird vom dezentralen E/A-Modul kein Fehlercode
erzeugt und in den Link-Sonderregistern SW0088 bis SW008B wird kein Fehler eingetra-
gen. Dariiberhinaus werden geringfligige Fehler nicht an die Master-Station gemeldet.

- Wennim dezentralen E/A-Modul ein Fehler auftritt, der den Betrieb dieses Moduls stoppt,
wird der Stormeldeausgang der Netzteile (ERR.-Kontakt) nicht ausgeschaltet.

- Bei Montage eines Netzteils auf einem Hauptbaugruppentrager ist der ERR.-Kontakt (Stor-
meldeausgang) immer ausgeschaltet (Kontakt gedffnet).

- Bei Montage eines Netzteils auf einem Erweiterungsbaugruppentrager wird der ERR.-Kon-
takt (Stormeldeausgang) ausgeschaltet (Kontakt gedffnet), wenn im Netzteil ein Fehler
auftritt oder die Versorgungsspannung des Netzteils ausgeschaltet ist.
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® Online-Modulwechsel in einer dezentralen E/A-Station
Bei Ausfall eines E/A- oder Sondermoduls auf dem Hauptbaugruppentrager oder einem Erweite-
rungsbaugruppentrager einer dezentralen E/A-Station kann das Modul gegen ein Modul des
gleichen Typs getauscht werden, ohne dass das System gestoppt werden muss.
HINWEISE Beim Online-Modulwechsel kann ein Modul wdhrend des Betriebs nur durch ein identisches

Modul ersetzt werden. Es ist auch nicht moglich, wahrend des Betriebs weitere Module zur dezen-
tralen E/A-Station hinzuzufligen.

Priifen Sie vor dem Tausch eines Moduls, wie die mit diesem Modul verbundenen externen Gerate
reagieren, wenn das Modul getauscht wird.

Zur Vorbeugung gegen elektrische Schlage und Fehlfunktionen der Module sollten — beispiels-
weise durch Schalter - Vorkehrungen getroffen werden, um die einzelnen Versorgungsspannun-
gen und die mit dem auszutauschenden Modul verbundenen externen Gerdate abschalten zu
kénnen.

Um die unten aufgefiihrten Fragen mit ,Ja” zu beantworten und um sicherzustellen, dass durch
einen Modultausch keine Fehlfunktionen oder Stérungen bei anderen Modulen auftreten, wird
empfohlen, im tatsdchlichen System probeweise einen Online-Modulwechsel vorzunehmen.

— Besteht kein Fehler bei der Methode und der Konfiguration, mit der externe Gerdte vom System
getrennt werden?

- Werden durch das Abschalten von Signalen, wie beispielsweise der externen Versorgungsspan-
nung eines Moduls, keine anderen Module beeinflusst?

Nach der ersten Verwendung eines Moduls sollte die Montage/Demontage eines Moduls auf/von
einem Baugruppentrager auf max. 50 Vorgange beschrankt werden (entsprechend IEC61131-2).

Wird dies nicht beachtet, kann es zu Fehlfunktionen kommen.

Bedingungen zum Online-Modulwechsel in einer dezentralen E/A-Station

- Die folgende Tabelle gibt an, welche Module in dezentralen E/A-Stationen wdhrend des
Betriebs, bei eingeschalteter Versorgungsspannung, getauscht werden kénnen:

Art des Moduls Einschrankungen

Digital-Eingangsmodul

Keine, diese Module kénnen wahrend des Betriebs

Digital-Ausgangsmodul der dezentralen E/A-Station getauscht werden.

Kombiniertes Ein-/Ausgangsmodul

Analog-Eingangsmodul

Analog-Ausgangsmodul Ab der Funktionsversion C der Module kénnen diese

Sondermodule Temperaturerfassungsmodul Module wahrend des Betriebs der dezentralen E/A-
Station getauscht werden.

Temperaturregelmodul

Zéhlermodul

Tab. 3-12: Wihrend des Betriebs austauschbare Module

Module, die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind, kénnen nicht wahrend des Betriebs
getauscht werden.

Weitere Hinweise zum Austausch der Module finden Sie in den Bedienungsanleitungen der
einzelnen Module.

— Fir den Online-Modulwechsel in einer dezentralen E/A-Station wird eine bestimmte Version
der Programmier-Software bendétigt. Bitte priifen Sie, ob die von lhnen verwendete Version
der Software den Online-Modulwechsel unterstitzt.

Der Online-Modulwechsel kann durch die Programmier-Software auch tber ein Netzwerk
ausgefihrt werden.
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Der Online-Modulwechsel ist mdglich bei Modulen, die auf einen Hauptbaugruppentrager
Q3B oder Q3[IRB oder auf einen Erweiterungsbaugruppentrager Q6B oder Q6[IRB instal-
liert sind.

Module, die auf einem der folgenden Baugruppentrager installiert sind, kdnnen nicht wah-
rend des Betriebs getauscht werden:

e Kompakte Baugruppentrager Q32SB, Q33SB und Q35SB

e Erweiterungsbaugruppentrager Q5B (Ist an einem Hauptbaugruppentrager ein Erwei-
terungsbaugruppentrager Q5C1B angeschlossen, kénnen die auf dem Hauptbaugruppen-
trager installierten Module nicht getauscht werden. Die Module auf einem Erweiterungs-
baugruppentrager Q6B kdnnen jedoch getauscht werden.)

Ein Online-Modulwechsel kann ausgefiihrt werden, wenn im dezentralen E/A-Modul kein
Fehler aufgetreten ist, der den Betrieb dieses Moduls stoppt. Darliberhinaus kann ein
Online-Modulwechsel ausgefiihrt werden, wenn ein Fehler aufgetreten ist, bei dem der
Betrieb des Systems fortgesetzt werden kann.

Wird wéahrend eines Online-Modulwechsels am dezentralen E/A-Modul ein RESET ausgefiihrt
oder tritt ein Fehler auf, der den Betrieb des dezentralen E/A-Moduls stoppt, wird der
Online-Modulwechsel abgebrochen.

Bei einem Online-Modulwechsel kann nur ein Modul getauscht werden. Der gleichzeitige
Tausch mehrerer Module ist nicht méglich.

2= MITSUBISHI ELECTRIC



Funktionen Technische Daten und Funktionen
Einschrankungen beim Online-Modulwechsel
- Die folgenden Operationen kénnen wéhrend eines Online-Modulwechsels nicht ausgefiihrt
werden:
e Ausgabe einer Anforderung zum Online-Modulwechsel an ein dezentrales E/A-Modul von
mehr als einem Programmierwerkzeug.
e Ubertragen von Parametern in das dezentrales E/A-Modul der Station, in der der
Online-Modulwechsel stattfindet.
HINWEIS Wird von einem Programmierwerkzeug eine Anforderung zum Online-Modulwechsel an ein

dezentrales E/A-Modul gegeben, in dessen Station bereits ein Online-Modulwechsel stattfindet,
wird eine Meldung angezeigt, in der gefragt wird, ob der Online-Modulwechsel fortgesetzt wer-
den soll, nachdem der Verbindungspfad gewechselt wurde.

- Wenn die Frage mit ,Ja” beantwortet wird (Fortsetzung nach Wechsel des Pfades)

Die Ausfiihrung des Online-Modulwechsel wird zu dem Programmierwerkzeug (2) umgeschal-
tet, das die spatere Anforderung ausgegeben hat. Danach wird der Modultausch bei dem Sta-
tus fortgesetzt, der vor der Umschaltung herrschte.

Programmier-
werkzeug (2)

QJ72LP25

QJ71C24

—P

Online-Modulwechsel
wird fortgesetzt

Online-Modulwechsel
wird auigeftlhrt

Online-Modulwechsel
wird abgebrochen

Programmier-
werkzeug (1)

- Wenn die Frage mit ,Nein” beantwortet wird (Pfad wird nicht gewechselt)

Die zuletzt gegebene Anforderung (vom Programmierwerkzeug (2)) zum Online-Modulwech-
sel wird nicht beachtet. Der zuerst (durch Programmierwerkzeug (1)) angeforderte Modul-
tausch wird fortgesetzt.

Programmier-
werkzeug (2)

QJ72LP25

QJ71C24

—P

Online-Modulwechsel
wird nicht ausgefiihrt

Online-Modulwechsel
wird fortgesetzt

Programmier-
werkzeug (1)

- Falls im dezentralen E/A-Modul, in dessen Station ein Online-Modulwechsel ausgefiihrt wer-
den soll, ein Fehler aufgetreten ist, speichert dieses Modul den Fehler auch noch nach dem
Abschluss des Online-Modulwechsels.

Aus diesem Grund muss der Fehler durch Zuriicksetzen des Sondermerkers SM50 und Léschen
des Sonderregisters SD50 im dezentralen E/A-Modul und der SPS-CPU der Master-Station
geldscht werden. Beim Zurlicksetzen bzw. Loschen muss die Reihenfolge ,dezentrales E/A-

Modul” — ,SPS-CPU der Master-Station” eingehalten werden.

- Wird fiir ein Sondermodul, das online getauscht wird, eine REMFR- oder REMTO-Anweisung
ausgefihrt, wartet das System mit der Ausfiihrung der Anweisung. In diesem Fall wird weder
ein Fehler gemeldet, noch wird der Bit-Operand gesetzt, der den Abschluss der Ausfiihrung

der Anweisung anzeigt. Nach dem Modultausch wird die Anweisung dann ausgefiihrt.
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Vorgehensweise beim Online-Modulwechsel

Im Folgenden wird der Tausch eines digitalen Ein- oder Ausgangsmoduls beschrieben. Eine
Beschreibung des Online-Modulwechsels bei Sondermodulen finden Sie in der Bedienungsanlei-
tung des entsprechenden Sondermoduls.

HINWEIS Bei Ausgangsmodulen oder kombinierten E/A-Modulen wird empfohlen, vor dem Modultausch
die Ausgange (Y) auszuschalten.
@® Deinstallation des Moduls
@ Wahlen Sie innerhalb der Programmier-Software aus dem Meniu Online den Eintrag
Online-Modulwechsel aus. Das Dialogfenster Systemmonitor wird gedffnet.
®@ Mit einem Doppelklick wahlen Sie das auszutauschende Modul aus. Das Dialogfenster
Online-Modulwechsel wird gedtffnet.
® Markieren Sie die Option ,Ausfiihrung Modulwechsel” und bestétigen Sie diese Auswahl tGber
die Schaltflache Ausfiihrung. Der Austausch des Moduls ist freigegeben.
@ Unterbrechen Sie die Verbindungen zwischen Modul und Peripherie (E/A-Signale) beispiels-
weise durch einen Schalter.
() Falls ein Modul mit externer Spannungsversorgung getauscht werden soll, schalten Sie diese
Spannung jetzt ab.
(® Nehmen Sie die Klemmenleiste bzw. den Stecker vom Modul ab.
@ Entfernen Sie das Modul vom Baugruppentréger.
@ |Installation eines neuen Moduls
@ Montieren Sie auf den selben Steckplatz des Baugruppentragers ein neues Modul
@ SchlieBen Sie die Klemmenleiste bzw. den Stecker an.
(® Schalten Sie die externe Versorgungsspannung des Moduls wieder ein.
@ Stellen Sie die Verbindungen zwischen Modul und Peripherie (E/A-Signale) wieder her (z.B.
durch einen Schalter).
® Im Dialogfenster markieren Sie die Option ,Bestatigung der Installation” und klicken auf die
Schaltflache Ausfiihrung.
@® Wiederaufnahme des Betriebs des Moduls
@ Markieren Sie die Option ,Neustart Modulsteuerung” und bestatigen Sie diese Wahl tiber die
Schaltflache Ausfiihrung.
@ Eine Meldung wird angezeigt, die den Abschluss des Modulaustauschs bestatigt.
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Technische Daten und Funktionen

34 Verarbeitungszeiten

In diesem Abschnitt werden die Methoden zur Berechnung der Verarbeitungszeiten beim Senden
und Empfangen von Daten und der Verzdgerungszeiten im dezentralen E/A-Netzwerk vorgestellt.

3.4.1 Verarbeitung der iiber das Netzwerk gesendeten/empfangenen Daten

Vorgange beim Senden und Empfangen

Die zyklische Ubertragung in einem dezentralen E/A-Netzwerk wird (iber die Operanden LX/LY/LB
und LW der Netzwerkmodule abgewickelt.

® Digitale E/A-Module

Die Vorgénge bei der Ubertragung der Operanden LX/LX werden anhand eines Beispiels, bei dem
in der SPS-CPU der Master-Station der Ausgang Y1000 eingeschaltet wird, erlautert.

@ In der Master-Station wird Y1000 durch das Programm eingeschaltet.

(@ Der Zustand von Y1000 wird durch die Link-Aktualisierung in den Speicherbereich fir Aktua-
lisierungsdaten (LY) im Master-Modul Gbertragen.

® Entsprechend der Einstellungen in den allgemeinen Parametern wird der Zustand von Y1000
aus den Speicherbereich fiir Aktualisierungsdaten (LY) als Zustand von Y0 in den Speicherbe-
reich fiir Link-Daten (LY) UGbertragen.

@ Durch den Abtastzyklus des Netzwerks wird der Zustand von YO0 in den Speicherbereich fiir
Link-Daten (LY) des dezentralen E/A-Moduls tibertragen.

(® Der Zustand von YO wird in den Speicherbereich fir Aktualisierungsdaten (LY) Gbertragen.

(® Durch die Datenaktualisierung des dezentralen E/A-Moduls wird der Zustand von YO an das
Ausgangsmodul in der dezentralen E/A-Station ubertragen. Der Ausgang YO wird entspre-
chend geschaltet.

Master-Station Dezentrale EA-Station

Programmzyklus
|
|

Operanden-
speicher

ﬁ
NS

| SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Ausgangsmodul |
I T T

| Y LY LY LY LY Y

5 [Yo}+4—

|

|

|

|

|

|

|

|

reich fiir . reich fir |
<:> Aktualisie- Link-Daten Az?i?lﬁ Link-Daten |+ Aktualisie- <:::> :
|

|

|

|

|

|

|

|

|
|
|
|
|
|
|
Speicherbe- ® Speicherbe- ®

|

|

|

|

|

|

|
@ Speicherbe- Speicherbe-
® reich fur

reich fur

o rungsdaten rungsdaten E/A‘l
Aktuali-
(2] (2] (2] (2] sierung

©: Eingestellt in den Parametern fur die Aktualisierung
@: Eingestellt in den allgemeinen Parametern der Master-Station

Abb. 3-24: Beispiel fiir das Schalten eines Ausgangs in einer dezentralen E/A-Station
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Sondermodule

Mit Hilfe des folgenden Beispiels werden die Vorgange bei der Ubertragung der Operanden LW
von der SPS-CPU der Master-Station zu einem Sondermodul in einer dezentralen E/A-Station
erlautert.

@ Der Inhalt des Operanden WO der Master-Station wird durch das Programm verandert.

@ Der Inhalt von WO wird durch die Link-Aktualisierung in den Speicherbereich fir Aktualisie-
rungsdaten (LW) im Master-Modul ibertragen.

® Entsprechend der Einstellungen in den allgemeinen Parametern wird der Inhalt von WO aus
den Speicherbereich fir Aktualisierungsdaten (LW) in den Speicherbereich fiir Link-Daten
(LW) Ubertragen.

@ Durch den Abtastzyklus des Netzwerks wird der Inhalt von WO in den Speicherbereich fir
Link-Daten (LW) des dezentralen E/A-Moduls (ibertragen.

(® Der Inhalt von W0 wird in den Speicherbereich fiir Aktualisierungsdaten (LW) Gbertragen.

® Durch die Datenaktualisierung des dezentralen E/A-Moduls wird der Inhalt von WO in den
Pufferspeicher des Sondermoduls (Pufferspeicheradresse 0) in der dezentralen E/A-Station
Ubertragen.

Master-Station Dezentrale EA-Station
r---—-—(/—-———/™————"—"~"—" "~~~ ~—~——————————  [TTT T T T oo oo ——————— 1
: SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul :
| T T Puffer- |
| Y Ly i Ly Ly i Ly speicher | |
! : : Adresse 0 :

Programmzyklus | | |
i I I |
| | | |

| | |

® Speicp\efrbe— @ Speic?]efrbe- Speidp]efrbe— @ Speicnefrbe— ® |

- reich fur reich fur reich fur reich fur |

S%?;?]Z?en <:> Aktualisie- [¢—> Link-Daten Link-Daten [+—> Aktualisie- <:> |

P rungsdaten | | rungsdaten |

(1] | | Autom, |

Q | | Aktuali- |

N\ ‘<§ 9 | 9 e | o sierung |
| I I I
| I I 3] |
| I I |
| | | |
| 1 1 |

@

X0

I—HMOV DO Wo

SN

@: Eingestellt in den Parametern fir die Aktualisierung
@: Eingestellt in den allgemeinen Parametern der Master-Station
©: Eingestellt in den Parametern zur automatischen Aktualisierung des Sondermoduls

Abb. 3-25: Beispiel fiir das Schreiben in den Pufferspeicher eines Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station
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Link-Aktualisierung, Link-Abtastung, E/A-Aktualisierung und automatische Aktualisierung

® Link-Aktualisierung der Master-Station

Die Link-Aktualisierung der Master-Station wird bei der END-Verarbeitung der SPS-CPU ausge-

fahrt.
Ablaufprogramm = 0 END 0 END —{0 END
der Master-Station ENDH H H
Link- Link- Link-

Aktualisierung

Master-Modul der

Aktualisierung

Aktualisierung

Master-Station

Abb. 3-26: Am Ende jedes Programmzyklus wird die Master-Station aktualisiert

HINWEIS

werden.

Aktion ausgefiihrt werden.

Falls Latch-Operanden (In der folgenden Tabelle in der Spalte ,In der SPS gesetzter Operand” auf-
gefiihrt.) durch das Ablaufprogramm nach dem Einschalten der Versorgungsspannung der SPS
oder nach einem RESET gel&scht werden, kann es vorkommen, dass, abhangig von der Link-Abta-
stung und der Link-Aktualisierung, die gespeicherten Zustande dieser Operanden ausgegeben

Um dies zu verhindern, sollte die in der folgenden Tabelle in der rechten Spalte aufgefiihrte

In der SPS gesetzter Operand

Methode zum Sperren der Link-Aktualisierung

Latch-Merker (L)

File-Register (R, ZR)

Setzen Sie diese Operanden zurtick bzw. [6schen Sie
diese Operanden, indem Sie ihnen initiale Werte zuwei-
sen.*

Erweiterte File-Register (D) (nur in Universal-SPS-CPUs)

Erweiterte Link-Register (W) (nur in Universal-SPS-CPUs)

Operanden, fiir die in den SPS-Parametern Latch-Berei-
che eingestellt sind

Léschen Sie alle Einstellungen der Latch-Bereiche.

* Die Einstellung von initialen Werten ist in der Bedienungsanleitung der CPU-Module beschrieben.
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HINWEIS

® Link-Abtastung

Die Abtastung des Netzwerks (Link-Abtastung) kann synchron mit dem Ablaufprogramm in der
SPS-CPU (synchron mit der END-Anweisung) oder asynchron zum Ablaufprogramm erfolgen.

Der synchrone oderasynchrone Modus kannin den erweiterten Einstellungen der Netzwerk-Para-
meter festgelegt werden (siehe Abschnitt 5.1.4).

Eine asynchrone Link-Abtastung ist nur bei einem Master-Modul méglich, dessen ersten 5 Stellen
der Seriennummer ,09012" lauten.

Die Einstellung des asynchronen Modus muss auch durch die Programmier-Software unterstiitzt
werden. Bitte priifen Sie, ob das bei der von Ihnen verwendeten Version der Programmier-Soft-
ware der Fall ist.

Abtastung des Netzwerks synchron mit der END-Anweisung (synchroner Modus)

Im synchronen Modus kann die Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Ausginge redu-
ziert werden.

Ist aber die Programmzykluszeit viel héher als die Zeit, die fiir die Abtastung des Netzwerks
benétigt wird, erhéht sich die Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Eingénge (siehe
Abschnitt 3.4.2).

Abtastung des Netzwerks asynchron mit der END-Anweisung (asynchroner Modus)

Im asynchronen Modus wird die Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Eingéange redu-
ziert, wenn die Programmzykluszeit viel hoher ist als die Zeit, die fiir die Abtastung des
Netzwerks benotigt wird. Allerdings erhoht sich im asynchronen Modus die Verzogerungszeit
bei der Ubertragung der Ausginge (siehe Abschnitt 3.4.2).

® E/A-Aktualisierung und automatische Aktualisierung

Die E/A-Aktualisierung und die automatische Aktualisierung werden synchron mit der Link-Abta-
stung ausgefihrt.

Master-Modul
E/A- E/A- E/A-
Aktualisierung Aktualisierung Aktualisierung

E/A-Modul

Automatische Automatische Automatische

Aktualisierung Aktualisierung Aktualisierung
Sondermodul

Abb. 3-27: Synchron zur Abtastung des Netzwerks erfolgt die E/A-Aktualisierung und die automati-

sche Aktualisierung
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Zustand der Daten im Netzwerk bei einem Kommunikationsfehler oder einem Stopp der
Kommunikation

Wenn in einer dezentralen E/A-Station ein Kommunikationsfehler auftritt oder die Kommunikation
einer Station gestoppt* wird, speichert die Master-Station die Daten (X, B, W), die unmittelbar vor dem
Fehler oder dem Stopp der Kommunikation giltig waren.

Die Ausgdnge (Y) einer dezentralen E/A-Station werden in diesem Fall ausgeschaltet.

*  Bei einem Stopp der Kommunikation wird die zyklische Ubertragung durch periphere Gerite angehalten.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
Alle Ausgange
X X sind ,AUS".
Y Y
B B
B B
) w
w w
[ ] Operandenzustiande/-inhalte werden gespeichert

Abb. 3-28: Bejeinem Fehler oder Stopp der Kommunikation werden die Zustédnde der Operanden X, B
und W gespeichert und Ausgdnge abgeschaltet.
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Zustiande der Link-Sondermerker/-register bei einem Kommunikationsfehler oder einem
Stopp der Kommunikation

Obin einer dezentralen E/A-Station ein Kommunikationsfehler aufgetreten oder die Kommunikation
einer Station gestoppt wurde, wird durch den Zustand von Link-Sondermerkern und den Inhalt von
Sonderregistern angezeigt. Im Ablaufprogramm kdénnen diese Link-Sondermerker und -register zur
Verriegelungen verwendet werden.

@® Link-Sondermerker

Operand

Bedeutung

Beschreibung

SB0047

Zustand der Datendurchleitung
(Host)

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung bei der Host-Station (transi-
ente Ubertragung freigegeben)

0: Normaler Betrieb
1: Fehler

SB0049

Zustand der Datenverbindung
(Host)

Zeigt den Zustand der Datenverbindung bei der Host-Station
0: Normaler Betrieb
1:  Fehler

SB0070

Zustand der Datendurchleitung der
einzelnen Stationen

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der einzelnen Stationen
(einschlieBlich der Host-Station). Es wird jedoch nur der Status fir die
Anzahl der Stationen angezeigt, die in den Parametern eingestellt
wurde.

0: Normaler Betrieb aller Stationen

1:  Fehler bei mindestens einer Station

Ist bei einer Station ein Fehler aufgetreten, kann in den Link-Sonderre-
gistern SW0070 bis SW0073 die gestorte Station ermittelt werden.

SB0074

Zustand der zyklischen Datentiber-
tragung der einzelnen Stationen

Zeigt den Zustand der zyklischen Datenlbertragung der einzelnen
Stationen (einschlief3lich der Host-Station). Es wird jedoch nur der Sta-
tus fiir die Anzahl der Stationen angezeigt, die in den Parametern ein-
gestellt wurde.

0: Alle Stationen fiihren die zyklische Datentlibertragung aus

1:  Mindestens eine Station flihrt keine zyklische Dateniibertragung
aus

Ist bei einer Station ein Fehler aufgetreten, kann in den Link-Sonderre-

gistern SW0074 bis SW0077 die gestorte Station ermittelt werden.

Tab. 3-13: Link-Sondermerker, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen

@® Link-Sonderregister

Operand | Bedeutung Beschreibung
Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der einzelnen Stationen
SW0070 (einschlieBlich der Host-Station)
Fir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
SWO0071 bi5 b14 bi3 bi2 bis b4 b3 b2 bi_bo
SW0070 | 16 | 15 |14 | 13 |bis [ 5 | 4 [ 3 [2 |1
Zustand der Datendurchleitung der swoo71 | 32 | 31 [ 30 | 20 | bis| 21 [ 20 | 19 | 18 | 17
einzelnen Stationen SWo072 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis [ 37 {36 |35 | 34 |33
SW0072 swoo73 | 64 | 63 [ 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW0073 Bit = 0: Normaler Betrieb
Bit = 1: Fehler
Zeigt den Zustand der zyklischen Datenubertragung der einzelnen
SW0074 Stationen (einschlieBlich der Host-Station)
Fir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 bi3 bi2 bis b4 b3 b2 bl b0
SW0075 SW0074 | 16 | 15 [14 [ 13 |bis | 5 | 4 [ 3 |2 | 1
Zustand der zyklischen Datentiiber- swoo75 | 32 | 31 |30 | 29 |bis | 21 [ 20 | 19 | 18 | 17
tragung der einzelnen Stationen Swoo76 | 48 | 47 | 46 | 45 |bis [ 37 |36 35 |34 |33
SW0076 -
swoo77 | 64 | 63 [ 62 | 61 |bis [ 53 | 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SWO0077) Bit= 0: Zyklische Dateniibertragung wird ausgefiihrt
Bit = 1: Station fuhrt keine zyklische Datenlibertragung aus.
Tab. 3-14: Link-Sonderregister, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen
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3.4.2

Verzégerungszeit bei der Ubertragung

Die Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Daten hingt davon ab, zwischen welchen Stationen
die Daten ausgetauscht werden.

Master-Station Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
@ Master-Station Sub-Master-Station

D Os)

Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station

@: Datenaustausch zwischen Master-Station und dezentraler E/A-Station
©: Datenaustausch zwischen Multiplex-Remote-Master-Station und Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Abb. 3-29: Datenaustausch zwischen den verschiedenen Stationen

Datenaustausch zwischen Master-Station und dezentraler E/A-Station

@ Zyklische Ubertragung (Periodische Kommunikation der Operanden X,Y und W)

Die Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Operanden X, Y und W ist die Summe der folgen-
den Zeiten:

- Zykluszeit der Master-Station (mit Ausnahme der Zeit zur Aktualisierung des Netzwerks)
- Die Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
- Link-Zykluszeit

- Zeit zur E/A-Aktualisierung (X/Y) oder der automatischen Aktualisierung (W) der dezentralen
E/A-Station

Wie die Summe berechnet wird, ist in den folgenden Abbildungen dargestellt. (Bitte beachten
Sie, dass bei der Berechnung der Ubertragungszeit fiir Ein- und Ausginge auch die Reaktionszei-
ten der E/A-Module beriicksichtigt werden miissen.)
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® Im synchronen Modus

Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
Tox = (Zm + om) X 2 + Zm + TRIOR [ms]

X Die Master-Station bestatigt
den Zustand des Eingangs kurz
nach der END-Anweisung.

Zm ! Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station |p E |ﬂlo E 'ﬂ'o E 'ﬂ'o o N g

i 0: Schritt 0
i E: END-Anweisung
Link-Zykluszeit [ |§ LS LS LS — LS
Dezentrale E/A-Station i
i Tox :3
EIN ! I d
Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
Tox = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + oum)] X 2 + Zm + TRIOR [ms]
Die Master-Station bestatigt X

den Zustand des Eingangs kurz
nach der END-Anweisung.

Zm 1 Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station g El=o EFo EFFo EFHo EHo El—
/

0: Schritt 0
E: END-Anweisung

Link-Zykluszeit

Dezentrale E/A-Station

Zm: Zykluszeit der Master-Station

om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)

TRIOR: Zeit, die fiir die E/A-Aktualisierung benétigt wird

Tox: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Eingangszustande

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Berechnung von [LS/(Zm + aum)]

Abb. 3-30: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Eingcinge X (TDX) im synchronen Modus

HINWEIS Diese Formeln kénnen auch zur Berechnung der Ubertragungsverzégerungszeit TDX verwendet
werden, wenn in den ergdnzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die
,Sicherstellung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist.
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
ToY = (Zm + am) + LS + TRIOR [ms]

Die Master-Station schaltet den Ausgang 0: Schritt 0
< Y kurz vor dem Schritt 0 ein. E: END-Anweisung
m Zm Zm Zm m m m

Master-Station [0 EFo EF-o EFo EFo EFo EFo

Link-Zykluszeit LS | {Ls ] {LS 1 [Ls } [Ls ]

Dezentrale E/A-Station TRIOR

EIN

I
I
I
I
I
I
I
I
I
i |
e Toy >

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
Toy = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + aum)] + LS + TRIOR [Ms]

Die Master-Station schaltet den Ausgang 0: Schritt 0
H Y kurz vor dem Schritt 0 ein. E: END-Anweisung

\

m N Zm Zm Zm Zm Zm Zm
Master-Station o EF0 El-o EFo EFo EFo EFo

Link-Zykluszeit

Dezentrale E/A-Station

I
|
I
|
I
I
|
I
I
|
I
|
!
e Tovy »
|

EIN
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fir die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRIOR: Zeit, die fir die E/A-Aktualisierung benotigt wird
Tov: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Ausgangszustande

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Berechnung von [LS/(Zm + oum)]

Abb. 3-31:  Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Ausgédnge Y (TDY) im synchronen Modus

HINWEIS Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-
lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewadbhlt ist, wird die
Ubertragungsverzdgerungszeit TDY wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDY = (Zm + om) + LS + TRIOR [ms]

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDY = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + oom)] X 2 + LS + TRIOR [ms]
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
ToB1 = (Zm + aom) X 2 + Zm + TReF [Ms]

H—{movwo Do H
Zm ! Zm m Zm m m
Master-Station  [g E 'ﬂk) E 'ﬂ'o E |m|0 E r‘_""o E |ﬂ|0 E |_
Link-ZyKluszeit [ 5] 5] s s — 115 ]
! | 0: Schritt 0
: ! E: END-Anweisung
Dezentrale E/A-Station 3
Sondermodul | % Pufferspeicher X |
3; TDB1 ~§
Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
ToB1 = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + am)] X 2 + Zm + Trer [ms]
H—{movwo Do H
m ! Zm Zm Zm Zm Zm m
Master-Station gy EFo EFo EHo Efo EHo E[o

Link-Zykluszeit

0: Schritt 0

E: END-Anweisung

Dezentrale E/A-Station i
Sondermodul | Pufferspeicher X |
E: TDB1 :E
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRBF: Zeit, die fir die Aktualisierung des Pufferspeichers des Sondermoduls benétigt wird
Tos1: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Operanden W in die Master-Station

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Berechnung von [LS/(Zm + am)]

Abb. 3-32: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Inhalte der Operanden W (TDB1) aus dem Pufferspeicher eines
Sondermoduls in die Master-Station (synchroner Modus)
HINWEIS Diese Formeln kénnen auch zur Berechnung der Ubertragungsverzégerungszeit TD1 verwendet

werden, wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die
.Sicherstellung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist.
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
ToB2 = (Zm + oum) + LS + Trer [ms]

HI—{movpioowioo H

Zm Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station  [g E }mm E }ﬂ|0 E |m|0 E |m|o E |ﬂ|o E |_

Link-Zykluszeit

LS | L LS | [Ls | [Ls | [Ls ]

0: Schritt 0

E: END-Anweisung
Dezentrale E/A-Station

Sondermodul

X Pufferspeicher X

1
ToB2 »

B ! =

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
ToB2 = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + am)] + LS + Trer [ms]

H—{ movDioowioo H

Master-Station

Link-Zykluszeit

\ 0: Schritt 0

Dezentrale E/A-Station § E: END-Anweisung
Sondermodul | N Pufferspeicher X
1< ToB1 :i
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRBF: Zeit, die fiir die Aktualisierung des Pufferspeichers des Sondermoduls benotigt wird
Tos2: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Operanden W in das Sondermodul

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Berechnung von [LS/(Zm + am)]

Abb. 3-33: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Inhalte der Operanden W (TDB2) in den Pufferspeicher eines
Sondermoduls (synchroner Modus)

HINWEIS Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-
lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewadbhlt ist, wird die
Ubertragungsverzdgerungszeit TDB2 wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDB2 = (Zm + oum) + LS + TRBF [ms]

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDB2 = (Zm + aom) X Rundung [LS/(Zm + aom)] X 2 + LS + TRBF [ms]
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® Im asynchronen Modus

Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
Tox =Zm + om + Zm + TRIOR [ms]

Die Master-Station bestatigt

den Zustand des Eingangs X
kurz nach der

END-Anweisung.

Zm Zm Zm Zm Zm Zm
Master-Station [ EFo E |ﬂ|0 Elo EF{o El—o El—
| 0: Schritt 0
i E: END-Anweisung
Unkzyduszeit ({4} { }{ o }—
TRIOR i
Dezentrale E/A-Station c- m- i
——1 A~ 00 Tox »
EIN 1 i '
Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
Tox=LS X 2+ Zm + om + Zm + TRIOR [ms]
Die Master-Station bestatigt
den Zustand des Eingangs X
kurz nach der
END-Anweisung.
Zm Zm Zm Zm Zm Zm
Master-Station [ EFo EF1o EF1o EI1{o Eo E-
\—/ 0: Schritt 0
i E: END-Anweisung
Link-Zykluszeit ——

Dezentrale E/A-Station

Tox >
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRIOR: Zeit, die fiir die E/A-Aktualisierung benétigt wird
Tox: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Eingangszustande

Abb. 3-34: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Eingcinge X (TDX) im asynchronen Modus

HINWEIS Wenn in den ergdanzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-

Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDX = (Zm + oum) X 2 + Zm + TRIOR + LS [ms]

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDX=LS X 3+Zm + om + Zm + TRIOR [ms]

lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzégerungszeit ToX wie folgt berechnet:
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
Toy = (Zm + am) + LS X 2 + TrIOR [ms]

Die Master-Station schaltet den 0: Schritt 0
H Ausgang kurz vor dem Schritt 0 ein. E: END-Anweisung
Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station E }—']0 EHo EHo EFHo EHo E

Link-Zykluszeit S ] —] —] — — —

Dezentrale E/A-Station

I
I
|
i
! TRIOR
! EIN
I
le Tov »
Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
Toy =(Zm + om) + LS X 2 + TRIOR [ms]
Die Master-Station schaltet den ;
0: Schritt 0
Y 4A ki hri in.
H }— usgang kurz vor dem Schritt 0 ein E: END-Anweisung
Zm Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station g EF0 Elo EFo EFo Eo E-
\/

Link-Zykluszeit |
— —— —— —
Dezentrale E/A-Station i TRIOR
i EIN
e Tov »
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benotigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRIOR: Zeit, die fiir die E/A-Aktualisierung bendotigt wird
Tov: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Ausgangszustinde

Abb. 3-35: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Ausgéinge Y (TDY) im asynchronen Modus

HINWEIS Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-
lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzégerungszeit TDY wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDY = (Zm + om) X 2+ LS X 2 + TRIOR [ms]

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDY = (Zm + oom) + LS X 3 + TRIOR [ms]
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
ToB1 =Zm + oom + Zm + TReF [ms]

Master-Station 0 E }ﬂk) E }mk) E Iﬂ'o E Iﬂm E HO E |_

Link-Zykluszeit — | | | | | | —

i 0: Schritt 0
| E: END-Anweisung
Dezentrale E/A-Station i
i
i
1
Sondermodul X Pufferspeicher - X
E: TDoB1 :i
1 !
Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
ToB1 =LS X 2+ Zm + om + Zm + TreF [ms]
i movwopo H
Zm ! Zm Zm m Zm Zm
Master-Station  [g EFo E |ﬂ|0 EFo E |ﬂ|o E |"_|0 El—
1
H \_/v\'
! !
! i
Link-Zykluszeit |
— — — T
| i 0: Schritt 0
. ’ | E: END-Anweisung
Dezentrale E/A-Station |
I
i
!
I
Sondermodul | % Pufferspeicher X 1
3: TDB1 :3
I !
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRBF: Zeit, die fir die Aktualisierung des Pufferspeichers des Sondermoduls benétigt wird
Tos1: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Operanden W in die Master-Station

H—{movwo Do H

Zm Zm Zm Zm Zm Zm

i

Abb. 3-36: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Inhalte der Operanden W (TDB1) aus dem Pufferspeicher eines
Sondermoduls in die Master-Station (asynchroner Modus)

HINWEIS Wenn in den ergdanzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-

lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzdgerungszeit TDB1 wie folgt berechnet:

Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDB1=(Zm + om) X 2+ Zm + LS + TRBF [ms]

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDB1 =LS X 3+Zm + om + Zm + TRBF [ms]
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Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
ToB2 = (Zm + am) + LS X 2 + Trer [ms]

HH—{ movbioowioo H

Zm Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station  |g E |_|0 E |_|0 E |‘*_|0 E |“_|0 E |_|0 E |_

Link-Zykluszeit — —— — — — — —

o TDB2 »!

i 0: Schritt 0
1 E: END-Anweisung
Dezentrale E/A-Station 1
i
Sondermodul X Pufferspeicher X
T

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
ToB2 = (Zm + oum) + LS X 2 + Trer [ms]

HH—{ movbiloowioo H

Zm Zm Zm Zm Zm m
Master-Station 0 E HO\_/EL_'Q&'O Eo Elo E—
Uk zyduszet | [} — +—
Dezentrale E/A-Station i 0: Schritt 0
i E: END-Anweisung
Sondermodul | X Pufferspeicher X
34 TDB1 :i
Zm: Zykluszeit der Master-Station
om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)
TRBF: Zeit, die fiir die Aktualisierung des Pufferspeichers des Sondermoduls benétigt wird
Tos2: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Operanden W in das Sondermodul

Abb. 3-37: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Inhalte der Operanden W (TDB2) in den Pufferspeicher eines
Sondermoduls (asynchroner Modus)

HINWEIS Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-
lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzdgerungszeit TDB2 wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDB2 = (Zm + am) X 2 + LS X 2 + TRBF [ms]

- Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDB2 = (Zm + aom) + LS X 3 + TRBF [ms]

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke 3-47



Technische Daten und Funktionen Verarbeitungszeiten

©® REMTO/REMFR/READ/WRITE-Anweisungen

Die Verzégerungszeit bei der Dateniibertragung durch die Anweisungen REMTO, REMFR, READ
oder WRITE ist die Summe der folgenden Zeiten:

—  Zykluszeit der Master-Station (mit Ausnahme der Zeit zur Aktualisierung des Netzwerks)
- Die Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt
- Link-Zykluszeit

Wie die Summe berechnet wird, ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

Zykluszeit der Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
MbD = (Zm + am) X 3 [ms]

Der Bit-Operand, der den Abschluss der Aus-
fiihrung der Anweisung anzeigt, wird gesetzt.

Anweisung

Zm Zm Zm Zm Zm Zm

Master-Station [ E |ﬂ|o E lmm E 'ﬂ'o E 'ﬂ'o E lu_|0 E l_

Link-Zykluszeit LS | LS | [LS } LS LS 0: Schritt 0

E: END-Anweisung

Dezentrale E/A-Station

Ausflihrung der
Anweisung

Mb »>

B

Zykluszeit der Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
MD = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + am)] X 3[ms]

Der Bit-Operand, der den Abschluss der Aus-
fuhrung der Anweisung anzeigt, wird gesetzt.

T

Zm Zm Zm Zm Zm Zm Zm Zm Zm Zm Zm

Master-station Io E}=fo EJ*fo EJ0 _E}j0_E}~o EFo E}*fo Efo E}o EFo El-

Link-Zykluszeit 15 LS | LS ]

Anweisung

IS —— 15 F——

0: Schritt 0
E: END-Anweisung

Dezentrale E/A-Station Mro.

Ausfiuhrung der
Anweisung

Mp

f
I
I
I
I
I
i
[
|
i
I
i
I
I
I
I
i
I
I
I
I
i
I
I

»

>,

B e R R R

Zm: Zykluszeit der Master-Station

om: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benotigt

LS: Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)

Mo: Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Daten durch eine der Anweisungen REMTO/REMFR/READ/WRITE

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Berechnung von [LS/(Zm + am)]

Abb. 3-38: Verzbgerungszeit bei der Datentibertragung durch eine der Anweisungen REMTO/REMFR/READ/WRITE
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Datenaustausch zwischen Multiplex-Remote-Master-Station und Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station

® Zyklische Ubertragung (Periodische Kommunikation der Operanden LB, LW, LX und LY)

Die Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Operanden LB, LW, LX und LY ist die Summe der
folgenden Zeiten:

- Zykluszeiten der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station (mit Ausnahme der Zeit zur Aktualisierung des Netzwerks)

- Die Zeiten, die die Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigen

- Link-Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station

Die folgenden Formeln zur Berechnung der Ubertragungsverzégerungszeiten kénnen nur ange-
wendet werden, wenn

- sich im Netzwerk keine gestorten Stationen befinden.

- keine transiente Ubertragung stattfindet.

® Ubertragung der Operanden B/W/Y im synchronen Modus

Multiplex-Remote-Master-Station — Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

e Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):

TDM1 =Zm + om + LS + (5SS X 2 + as) [ms]

e Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TOM1 = (Zm 4+ am) X Rundung [LS/(Zm + am)] + LS + (SS X 2 + as) [ms]

Multiplex-Remote-Sub-Master-Station — Multiplex-Remote-Master-Station

e Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):

TDS1 =SS+ os + (Zm + om) X 2 +Zm [ms]

e Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):

TDS1 =SS+ as + (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + am)] X 2 + Zm [ms]

TDM1:

TDS1:

Zm:
Ss:

om:

als:

LS:

Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Daten zur Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station

Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Daten zur Multiplex-Remote-
Master-Station

Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station
Zykluszeit der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Zeit, die die Multiplex-Remote-Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks
bendtigt

Zeit, die die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station zur Aktualisierung des
Netzwerks bendtigt

Zeit fur die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)

Rundung: Gerundetes Ergebnis (keine Nachkommastellen) der Operation [LS/(Zm + om)]
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HINWEIS

Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-
lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzégerungszeit ToM1 wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDOM1=Zm + om + LS + (S5 X 2 + as) [ms]

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TDM1 = (Zm + am) X Rundung [LS/(Zm + aom)] X 2 + LS + (SS X 2 + as) [ms]

Die Ubertragungsverzdgerungszeit TDS1 kann unabhingig von der Einstellung der Blockdaten-
Gibertragung mit den auf der vorherigen Seite angegebenen Formeln berechnet werden.
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® Ubertragung der Operanden B/W/Y im asynchronen Modus

- Multiplex-Remote-Master-Station — Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
TDM1 =Zm + oom 4 LS + (SS + ais) X 2 [ms]
Diese Formel gilt unabhdngig davon, ob die Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-
Station (Zm) gréBer oder kleiner als die Link-Zykluszeit (LS) ist.

- Multiplex-Remote-Sub-Master-Station — Multiplex-Remote-Master-Station
TDS1 =SS+ as + (Zm 4+ am) X 2 [ms]
Diese Formel gilt unabhangig davon, ob die Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-

Station (Zm) gréBer oder kleiner als die Link-Zykluszeit (LS) ist.

ToM1:  Verzoégerungszeit bei der Ubertragung der Daten zur Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station

TDS1: Verzégerungszeit bei der Ubertragung der Daten zur Multiplex-Remote-
Master-Station

Zm: Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station

Ss: Zykluszeit der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

om: Zeit, die die Multiplex-Remote-Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks
bendtigt

os: Zeit, die die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station zur Aktualisierung des
Netzwerks bendtigt

LS: Zeit flr die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)

HINWEIS Wenn in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) die ,Sicherstel-

lung der Block-Datensendung/des Block-Datenempfangs pro Station” angewahlt ist, wird die
Ubertragungsverzdgerungszeit TDM1 wie folgt berechnet:

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDOM1 =(Zm +om) X 2 + LS + (SS + as) X 2 [ms]

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TOM1 =Zm+om + LS X 2+ (SS + as) X 2 [ms]

Die Ubertragungsverzdgerungszeit TDS1 wird in diesem Fall mit den folgenden Formeln
berechnet:

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) > Link-Zykluszeit (LS):
TDS1 =SS + as + LS + (Zm + am) X 3 [ms]

- Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station (Zm) < Link-Zykluszeit (LS):
TOM1 =SS+ s+ LS X 2+ (Zm + om) X 2 [ms]
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©® SEND/RECV/RECVS/READ/WRITE/REQ/ZNRD/ZNWR-Anweisungen

Die Verzégerungszeit bei der Datenlibertragung durch Link-Anweisungen ist die Summe der
folgenden Zeiten:

Zykluszeiten der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station (mit Ausnahme der Zeit zur Aktualisierung des Netzwerks)

Die Zeiten, die die Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigen

Link-Zykluszeit der Multiplex-Remote-Master-Station

Anweisungen SEND (mit Priifung des Datenempfangs)/READ/WRITE/REQ/ZNRD/ZNWR
TD2=(ST+ T + SR+ 0R) X 2 + (LS X 4) + LSU [ms]

Maximal: TD2 = (ST + oT + SR+ oR) X 2 + (LS X 6) + LSu

Zeit bis zur Ankunft der Daten bei den Anweisungen SEND/RECV
TD3=ST+ T + (LS X 2) + (SR X 2) + oR + LSU [ms]

Maximal: TD3 =ST + oT + (LS X 3) + (SR X 2) + oR + LSU

Zeit bis zur Ankunft der Daten bei den Anweisungen SEND/RECVS
TD4=ST+ oT + (LS X 2) + SR+ 0R + LSU [ms]

Maximal: TD4 = ST + oT + (LS X 3) + SR+ R + LSU

ST Zykluszeit der sendenden Station

SR:  Zykluszeit der empfangenden Station

oT:  Zeit, die die sendende Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt O]

oR:  Zeit, die die empfangende Station zur Aktualisierung des Netzwerks benotigt O]
LS: Zeit fir die Abtastung des Netzwerks (Link-Zykluszeit)

Anzahl der gleichzeitigen Anforderungen zur @
< ) -1> X (LSX2)

transienten Kommunikation
LSu:

Maximale Anzahl Transienten

Anzahl der gleichzeitigen Anforderungen zur transienten Kommunikation:
Gesamte Zahl der Anforderungen zur transienten Kommunikation, die von Stationen
im selben Netzwerk in einem Link-Zyklus ausgegeben werden

Maximale Anzahl Transienten:
Anzahl der Transienten, die eine Station in einem Link-Zyklus ausfiihren kann (Wird in
den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) festgelegt.)

@ Gesamte Anzahl der installierten Netzwerkmodule

@ Nachkommastellen miissen gerundet werden
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Zeitbedarf fiir die Aktualisierung des Netzwerks

Durch die Zeit, fiir die Aktualisierung des Netzwerks bendétigt wird, verlangert sich die Ausfiihrungs-
zeit der END-Anweisung in der SPS-CPU.

Diese Zeit hangt ab:
- von der Anzahl der zugewiesenen Link-Operanden.

- vom Typ der verwendeten SPS-CPU.

LB+ LX + LY +SB
16

om = KM1+KM2><[ + LW + SW }HxE[ms]

LB+ LX + LY

aE= KM3 X [
16

+LW]

am: Zeit, die die Master-Station zur Aktualisierung des Netzwerks benétigt

LB:  Gesamte Anzahl der Link-Merker (LB), die durch die entsprechende Station aktualisiert
werden*

LW:  Gesamte Anzahl der Link-Register (LW), die durch die entsprechende Station aktualisiert
werden*

LX:  Gesamte Anzahl der Link-Eingange (LX), die durch die entsprechende Station aktualisiert
werden*

LY: Gesamte Anzahl der Link-Eingange (LY), die durch die entsprechende Station aktualisiert
werden*

* Die gesamte Anzahl setzt sich zusammen aus der Anzahl der in den Aktualisierungsparametern eingestellten
Link-Operanden und der Anzahl der bei der Zuweisung der Netzwerkbereiche eingestellten Link-Operanden. Die
Operanden, die Reservestationen zugewiesen sind, werden bei der gesamten Anzahl nicht berlicksichtigt.

SB:  Anzahl der Link-Sondermerker (SB)
SW:  Anzahl der Link-Sonderregister (SW)

oF:  Zeit fiir die Ubertragung der File-Register (R, ZR), erweiterten Datenregister (D) und
erweiterten Link-Register (W) auf eine Speicherkarte (oE = 0 wenn diese Register nicht
verwendet werden.)

KM1, KM2, KM3: Konstante

SPS-CPU-Module des MELSEC System Q Konstante
Typ der CPU Bezeichnung KM1 (XK%%) (me?3)
Hochleistungs- Q02CPU 0,30 0,48 0,47
CPU-Module Andere als Q02CPU 0,13 0,41 0,33
Prozess-CPU-Module
0,13 0,41 0,33

Redundante CPU-Module

QO0UJCPU, QO0UCPU,

QO1UCPU 0.16 041 -

QO02UCPU 0,16 0,41 0,39
Universelle CPU-Module

QO3UD(E)CPU 0,09 0,41 0,39

A__ndere als oben aufge- 0,09 0,41 0,33

fihrt

Tab. 3-15: Konstanten KM 1, KM2 und KM3 bei Installation des Master-Moduls auf dem
Hauptbaugruppentrdger
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HINWEISE

SPS-CPU-Module des MELSEC System Q Konstante
. KM2 KM3
Typ der CPU Bezeichnung KM1 (x103) x103)
Hochleistungs- Q02CPU 0,30 1,20 0,47
CPU-Module Andere als Q02CPU 0,13 0,97 0,53
Prozess-CPU-Module
013 0,97 0,53
Redundante CPU-Module
QO0UJCPU, QO0UCPU,
QO1UCPU 016 106 -
QO02UCPU 0,16 1,06 0,39
Universelle CPU-Module
QO3UD(E)CPU 0,09 0,97 0,39
Apdere als oben aufge- 0,09 0,97 0,33
flhrt

Tab. 3-16: Konstanten KM1, KM2 und KM3 bei Installation des Master-Moduls auf einem
Erweiterungsbaugruppentrdger

Die Werte auf der vorherigen Seite werden fiir den Fall berechnet, dass wahrend eines Zyklus des
Ablaufprogramms Daten von allen Stationen empfangen werden.

Dauert der Link-Zyklus lange oder ist die Programmzykluszeit kurz, ist es eventuell nicht méglich,
wahrend eines Programmzyklus die Daten aller Stationen zu empfangen. Falls dies vorkommt, ist die
Zeit, die tatsachlich fiir die Aktualisierung des Netzwerks bendétigt wird, geringer als die berech-
nete Zeit.

Die Zeit, die eine dezentrale E/A-Station fir die Aktualisierung des Netzwerks braucht (o), beein-
flusst nicht die Ubertragungsverzégerungszeit.
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Link-Zykluszeit

Die Link-Zykluszeit hangt ab von der Anzahl der zugewiesenen Link-Operanden und von der Anzahl
der angeschlossenen Stationen.

@ Link-Zykluszeit bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s

LS =KB + (0,45 X Gesamte Anzahl Stationen) + {LX + LY + LB + (LW X 16)}/ 8 X 0,001 + KR
+ {LYM—R + LBM—R + (LWM—R X 16)}/ 16 X 0,0003
+ {LXM«R + LBM«R + (LWM«R X 16)}/ 16 X 0,0003

+(T X

0,001) + (F X 4) [ms]

@ Link-Zykluszeit bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 25 MBit/s

LS = KB + (0,40 X Gesamte Anzahl Stationen) + {LX + LY + LB + (LW X 16)}/ 8 X 0,004 + KR
+ {LYM—R + LBM—R + (LWM—R X 16)}/ 16 X 0,0003
+ {LXM«R + LBM«R + (LWM«R X 16)}/ 16 X 0,0003

+ (T X 0,004) + (F X 4) [ms]
LS: Link-Zykluszeit
KB, KR: Konstante
Gesamtanzahl der dezentralen E/A-Stationen
Konstante
1bis 8 9 bis 16 17 bis24 | 25bis32 | 33 bis40 | 41bis48 | 49 bis56 | 57 bis 64
KB 4,0 4,5 49 53 5,7 6,2 6,6 7,0
KR 3,9 3,1 2,6 2,3 1,7 11 0,6 0,0

Tab. 3-17: Abhdngigkeit der Konstanten KB und KR von der Anzahl der dezentralen E/A-Stationen

LX:

LY:

LB:

LW:
LYM—R:

LBM—R:

Gesamtanzahl der Link-Eingénge (LX), die von allen Stationen verwendet werden @
Gesamtanzahl der Link-Ausgénge (LY), die von allen Stationen verwendet werden @
Gesamtanzahl der Link-Merker (LB), die von allen Stationen verwendet werden @
Gesamtanzahl der Link-Register (LW), die von allen Stationen verwendet werden @

Gesamtanzahl der Link-Ausgange (LY), die von Stationen in der Richtung M—R
verwendet werden

Gesamtanzahl der Link-Merker (LB), die von Stationen in der Richtung M—R
verwendet werden

LWM—R: Gesamtanzahl der Link-Register (LW), die von Stationen in der Richtung M—R

LXM«R:

LBM«R:

verwendet werden

Gesamtanzahl der Link-Eingange (LX), die von Stationen in der Richtung M<R
verwendet werden

Gesamtanzahl der Link-Merker (LB), die von Stationen in der Richtung M«-R
verwendet werden

LWM«R: Gesamtanzahl der Link-Register (LW), die von Stationen in der Richtung M«R

verwendet werden
Maximale Anzahl der Bytes, die in einem Zyklus (ibertragen werden @

Anzahl der Stationen, die wieder in das Netzwerk eingegliedert werden (muss nur
beriicksichtigt werden, wenn ein Fehler aufgetreten ist) ®

® Gesamte Anzahl der bei der Zuweisung der Netzwerkbereiche eingestellten Link-Operanden. Ope-
randen, die Reservestationen zugewiesen sind, werden nicht beriicksichtigt.

@ Falls

mehrere Stationen gleichzeitig eine transiente Ubertragung ausfiihren, ist dieser Wert die

Summe der Verarbeitungszeiten der einzelnen Stationen.

® Die maximale Anzahl der Stationen, die nach einem Fehler wieder in das Netzwerk eingegliedert
werden, wird in den erganzenden Einstellungen der Netzwerkparameter (Abschnitt 5.1.4) festgelegt.
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Zeitfiir die Aktualisierung der E/A-Module und Sondermodule in einer dezentralen E/A-Station

® Die Zeit, die fur die Aktualisierung der Ein- und Ausgange benétigt wird, kann mit der folgenden
Formel berechnet werden:

TRIOR = XK/16 X 0,0016 + XZ/16 X 0,0024 + YK/16 X 0,0014 +YZ/16 X 0,0022 [ms]

TRIOR: Zeit, die fiir die Aktualisierung der E/A-Module benétigt wird

XK:
Xz:
YK:
Yz:

Anzahl der Eingange auf dem Hauptbaugruppentrager (Vielfaches von 16)
Anzahl der Eingdnge auf Erweiterungsbaugruppentragern (Vielfaches von 16)
Anzahl der Ausgange auf dem Hauptbaugruppentrager (Vielfaches von 16)

Anzahl der Ausgange auf Erweiterungsbaugruppentragern (Vielfaches von 16)

Die Anzahl der Eingange entspricht dem in den allgemeinen Einstellungen der Netzwerkparame-
ter festgelegten Eingangsbereich (X).

Die Anzahl der Ausgange entspricht dem Bereich der in der dezentralen E/A-Station installierten
Ausgange (vom ersten Modul auf dem Hauptbaugruppentrager bis zum letzten Modul auf einem
Erweiterungsbaugruppentrager). In der Formel werden der Hauptbaugruppentrager und die
Erweiterungsbaugruppentrager entsprechend dieser Bereiche berticksichtigt.

@ Zur Berechnung der Zeit, die fiir die Aktualisierung der Sondermodaule in einer dezentralen E/A-
Station bendotigt wird, kann die folgende Formel verwendet werden:

TRBF = NBF + NCF NDT + NEX [ms]

TRBF:
NBF:

NCF:

NDT:

NEX:

Zeit, die fur die Aktualisierung der Sondermodule benétigt wird

Durch die Parameter zur automatischen Aktualisierung des Sondermoduls
generierte Aktualisierungszeit (Einstellung mit GX Configurator oder GX Works2)

NBF = (Anzahl der eingestellten Module X 0,05) + (Anzahl der Einstellungen X 0,22)
+ (Anzahl der eingestellten Worte X 0,005) [ms]

Durch die Einstellungen zur automatischen CC-Link Aktualisierung der dezentralen
E/A-Station generierte Aktualisierungszeit

NCF = (Anzahl der eingestellten Module X 3)
+ (Anzahl der eingestellten Worte X 0,003) + 1 [ms]

Aktualisierungszeit, die durch die Einstellungen flir den Transfer zwischen Operanden
innerhalb der dezentralen E/A-Station generiert wird

NCF = (Anzahl der eingestellten Operanden X 0,3)
+ (Anzahl der eingestellten Worte X 0,006) [ms]

Verzogerungszeit durch externen Zugriff oder die Relais-Funktion
NEX = 0 ms oder 20 ms
Ohne einen Zugriff oder wenn die Relais-Funktion nicht ausgefiihrt wird, ist NEX=0 ms.

In den folgenden Fallen (Lesen/Schreiben von Operanden, Monitoren etc.) betragt die
Verzdgerungszeit 20 ms:

e Zugriff auf die dezentrale E/A-Station durch eine Programmier-Software oder ein
GOT oder Zugriff auf eine andere Station durch eine Programmier-Software oder
ein GOT Uber die dezentrale E/A-Station

e Zugriff auf die dezentrale E/A-Station durch ein Sondermodul oder Zugriff auf eine
andere Station durch ein Sondermodul iber die dezentrale E/A-Station

e Zugriff auf die dezentrale E/A-Station durch eine SPS-CPU
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Beispiel zur Berechnung der Ubertragungsverzégerungszeit
Dieses Beispiel basiert auf die folgende Systemkonfiguration:
- SPS-CPU: QO6HCPU
- Zykluszeit der SPS-CPU der Master-Station
- Anzahl der dezentralen E/A-Stationen: 8
— Anzahl der Link-Operanden
@® LX=LY=1024 Operanden
@® LB=LW=0Operanden
® SB=SW=5120Operanden
- Ubertragungsgeschwindigkeit: 10 MBit/s
- File-Register: werden nicht verwendet
- Transiente Ubertragung: wird nicht verwendet
- Montageort des Master-Moduls: auf dem Hauptbaugruppentrdager der Master-Station
- In allen dezentralen E/A-Stationen sind nur E/A-Modulen installiert.
- Link-Operanden pro dezentraler E/A-Station: LY = LY = 128 Operanden
- Die Aktualisierung des Netzwerks erfolgt synchron mit dem SPS-Zyklus (synchroner Modus)

- Giltige Konstante

SPS-CPU-Module des MELSEC System Q Konstante
Typ der CPU Bezeichnung KM1 (XK_:V(I)?S) (XK:\:.I,%)
Hochleistungs-CPU-Module | QO6HCPU 0,13 0,41 0,33

Tab. 3-18: Die Konstante KM3 wird in diesem Beispiel nicht berticksichtigt, weil keine File-Register
verwendet werden

® Zeitbedarf fir die Aktualisierung des Netzwerks

LB+LX+LY+SB
16

om =KM1+KM2><[ + LW + SW }+ocE[ms]

0+ 1024 +1024 + 512
16

=o,13+o,41><10'3><£ +0+512 } +0

=041 ms

® Link-Zykluszeit

LS =KB+ (0,45 X Gesamte Anzahl Stationen) + {LX + LY + LB + (LW X 16)}/8 X 0,001 + KR
+ {LYM—R + LBM—R + (LWM—R X 16)}/ 16 X 0,0003
+ {LXMR + LBM<R 4+ (LWM«R X 16)}/ 16 X 0,0003 + (T X 0,001) + (F X 4) [ms]

=4,0+ (045 X 8)+{1024 + 1024 +0+ (0 X 16)} /8 x 0,001 + 3,9
+{1024+0+ (0 X 16)}/ 16 X 0,0003
+{1024+0+ (0 X 16)}/ 16 X 0,0003 + (0 X 0,001) + (0 X 4)

=11,8ms
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@ Zeit, die fiir die Aktualisierung der Ein- und Ausgdnge bendtigt wird
TRIOR = XK/16 X 0,0016 + Xz/16 X 0,0024 + YK/16 X 0,0014 +Yz/16 X 0,0022 [ms]
=128/16 X 0,0016 + 0+ 128/16 X 0,0014 +0
=0,024 ms

@ Ubertragungsverzégerungszeit
Die Zykluszeit der Master-Station (Zm) betragt 1 ms.
Die Link-Zykluszeit (LS) betragt 11,8 ms.

Da die Zykluszeit der Master-Station (Zm) kleiner ist als die Link-Zykluszeit (LS), werden die
folgenden Formeln verwendet.

- Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Eingénge (TDX)
TDX = (Zm+ am) X Rundung [LS/(Zm + am)] X 2 + Zm + TRIOR [ms]
=(1+041) X [11,8/(1+0,41)] X 2+ 1+ 0,024
=246 ms

- Verzdgerungszeit bei der Ubertragung der Ausgange (TDY)
TDY = (Zm+ am) X Rundung [LS/(Zm + oum)] + LS + TRIOR [ms]
=(1+041) X [11,8/(1+0,41)]+ 11,8+ 0,024
= 23,6 ms
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343

Zeit fiir die Umschaltung von der Master- zur Sub-Master-Station

In einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk bernimmt die ,Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station” bei einem Ausfall der ,Multiplex-Remote-Master-Station” die Steuerung der dezentralen E/A-
Stationen.

Wahrend der Umschaltung von der Master- zur Sub-Master-Station bleiben die Ausgangszustande
und Ausgangsdaten der dezentralen E/A-Stationen erhalten.

Die Zeit, die fiir die Umschaltung von der Master- zur Sub-Master-Station bendtigt wird, kann mit der
folgenden Formel berechnet werden:

Ds2 =K1+ Cs +Cm [ms

Ds2: Zeit fuir die Umschaltung von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

K1: Interne Verarbeitungszeit

e K1 =620 ms bei einem Ausfall der Versorgungsspannung oder einem Fehler, der die
SPS-CPU stoppt

e K1 =160 ms, wenn die Umschaltung durch eine Anweisung zur Umschaltung, eine
Anforderung der Programmier-Software oder der Unterbrechung der Datenleitung bei
einem anderen Netzwerkmodul verursacht wurde

Cs:  Zeit fir die Initialisierung der Datendurchleitung/zyklischen Kommunikation
(Normalbetrieb d.h. keine Stérung)

Cs = Anzahl der Stationen im Normalbetrieb X 9 [ms]

Cm: Zeitfirdie Initialisierung der Datendurchleitung/zyklischen Kommunikation bei gestorten
Stationen

Cm = Anzahl der gestorten Stationen X 16 [ms]

In der Multiplex-Remote-Master-Station tritt ein Fehler auf.

'

Netzwerk |j¢e——»]

X . Cs Cm K2
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Umschaltzeit e Ds2

A4

Abb. 3-39: Zeitlicher Verlauf bei der Umschaltung von der Master- zur Sub-Master-Station
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344

Ausgangshaltezeit bei der Systemumschaltung in einem redundanten System

In einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk, das an ein redundantes System angeschlossen
ist, ibernimmt die ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” im Standby-System bei einem Ausfall des
aktiven Systems oder einem Fehler der ,Multiplex-Remote-Master-Station” im aktiven System die
Steuerung der dezentralen E/A-Stationen.

Wahrend der Systemumschaltung bleiben die Ausgangszustande und Ausgangsdaten der dezentra-
len E/A-Stationen erhalten.

Die Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen hangt vom Grund fiir die Systemumschaltung
ab. Zusétzlich wird sie noch durch die Zeit firr die Systemumschaltung beeinflusst und durch die Zeit,
die fir die Umschaltung von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station vergeht.

Nachfolgend werden die Formeln zur Berechnung der Ausgangshaltezeit bei den verschiedenen
Griinden fir eine Systemumschaltung vorgestellt.

Systemumschaltung wegen Spannungsausfall oder eines Fehlers, der die SPS-CPU stoppt

Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Aktives System —> Standby-System Standby-System — Aktives System

C

—
il

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 3-40: Systemumschaltung wegen eines Ausfalls der Versorgungsspannung

@® Systemumschaltzeit < Umschaltzeit von der Master- zur Sub-Master-Station
Toh =Ds2 + SS [ms
Toh: Ausgangshaltezeit

Ds2: Zeit fiir die Umschaltung von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-
Remote-Sub-Master-Station (Einheit: ms)

SS:  Zeit, die fiir die Ubertragung der Tracking-Daten benétigt wird (Einheit: ms)

Spannungsausfall im aktiven System

Aktives System — CPU des Standby-Systems kiﬂ
Standby-System — CPU des aktiven Systems FD;Z>

Toh

Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen

Abb. 3-41: Zeitlicher Verlauf der Systemumschaltung, wenn die Systemumschaltzeit kleiner ist als die
Umschaltzeit der Master-Stationen
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® Systemumschaltzeit > Umschaltzeit von der Master- zur Sub-Master-Station
Toh =Tsw + (SS X 2) [ms
Toh: Ausgangshaltezeit
Tsw: Zeit fir die Systemumschaltung im redundanten System (Einheit: ms)

SS:  Zeit, die fiir die Ubertragung der Tracking-Daten benétigt wird (Einheit: ms)

HINWEIS Wie die Zeit fir eine Systemumschaltung (Tsw) berechnet wird, ist in der Bedienungsanleitung der
redundanten CPU-Module erldutert.

Spannungsausfall im aktiven System
. SS l
Aktives System — CPU des Standby-Systems j«—»|

Standby-System — CPU des aktiven Systems |<TS—W.

Toh

Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen

Abb. 3-42: Zeitlicher Verlauf der Systemumschaltung, wenn die Systemumschaltzeit grofSer ist als die
Umschaltzeit der Master-Stationen
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Manuelle Systemumschaltung oder Systemumschaltung nach Unterbrechung der Datenlei-

tung bei einem anderen Netzwerkmodul

Eine manuelle Systemumschaltung kann durch eine entsprechende Anweisung im Programm oder
durch die Programmier-Software angefordert werden. Zusatzlich kann eine Systemumschaltung
angefordert werden, wenn die Datenleitung bei einem anderen Netzwerkmodul als dem Modul im

aktiven System unterbrochen ist.

Eine Systemumschaltung wegen einer Leitungsunterbrechung am Netzwerkmodul des aktiven

Systems ist auf den folgenden Seiten beschrieben.

Multiplex-Remote-Master-Station
Aktives System — Standby-System

Anforderung zur
Systemumschaltung :I ’ir‘/i r [l:

1
Programmier- !

oo

Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Standby-System — Aktives System

mikflil

— O

werkzeug
[

Bt it

Dezentrale
E/A-Station

Dezentrale
E/A-Station

mitil
Dezentrale
E/A-Station

Abb. 3-43: Systemumschaltung nach einer Anforderung durch die Programmier-Software

@ Systemumschaltzeit < Umschaltzeit von der Master- zur Sub-Master-Station

Toh =Ds2 + SS [ms
Toh: Ausgangshaltezeit

Ds2: Zeit fur die Umschaltung von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-

Remote-Sub-Master-Station (Einheit: ms)

SS:  Zeit, die fiir die Ubertragung der Tracking-Daten benétigt wird (Einheit: ms)

Aktives System — CPU des Standby-Systems kiq
i Ds2
[———»|

Toh

Standby-System — CPU des aktiven Systems

Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen

Manuelle Systemumschaltung

Abb. 3-44: Zeitlicher Verlauf der Systemumschaltung, wenn die Systemumschaltzeit kleiner ist als die

Umschaltzeit der Master-Stationen
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® Systemumschaltzeit > Umschaltzeit von der Master- zur Sub-Master-Station
Toh =Tsw + SS [ms
Toh: Ausgangshaltezeit
Tsw: Zeit fir die Systemumschaltung im redundanten System (Einheit: ms)

SS:  Zeit, die fiir die Ubertragung der Tracking-Daten benétigt wird (Einheit: ms)

HINWEIS Wie die Zeit fir eine Systemumschaltung (Tsw) berechnet wird, ist in der Bedienungsanleitung der
redundanten CPU-Module erldutert.

Manuelle Systemumschaltung
. SS l
Aktives System — CPU des Standby-Systems j«—»|

Standby-System — CPU des aktiven Systems |<TS—W.

Toh

Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen

Abb. 3-45: Zeitlicher Verlauf der Systemumschaltung, wenn die Systemumschaltzeit grofSer ist als die
Umschaltzeit der Master-Stationen
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Systemumschaltung nach Unterbrechung der Datenleitung am Netzwerkmodul des aktiven
Systems

Tritt ein Kommunikationsfehler auf, weil beim Netzwerkmodul im aktiven System die Datenleitung
entfernt oder unterbrochen wurde, verldngern sich die Uberwachungszeiten fiir den Datenaustausch
und die Systemumschaltung.

Dadurch wird die Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen nicht durch die Zeit fiir die Syste-
mumschaltung und nicht durch die Zeit, die fiir die Umschaltung von der Multiplex-Remote-Master-
Station zur Multiplex-Remote-Sub-Master-Station vergeht, beeinflusst.

Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Aktives System — Standby-System Standby-System — Aktives System

T T

—> [
X ]
/1N
[ 1 |

[ To[==]=¢] [ Tof==]=¢] D EHEE
Rkt il
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 3-46: Systemumschaltung wegen der Unterbrechung der Datenleitung am aktiven System

@ Berechnung der Ausgangshaltezeit (Toh)
Toh =500+ K+ Tc + Tsw + (SS X 2) [ms
Toh: Ausgangshaltezeit

K:  Uberwachungszeit fiir den Datenaustausch (wird in den allgemeinen Parametern der
Netzwerk-Parameter eingestellt; Einheit: ms)

Tc:  Uberwachungszeit fiir die Systemumschaltung (wird durch den Inhalt des Link-Sonder-
registers SW0018 bestimmt; Einheit: ms)

Tsw: Zeit fur die Systemumschaltung im redundanten System (Einheit: ms)

SS:  Zeit, die fir die Ubertragung der Tracking-Daten benétigt wird (Einheit: ms)

HINWEIS Wie die Zeit fiir eine Systemumschaltung (Tsw) berechnet wird, ist in der Bedienungsanleitung der
redundanten CPU-Module erldutert.

Fehler im aktiven System

SSl

Aktives System — CPU des Standby-Systems |«——»|
Netzwerk L%T—cq

LT
Standby-System — CPU des aktiven Systems M»

Toh

Ausgangshaltezeit der dezentralen E/A-Stationen |¢ N

Abb. 3-47: Zeitlicher Verlauf der Systemumschaltung nach einer Leitungsunterbrechung im aktiven
System
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4 Installation und Inbetriebnahme

4.1 Handhabungshinweise

VorsichtsmaBnahmen

Da das Gehause der MELSECNET/H-Module aus Kunststoff besteht, diirfen die Module keinen mecha-
nischen Belastungen und starken St63en ausgesetzt werden. Die Platinen diirfen in keinem Fall aus
dem Gerat entfernt werden. Achten Sie bei der Installation darauf, dass keine Dréahte oder Metall-
spane in das Gehause gelangen.

HINWEIS Befestigung des Moduls mit einer Schraube

Die Module des MELSEC System Q kénnen zusatzlich mit einer M3-Schraube auf dem Baugrup-
pentrager gesichert werden. Im Normalfall wird diese Schraube nicht benétigt. Es wird aber emp-
fohlen, diese Schrauben zu verwenden, falls die Baugruppentrager Vibrationen ausgesetzt sind.
Ziehen Sie die Befestigungsschraube mit einem Anzugsmoment von 36 bis 48 Ncm an.

ACHTUNG:
@ Offnen Sienichtdas Gehduse eines Moduls. Verédndern Sie nicht das Modul. Zusammenbruch
des Datenaustausches, Storungen, Verletzungen und/oder Feuer konnen die Folge sein.
@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die in der Hard-
ware-Beschreibung zum MELSEC System Q aufgefiihrtsind. Die Gerdte diirfen keinem Staub,

Olnebel, dtzenden oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schlédgen, hohen
Temperaturen und keiner Kondensation oder Feuchtigkeit ausgesetzt werden.

@ Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS allpolig ab, bevor ein Modul montiert oder
demontiert wird. Wird ein Modul unter Spannung montiert oder demontiert, konnen Sto-
rungen auftreten oder das Modul kann beschddigt werden.

@ Nach der ersten Verwendung des Produkts sollte der Ein-/Ausbau eines Moduls auf max. 50

Vorgdnge beschréinkt werden (entsprechend IEC61131-2). Wird dies nicht beachtet, kann es
durch unzureichende Steckverbindungen zu Fehlfunktionen kommen.

@ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes Metallteil, bevor Sie
Module der SPS anfassen.
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Vorgehensweise

4.2

Vorgehensweise

Zur Installation und Inbetriebnahme eines MELSECNET/H-Moduls gehen Sie bitte entsprechend dem
folgenden Ablaufdiagramm vor.

( Start )

Installation des Moduls

® Schalter des Moduls einstellen (Stations-Nr., Betriebsart)
® Netzwerkmodul montieren

® SPS-CPU in STOP bringen (damit keine Ausgange versehent-
lich eingeschaltet werden)

® Hohe der Versorgungsspannung prifen

Einschalten der Versorgungsspannung

® Versorgungsspannung einschalten. Die POWER-LED des
Netzteils und die RUN-LED des Netzwerkmoduls miissen
leuchten.

Netzwerkmodul mit Hilfe der Selbstdiagnose priifen

® Sende- und Empfangsmaglichkeiten prifen
® Interner Verbindungstest
® Hardware-Test

Netzwerk-Parameter fiir die Master-Station einstellen

® Netzwerktyp, Start-E/A-Adr., Netzwerk-Nr. und Anzahl der
(Slave-) Stationen einstellen

® Zuweisung Netzwerkbereich, redundante Einstellungen und
andere Einstellungen vornehmen

® Parameter in die SPS-CPU Ubertragen

Parameter fur dezentrale E/A-Stationen einstellen

® System- und RAS-Einstellungen; E/A-Bereich zuweisen
® Sondermodulparameter einstellen

® Parameter in dezentrale E/A-Station libertragen
-

Busleitungen anschlieBen I

y
Offline-Test durch die Programmier-Software

® Vorwarts- und Riickwartsschleifentest ausfiihren

y
Netzwerkdiagnose durch Programmier-Software

® Schleifentest (nur bei Glasfaserkabel)
® Buskonfiguration priifen
® Kommunikation testen

Programmierung und Fehlersuche I

C En'de )

siehe Abschnitt 4.4

siehe Abschnitt 4.4

siehe Abschnitt 4.5

siehe Abschnitt 5.1

siehe Abschnitt 5.2
(Einstellung nach Bedarf)

siehe Abschnitt 4.6

siehe Abschnitt 4.7

siehe Abschnitt 4.8

siehe Kapitel 6

Abb. 4-1:

Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme eines MELSECNET/H dezentralen E/A-Netzwerks
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Installation und Inbetriebnahme

4.3

4.3.1

Beschreibung der Module und Einstellungen

QJ71LP210-0 und QJ71BR11 (Dezentrale Master-Stationen)

QJ71LP21, QJ71LP21-25, QJ71LP21S-25, QJ71LP21G, QJ71LP21GE

QJ71LP21
QJ71LP21-25

QJ71LP21-25
RN NG

TPASS D. LINK
S0 RD

R L ERR

QJ71LP21S-25

QJ71LP218-25
EXTPW

QJ71LP21G
QJ71LP21GE

——
QU71LP21G
RUN MNG
T.PASS D.LINK

SD
ERR, LERR

”{g@g } Xt i@} x5 ﬁ:
] ]
N - — 9 N “— 9 e N — e
@ @ RSD @
L] L]
MODE E@E <+— o o MODE ;@; < o z:@
] = =
our <+— e “ our < — e " ourl— e
@ o) A @ FsD @
DJHLPZ; I:] QU71LP218-25 A |:| QJ71LP21G
T—__%©0 L0 —0
7]
Abb. 4-2: Vorderansichten der Master-Module fiir den Anschluss von optischen Leitungen

Nummer

Beschreibung

LED-Anzeige

Wahlschalter fir die Stationsnummer

Anschluss fir Lichtwellenleiter (Eingang)

Betriebsartenschalter

Anschluss fur Lichtwellenleiter (Ausgang)

Seriennum

mer

o000/ 0|

Anschluss fiir externe Versorgungsspannung

Tab. 4-1:

Elemente der Module

Eine Beschreibung der LEDs, Schalter und Anschlisse finden Sie auf den folgenden Seiten.
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® LED-Anzeige

Leuchtdiode Farbe Zustand | Beschreibung

EIN Fehlerfreier Betrieb des Moduls
RUN Griin

AUS Ein Watch-Dog-Fehler ist aufgetreten (Hardware-Fehler)

Das Modul wird als Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

EIN betrieben.

MNG Griin Das Modul wird nicht als Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks
AUS betrieben.

(Bei einer Sub-Master-Station in einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netz-
werk ist diese LED ausgeschaltet.)

EIN Daten werden auf Anforderung ausgetauscht
T.PASS Grun Blinkt Wéhrend der Selbstdiagnose blinkt diese LED 20 mal (fiir ca. 10 s).

AUS Kein Datenaustausch (Host ist vom Netzwerk getrennt.)

EIN Daten-Link (zyklische Ubertragung) wird ausgefiihrt.

D.LINK Griin Daten-Link wird noch nicht ausgefiihrt (Es wurden noch nicht alle Parameter
AUS empfangen, die SPS-CPU hat einen Fehler, der Datenaustausch wurde durch
eine Anweisung gestoppt etc.)

EIN Daten werden gesendet.
SD Grin

AUS Es werden keine Daten gesendet.

EIN Daten werden empfangen.
RD Griin

AUS Es werden keine Daten empfangen.

Fehler, mégliche Ursachen:

® Stationsnummer falsch eingestellt (nicht im Bereich von 0 bis 64)
® falsche Betriebsart

EIN o fehlerhafte Parameter

® eine Station mit derselben Stationsnummer existiert bereits im Netzwerk

ERR. Rot ® Mittlerer oder schwerwiegender Fehler in der SPS-CPU

® Wahrend der Selbstdiagnose ist ein Fehler entdeckt worden.

Blinkt ® Die Schalter zur Einstellung des Betriebsart oder der Stationsnummer
wurden wéhrend des Betriebs umgeschaltet (Nur bei einem QJ71LP21,
oder QJ71LP21-25 ab der Seriennummer 02112...)

AUS Fehlerfreier Betrieb des Moduls

Einer der folgenden Kommunikationsfehler ist aufgetreten:

CRC:  Prufsummen-Fehler bei den empfangenen Daten durch z. B.
Storeinstrahlungen auf der Busleitung oder eine fehlerhafte
Busleitung

OVER: Es wurden neue Daten empfangen, obwohl die zuvor empfangenen
Daten noch nicht vom Modul ibernommen wurden. Diese Daten
wurden Uberschrieben. Das Modul hat einen Hardware-Fehler.

AB.IF:  Das Zeichen 1" wurde in Folge empfangen und die empfangene
Anzahl Uberschreitet die eingestellte Grenze oder es wurden
zuwenig Daten empfangen.

TIME: Beim Daten-Link hat die Zeitiiberwachung angesprochen.

DATA: Es wurden Daten empfangen, die fehlerhaft codiert waren.

UNDER: Die Sende-Daten werden in unterschiedlichen Intervallen
bearbeitet. Dies deutet auf einen Hardware-Fehler des Moduls hin.

LOOP: Das optische Doppelringsystem ist gestort oder die Station, die
Daten sendet, ist ausgeschaltet oder defekt.

Priifen Sie Kabel, Stecker, den korrekten Anschluss (IN/OUT) und die Verle-

gung der Busleitungen.

L ERR. Rot EIN

Das Modul wird von einer externen Spannung versorgt. (Der Link-Sonder-

EIN merker SB0042 (Externe Spannungsversorgung) ist gesetzt.)

EXT.PW Griin

Das Modul wird nicht von einer externen Spannung versorgt. (Der Link-Son-

AUs dermerker SB0042 (Externe Spannungsversorgung) ist zuriickgesetzt.)

Tab. 4-2: Beschreibung der Leuchtdioden der Module

4-4 2= MITSUBISHI ELECTRIC



Beschreibung der Module und Einstellungen Installation und Inbetriebnahme

@® Wahlschalter fiir die Stationsnummer

Abb. 4-3:
Schalter zur Einstellung der Stationsnummer

STATION NO.
%10 @ e Zehner-Stelle

X1 1 Einer-Stelle

Wird eine Stationsnummer eingestellt, die auBBerhalb des zuldssigen Einstellbereiches liegt, leuch-
tet die LED ,ERR.”. Die Werkseinstellung ist ,1“.

Einstellung Bedeutung Tab. 4-3:
Einstellung fiir die Master-Station Einstellbare Stationsnummern
eines dezentralen E/A-Netzwerks

0

Zuldssiger Einstellbereich fir eine

1 bis 64 Sub-Master-Station im dezentralen
E/A-Netzwerk
65 bis 99 Fehlerhafte Einstellung

@® Betriebsartenschalter

Die Betriebsartenschalter der Netzwerkmodule haben 16 Stellungen (0 bis F). Bei Auslieferung
des Moduls ist dieser Schalter auf 0" eingestellt.

Abb. 4-4:
Betriebsartenschalter der Netzwerkmodule

MODE

- QJ71LP21,QJ71LP21G, QJ71LP21GE

Einstellung | Betriebsart
0 Online (Die in den Parametern eingestellte Betriebsart ist freigegeben.)
1 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
2 Interner Verbindungstest
3 Hardware-Test
4 bis F — (Unzul@ssige Einstellungen)

Tab. 4-4: Betriebsarten der Module QJ71LP21, QJ71LP21G und QJ71LP21GE
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- QJ71LP21-25,QJ71LP21S-25

. . Ubertragungs-
Einstellung | Betriebsart geschwindigkeit

0 Online (Die in den Parametern eingestellte Betriebsart ist freigegeben.)

1 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
10 MBit/s

2 Interner Verbindungstest

3 Hardware-Test

4 Online (Die in den Parametern eingestellte Betriebsart ist freigegeben.)

5 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
25 MBit/s

6 Interner Verbindungstest

7 Hardware-Test

8 bis F — (Unzulassige Einstellungen)
Tab. 4-5: Betriebsarten der Module QJ71LP21-25 und QJ71LP21S-25
HINWEIS Die Ubertragungsgeschwindigkeit der Module QJ71LP21(G/GE) ist fest auf 10 MBit/s eingestellt.

Die Ubertragungsgeschwindigkeit des QJ71LP21-25 und QJ71LP215-25 kann durch den Schalter
MODE eingestellt werden (10 MBit/s oder 25 MBit/s).

@® Anschluss fur Lichtwellenleiter

J71LP J71LP21G Abb. 4-5:
8 J;} LP§1_25 8 Jﬂ LP%} GE Steckanschliisse fiir Lichtwellenleiter
QJ71LP21S-25
Nummer Beschreibung
(1] Hin-Leitung (Empfang) des optischen Doppelrings
Eingang
(2] Rickleitung (Senden) des optischen Doppelrings
(3] Ruckleitung (Empfang) des optischen Doppelrings
Ausgang
in-Leitung (Senden) des optischen Doppelrings
(4] Hin-Lei (Senden) d ischen D Iri

Tab. 4-6: Belegung der Anschliisse der Module
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QJ71BR11
Abb. 4-6:
| — .
ameRy - Vorderansicht des Master-Moduls QJ71BR11 (zum
S el 1O Anschluss von koaxialen Leitungen)
= } (2]
O+ o
QJ71BR11 J e
Nummer Beschreibung
o LED-Anzeige
(Die Bedeutung der Leuchtdioden entspricht denen der Module fir Lichtwellenleiter (siehe oben)).
(2] Wahlschalter fur die Stationsnummer
(3] Betriebsartenschalter
(4) Anschluss fir koaxiale Leitung
(5) Seriennummer
Tab. 4-7: Elemente des QJ71BR11

@® Wahlschalter fur die Stationsnummer

STATION NO.
oy
4=

Abb. 4-7:
Schalter zur Einstellung der Stationsnummer

Wird eine Stationsnummer eingestellt, die auBBerhalb des zuldssigen Einstellbereiches liegt, leuch-

tet die LED ,ERR.”. Die Werkseinstellung ist ,1".

Einstellung

Bedeutung

Tab. 4-8:

Einstellbare Stationsnummern

0

Einstellung fir die Master-Station
eines dezentralen E/A-Netzwerks

1 bis 32

Zulassiger Einstellbereich fir eine
Sub-Master-Station im dezentralen
E/A-Netzwerk

33 bis 64

Fehlerhafte Einstellung
(Die ERR.-LED leuchtet nicht.)

65 bis 99

Fehlerhafte Einstellung
(Die ERR.-LED leuchtet.)
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@ Betriebsartenschalter

Der Betriebsartenschalter hat 16 Stellungen (0 bis F). Stellen Sie diesen Schalter bei allen Netz-
werkmodulen auf die selbe Position. Bei Auslieferung des Moduls ist der Betriebsartenschalter
auf ,0” eingestellt.

Abb. 4-8:
Betriebsartenschalter des QJ71BR11

MODE

Einstellung | Betriebsart
0 Online (Die in den Parametern eingestellte Betriebsart ist freigegeben.)
1 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
2 Interner Verbindungstest
3 Hardware-Test
4 bis F — (Unzulassige Einstellungen)

Tab. 4-9: Betriebsarten des QJ71BR11
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4.3.2

QJ72LP25[ -7 und QJ72BR15 (Dezentrale E/A-Stationen)

QJ72LP25-25, QJ72LP25G, QJ72LP25GE

O (An der linken Seite) —»,

QJ72LP25G
QJ72LP25-25 QJ72LP25GE
PR E— PR E—
QJ72LP25-25 QJ72LP25G
ERR. LERR. ERR. LERR.

RS-232

Fe.on
°

— RESET

L e O (Ander

linken Seite) —»! E

STATION NO. STATION NO.

Texelt
éT@
Q

QUT2LP25-25 QJ72LP25G

— O

Abb. 4-9: Vorderansichten der dezentralen E/A-Module fiir den Anschluss von optischen Leitungen

Nummer

Beschreibung

LED-Anzeige

RS232-Schnittstelle

Anschluss fiir Lichtwellenleiter (Eingang)

Betriebsartenschalter

RESET-Taster (Zum Zurticksetzen der Hardware der dezentralen E/A-Station.)

Fur einen RESET muss dieser Taste mindestes fir eine Sekunde betatigt werden. Wird der Taster zu kurz
betdtigt, wird evtl. kein normaler RESET ausgefiihrt. Wiederholen Sie in diesem Fall den RESET.

Wabhlschalter fiir die Stationsnummer

Anschluss fir Lichtwellenleiter (Ausgang)

©9|60 6 00 0C

Seriennummer

Tab. 4-10: Elemente der Module
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Installation und Inbetriebnahme Beschreibung der Module und Einstellungen

® LED-Anzeige

Leuchtdiode Farbe Zustand | Beschreibung

EIN Fehlerfreier Betrieb des Moduls

RUN Grin
AUS Ein Watch-Dog-Fehler ist aufgetreten (Hardware-Fehler)
EIN Normalbetrieb
Blinkt Parameter werden ins Flash-EEPROM geschrieben oder es ist der Test-Modus
REM* Grin fur Operanden aktiviert.
AUS Das Modul wird inizialisiert oder ein Fehler (z.B. Watch-Dog-Fehler, defekte
Sicherung, Ein-/Ausgange wurden nicht erkannt) ist aufgetreten.
EIN Daten werden auf Anforderung ausgetauscht
T.PASS Griin Blinkt Wahrend der Selbstdiagnose blinkt diese LED 20 mal (fir ca. 10 s).
AUS Kein Datenaustausch (Host ist vom Netzwerk getrennt.)
EIN Daten-Link (zyklische Ubertragung) wird ausgefiihrt.
D.LINK Griin Daten-Link wird noch nicht ausgefiihrt (Es wurden noch nicht alle Parameter
AUS empfangen, die SPS-CPU hat einen Fehler, der Datenaustausch wurde durch
eine Anweisung gestoppt etc.)
EIN Daten werden gesendet.
SD Griin
AUS Es werden keine Daten gesendet.
EIN Daten werden empfangen.
RD Grin
AUS Es werden keine Daten empfangen.

Fehler, mogliche Ursachen:

® Stationsnummer falsch eingestellt (nicht im Bereich von 0 bis 64)

® falsche Betriebsart

o fehlerhafte Parameter

EIN ® eine Station mit derselben Stationsnummer existiert bereits im Netzwerk

® Obwohl im dezentralen E/A-Netzwerk bereits eine Master-Station existiert,
wurde die Host-Station als Master-Station definiert.

ERR.* Rot ® \on der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks wurden fehler-
hafte Parameter empfangen

Ein Watch-Dog-Fehler ist aufgetreten (Die RUN-LED leuchtet nicht.)

Wahrend der Selbstdiagnose ist ein Fehler entdeckt worden.

Die Schalter zur Einstellung des Betriebsart oder der Stationsnummer
wurden wahrend des Betriebs umgeschaltet (Nur bei einem QJ71LP21,
oder QJ71LP21-25 ab der Seriennummer 02112...)

AUS Fehlerfreier Betrieb des Moduls

Ein Watch-Dog-Fehler (In diesem Fall leuchtet die Die RUN-LED nicht.) oder

einer der folgenden Kommunikationsfehler ist aufgetreten:

CRC:  Prufsummen-Fehler bei den empfangenen Daten durch z. B.
Storeinstrahlungen auf der Busleitung oder eine fehlerhafte
Busleitung

OVER: Es wurden neue Daten empfangen, obwohl die zuvor empfangenen
Daten noch nicht vom Modul Glbernommen wurden. Diese Daten
wurden Uberschrieben. Das Modul hat einen Hardware-Fehler.

AB.IF:  Das Zeichen ,1” wurde in Folge empfangen und die empfangene

L ERR. Rot EIN Anzahl Uberschreitet die eingestellte Grenze oder es wurden
zuwenig Daten empfangen.

TIME: Beim Daten-Link hat die Zeitliberwachung angesprochen.

DATA: Es wurden Daten empfangen, die fehlerhaft codiert waren.

UNDER: Die Sende-Daten werden in unterschiedlichen Intervallen
bearbeitet. Dies deutet auf einen Hardware-Fehler des Moduls hin.

LOOP: Das optische Doppelringsystem ist gestort oder die Station, die
Daten sendet, ist ausgeschaltet oder defekt.

Priifen Sie Kabel, Stecker, den korrekten Anschluss (IN/OUT) und die Verle-

gung der Busleitungen.

Blinkt

Tab. 4-11: Beschreibung der Leuchtdioden der Module
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Beschreibung der Module und Einstellungen Installation und Inbetriebnahme

* Wird in der dezentralen E/A-Station eine redundante Spannungsversorgung mit zwei Netzteilen verwendet, zeigen die

LEDs REM und ERR. Fehler der Netzteile an:

Netzteile REM-LED ERR.-LED Fehlerursache
® Versorgungsspannung des Netzteils ist
AUS EIN ausgeschaltet
Ausfall eines Netzteils ® Defekte Sicherung
AUS EIN

Interner Fehler des Netzteils
EIN AUS

® Versorgungsspannung des Netzteils ist
AUS AUS ausgeschaltet

® Defekte Sicherung

Ausfall beider Netzteile AUS AUS
AUS EIN Interner Fehler der Netzteile
EIN AUS

Tab. 4-12:  Anzeige von Stérungen der Netzteile durch die LEDs REM und ERR

Welches Netzteil gestort ist, kann mithilfe des Fehlercodes ermittelt werden (siehe Abschnitt 8.3). Bei einem dezentralen
E/A-Modul bis zur Version C wird die ERR.-LED bei Ausfall eines oder beider Netzteile nicht eingeschaltet.

Die POWER-LED der Netzteile informiert ebenfalls Gber den Zustand der Eingangsspannung und des Netzteils. Ist ein
Netzteil auf einem Erweiterungsbaugruppentrager montiert, kann zur Fehlermeldung auch der Stérmeldeausgang ERR
der Netzteile verwendet werden. Eine ausfiihrliche Beschreibung der Netzteile finden Sie in der Hardware-Beschreibung
zum MELSEC System Q (Art.-Nr. 141683).

@® Wahlschalter fir die Stationsnummer

Abb. 4-10:
Schalter zur Einstellung der Stationsnummer

STATION NO.
oy
4=

Mit diesen Schaltern wird die Nummer der Station im Netzwerk eingestellt. Die Werkseinstellung
ist ,1".

Einstellung Bedeutung Tab. 4-13:

Fehlerhafte Einstellung Einstellbare Stationsnummern
(Die ERR.-LED leuchtet.)

0

Zulassiger Einstellbereich fir eine

1bis 64 dezentrale E/A-Station

Fehlerhafte Einstellung

65 bis 99 (Die ERR~LED leuchtet)

HINWEISE I Innerhalb eines Netzwerkes diirfen Stationsnummern nicht doppelt vergeben werden.
I Die Stationsnummern missen nicht aufeinanderfolgend vergeben werden.

Wird an eine Station keine Stationsnummer vergeben, muss diese Station als Reserve-Station
parametriert werden.
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Installation und Inbetriebnahme Beschreibung der Module und Einstellungen

@ Betriebsartenschalter

Die Betriebsartenschalter der Netzwerkmodule haben 16 Stellungen (0 bis F). Stellen Sie diesen
Schalter bei allen Netzwerkmodulen auf die selbe Position. Bei Auslieferung des Moduls ist dieser
Schalter auf ,0” eingestellt.

Abb. 4-11:
Betriebsartenschalter der Netzwerkmodule

MODE

- QJ72LP25G, QJ72LP25GE

Einstellung | Betriebsart
0 Online
1 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
2 Interner Verbindungstest
3 Hardware-Test
4 bis F — (Unzulassige Einstellungen)

Tab. 4-14: Betriebsarten der Module QJ72LP25G und QJ72LP25GE

- QJ72LP25-25

. . Ubertragungs-
Einstellung | Betriebsart geschwindigkeit
0 Online
1 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
J plang J 10 MBit/s
2 Interner Verbindungstest
3 Hardware-Test
4 Online
5 Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
25 MBIt/sG1
6 Interner Verbindungstest
7 Hardware-Test
8 bis F — (Unzulassige Einstellungen)
Tab. 4-15: Betriebsarten des Moduls QJ71LP21-25 und QJ71LP215-25
HINWEIS Die Ubertragungsgeschwindigkeit der Module QJ72LP25G und QJ72LP25GE ist fest auf 10 MBit/s

eingestellt. Die Ubertragungsgeschwindigkeit des QJ72LP25-25 kann durch den Schalter MODE
eingestellt werden (10 MBit/s oder 25 MBit/s).
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Beschreibung der Module und Einstellungen

Installation und Inbetriebnahme

@® Anschluss fur Lichtwellenleiter

QJ72LP25-25

QJ71LP21G Abb. 4-12: R )
QJ71LP21GE Steckanschllisse fiir Lichtwellenleiter

MODE [[2E)3

[ 3 -

out

4

Nummer Beschreibung
(1) Ruck-Leitung (Senden) des optischen Doppelrings
Eingang
(2] Hin-Leitung (Empfang) des optischen Doppelrings
(3] Hin-Leitung (Senden) des optischen Doppelrings
Ausgang
(4] Ruck-Leitung (Empfang) des optischen Doppelrings

Tab. 4-16: Belegung der Anschliisse der Module
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Installation und Inbetriebnahme Beschreibung der Module und Einstellungen

QJ72BR15

Abb. 4-13:
E . Vorderansicht des dezentralen E/A-Moduls
e r ° QJ71BR15 (zum Anschluss von koaxialen

QUT2BR1S

Leitungen)

T—0

Nummer

Beschreibung

LED-Anzeige
(Die Bedeutung der Leuchtdioden entspricht denen der dezentralen E/A-Stationen fiir Lichtwellenleiter
(siehe oben)).

RS232-Schnittstelle

Wabhlschalter fiir die Stationsnummer
(siehe Beschreibung der dezentrale E/A-Stationen fir Lichtwellenleiter)

RESET-Taster (Zum Zurlicksetzen der Hardware der dezentralen E/A-Station.)

Flr einen RESET muss dieser Taste mindestes fiir eine Sekunde betatigt werden. Wird der Taster zu kurz
betétigt, wird evtl. kein normaler RESET ausgefiihrt. Wiederholen Sie in diesem Fall den RESET.

Betriebsartenschalter

Anschluss fur koaxiale Leitung

o000 O

Seriennummer

Tab. 4-17: Elemente des QJ72BR15

@ Betriebsartenschalter

Die Betriebsartenschalter des QJ72BR15 hat 16 Stellungen (0 bis F). Stellen Sie diesen Schalter bei
allen Netzwerkmodulen auf die selbe Position. Bei Auslieferung des Moduls ist dieser Schalter auf
,0” eingestellt.

Ansicht Einstellung | Betriebsart
0 Online
1 Prifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
2 Interner Verbindungstest

MODE 3 Hardware-Test

4 bisF — (Unzulassige Einstellung)

Tab. 4-18: Betriebsarten der dezentralen E/A-Station QJ72BR15
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Montage und Inbetriebnahme der Module Installation und Inbetriebnahme

4.4

4.4.1

Montage und Inbetriebnahme der Module

Montage auf dem Baugruppentrager

Bitte beachten Sie bei der Montage von Modulen die folgenden Sicherheitshinweise:

ACHTUNG:

@ Schalten Sie vor dem Einbau von Modulen immer die Netzspannung aus.

@ Wird das Modul nicht korrekt iiber die Fiihrung auf dem Baugruppentrdger gesetzt, knnen
sich die Kontakte im Modulstecker verbiegen.

@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der Module.
Dies kann zu Stérungen oder Beschddigung der Module fiihren.

(@ Nachdem Sie die Versorgungsspannung der SPS ausgeschaltet haben, setzen Sie das Modul mit
der unteren Arretierung in die Flihrung des Baugruppentragers ein.

(@ Drucken Sie das Modul anschlieBend auf den Baugruppentrager, bis das Modul ganzam Baugrup-
pentrager anliegt.

Baugruppentrdger

s
c 4\Arretierung

( Verriegelung

Arretierung

_ Fihrung )

Abb. 4-14: Montage eines Modul des MELSEC System Q
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Installation und Inbetriebnahme Montage und Inbetriebnahme der Module

4.4.2

Inbetriebnahme eines Netzwerkmoduls

Bitte halten Sie bei der Inbetriebnahme eines MELSECNET/H-Moduls die folgende Reihenfolge ein:

SPS-CPU stoppen

Bringen Sie den Betriebsartenschalter der SPS-CPU in die Stellung ,STOP”, um

<): zu verhindern, dass Ausgange fehlerhaft gesetzt werden.
STOP  RUN

Versorgungsspannung priifen

Priifen Sie, ob die Eingangspannung des Netzteils innerhalb der zuldssigen Grenzen liegt.

Einschalten der Spannungsversorgung

Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS ein.

Die POWER-LED des Netzteils muss nach dem Einschalten der Versorgungs-
@POWER spannung leuchten.

0

Zustand der RUN-LED des MELSECNET/H-Moduls priifen

Master-Station Die RUN-LED leuchtet, wenn das Master-Modul oder die dezentrale E/A-Sta-
tion fehlerfrei arbeiten. Falls die LED nicht leuchtet, finden Sie Hinweise zur
Fehlerdiagnose im Kapitel 8.

RUN B [JMNG
TPASS [ [ID.LINK

so J [rp
ERR. [] [JLERR.
Dezentrale E/A-Station
RUN B [JRem.
TPASS [ [JD.LINK
so J [rp
ERR. [J [JLERR.
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Selbstdiagnose (Offline-Test) Installation und Inbetriebnahme

4.5

HINWEIS

Selbstdiagnose (Offline-Test)

Prifen Sie vor der Aufnahme des Datenaustausches das MELSECNET/H-Modul und die Busleitungen.
Drei verschiedene Arten der Selbstdiagnose kénnen mit dem Betriebsartenschalter eines Moduls
angewadhlt werden:

@ Priifung der Sende- und Empfangsmoglichkeit (Betriebsartenschalter in Stellung ,1” oder ,5")

Bei diesem Test werden die Ein- und Ausgangsschnittstellen auBerhalb des Moduls verbunden.
Neben der Hardware des Moduls kdnnen so auch die Buskabel gepriift werden.

@ Interner Verbindungstest (Betriebsartenschalter in Stellung ,2” oder ,6")
Die Hardware des Moduls einschlieBlich der Schaltkreise fiir die Kommunikation wird gepriift.
@® Hardware-Test (Betriebsartenschalter in Stellung ,3" oder ,7%)

Die Hardware des Moduls wird gepriift.

C Beginn der Tests )

Senden/Empfangen testen

Schalter MODE auf ,1” oder ,5"

Kein Fehler

Fehlermeldung

( Test abgeschlossen ) Interner Verbindungstest

Schalter MODE auf ,2” oder ,6"

Fehlermeldung

Testergebnis?

Kein Fehler Hardware-Test

Schalter MODE auf 3" oder , 7"

Fehlermeldung

Kein Fehler
y
Busleitung defekt Sende-/Empfangsschalt- Hardware-Fehler
(Tauschen Sie die kreise defekt (Tauschen Sie das Modul)
Leitung) (Tauschen Sie das Modul)

Abb. 4-15: Empfohlene Vorgehensweise bei den Tests

Der normale Datenaustausch lber das MELSECNET/H-Netzwerk ist gesperrt, sobald eine Station
des Netzwerkes in den Test-Modus geschaltet wird. (Betriebsartenschalter in eine der Stellungen 1
(5), 2 (6) oder 3 (7).)
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Installation und Inbetriebnahme

Selbstdiagnose (Offline-Test)

Anzeige des Testfortschritts und -ergebnisses in den Link-Sonderregistern

In einem MELSECNET/H-Netzwerk werden die Link-Register auch dann aktualisiert, wenn das Netz-
werkmodul offline ist. Mit einem Programmiergerat oder im Ablaufprogramm kann der Fortschritt
der Tests verfolgt und das Ergebnis ausgewertet werden.

Link-Sonderregister Inhalt Bedeutung
SW0047 Kommunikations-Status 1FH Offline-Test
SW0048 Grund fur. dlg Unterbrechung der o Offline-Test
Kommunikation

7H Prifung der Sende- und Empfangsmdoglichkeit
SWO0AC | Status des Offline-Tests 8H Interner Verbindungstest

9H Hardware-Test

OH Kein Fehler
SWOOAD | Ergebnis des Offline-Test

=1H Fehler-Code

Tab. 4-19: Relevante Link-Sonderregister fiir die Tests

Informationen zur Fehlerdiagnose enthélt das Kapitel 8.

Die oben angegeben Operandenadressen beziehen sich auf das erste MELSECNET/H-Modul auf dem
Baugruppentrdger. Wenn zwei oder mehr Module installiert sind, kann die Adresse der Link-Register

ermittelt werden, indem jeweils 200H addiert wird.

Beispiel:

Das Ergebnis des Offline-Tests wird fiir das zweite Modul in SW02AD und fiir das dritte Modul in
SWO04AD gespeichert.
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Selbstdiagnose (Offline-Test) Installation und Inbetriebnahme

4.5.1 Priifung der Sende- und Empfangsmoglichkeit

Bei diesem Test werden die Ein- und Ausgangsschnittstellen au3erhalb des Moduls verbunden.
Neben der Hardware des Moduls kdnnen so auch die Buskabel gepriift werden.

HINWEIS Fir diesen Test miissen Busleitungen oder — bei Modulen fiir koaxiale Leitungen — Abschlusswi-
derstande an das Modul angeschlossen werden.

Die Busleitungen oder Abschlusswiderstéande diirfen nicht wahrend des Test angeschlossen oder
entfernt werden. Wird dies nicht beachtet, tritt ein Fehler auf.

@ Verbinden Sie die Ein- und die Ausgangsschnittstellen der Module fiir das optische Ringsystem
oder schlieBen Sie beim QJ71BR11 oder QJ72BR15 den koaxialen Anschluss mit zwei Widerstan-
den ab.

QJ71LP21/QJ72LP25 QJ71BR11/QJ72BR15
(Lichtwellenleiter) (Koaxiale Leitungen)

IN und OUT
verbinden

Abschlusswider-
stande montieren

Abb. 4-16: Vorbereitung fiir den Test

@ Bringen Sie den Betriebsartenschalter des Moduls (Schalter MODE) in die Position ,1”. Bei einem
QJ71LP21-25 oder QJ72LP25-25, das mit 25 MBit/s betrieben wird, stellen Sie den Schalter in die
Position ,5".

@ Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.
Der Test wird ausgefiihrt. Den Fortschritt kdnnen Sie an den Leuchtdioden des Moduls verfolgen:
- Wahrend des Tests blinkt die T.PASS-LED 20 mal (ca. 10 s lang).
— Blinkt die ERR.-LED nicht, wurde der Test abgeschlossen und kein Fehler entdeckt.
— Wurde ein Fehler entdeckt, blinkt die ERR.-LED.

Ermitteln Sie in diesem Fall die Ursache mit Hilfe eines Programmiergerates. Tauschen Sie auch
die Busleitung oder die Abschlusswiderstande.
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45.2 Interner Verbindungstest
Beim internen Verbindungstest wird die Hardware des Moduls einschlief3lich der Schaltkreise fiir die
Kommunikation gepriift.

@ Lassen Sie die Bus-Schnittstellen unbeschaltet. Achten Sie bei den Modulen fiir Lichtwellenleiter
darauf, dass kein Licht von auf8en in die Schnittstellen eindringen kann.

QJ71LP21/QJ72LP25 QJ71BR11/QJ72BR15
(Lichtwellenleiter) (Koaxiale Leitungen)
Vermeiden Sie

Lichteinfall
von auB3en. Keine Busleitung
i / anschlieBen

(@)(@)(@]

Abb. 4-17: Vorbereitung fiir den Test

@ Bringen Sie den Betriebsartenschalter des Moduls (Schalter MODE) in die Position ,2". Bei einem
QJ71LP21-25 oder QJ72LP25-25, das mit 25 MBit/s betrieben wird, stellen Sie den Schalter in die
Position ,6".

@ Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.
Der Test wird ausgefiihrt. Den Fortschritt kdnnen Sie an den Leuchtdioden des Moduls verfolgen:
— Wahrend des Tests blinkt die T.PASS-LED 20 mal (ca. 10 s lang).
— Blinkt die ERR.-LED nicht, wurde der Test abgeschlossen und kein Fehler entdeckt.
—  Wurde ein Fehler entdeckt, blinkt die ERR.-LED.

Ermitteln Sie in diesem Fall die Ursache mit Hilfe eines Programmiergerates.
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4.5.3 Hardware-Test

@ Verbinden Sie bei einem Modul fiir das optische Ringsystem die Ein- und die Ausgangsschnitt-
stelle. Beim QJ71BR11 oder QJ72BR15 wird die Schnittstelle nicht beschaltet.

QJ71LP21/QJ72LP25 QJ71BR11/QJ72BR15
(Lichtwellenleiter) (Koaxiale Leitungen)

IN und OUT
verbinden
Nichts
y anschlieBen

Abb. 4-18: Vorbereitung fiir den Hardware-Test

@ Bringen Sie den Betriebsartenschalter des Moduls (Schalter MODE) in die Position ,3". Bei einem
QJ71LP21-25 oder QJ72LP25-25, das mit 25 MBit/s betrieben wird, stellen Sie den Schalter in die
Position ,7".

@ Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.
Der Test wird ausgefiihrt. Den Fortschritt kdnnen Sie an den Leuchtdioden des Moduls verfolgen:
- Wahrend des Tests blinkt die T.PASS-LED 20 mal (ca. 10 s lang).
- Blinkt die ERR.-LED nicht, wurde der Test abgeschlossen und kein Fehler entdeckt.
- Wourde ein Fehler entdeckt, blinkt die ERR.-LED.

Ermitteln Sie in diesem Fall die Ursache mit Hilfe eines Programmiergerates.
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4.6 Anschluss der Busleitungen
4.6.1 Lichtwellenleiter
Hinweise zum Anschluss
@ Die Art der Leitungen, die verwendet werden kdnnen, hdngt von der Entfernung zwischen den
Stationen ab.
Entfernung zwischen den Stationen
QJ71LP21,
. . QJ71LP21-25
WG AN DI QJ71LP215-25 QJ71LP21G QJ71LP21GE
QJ72LP25 QJ72LP25G QJ72LP25GE
10 MBit/s 25 MBit/s
Sl (alte Bezeichnung: Typl 500 m 200 m
A-2P-0) Typ H 300m 100 m
S 500 m 200 m Leitungen kénnen nicht verwendet
H-PCF 1000 m 400 m werden
H-PCF (Breitbandkabel) 1000 m 1000 m
Qsl 1000 m 1000 m
Leitung kann
GI-50/125 Leitung kann nicht verwendet werden 2000 m nicht verwendet
werden
Leitung kann
Gl-62.5/125 Leitung kann nicht verwendet werden nicht verwendet 2000 m
werden
Tab. 4-20: Leitungsldngen zwischen den Stationen
@ Beachten Sie den minimal zuldssigen Biegeradius der Leitungen.
@ Beriihren Sie nicht die optische Schnittstelle des Moduls oder des Steckers und achten Sie darauf,
dass die Schnittstellen sauber sind.
Entfernen Sie die Schutzabdeckung der optische Schnittstellen des Moduls erst, wenn die Leitun-
gen bereit zur Installation sind.
@ Fassen Sie beim Herstellen oder Trennen der Verbindung nur an den Stecker.
@ Driicken Sie den Stecker in die Schnittstelle, bis er einrastet. Zum Ldsen der Verbindung driicken
Sie oben und unten auf den Stecker und ziehen den Stecker ab.
@ Schalten Sie vor dem Anschluss oder dem Entfernen der optischen Leitungen die Versorgungs-
spannung der SPS allpolig ab.
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HINWEIS

Verbindung der Stationen

Die einzelnen Stationen werden Uiber ihre Ein- und Ausgangsschnittstellen verbunden. Bei der Ver-
bindung muss nicht die Reihenfolge der Stationsnummern eingehalten werden. Weisen Sie der
Master-Station die Stationsnummer 0 zu.

Master-Station Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station

Station Station Station
Nr. 0 Nr. 1 Nr.n n =64

Netzteil
SPS-CPU
QJ71LP21
Netzteil
QJ72LP25
Netzteil
QJ72LP25

A
-~

INT LIJOUT |NL|J L|J0UT INT L‘JOUT

Abb. 4-19: Beispiel fiir die Verbindung von QJ71LP21-25, QJ72LP25-25, QJ71LP21G oder QJ72LP25G

Master-Station Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station
QJ71LP21GE QJ72LP25GE QJ72LP25GE
'sD || fRD ] 'RD
IN : RD | | IN l'sp IN :_SLD_

i

isD [ RD || IRD
ouT :_BQ__ ouT :SD ouT I_S_D__
P |

Optische Schnittstelle

Glasfaserleitung

Abb. 4-20: Beispiel fiir die Verbindung von QJ71LP21GE und QJ72LP25GE

Der Datenaustausch ist evtl. auch mdglich, wenn zwei Ein- oder Ausgangsschnittstellen miteinan-
der verbunden werden (z. B IN — IN oder OUT — OUT).

Der Priifung der Sende- und Empfangsmaglichkeit, die Netzwerkdiagnose sowie andere Funktio-
nen sind dadurch aber nicht mehr moglich. Achten Sie aus diesem Grund auf die korrekte Verbin-
dung der Schnittstellen.

Der Anschluss kann mit den folgenden Methoden gepriift werden:

- Priifung bei angehaltenem Datenaustausch:
Flhren Sie mithilfe der Programmier-Software eine Netzwerkdiagnose aus (Abschnitt 4.8.1).

- Priifung, ohne den Datenaustausch anzuhalten:
Prifen Sie den Inhalt der Sonder-Link-Register SW009C bis SWOO9F.
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Anschluss der Busleitungen

Anschluss der Lichtwellenleiter

Buchse

Flihrung

Stecker

Entfernen eines Lichtwellenleiters

Abdeckung

Abb. 4-21:
Schalten Sie die Versorgungsspannung aus.

Driicken Sie den Stecker in die optische
Schnittstelle des Moduls, bis er einrastet.

Priifen Sie, ob der Stecker eingerastet ist, indem
Sie leicht an dem Stecker ziehen.

Abb. 4-22:
Schalten Sie die Versorgungsspannung aus.

Drticken Sie oben und unten auf den Stecker und
Ziehen Sie den Stecker ab.

Installieren Sie wieder die Schutzabdeckungen,
die vor der Montage der Leitungen auf dem
Stecker und der Buchse waren.
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4.6.2 Koaxiale Leitungen

Hinweise zum Anschluss
@® Einschrankungen bei der Leitungslange zwischen den Stationen

Verwenden Sie fiir Verbindungen von Station zu Station die in der folgenden Tabelle angegebe-
nen Leitungslangen. Wenn andere als die angegebenen Langen verwendet werden, kann es zu
Fehlern bei der Kommunikation kommen.

Anzahl der Stationen
Lange der Leitungen zwischen den 10 bis 33
Stationen 2 bis 9 oder bei Verwendung von
Repeatern (A6BR10, A6BR10-DC)

0 bis1m Leitungen, die kiirzer als 1 m sind, diirfen nicht verwendet werden.
1bis5m [ J [ J

5bis 13 m [ J O

13 bis 17 m [ J [ J

17 bis 25 m [ J O

25 bis 300 m [ J [ J

300 bis 500 m [ ] [ ]

Tab. 4-21: Leitungsldnge bei der Verbindung von Stationen

@: Leitungen mit diesen Langen kénnen verwendet werden; O: Leitungsldngen kdnnen nicht verwendet werden

Verwenden Sie bei einem Netzwerk mit neun oder weniger Stationen, das zu einem spateren
Zeitpunkt auf mehr als 9 Stationen erweitert werden soll, nur die Leitungslangen, die auch bei
dem spateren Ausbau des Netzwerkes zuldssig sind.

@® Hinweise zur Verlegung von koaxialen Leitungen

ACHTUNG:

A Verlegen Sie koaxiale Busleitungen nicht in der Ndhe von Netz- oder Hochspannungsleitungen
oder Leitungen, die hohe Spannungen oder Stréme fiihren. Der Mindestabstand zu diesen
Leitungen muss 100 mm betragen.

- Verwenden Siein Umgebungen, in denen starke Storeinstrahlungen zu erwarten sind, doppelt
abgeschirmte koaxiale Leitungen.

- Verwenden Sie doppelt abgeschirmte koaxiale Leitungen auch zum Aufbau eine gemultiplex-
tem dezentralen E/A-Netzwerks fiir ein redundantes System.

Abb. 4-23: Doppelt abgeschirmte Leitung
Abschirmung

/\

qLp

AuBere Abschirmung erden!

— SchlieBen Sie beide Enden des Netzwerkes mit einem Widerstand ab.

- Schalten Sie vordem Anschluss oder dem Entfernen der koaxialen Leitungen die Versorgungs-
spannung der SPS allpolig ab.

- Ziehen Sie nicht an den angeschlossenen koaxialen Leitungen. Dadurch kdnnen die Anschlis-
se, die Leitung oder das Modul beschadigt werden.
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Anschluss der Busleitungen

Verbindung der Stationen

Ein F-Stecker zum Anschluss der Leitungen wird mit den Netzwerkmodulen geliefert.

@® Ohne Repeater

Station Nr. 0

Master-Station

QJ71BR11

Dezentrale E/A-Station

Station Nr. 1

QJ72BR15

Dezentrale E/A-Station

Station Nr. n

QJ72BR15

F-Stecker F-Stecker F-Stecker

1T~

~

Abschlusswiderstand
BNC-75 OHM (Art.-Nr.53871)

Abschlusswiderstand BNC-75 OHM
(Art.-Nr. 53871)

L }J
Koaxiale

Leitungen

Abb. 4-24: Direkte Verbindung von Master-Station und dezentralen E/A-Stationen (ohne Repeater)

@® Mit Repeater (Reihenschaltung)

Master- Dezentrale Dezentrale Dezentrale
Station E/A-Station E/A-Station E/A-Station
Station Station Station Station
Nr.0 Nr. 1 Nr. 2 Nr.n n=32
Z Z Z g
E F-Stecker E F-Stecker E F-Stecker E F-Stecker
a 5} l a l 5} l
Abschlusswiderstand Koaxiale / \ Koaxiale Abschluss-
BNC-75 OHM Leitungen Leitungen widerstand
(Art.-Nr.53871) B Repeater . BNC-75 OHM
T-Stick ——» A6BR10 <«—— T-Stuck (Art.-Nr. 53871)
Abschlusswiderstand BNC-75 OHM
(Art.-Nr. 53871)

Abb. 4-25: Reihenschaltung von Master-Station und dezentralen E/A-Stationen (iber einen Repeater
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@® Mit Repeater (Verzweigung)

Master- Dezentrale Dezentrale
Station E/A-Station E/A-Station
Station Station Station
Nr.0 Nr. 1 Nr. 2
5 % &
= F-Stecker = F-Stecker = F-Stecker
) =) )
5] 5] l 5] l

| | Abschlusswiderstand
1 / } BNC-75 OHM (Art-Nr. 53871)

Abschlusswiderstand Koaxiale ng’;;‘}?{ Koaxiale Leitung
BNC-75 OHM Leitungen Dezentrale Dezentrale
(Art.-Nr. 53871) E/A-Station E/A-Station
@“_LD:\ Station Station
Nr.3 Nr.n n=32
Abschlusswiderstand BNC-75 OHM = =
(Art.-Nr. 53871) o« o«
— F-Stecker —  [F-Stecker
5 5
T-Stiick 5} l 5} i
(
\2
Koaxiale widerstond
Leitungen BNC-75 OHM

(Art.-Nr.53871)

Abb. 4-26: Reihenschaltung von Master-Station und dezentralen E/A-Stationen (iber einen Repeater

HINWEISE Parametrieren Sie Stationen, die bei einer spateren Erweiterung des Netzwerkes angeschlossen wer-
den (Stationen, die in der Anzahl der Stationen beriicksichtig, aber noch nicht angeschlossen sind),
als Reservestationen. Dadurch wird die Abtastzeit reduziert und der Meldung von Kommunikations-
fehlern vorgebeugt.

Bei den beiden Anschlissen eines F-Steckers besteht keine Zuordnung als Ein- oder Ausgang. Die
koaxiale Busleitung kann mit beiden Anschlissen verbunden werden.

Ein Abschlusswiderstand kann an jeden der beiden Anschliisse eines F-Steckers installiert werden.

oder

/ Abschlusswiderstand
Abschlusswiderstand
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Anschluss der Busleitungen

HINWEIS

Anschluss einer koaxialen Leitung

Buchse

Stecker
/ﬁut

Entfernen einer koaxialen Leitung

Stecker % o

| —

AP

Netzwerk-

modul

des Steckerherstellers.

Abb. 4-27:
Schalten Sie die Versorgungsspannung aus.

Setzen Sie den BNC-Stecker so auf die Buchse,
dass die Stifte der Buchse in die Flihrungsnut des
Steckers greifen.

Drlicken Sie den Stecker in die Buchse.

Drehen Sie den Stecker eine viertel Umdrehungim
Uhrzeigersinn, bis er verriegelt.

Priifen Sie den festen Sitz des Steckers.

Abb. 4-28:
Schalten Sie die Versorgungsspannung aus.

Drehen Sie den Stecker gegen den Uhrzeigersinn,
bis die Verriegelung geldst ist.

Ziehen Sie den Stecker vom Modul ab.

Bitte beachten Sie beim Anschluss der BNC-Stecker an die koaxialen Leitungen die Anweisungen
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4.7 Offline-Test durch die Programmier-Software

Um den korrekten Anschluss der Busleitungen zu prifen, kdnnen in den SPS-Parametern der Pro-
grammier-Software GX Developer, GX IEC Developer oder GX Works2 verschiedene Tests ausgewahlt
werden.

4,71 Vorwarts-/Rilickwartsschleifentest (nur moglich bei Master-Station)

Nach dem Anschluss aller Lichtwellenleiter kdnnen mit dem Vorwarts- und dem Riickwartsschleifen-
test die Hardware der Netzwerkmodule und die Busleitungen gepriift werden. Bei diesen Tests wird
auch gepriift, ob die IN- und OUT-Anschlisse durch die Leitungen korrekt miteinander verbunden
sind.

Auswahl der Tests

® Vorwarts-/Rickwartsschleifentest in einem nicht redundanten System

Waihlen Sie fir die Station, die den Vorwarts- oder den Riickwartsschleifentest ausfiihren soll, in
den Netzwerk-Parametern als Modus Vorwartsschleifentest bzw. Riickwartsschleifentest.
Ubertragen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS-CPU.

Fur alle anderen Stationen wahlen Sie als Modus Online.

tadul 1

Metzwerktyp MMNET /H{Remate-Master) -

Star-Efd-ddr, nooo

Metzwerk M, 1

Anz. Stafionen ]
e b Auswahlen

Station MNr.
Modus Yorwansschleifentest -
Zuweisung Netzwerkbereich

Abb. 4-29: Auswahl des Vorwdirtsschleifentest bei der Master-Station

@ Vorwarts-/Riickwartsschleifentest in einem redundanten System

Vor einem Vorwarts- oder Riickwartsschleifentest in einem redundanten System sollte dessen
Betriebsart auf ,Redundanter Betrieb” eingestellt werden.

Falls die Netzteile von beiden Teilsystemen nicht ausgeschaltet werden kénnen, fiihren Sie den
Vorwarts- oder Riickwartsschleifentest im separaten Betrieb der beiden CPU-Module aus.

Die folgende Tabelle zeigt, welche Betriebsart fiir die einzelnen Netzwerkmodule beim Vorwarts-
oder Riickwartsschleifentest in den Netzwerk-Parametern eingestellt werden muss.

Station Einstellung von ,,Modus” in den
Netzwerk-Parametern
Station die den Test ausfihrt | Redundantes Im redundanten Betrieb JVorwirtsschleifentest” oder
! System Im separaten Betrieb “Riickwartsschleifentest”

Redundantes | Im redundanten Betrieb ,Offline”

Statlf)n, die den Test nicht System Im separaten Betrieb Online”

ausfuhrt
Dezentrale E/A-Station ,Online”

Tab. 4-22: FEinstellung der Betriebart der Netzwerkmodule
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Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel, bei dem der Vorwartsschleifentest im System A des
redundanten Systems (Station 0) ausgeflihrt wird. Das System befindet sich im redundanten
Betrieb.

Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station

QJ72LP25
Station Nr. 3
QJ72LP25
Station Nr. 3

‘T ‘T
= -
N N
- -
v 9]
=z =z
I'T I
Q ktives System Standby-System
System A) System B
Sy By )
o) ° =) -
o o
- S = _ S z
‘T T c o T -
o oc
5| g g 5| E g
7} | © [} O ©
4 g I vl =z o . &
1 N\
—_ —_
N
ol 1 Redundante Einstellungen
Metewerktyp MNET{H (Multiplex-Remote-Master) =
Start-E/A-Ar 0000 Nataweridyp [MNET/H (Muliplex Nemete Master)
MNetzwerk Nr. 1 SR/ AN ]
Anz. Stationen q Modus(Systarm &) | |
Gruppe Mr. i} Mndus(System F)
Station Mr.
hodus orwansschleifentest -
uweisung Netzwetkbersic
Antrachen
Parameter auffrischen
Interrupt-Einstellungen
Redundanis Einstellungen

Abb. 4-30: Auswahl des Vorwiirtsschleifentest im System A

Starten des Tests
@ Hochleistungs-SPS-CPUs, Prozess-CPUs und Redundante CPUs

Bringen Sie den RUN/STOP-Schalter des CPU-Moduls in die Stellung ,STOP”. Fiihren Sie dann mit
dem RESET/L-CLR-Schalter einen RESET aus.

RESET/L-CLR-Schalter RESET/L-CLR-Schalterin RESET/L-CLR-Schalter
in Mittelstellung der Stellung ,RESET” wieder in Mittelstellung
| 1 ]
STOP RUN |:> STOP RUN |::> STOP RUN
RESET L.CLR RESET L.CLR RESET L.CLR
@& O

Abb. 4-31: Schritte bei einem RESET der SPS-CPU
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@® Universal-SPS-CPUs

Bei den Universal-SPS-CPUs wird ein RESET mit dem RESET/STOP/RUN-Schalter ausgefihrt. Brin-
gen Sie den Schalter in die Stellung ,RESET”, bis die ERR.-LED blinkt.

Wenn die ERR.-LED nicht mehr leuchtet, lassen Sie den Schalter wieder los.

Schalterin Mittelstellung Schalter in Stellung Die ERR.-LED beginnt zu
(STOP) ,RESET” und festhalten blinken. Schalter loslassen,
wenn die ERR.-LED nicht
mehr blinkt.

RESET RUN

=D

STOP

Abb. 4-32: RESET bei einer Universal-SPS-CPU

HINWEIS Fir den Vorwdrts- oder den Riickwdrtsschleifentest missen die Busleitungen korrekt an die IN-
und OUT-Anschliisse des Moduls angeschlossen werden.

Die Busleitungen diirfen nicht wahrend des Test angeschlossen oder entfernt werden. Wird dies
nicht beachtet, tritt ein Fehler auf.

Auswertung eines Tests

— Wahrend des Tests blinkt die T.PASS-LED des Netzwerkmoduls 20 mal in Intervallen von ca.0,5 s
(ungefahr 10 s lang).

— Blinkt die ERR.-LED nicht, wurde der Test abgeschlossen und kein Fehler entdeckt.
— Waurde ein Fehler entdeckt, blinkt die ERR.-LED.

Vor dem Test Wahrend des Tests Nach dem Test
(wahrend des RESET) (SPS-CPU in ,STOP")
RUN[] [JMNG RUNE [IMNG

T.PASS] []D.LINK T.PASS (] []D.LINK Der Test ist beendet, wenn
sbfl HERD sl HERD die LED T.PASS 20 mal

ERR.[] [LERR. ERR. [] [LERR. geblinkt hat (fiir ca. 10 s).

Abb. 4-33: Verhalten der LEDs eines Netzwerkmoduls, wenn beim Test kein Fehler entdeckt wird

Vor dem Test Wahrend des Tests Nach dem Test
(wahrend des RESET) (SPS-CPU in ,STOP")
RUN [J  [JMNG RUN B[] MNG

Der Test wird beendet, sobald beim
TPASS ] LIDLINK Teass [ LJ DLINK Test ein Fehler entdeckt wird.
soll firo sofl i ro Die blinkende ERR.-LED zeigt an,
ERR. []  [JLERR. ERR. (I [JLERR dass ein Fehler aufgetreten ist.

oder JLERR.

Abb. 4-34: Verhalten der LEDs eines Netzwerkmoduls, wenn beim Test ein Fehler entdeckt wird

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke 4-31



Installation und Inbetriebnahme Offline-Test durch die Programmier-Software

Mogliche Fehlerursachen

Mit einem Vorwarts- oder Rickwartsschleifentest konnen die folgenden Fehler diagnostiziert
werden:

- Verdrahtungsfehler

Priifen Sie, ob die IN- und OUT-Anschliisse der einzelnen Module korrekt miteinander verbunden
sind.

- Defekte Busleitung
Ersetzen Sie eine defekte Busleitung.
- Defekte Station im Netzwerk

Priifen Sie die Stationen und ersetzen Sie ein defektes Modul.

Anzeige des Testfortschritts und -ergebnisses in den Link-Sonderregistern

Der Fortschritt der Tests und das Ergebnis werden in Link-Sonderregister eingetragen. Mit einem Pro-
grammiergerat konnen diese Register ausgewertet werden.

Link-Sonderregister Inhalt Bedeutung
SW0047 Kommunikations-Status 1FH Offline-Test
SW0048 Grund fur. dlg Unterbrechung der o Offline-Test
Kommunikation
3H Vorwartsschleifentest
SWO0AC Status des Offline-Tests
4H Ruckwartsschleifentest
OH Kein Fehler
SWOOAD | Ergebnis des Offline-Test
=1H Fehler-Code

Tab. 4-23: Relevante Link-Sonderregister fiir die Tests

Informationen zur Fehlerdiagnose enthalt das Kapitel 8.

Die oben angegeben Operandenadressen beziehen sich auf das erste MELSECNET/H-Modul auf dem
Baugruppentrager. Wenn zwei oder mehr Module installiert sind, kann die Adresse der Link-Register
ermittelt werden, indem jeweils 200H addiert wird.

Beispiel:

Das Ergebnis des Offline-Tests wird flir das zweite Modul in SW02AD und fiir das dritte Modul in
SWO04AD gespeichert.
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4.8

Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software

Mit der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software GX Developer, GX IEC Developer oder GX
Works2 kann der Zustand eines MELSECNET/H-Netzwerks auf einfache Weise gepriift werden.

Fiir die Netzwerkdiagnose (Online-Test) wird das Programmierwerkzeug an die Master-Station des
dezentralen Netzwerks angeschlossen. Dadurch kann auch der Zustand einer Sub-Master-Station
oder einer dezentralen E/A-Station gepriift werden.

Damit die Netzwerkdiagnose ausgefiihrt werden kann, missen an den Modulen die Schalter fiir die
Stationsnummer und die Betriebsart sowie die Netzwerk-Parameter (Anzahl der Module, Netzwerk-
einstellungen, Zuweisung Netzwerkbereich) eingestellt werden. Aber auch wenn nicht alle Parame-
ter eingestellt sind, kann ein Schleifentest ausgefiihrt werden, wahrend die T.PASS-LED leuchtet.

Die Netzwerkdiagnose ermdglicht die Priifung eines Netzwerkmoduls in der Betriebsart ,Online”,
wenn wdhrend des Betriebs ein Problem aufgetreten ist. Die folgende Tabelle zeigt, welche Art von
Tests bei den verschiedenen Netzwerksystemen ausgefiihrt werden kdnnen.

Test Optischer Koaxialer Zyklischer Datenaustausch Referenz
Doppelring Doppelring und transiente Ubertragung (Abschnitt)

Netzwerktest [ J [ J Werden fortgesetzt 7.9

Schleifentest [ J O Werden angehalten 4.8.1

Setup-Uberpriifungstest

(Priifung der Einstellungen) [ J [ J Werden angehalten 4.8.2

Stationsfolge Priiftest

(Ermittlung der Reihenfolge der [ J O Werden angehalten 483

Stationen)

Kommunikationstest [ J [ J Werden fortgesetzt 484

Tab. 4-24: Tests innerhalb der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software
@: Test ist méglich; O: Test kann nicht ausgefiihrt werden

Nach dem Start der MELSECNET-Netzwerkdiagnose in der Programmier-Software wird das folgende
Dialogfenster angezeigt. Wahlen Sie mithilfe der Schaltfelder den entsprechenden Test aus.

MELSECHNET(I1}/10/H-Diagnose [Host-Information]
Medul 1 | Madul 2| Modul 3] Modi 4]

Metzwerkinformation ;
Metzwerk META10[Bus) Metzwerkadr. 1 Maritaren stoppen

Tep Metzkontrollstation, SPS-5PS Gruppenadr. 0

Stationzadr. 1 Schiiglen

Link- rfarmation

todus Orlire Link-Abtastzeit

V.-Schl. Status -~ | - I am, 17 ms Wihlen Sie
Riickschleitstation | - Iin. 5 mz - hier einen
R.-Gchl Status | Akt B ms L Test aus.

Riickschleifstation | - Metzwerktbest...

Farmmunikationsinformation

Kammunikationsstatus Marmal —l
B won MasterStation | - Setup-Uberprufungstest...
BW won Host-taster-Station | - i

Dietails Metzwerkubems. ... Info. Uber andere Stat. ... |

Fammunikationstest. .

Abb. 4-35: Dialogfenster MELSECNET(Il)/10/H-Diagnose
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4.8.1 Schleifentest (nur bei optischem Doppelring)
Mit dem Schleifentest kdnnen nach dem Anschluss der optischen Leitungen die Vorwarts- und die
Rickwartsschleife eines Doppelrings gepriift werden. Gleichzeitig wird auch die Station gepriift,
durch die der Test ausgefiihrt wird.
Im Beispiel in derfolgenden Abbildung sind beim Anschluss der Station 5 die IN-und OUT-Anschliisse
vertauscht worden. Das Programmierwerkzeug ist an der Master-Station angeschlossen.
Programmier-
werkzeug
Master- Reservierte
Station Station Loopback
Station Station Station Station
Nr.0 Nr.3 Nr.6 Nr. 4
IN OUT IN OUT IN OUT IN OUT
| ‘l i
N
\ \
I ]
L]
// ’
OouT IN OouT IN ouT IN IN OUT
Station Station Station Station
Nr. 1 Nr.7 Nr. 2 Nr.5
Loopback Gestorte Station
Abb. 4-36: In diesem Beispiel ist die Kommunikation mit der Station 5 nicht méglich
Loop test
Metwark info. Loop test
Metwork.  MET/H[Loop] Hetwark Mo, 1 Test method Object module
Type Remate /0 master station Group No. = Paramneter
Module Mo, 1 Station Mo, 0 9 designation " Modyie 1
Total Mo, of stations 8 . E
Loniistaliy Louihach Fieceive direction emor o £ ﬁg;tgar:::t?;n s
Fonward : Feverse - station Mo,
diection 4 5talon o gy 2 Station MNumber of stations not 1 =
Fiemate master station: Naormal rezponding
Execution results
[ | normsr (R MveLD Fi:Reserved Station
ilzlalalslel7z[alalm[nnf1z]1z]14a]15] 18
Fieceive diection ermor 5
Mon-rezponding station
17 e[1a[0] ez aaas] e 27 [2a[2aan] a1 32
Fieceive direction eror
Mon-responding station
3|34 ka7 [asaa a0z 4a] a4 [a5ac] 4748
Feceive direction emor
Mon-rezponding station
49|50 61 [ 525254 5566|657 |58 59 60| 61| 62]6a]6d
Fieceive direction emor
Mon-rezponding station
Cloze
Abb. 4-37: Nach dem Test wird das Ergebnis angezeigt: Von Station 5 wurden keine Daten empfangen.
HINWEIS Beim Schleifentest innerhalb der Netzwerkdiagnose wird der Datenaustausch angehalten. Der
Anschluss der Module kann auch getestet werden, ohne den Datenaustausch anzuhalten, indem
der Inhalt der Sonder-Link-Register SW009C bis SWO09F ausgewertet wird.
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Installation und Inbetriebnahme

4.8.2 Priifung der E

instellungen

Mit diesem Test kdnnen die folgenden Priifungen vorgenommen werden:

- Prifung, ob im Netzwerk mehrere Kontrollstationen existieren. (Diese Priifung wird in einem
dezentralen E/A-Netzwerk nicht ausgefiihrt.)

- Prifung, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben wurde

- Prifung, ob die Netzwerknummer, die fir die Station eingestellt wurde, an der das Programmier-
werkzeug angeschlossen ist, mit der Nummer des Netzwerkes (ibereinstimmt, die in den Netz-
werk-Parametern der Host-Station angegeben ist.

Als Beispiel werden die Einstellungen fiir das folgende Netzwerk gepriift.

Programmier-
werkzeug

Reservierte Reservierte

Master-Station Station Station
Station Station Station Station
Nr.0 Nr.3 Nr.3 Nr. 4
il T T J

Netzwerk Nr. 1

¢

14 l¢

14 |¢ 14

Station Station Station Station
Nr.1 Nr.7 Nr. 1 Nr.5

Doppelte Stations-Nr.

Doppelte Stations-Nr.

Abb. 4-38: In diesem Beispiel ist die Stationsnummer 1 doppelt vergeben

Setup confirmation test @

Metwork info. Setting check test
Metwaork. MET/H[Loop] Metwork Mo, 1 Test method Object module
Type  Remate [/0 master station Group Mo * Parameter dezignation Module 1
Module Ma. 1 Station Mo, 0 " All stations designation o
Control station Ma. 1] Tatal Mo, of a
Remate master station: Normal stations o
Execution results
Control station duplication | Station Mo. duplication Metwark Mo -
1 bl
2
i
F
b
g
Fi
g
i
10
11 | x
¢ o[ |

Abb. 4-39: Nach dem Test wird das Ergebnis angezeigt: Die Stationsnummer 1 wurde mehrfach

zugeweisen.
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Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software

4.8.3

Ermittlung der Reihenfolge der Stationen (nur bei optischem Doppelring)

Bei diesem Test wird gepriift, welche Stationsnummern an einem optischen Doppelring angeschlos-

sen sind.

Abhéangig vom Zustand des Doppelrings kdnnen die folgenden Anschlussreihenfolgen ermittelt wer-
den. (Das Ergebnis wird in einem Dialogfenster dargestellt, siehe Abbildung auf der folgenden Seite.)

Zustand des optischen Doppelrings

Anzeige

Vorwadrts- und Rickwartsschleife

® Nummern der Stationen, die in Richtung der Vorwaértsschleife von der Sta-
tion angeschlossen sind, durch die der Test ausgefiihrt wird

® Nummern der Stationen, die in Richtung der Riickwartsschleife von der Sta-
tion angeschlossen sind, durch die der Test ausgefiihrt wird

Vorwadrtsschleife

Nur die Nummern der Stationen, die in Richtung der Vorwartsschleife von der
Station angeschlossen sind, durch die der Test ausgefiihrt wird

Ruckwartsschleife

Nur die Nummern der Stationen, die in Richtung der Riickwartsschleife von der
Station angeschlossen sind, durch die der Test ausgefiihrt wird

Loopback

Nur die Nummern der Stationen, die in Richtung der Vorwartsschleife von der
Station angeschlossen sind, durch die der Test ausgefiihrt wird

Tab. 4-25: Das Testergebnis hingt vom Zustand des Doppelrings ab

Im Beispiel in der folgenden Abbildung wird die Reihenfolge der angeschlossenen Stationen ermit-
telt, um zu priifen, ob zwischen den Stationen 2 und 4 ein ,Loopback” ausgefiihrt wird.

Programmier- .
Richtung der
erkze o .
W 9 Vorwadrtsschleife —
Master- Reservierte
Station Station Loopback
Station Station Station Station
Nr.0 Nr.3 Nr. 6 Nr. 4
IN OUT IN OUT IN OUT IN OUT
'y A 7'y [
1l 11 H o
L \\ A N
N
[
1
Lo
// ’
F-——-—-—----- a0 '/, .7
lp----===- R
v lv |y v L
OuUT IN OUT IN OUT IN OUT |IN
Station Station Station Station
Nr. 1 Nr.7 Nr. 2 Nr.5
Loopback Gestorte Station

Richtung der Rickwartsschleife — .

Abb. 4-40: In diesem Beispiel ist keine Kommunikation mit der Station 5 méglich
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Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software Installation und Inbetriebnahme

4.8.4

Station order check test gj

Metwork info. Station order check: test
Metwaork. MET/H[Loop] Metwark Mo, 1 Test method Object module
Type  Remate [/0 master station Group No. [+ Parameter designation ¢ Module 1
Module Mo, 1 Station No. 0 (1 &l stations designation £
Loop status  Loopback Mo. of stations g £

~

Forward direction 4 Station  Reverse direction 2 Station
Execution results

[ [Ownstation[1 [2 T3 TaT8Te[7alaNolrl1zl1al14[15118
|F0rward loop direction from own stati0n|U _—P

gl 4] 2 7] 1
17l1aalenlz1 Tzalealza s ze To7 T2al2a [anl a1 a2

3a[za(3s]ae a7 (2839 Ta0 a1 T4 T4z 44 T4n 46T 47 [48

4950 (s (5253 n4 (55 [ea 57 [5a[Ralenlel (2] aalee

Die Station Nr. 3 wird —
nicht angezeigt, weil
diese Station
reserviert ist.

[ [Dwnstation[1 [2 T3 TaT8 e [7alsNolrl1zl1al14[15118
| Feverse loop direction from own station |

17l1alialenlz1 [eaTeaTeaToa T 2e o7 [2alza [anl a1 a2

3a[34[35]3R a7 (a8 39 (40 41 T42 43T 44 45 (46T 47 T48

A ERE R R EE G R

Cloze

Abb. 4-41: Ergebnis der Priifung: Station 5 ist nicht vorhanden (Loopback)

Kommunikationstest

Beim Kommunikationstest wird gepriift, ob zwischen der Station, die den Test ausfiihrt (Host-Sta-
tion), und einer anderen Station (Zielstation) Daten ausgetauscht werden kénnen. Die Zielstation
wird mit der Netzwerknummer und ihrer Stationsnummer angegeben. Wenn sich die Zielstation in
einem anderen Netzwerk befindet, werden die Nummern der Relais-Netzwerke und -Stationen ange-
zeigt. Aus diesem Grund mussen die Routing-Parameter korrekt eingestellt werden.

Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel, bei dem die Kommunikation mit der Station 4Ns6 im Netz-
werk Nr. 4 geprift wird. Das Programmierwerkzeug ist im Netzwerk Nr. 2 an die Station TMR (2Mp2)
angeschlossen.

Programmier-
werkzeug

Host-
Station ¥

| | 4Ns2 | | 4Ns3 |

,,,,,,,,,,

Netzwerk Nr. 4

Zielstation

Abb. 4-42:

In diesem Beispiel wird die Kommunikation zwischen den Stationen TMR (2Mp2) und 4Ns6 gepriift.
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Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software

HINWEIS

Communication test

Execution results

Communication test

1:Destination

Metwork Mo, ’_4

Station Mo. |—5

Execute

Metwork Mo, Station Mo
2
1 5
3 e |
2 5
4 e |

Ruckwartspfad von der Ziel- zur
Host-Station

O station
Metwork Mo, 2
Station Mo, 2

Communicatior infarmation

Communication count

1Times
Communication time
0 ¥ 100ms

Destination station

Metwork Mo, 4

Station Mo, =1

2 Communication data

Length ’ﬁ Byte
T ’_1 Times
WD.T [ 5| Gee

Station Mo, Metwork Mo

2
@7— Stationsnummern von

Cloze

Vorwaértspfad von der Host- zur
Ziel-Station

Relais-Stationen

5 ist die Nummer der Station
im Netzwerk Nr. 2

1 ist die Nummer der Station
im Netzwerk Nr. 3

Abb. 4-43: Das Ergebnis der Priifung zeigt, dass die Routing-Parameter richtig eingestellt sind und mit
der Station Nr. 6 im Netzwerk Nr. 4 normal kommuniziert werden kann.

Wenn die Routing-Parameter nicht korrekt eingestellt sind, erscheint eine Meldung die aussagt,
dass mit der SPS nicht kommuniziert werden kann. In diesem Fall wird das oben abgebildete Dia-
logfenster mit dem Testergebnis nicht angezeigt.
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Einstellung der Parameter

5 Einstellung der Parameter

Fir den Betrieb eines dezentralen E/A-Netzwerks missen in der SPS-CPU der Master-Station und in
den dezentralen E/A-Modulen der einzelnen dezentralen E/A-Stationen Parameter eingestellt wer-
den. Die parametrierbaren Einstellungen reichen von der Auswahl der Art des MELSECNET/H-Netz-
werks bis zu detaillierten Festlegungen fiir die verschiedenen Funktionen.

Parametrierung einer Master-Station

siehe Abschnitt 5.1.1

Netzwerktyp einstellen

Netzwerktyp: MNET/H (Remote Master)

siehe Abschnitt 5.1.2

Netzwerkeinstellungen vornehmen

® Start-E/A-Adresse
® Netzwerk-Nr. (Einstellbereich: 1 bis 239
® Anzahl der Stationen

siehe Abschnitt 5.1.3

Allgemeine Parameter und E/A-Zuweisung

e Ubertragungsbereich fiir jede Station
(LB/BW- und LX/LY-Einstellungen)

® Reservierte Stationen (bei Bedarf)

Erganzende Einstellungen siehe Abschnitt 5.1.4

Nehmen Sie
die folgenden Einstellungen

Einstellungen sind bei Bedarf vor.
nicht erforderlich
Einstellungen sind erforderlich
' Parameterfirdie Aktualisierung | siehe Abschnitt5.15
| Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen ;I siehe Abschnitt 5.1.6
' Routing-Parameter® I
A I .
! Interrupt-Einstellungen }I siehe Abschnitt 7.7
] I .
| Einstellungen fiir ein redundantes SPS-System @ ll siehe Abschnitt 5.1.7
N|
| Parameter in SPS-CPU Ubertragen ® I
v
| RESET der SPS-CPU I
[ Busleitungen anschlieBen ] siehe Abschnitt 4.6

Abb. 5-1: Vorgehensweise bei der Parametrierung der Master-Station eines MELSECNET/H dezentralen
E/A-Netzwerks

@ Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.
@ Redundante Einstellungen sind nur bei einem redundanten System erforderlich (QnPRHCPU).
® |n einem redundanten System werden die Einstellungen in die CPU des aktiven Systems tibertragen.
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Einstellung der Parameter

Die folgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in der Master-Station und in der Pro-
grammier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2).

Einstellung T e (Rbsehmrt)
Schalter am Netzwerkmodul
Wahlschalter fiir Stationsnummer (STATION NO.) o 43.1
Betriebsartenschalter (MODE) [ ] 432
Netzwerk-Parameter in Programmier-Software
Einstellung der Anzahl der Ethernet/CC |IE/MELSECNET-Karten
Netzwerktyp [ J 5.1.1
Start-E/A-Adr. [
Netzwerk-Nr. [ 5.1.2
Anz. Stationen [ J
Gruppe Nr. A —
Modus [ 5.1.2
Zuweisung Netzwerkbereich
BW-Einstellung A

X/Y-Einstellung

[
wni
=
w

Reservestation bestimmen A
Ergdnzende Einstellungen
Konstanter Zyklus A
Max. Anzahl Meldungen an die System- A
stationen in einem Zyklus
Multiplex-Ubertragung A
Blockdatensendung sichern pro Station A >14
Blockdatenempfang sichern pro Station A
ENDE asynchrone Einstellungen A
Einstellung Transient A
Parameter auffrischen (Aktualisierungsparameter) o 0@ 5.1.5
Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen A 5.1.6
Interrupt-Einstellungen A 7.7
Redundante Einstellungen [ J 5.1.7
Routing-Parameter A ®

Tab. 5-1:  Einstellungen fiir die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks

@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf

@ Fiir LX/LY sind keine Voreinstellungen eingetragen. Stellen Sie die Aktualisierungsparameter ein.

@ Fiir LB/LW sind keine Voreinstellungen eingetragen. Mit Ausnahme der Universal-SPS-CPUs kann eine SPS-CPU normal
arbeiten, obwohl keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind (siehe Abschnitt 5.1.5).

® Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.

HINWEIS In die Master-Station eines dezentralen E/A-Netzwerks missen unbedingt Netzwerk-Parameter
Ubertragen werden.
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Einstellung der Parameter

Parametrierung einer dezentralen E/A-Station

Nehmen Sie
die folgenden Einstellungen

bei Bedarf vor. ©

Einstellungen sind
nicht erforderlich

Einstellungen sind erforderlich

SPS-Parameter

® SPS-Parameter

® SPS-RAS

® Betriebseinstellungen
E/A-Zuweisung ®

l

Sondermodulparameter einstellen @)

Nehmen Sie
die folgenden Einstellungen
bei Bedarf vor.

Einstellungen sind

icht erf lich
nicht erforderlic Einstellungen sind erforderlich

L A
! Netzwerk-Parameter einstellen

. ® Ethernet
® CC-Link

|
L

Remote-Passwort festlegen I

|
| Parameter in dezentrales E/A-Modul Gibertragen I

I

RESET des dezentralen E/A-Moduls I

v
[ Busleitungen anschlieBen )

siehe Abschnitt 5.2.1

siehe Abschnitt 5.2.1

siehe Abschnitt 5.2.1

siehe Abschnitt 4.6

Abb. 5-2: Vorgehensweise bei der Parametrierung der Master-Station eines MELSECNET/H dezentralen

E/A-Netzwerks

@ Beider E/A-Zuweisung konnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:
® Reaktionszeiten der Eingangsmodule
® \erhalten der Ausgange bei einem STOP der SPS-CPU
® E/A-Zuweisung
® Schaltereinstellungen fiir Sondermodule

@ Die Einstellung der Sondermodulparameter ist in der Bedienungsanleitung des verwendeten Sondermoduls

beschrieben.
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Einstellung der Parameter

HINWEISE Wenn in ein dezentrales E/A-Modul keine Parameter (ibertragen werden, gelten beim Betrieb der

dezentralen E/A-Station die Voreinstellungen (siehe Abschnitt 5.2.1).

Bei einem RESET der CPU der Master-Station oder bei einem Wechsel der Betriebsart von STOP

nach RUN werden dezentrale E/A-Stationen zurlickgesetzt, bei denen die folgenden Bedingungen

zutreffen:

— Die SPS-/Netzwerk-Parameter oder das Remote-Passwort der dezentralen E/A-Station wurden
gedndert, waren aber noch nicht giiltig, weil z.B. an der dezentralen E/A-Station ein RESET
ausgefiihrt wurde.

- Esist ein Fehler aufgetreten, der den Betrieb gestoppt hat (siehe Abschnitt 8.3.3).

Auch wenn nur eine der folgenden Einstellungen gedndert wurde, werden alle Parameter in ein

dezentrales E/A-Modul Gibertragen:

- SPS-Parameter

- Sondermodulparameter

- Netzwerk-Parameter

- Remote-Passwort

Diefolgende Tabelle zeigt die Einstellungen am Netzwerkmodul in einer dezentralen E/A-Station und
in der Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2).

. A Referenz
Einstellung Dezentrale E/A-Station (R) (Abschnitt)
Schalter am Netzwerkmodul

Wahlschalter fiir Stationsnummer (STATION NO.) 432
Betriebsartenschalter (MODE) -
Parameter in Programmier-Software
SPS-Parameter
SPS-System
Durch leeren Steckplatz belegte Adr. 51
Modul-Synchronisation -
SPS-RAS
Ausfiihrungsmodus bei Fehler 51
Fehlerpriifung -
E/A-Zuweisung
E/A-Zuweisung
5.2.1
Standardeinstellung
Betriebseinstellungen
Einstellung fiir Remote-E/A-Schalter
Zuweisungsmethode 521
Weiterleiten von Daten zwischen
Operanden
Netzwerk-Parameter
Ethernet
5.2.1
CC-Link
Remote-Passwort 5.2.1
Tab. 5-2:  Einstellungen fiir eine dezentrale E/A-Station
@: Einstellung ist erforderlich; A: Voreinstellung; A: Einstellung nach Bedarf
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Einstellung der Parameter

5.1

Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Zur Einstellung der Netzwerk-Parameter wahlen Sie in der Navigatorleiste der Programmier-Software
den Menupunkt Parameter und klicken Sie dann doppelt auf den Eintrag Netzwerk.

E3 MEL SECNET-H_Prozess-CPU - GX IEC Develop
“ Projekt Objekt Editeren Werkzeuge Online Debug 2

e

MFEI SECNET-H Prozess-CPli 2l=

Projekt [d\SPS-Programme\MELSECNET-H_P
&l Bibliotheken

=-@ Parameter

G SPS

2

-l Modul-Konfiguration

o R

Netzwerkparameter m

Ethernet/CCIE/MELSECHNET

A ECEECHETR I

|
|
CCLink |
|

Abbrechen

Abb. 5-3: Auswahl der Netzwerk-Parameter

Abb. 5-4:Im dann angezeigten Auswahlfeld
klicken Sie auf Ethernet/CCIE/MELSECNET.
Dadurch wird das unten abgebildete
Dialogfenster zur Einstellung der
Netzwerk-Parameter gedffnet.

[l Netzwerk-Parameter Einstellung der Anzahl Ethemnet/CC IE/MEL SECNET-Karten_
hodul 1 Modul 2 hdocul
MNetzwarkiyp MMNET/H (Multiplex-Femote-tMaster) « [Keine w |Keing
Start-Efd-Adr. onon
Tetzwerk Mr. 1
Anz Stationen 2
Gruppe Nr. 0
Station Mr.
Modus Online - -
Zuweisung Netzwerkbereich
Farameter auffrischen
Interrupt-Einstellungen
Riickgahe als Kontrollstation -
Abb. 5-5: Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter
5-5
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

5.1.1

HINWEIS

5.1.2

HINWEIS

Netzwerktyp

Fir jedes Modul mussen die Art des Netzwerks und der Typ der Station angegeben werden.

Die Anzahl der installierbaren Module bezieht sich auf die maximale Anzahl in einem CC-Link IE Con-
troller-Netzwerk. Beachten Sie bitte, dass die Anzahl der installierbaren Netzwerkmodule vom Typ
des verwendeten CPU-Moduls abhangt (siehe Abschnitt 2.5).

Auswahlmaoglichkeiten

Bei der Auswahl der Master-Station flir ein MELSECNET/H dezentralen E/A-Netzwerks haben Sie die
folgenden Méglichkeiten:

® MNET/H (Remote Master) Master-Station fur ein dezentrales E/A-Netzwerk

® MNET/H (Multiplex-Remote-Master) Master-Station fiir ein gemultiplextes dezentrales
E/A-Netzwerk

® MNET/H (Multiplex-Remote-Sub) Sub-Master-Station fiir ein gemultiplextes
dezentrales E/A-Netzwerk

Falls versehentlich ein MELSECNET/10-Netzwerkmodul der QnA/A-Serie an ein MELSECNET/H
dezentrales E/A-Netzwerk angeschlossen wird, verhélt sich das Netzwerk wie folgt:

- Falls die Master-Station ein MELSECNET/H-Modul ist, werden MELSECNET/10-Netzwerkmodule
in dezentralen E/A-Stationen vom Netzwerk getrennt.

- Falls die Master-Station ein MELSECNET/10-Modul ist, werden MELSECNET/H-Netzwerkmodule

in dezentralen E/A-Stationen vom Netzwerk getrennt.

Netzwerkeinstellungen

Mit den Netzwerkeinstellungen wird das MELSECNET/H-Netzwerk konfiguriert.

Start-E/A-Adr.

Die Start-E/A-Adresse gibt die erste Adresse an, die das Netzwerkmodul im Ein- und Ausgangsbereich
der SPS-CPU belegt. Sie wird hexadezimal und in Einheiten zu 16 Adressen angegeben.

Q61P CPU | QX42 | QX42 | QX41 [ QY41 | QY41 | QY4 Q71

64 Adr.[64 Adr.| 32 Adr.[ 32 Adr.| 32 Adr.[32 Adr.| 48 Adr.[32 Adr.

00H  40H  80H  AOH  COH EOH  100H
E/A bis bis bis bis  bis bis  bis
3FH 7FH 9FH BFH  DFH FFH  12FH

Abb. 5-6: Beispiel: Das Netzwerkmodul auf dem letzten Steckplatz belegt den Adressbereich von 130H
bis 14FH. In den Netzwerk-Parametern wird die Start-E/A-Adresse 130 eingestellt.

- Einstellbereich
OH bis OFEOH

Im Gegensatz zur Einstellung bei einer AnUCPU, wo nur die beiden hoherwertigen Stellen der
Start-E/A-Adresse eingestellt werden, missen beim MELSEC System Q alle drei Stellen angegeben
werden.
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

Netzwerk-Nr.

Geben Sie die Nummer des Netzwerkes an, an dem das Netzwerkmodul angeschlossen ist.

- Einstellbereich
1 bis 239

Anzahl der Stationen

Geben Sie die Anzahl der Multiplex-Remote-Sub-Master-Stationen, dezentralen E/A-Stationen und
reservierten Stationen in dem einzelnen Netzwerk an.

% Anzahl der Stationen: 3 ]
( Netzwerk Nr. 1

=
o

SPS-CPU
QJ71LP21

v

| 1
Q| 3 LR 2| 3
o Is} . a 'y a o
= = Rese_:rwerte = = =
~ < Station 5! 5 <
) ) 1 )
(o] o ooy ] o
1R1 1R2 1R3

Abb. 5-7: Beispiel fiir die Angabe der Anzahl der Stationen

- Einstellbereich
1 bis 64

Gruppen-Nr.
Die Gruppennummer kann nur bei einer Multiplex-Remote-Master-Station oder einer Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station angegeben werden.

Durch die Angabe der Gruppennummer kénnen Daten bei der transienten Ubertragung gleichzeitig
an mehrere Stationen gesendet werden.

- Einstellbereich
0: (Keine Gruppe angegeben; Voreinstellung)
1 bis 23:  Gruppennummer
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Modus

Der Modus legt die Betriebsart des Netzwerkmoduls fest. Die mit diesem Parameter eingestellte
Betriebsart ist gliltig, wenn der Betriebsartenschalter des Moduls in der Stellung 1 oder 4 steht.

Einstellung von ,Modus” Beschreibung

Normaler Betrieb der Station (die Station ist mit dem Netzwerk verbunden)

Online (Voreinstellung) Der Datenaustausch beginnt nach dem Einschalten des Moduls. Nach einer Stérung der
Station wird der Datenaustausch automatisch fortgesetzt.

Der Betrieb der Station wird angehalten (Die Station ist nicht mehr mit dem Netzwerk
Offline verbunden.)
Es findet kein Datenaustausch und keine Kommunikation mit anderen Stationen statt.

Vorwaértsschleifentest Bei einem optischen Doppelring kdnnen mit einem Vorwarts- oder einem Rickwarts-
schleifentest die Hardware der Netzwerkmodule und die Busleitungen gepriift werden
Rickwartsschleifentest (siehe Abschnitt 4.7.1)

Tab. 5-3:  Einstellung der Betriebart der Netzwerkmodule

Beispiel fiir die Einstellung der Parameter

Die folgende Abbildung zeigt eine Systemkonfiguration mit einem dezentralen E/A-Netzwerk und
einem SPS-Netzwerk.

[ Master-Station j Kontrollstation

Netzteil
SPS-CPU
QJ71LP21
QJ71BR11

Zulassiges Modul bei Zugriff von
anderen Stationen: 1. Modul

TMR 2MP1

Dezentrale E/A SPS-Netzwerk (Netzwerk Nr. 2)

(Netzwerk Nr. 1) D

1R1 bis 1R5 2NS2 2NS3

I

Abb. 5-8: Beispiel fiir die Anzahl der Stationen

hodul 1 hodul 2
Metzwarkiyp MNET/H{Remote-taster) » |MNET /H-todus (Kontrollstation) -
Star-E/A-Adr. 1000 00zo
Metzwerk Mr. 1 g
Anz. Stationen 5 3
Gruppe Mr a
Station Mr.
Modus Online w |Onling -
Zuweisung Netzwerkbereich Zuweisung MNetzwerkbereich

Farameter auffrischen Parameter auffrischen

Interrupt-Einstellungen Interrupt-Einstellungen
Riickkehr als Kontrollstation -

Abb. 5-9: Netzwerk-Parameter fiir die Master- und die Kontrollstation
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

5.1.3

Allgemeine Parameter und E/A-Zuweisung

Durch die Zuweisung von Netzwerkbereichen mit den Operanden LX, LY, LB und LW wird in einem
dezentralen E/A-Netzwerk der zyklische Datenaustausch zwischen der Master-Station und den
dezentralen E/A-Stationen ermdglicht.

Die Zuweisung von Netzwerkbereichen muss nur fiir die Master-Station des dezentralen E/A-Netz-
werks vorgenommen werden.

Um Netzwerkbereiche zuzuweisen, klicken Sie im Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Para-
meter auf das Schaltfeld Zuweisung Netzwerkbereich.

[l Netzwerk-Parameter Einstellung der Anzahl Ethemnet/CC IE/MELSECNET

todul 1
Netzwerktyp MMNET/H(Femuote-Master) v |Keine
Stan-EfA-Adr. ooao
MNetzwerk MNr. 1
Anz. Stationen 3
Gruppe MNr.
Station Mr.
Mocus |Online =
- T
I Zuweisung Metowerkbereich
)

Abb. 5-10: Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter

LX/LY-Einstellung

Die Ein- und Ausgangssignale (X/Y) der einzelnen dezentralen E/A-Stationen werden mithilfe von
Link-Operanden (LX, LY) der Master-Station in die SPS-CPU {ibertragen.

In der LX/LY-Einstellung werden die E/A-Signale (X/Y) den Link-Operanden (LX, LY) der Master-Station
zugewiesen.

- Bei der LX-Einstellung wird festgelegt, welche Eingange X einer dezentralen E/A-Station den
Link-Operanden LX der Master-Station zugeordnet werden.

- BeiderLY-Einstellungwerdendie Link-Operanden LY den AusgangenY einer dezentralen E/A-Station
zugeordnet.

Nachdem Sie die Zuweisung Netzwerkbereich gewahlt haben (siehe oben), wahlen Sie im Feld ,Fen-
ster wechseln” bitte XY Einstellung.

Einstellung allgemeiner Pararmeter und E/A-Zuweisung

— Zuweisungsmethode

" Adressen/Start Ubetwach -Zsit |ZDD *10ms e o
Slave-Stati
® Start/Ends ,geifmt ationen IT @hseln
hd-Station -» B-Station hi-Station < B-Sta
Stations-MNr. i o ¥
Adr, Start Ende Adr. Start Ende Adr. Start Ende Adr,
1

Abb. 5-11: Auswahl der X/Y-Einstellungen
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

@ Beispiel fiir die LX-Zuordnung
Die Eingange ab X1000 der SPS-CPU werden automatisch durch die Operanden LX der Master-Station

aktualisiert.
hd-Gtation - B-Station hi-Station <- F-Station -
Stations-Ir. ¥ b % % _J
Adr, Start Ende Adr. Start Ende Adr, Start Ende Adr. Start Ende
1 256 100a 10FF 256 aooo 00FF 256 1000 10FF 256 oooa 00FF
2 25k 1100 11FF 266 noon 00FF 266 1100 11FF 256 oooo N0FF
3 256 1200 12FF 256 0oonn 00FF 256 1200 12FF 256 oooo N0FF

Abb. 5-12: Zuordnung der Link-Operanden LX fiir dieses Beispiel

Master-Station (1MR)

SPS-CPU Master-Modul | Dezentrale E/A-Station (1R1) | |Dezentra|e E/A-Station (1R2) | |Dezentra|e E/A-Station (1R3)
X LX X X X
5 0 0 0
=) bis bis bis
55 FF FF FF
o c
28
<32
oo
1000 bis
1000 10FF
bis
10FF
1100 bi
1100 MR
bis
11FF
1200 bis
1200
bis < 12FF
12FF

Abb. 5-13: Die Eingdnge X der einzelnen E/A-Stationen werden in die SPS-CPU (ibertragen.

HINWEIS Die Zustdnde der Link-Operanden (LX, LY) der Master-Station werden auf Operanden der SPS-CPU
(z.B. X und Y) reflektiert und kénnen dann im Programm verwendet werden.

Damit die Ein- und Ausgangsbereiche (X und Y) der SPS-CPU durch die Link-Operanden aktuali-
siert werden, miissen die Link-Operanden dem Bereich zugewiesen werden, der den auf den Bau-
gruppentragern vorhandenen Ein- und Ausgdngen folgt (siehe Abschnitt 5.1.5).
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

® Hinweise zur Zuweisung der Operanden

Berticksichtigen Sie bei der Einstellung der Master-Station die Anzahl der in den dezentralen
E/A-Stationen vorhandenen Ein- und Ausgdnge.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
X Y X Y
0 E/A auf il 0
Baugrup- P
pentrager JPide
1FFF 1FFF

Abb. 5-14: Beispiel fiir die korrekte Zuweisung der Ein- und Ausgdnge einer dezentralen
E/A-Station

Bei einer fehlerhaften Zuweisung treten Fehlfunktionen auf.

Master-Station Dezentrale E/A-Station
X Y X Y
0 —
A auf J
Baugup- -7

\@trég /,x”

1FFF

Abb. 5-15: Beispiel fiir einen Fehler bei der Zuweisung der Ein- und Ausgcéinge einer dezentralen
E/A-Station
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Die Anzahl der Ubertragenen Daten kann reduziert werden, wenn die Module schon bei der
Montage in Gruppen von Eingangs-, Ausgangs- und Sondermodulen eingeteilt werden.

x
3
x
=

X/Y30 Y50

<
X
2
<
@
&
<
a
S
<
3
=
3

X30 X/Y50 Y70 Y80 YCO
s | s S |s |3 =} s | s S EN BE] =}
318|318 (1%8 |8 (% 318151188 |%
£ £ 3 15 £ £ 3 = £ £
v o 3 £ b g v £ £ £ o b a g
— o~ & S £ o & =2l =2l — I\ S 2N S € o) =) o)
= o £ c = < = a £ c c =
g — s s o < s < < ) = s S s ) < < <
i N S8z o | 3| o o | = I Q SIS |8 o | o o | =
ko 3 sle|s |33 |5]¢ ko N 21212 s|3|(s |58
=z [e] i} i} [} << i} << < — =z o i} i} i} [ < << < —
16 32 32 16 64 16 16 16 32 32 32 16 64 16
Adr. | Adr. [ Adr. | Adr. | Adr. | Adr. | Adr. Adr. | Adr. | Adr. | Adr. | Adr. | Adr. | Adr.
XF  X2F X/Y4F YSF X7F |YBF  YCF XF X2F  X4F X/Y6F| X7F YBF  YCF
Zugewiesener
Zugewiesener Eingangsbereich Eingangsbereich

Zugewiesener
Zugewiesener Ausgangsbereich Ausgangsbereich

Abb. 5-16: Beispiel fiir die Einteilung der Module in Gruppen

LB/LW-Einstellung

Link-Merker und -Register (LB und LW) der einzelnen dezentralen E/A-Stationen werden mithilfe der
Link-Operanden LB und LW der Master-Station in die SPS-CPU Ubertragen.

Bei der LB/LW-Einstellung werden Bereiche fiir Sendedaten aus der Master-Station an die dezentralen

E/A-Stationen und Empfangsdaten aus den dezentralen E/A-Stationen an die Master-Station zuge-
wiesen.

Zusatzlich kann bei einem Sondermodul, dass in einer dezentralen E/A-Station montiert ist und bei
dem eingestellt ist, dass Daten automatisch aktualisiert werden, der Pufferspeicher mittels der
Link-Operanden LW der Master-Station ausgelesen oder beschrieben werden (siehe Abschnitt 3.3.1).

Nachdem Sie die Zuweisung Netzwerkbereich gewahlt haben (siehe Abb. 5-10), wahlen Sie im Feld
.Fenster wechseln” bitte BW Einstellung.

Einstellung allgemeiner Parameter und Ef&-Zuweisung

— Zuweisungsmethode ——

e Uberwach -Zeit I_EIJD A0 ms Farametermame I
Slawe-Stati
® Start/Ende geasv;mt Sl |3 @echseln

M-Station -» B-Station I-Station <- B-Station h-Station -» B-Station W-Ste
Stations-Mr. B B !

Adr Start Ende Adr Start Ende Adr Start Ende Adr.

B4 Einstellung

1

Abb. 5-17: Auswahl der LB/LW-Einstellungen
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

@ Beispiel fiir die LW-Zuordnung

Die Link-Register ab WO der SPS-CPU werden zum Datenaustausch mit den dezentralen E/A-Statio-
nen verwendet.

I-Station -> B-Station h-Station < B-Station I-Station -» B-Station M-Station <- B-Station -
Stations-Mr. B B W iy

Adr Start Ende Adr. Start Ende Adr. Start Ende Adr. Start Ende |
1 128 noonn 0o¥F 123 1000 107F
2 128 0oan 00FF 125 1050 10FF
3 128 0100 07F 128 1100 117F

Abb. 5-18: Zuordnung der Link-Register LW fiir dieses Beispiel

| Dezentrale E/A-Station (1R1) |

| Master-Station (1MR)

SPS-CPU Master-Modul Dezentrales E/A-Modul Sondermodul

w Pufferspeicher

: [l //7/\ S B

ﬁ(l)s 80 bis FF Senden an dezentr.
FF E/A-Station 1R2 _

i ——
) 1000 bis 1000 bis
,L‘i)so 100 bis 17F Senden an dezentr. 107F / / 107F @
17F E/A-Station 1R3

X | X—

i ///\ T

A\

1080 bis

113(')80 \ 10FF Eg\pfang \llon

15,:,: E/A_esztear;itcr,?ﬁrm O Die automatische Aktualisierung wird durch
1100 bis GX Configurator oder GX Works?2 eingestellt.

1100 Empfang von

! 117F pfang
bis dezentraler
117F E/A-Station 1R2

Abb. 5-19: Datenaustausch lber Link-Register

HINWEIS Die Zustdande der Link-Operanden (LB, LW) der Master-Station werden auf Operanden der
SPS-CPU (z.B. B, W) reflektiert und kénnen dann im Programm verwendet werden. Die Zuordnung
der Operanden zur automatischen Aktualisierung ist im Abschnitt 5.1.5 beschrieben.
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

@® Hinweise zur Zuweisung der Operanden

- Nehmen Sie die Einstellungen so vor, dass sich die Bereiche ,M-Station — R-Station” und
»M-Station « R-Station” nicht Gberlappen.

Korrekte Zuweisung Fehlerhafte Zuweisung
Mr R1 R2 Mr R1 R2
T I -
. MR—R1 | —» MR—R1 | —»
M-Station
{
R-Station
MR — R2 > OR2 | —
M-Station
R-Station
T M-Station
T
MR<R1 [ <«— MR
M-Station | R-Station j’( >
T —¥
R-Station
MR < R2 MR R2 | <

—

7 >

Abb. 5-20: Nicht liberlappende und liberlappende Zuweisung der Bereiche

- Werden in einem MELSECNET/H dezentralen E/A-Netzwerk die Applikationsanweisungen
REMFR, REMTO, READ oder WRITE verwendet, ist im Gegensatz zu einem MELSECNET/10-Netz-
werk kein Handshake mit LB/LW-Operanden erforderlich.

Reservestation bestimmen

Indem Stationen, die erst bei spateren Erweiterungen angeschlossen werden, als Reservestationen
eingetragen werden, werden diese Stationen nicht wie Stationen mit Kommunikationsfehler behan-
delt. (Reservestationen sind nicht an das Netzwerk angeschlossen, sind aber in der Anzahl der Sta-
tionen (Slave-Stationen) im Netzwerk enthalten.) Da Reservestationen die Abtastzeit nicht beeinflus-
sen, bleibt die volle Leistungsfahigkeit des Netzwerks erhalten.

CH Netzwerkparameter Zuweisung des Remote-Station-Netzwerkbereichs im MNET/10(H). Moduladresse: 1.

Einstellung allgemeiner Parameter und EfA-Zuweisung

@Klicken Siein e dene hoae Parametername
N Uberwach -Zeit 200 x10ms
dieser Spalte auf L e lzean -t
die Nummer einer & Star/Ende slaveStafionen 7 Fensterwechseln  [Bw Einstelling =
. gesamt ]
Station. ~A
h-Station -> P-Station hi-Station < R-Gtation I-Station -» P-Station bd-Station < R-Gtation o
Stations-Nr. B B RS i
Adr Start Ende At Start Ende Adr Start Ende At Start Ende
1
2
3 'L[
@Klicken Sie | 2

anschlieBend auf
dieses Schaltfeld,
um die ausge-

wahlte Station als
Reservestation zu

kennzeichnen.
\

T

EETET

Gleiche Zuweisung | Emweiterte Einstellung

Reservestation e
hestimmen

Loschen Priifen | Ende | Abbrechen |

Abb. 5-21: Schaltfeld zur Festlegung von Reservestationen
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

Remote-Sub-Master-Station

Die Multiplex-Remote-Master-Station muss die Stationsnummer der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station erkennen. In der Zuweisung der Netzwerkbereiche der Multiplex-Remote-Master-Station
muss deshalb die Stationsnummer der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station gekennzeichnet wer-

den.
B Netzwerkparameter Zuweisung des Remote-Station-Netzwerkbereichs im MNET/10(H). Moduladresse: 1
Einstallung allgemeiner Parameter und E/A-Zuweisung
@K”Cken Siein — Zuweisungsmethode — I
" E I_ZUU arametemame
dieser Spalte auf " Adressen/Start Ubervach -Zeit x10ms
i i Slave-Stationen
die Nummer einer @ Stan/Ends e ,3_ Fensterwechseln [T
Station. \A ——
-Station an Sub-k/R-Station [Sub-M/P-Station an M-Station |M-Station an Sub-h/R-Station |Sub-h/F-Station an M-Station :|
Stations-Mr B B Wy W
Adr Start Ende Adr Start Encle Adr Start Ende Adr Start Ende
i
2
3 4'L|
@Klicken Sie 4 | 4

anschlieBend auf ™\
dieses Schaltfeld,
um die ausge-
wahlte Station als
Remote-Sub-
Master-Station zu
kennzeichnen.

SEEE L Fatits Sl estar Gleiche Zuweisung | Emweiterte Einstellung
hestimmen Station

Ldschen | Priifen Ende | Ahbrechen |

Abb. 5-22: Schaltfeld zur Festlegung einer Remote-Sub-Master-Station

HINWEIS Bei einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk in einem redundanten System stellen Sie
bitte die Tracking-Funktion innerhalb der redundanten Parameter so ein, dass Link-Operanden
zwischen der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
ausgetauscht werden. (Die eingestellten Link-Operanden werden Uber das Tracking-Kabel vom
aktiven System zum Standby-System Ubertragen.)

Im Dialogfenster ,Zuweisung der Netzwerkbereiche” diirfen die zwischen der Multi-
plex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station ausgetauschten Ope-
randen nicht eingestellt werden.
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Einstellung der Parameter

Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

5.14 Ergdanzende Einstellungen
Erganzende Einstellungen stehen nur bei einer Master-Station zur Verfligung.
Die erganzenden Einstellungen sind in den allgemeinen Einstellungen enthalten, damit eine prazi-
sere Nutzung des Netzwerks ermdglicht wird.
HINWEIS Fur eine normale Nutzung des dezentralen E/A-Netzwerks missen die Vorgabewerte der ergan-
zenden Einstellungen nicht verandert werden.
o Abb. 5-23:
e e ——— Ergénzende Einstellungen der allgemeinen
o (;E'"S‘:”‘E’hf;"‘“‘: . | ms_J Parameter
e S;:temn;tznnnzn mE:gn?nZy:jus 2 Slanon]
o
] EeiAustall der ool stetion erfolabder Batalnkdureh
olie uh=Rantalistatan
e Block-Datensendung sichern pro Station
[ Block-Datenempfang sichem pra Station
e (]_ EMDE asynchrone Eiﬂslel\ungeﬂ]
(Asyncraner VYerbindungs-Scan aus Ablaufscan)
—Einsteliung Transient
e e Anz. Transienten in einem Zyklus. 2 Wiedeth
Max. Anz. Transienten in einer Station 2 ‘Wiederh
@ (U seizneiu)
[0 | Altemet bei Ens chinlten der Shennunasveresaung
E Autamatsc kel Ehschalten der Snatnunng-
serantour derperallElen vasterEaton
Autamatise el Enschpliender Searmutne:
wersoroin den paralElen Ellsaatestationg
Abhrechen
Nummer |Bedeutung Beschreibung
Der Abtastzyklus kann auf eine konstante Zeit eingestellt werden.
Falls die Reaktionszeit bei der transienten Ubertragung zu lang ist,
kann die Reaktionszeit durch einen konstanten Abtastzyklus eventuell
(1) Konstanter Zyklus verkurzt werden.
® FEinstellbereich:
Leer: Kein konstanter Zyklus (Voreinstellung)
1 bis 500 [ms]: Konstanter Zyklus mit der eingestellten Zeit
Anzahl der vormals gestérten Stationen, die in einem Abtastzyklus wie-
der in das Netzwerk eingegliedert werden kénnen (siehe Abschnitt 7.5)
. ® Einstellbereich: 1 bis 64 [Stationen]
) Max. Anzahl Meldungen an die . . ) .
Systemstationen in einem Zyklus Voreinstellung: 2 [Stationen]
Da sich die Abtastzeit vergroBern kann, wenn in einer Station ein Feh-
ler auftritt, weil die Anzahl erhoht wurde, sollte eine Anderung dieser
Einstellung sorgfaltig gepruft werden.
Die Multiplex-Ubertragung wird verwendet, wenn sich die Vorwérts-
und die Ruickwartsschleife in einem normalen Zustand befinden.
Dadurch, dass beide Schleifen gleichzeitig genutzt werden, wird die
(3) Mit Multiplex-Ubertragung Ubertragungsrate erhoht (Abschnitt 7.4).
Die Multiplex-Ubertragung kann aktiviert werden, wenn im Netzwerk
mindestens vier dezentrale E/A-Stationen vorhanden sind.
e Voreinstellung: Nicht aktiviert (keine Multiplex-Ubertragung)
Tab. 5-4: Erginzende Einstellungen
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Einstellung der Parameter

Nummer |Bedeutung

Beschreibung

Block-Datensendung/-Datenemp-
fang sichern pro Station

Aktivieren Sie diese Optionen, um zu verhindern, dass die Daten einer
Station wihrend der zyklischen Ubertragung zwischen SPS-CPU und
Master-Modul getrennt werden. So lassen sich zusammenhédngende
Bereiche von Wort-Operanden ohne zusatzliche Verriegelungen tber-
tragen.

Mit dieser Funktion wird verhindert, dass Doppelwortdaten (32 Bit),
wie beispielsweise die gemeldete Ist-Position von einem Positionier-
modul, durch die zeitlichen Abldufe bei der zyklischen Ubertragung in
alte und neue Daten eines Worts (16 Bit) getrennt werden.

® Voreinstellung: Nicht aktiviert

ENDE asynchrone Einstellungen

Wird diese Option aktiviert, erfolgt der Abtastvorgang im Netzwerk
asynchron zum Zyklus des Ablaufprogrammes (siehe Abschnitt 3.4.1)

® Voreinstellung: Nicht aktiviert

Einstellung Transient

Vorgabe der Ausfiihrungsbedingungen fiir die transiente Ubertragung
® Max. Anzahl Transienten in einem Zyklus

Anzahl der Transienten (gesamte Anzahl fiir ein Netzwerk), die ein
einzelnes Netzwerk in einem Abtastzyklus ausfiihren kann

- Einstellbereich: 1 bis 255
- Voreinstellung: 2

Max. Anzahl Transienten in einer Station

Anzahl der Transienten, die eine Station in einem Abtastzyklus aus-
fihren kann

- Einstellbereich: 1 bis 10
- Voreinstellung: 2

Bitte beachten Sie die Hinweise zur transienten Ubertragung im
Anschluss an diese Tabelle.

o

Link-Startanweisung

Fir zukiinftige Erweiterungen. Kann zur Zeit nicht eingestellt werden.

Tab. 5-4: Ergdnzende Einstellungen
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

HINWEISE

Hinweise zur transienten Ubertragung

Einstellungen zur transienten Ubertragung im Dialogfenster Ergédnzende Einstellungen sind nur
mit Netzwerkmodulen (Master- und dezentrale E/A-Module) ab der Seriennummer 07102... moglich.

Zur Einstellung ist zudem eine bestimmte Version der Programmier-Software erforderlich. Priifen
Sie bei der von Ihnen verwendeten Programmier-Software, ob sie diese Einstellungen unterstitzt.

Die Ausfiihrung von Anforderungen zur transienten Ubertragung wird in einem System, in dem
diese Anforderungen haufig auftreten, evtl. verzégert. (Ein solches System kdnnte beispielsweise
eine dezentrale E/A-Station mit angeschlossenem Bediengerdt GOT beinhalten.)

Nehmen Sie in diesem Fall die folgenden Einstellungen vor:

- Parameter fir die Master-Station des dezentralen Netzwerks

VergroRern Sie den eingestellten Wert fur die Anzahl der Transienten. Dadurch wird die gleich-
zeitige Ausfiihrung von mehreren Anforderungen zur transienten Ubertragung (in einem Zyklus)
ermoglicht.

- Einstellungen fir die SPS-CPU der Master-Station des dezentralen Netzwerks

® | assen Sie eine COM-Anweisung ausfihren.
Anforderungen zur transienten Ubertragung werden verarbeitet, wenn in der Master-Station
eine COM-Anweisung ausgefiihrt wird. (Dies ist wirksam bei einer langen Zykluszeit der
Master-Station.)

® Reservieren Sie Zeit fir die Kommunikation
Bei der Ausfiihrung der END-Anweisung wird Zeit fiir die Verarbeitung der Anforderungen
zur transienten Ubertragung zur Verfiigung gestellt. (Dies ist wirksam bei einer kurzen Zyklus-
zeit der Master-Station.)

Bei einer Hochleistungs-SPS-CPU, Prozess-CPU oder redundanten CPU nehmen Sie die Ein-
stellung im Sonderregister SD315 vor.

Bei einer Universal-SPS-CPU nehmen Sie die Einstellung mithilfe der Programmier-Software
in den SPS-Parametern (SPS-System) vor.

Jede der oben genannten MalBnahmen verringert in der Master-Station die Wartezeit bei der Aus-
fiihrung von Anforderungen zur transienten Ubertragung, auch wenn mehrere dezentrale E/A-Sta-
tionen solche Anforderungen stellen.

Obwohl diese MaBnahmen die Zeit fiir die Verarbeitung von Anforderungen zur transienten Uber-
tragung reduzieren kénnen, wird durch sie der Prozess beeinflusst:

- Abtastzyklus von MELSECNET/H

Falls mehrere dezentrale E/A-Stationen gleichzeitig Anforderungen zur transienten Ubertragung
stellen, kann sich dadurch zeitweise der Abtastzyklus verlangern.

- Zykluszeit der SPS-CPU der Master-Station

Durch die Ausfiihrung einer COM-Anweisung oder Reservierung der Zeit fiir die Kommunikation
wird die Zykluszeit verlangert.

Nehmen Sie die Einstellungen so vor, dass dadurch das System maoglichst wenig beeinflusst wird.
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Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

5.1.5 Parameter fiir die Aktualisierung

Die Aktualisierungsparameter dienen dazu, die Zustande und Inhalte der Link-Operanden der Netz-
werkmodule (LB, LW, LX, LY) auf die Operanden der SPS-CPU (X, Y, M, L, T, B, C, ST, D, W, R, ZR) zu (iber-
tragen, damit sie im Ablaufprogramm verarbeitet werden kdnnen.

Dadurch, dass nur die Link-Operanden aktualisiert werden, die auch im Programm verwendet wer-
den, wird die Zykluszeit reduziert. Bei Einstellung der Aktualisierungsparameter muss die Ubertra-
gung der Link-Operanden nicht mehr durch das Ablaufprogramm vorgenommen werden. Der
Umfang des Ablaufprogramms wird reduziert und die Ubersichtlichkeit erhoht.

HINWEIS Die Link-Operanden LX und LY sind in den Aktualisierungsparametern nicht voreingestellt. Eine
SPS-CPU, bei der keine Einstellungen zu LX und LY vorgenommen wurden, kann die LX/LY-Daten
nicht einlesen bzw. ausgeben.

Zur Einstellung der Aktualisierungsparameter, klicken Sie im Dialogfenster zur Einstellung der Netz-
werk-Parameter auf das Schaltfeld Parameter auffrischen.

hadul 1
INetzwerkiyp MMNET/H(Femote-Master) » K
Start-E/A-Adr. oooo
Netzwetk Mr. 1
Anz. Stationen Z
Gruppe Mr.
Station Mr.
Modus Online -
Zuweisung Metzwerkbereich
I Farameter auffischen
i
e o

Abb. 5-24: Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter

Dadurch wird das folgende Dialogfenster angezeigt.

[ Netzwerk-Parameter MNET/10H-Auffrischungsparameter. Modul Nr.: 1.

Zuweisungsmethode

® Adressen/Start
(" Start/Ende

—Fehlerereignisspeicher der Transienteniibertragung ——
& Ubherschraiben (" Beibehalten

Link-seitig SPS-seitig -
Opername| Adressen Stan Ende Opername| Adressen Start Ende
Ubertrag 5B |56 512 nooo 01FF| 4= |SE 512 nooo 0FF
Ubertrag, S |[SW b1z nooo D1FF| 4= (S 512 nooo 0FF
Zufallszyklus (LB dep -
Zufallszyklus  |Liwy = v
Ubertr 1 LB - 4096 nooo OFFF| 4= |E - 4096 nooo OFFF
Uberr 2 L - 4096 noon OFFF| 4= | - 4096 nooo OFFF
Ubertr 3 L - 2048 1000 17FF| 4 [ - 2048 1000 17FF
Ubertr 4 LY - 2048 1000 17FF| dup | - 2048 1000 17FF
Ubertr 5 - = v
Uberr & - = - -
Standard | Priifen | Ende Abhbrechen

Abb. 5-25: Aktualisierungsparameter mit bereits vorgenommenen Einstellungen
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Einstellung der Parameter Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks

Einstellmoglichkeiten und Anzeigen

- Zuweisungsmethode
Auswabhl, wie der Operandenbereich angegeben wird:

® Adressen/Start: Anzahl der Adressen (dezimal)/Startadresse (hexadezimal)
e Start/Ende: Startadresse/Endadresse (beide hexadezimal)

Voreinstellung: Start/Ende

- Fehlerereignisspeicher bei Transienteniibertragung
Auswabhl, ob der Fehlerspeicher tiberschrieben oder erhalten bleiben soll

Voreinstellung: Uberschreiben

- Ubertragungseinstellungen (Link-seitig und SPS-seitig)
Die folgenden Operanden kdnnen gewahlt werden:

® Link-seitig: LX, LY, LB. LW
® SPS-Seitig: X, Y, M, L, T,B,C, ST, D, W, R, ZR
Wird link-seitig LX gewahlt, kann SPS-seitig nicht C, T oder ST gewahlt werden.

Geben Sie bei der Anzahl der Adressen einen Wert an, der durch 16 teilbar ist. Bei der Start- und
Endadresse kann entweder der Wert ,0” oder ein Wertangegeben werden, der durch 16 teilbar ist.

HINWEIS Die Zeilen ,Zufallszyklus” sind fur spatere Erweiterungen vorgesehen. Falls diese Zeilen angewahlt
werden, tritt kein Fehler auf; Eingaben kdnnen aber nicht vorgenommen werden.
- Schaltfeld Standard
Durch Betatigen dieses Schaltfelds werden entsprechend der Anzahl der Netzwerkmodule auto-
matisch die voreingestellten Link-Operanden eingetragen.
- Schaltfeld Priifen
Nach dem Betitigen dieses Schaltfelds werden die vorgenommenen Einstellungen auf Uberlap-
pungen gepriift.
- Schaltfeld Ende
Beim Betatigen dieses Schaltfeld werden die eingestellten Aktualisierungsparameter Glbernom-
men und das Dialogfenster geschlossen.
- Schaltfeld Abbrechen
Durch Betédtigen dieses Schaltfelds werden evtl. Eingaben nicht lbernommen und das aktuelle
Dialogfenster geschlossen.
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Einstellung der Parameter

Zuweisungsabbild

Die in den Aktualisierungsparameter vorgenommenen Zuordnungen kdnnen durch eine grafische
Darstellung (Zuweisungsabbild) gepriift werden.

Das Zuweisungsabbild zeigt die Zuordnung der Operanden der SPS-CPU zu den in den Netz-
werk-Parametern eingestellten Netzwerkmodulen. Dadurch kdnnen Fehler bei der Zuordnung, wie
beispielsweise Uberlappungen der Bereiche, leicht erkannt werden.

SPS-CPU
Nicht méglich X1000
Doppelt belegt! | bis
_vX15FF
X19FF
e
X1FFF

Master-Modul 1 Master-Modul 2
[X1000 " LX1000
bis bis

| |LX19FF LX19FF
—— ——
LX3FFF LX3FFF

Abb. 5-26: Beispiel fiir die Anzeige eines Fehlers im Zuweisungsabbild

Das Zuweisungsabbild ist ein niitzliches Werkzeug zur Anzeige der Operandenzuweisungen und

sollte bei jeder Einstellung oder Anderung der Aktualisierungsparameter aufgerufen werden.

Klicken Sie dazu im Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter auf das Schaltfeld

Zuweisungskennz.

Grupge MNr.

Station Mr.

hModus

COnline -

Zuweisung Metzwearkbereich

Fararmeter auffrischen

Interrupt-Einstellungen

Riickgabe als Kantrollstation -

Motwendige Einstellungl  Eeine Einst [} |stgesetzt ] Gesetzt falls notig)

Start-E/A-Adr:
[z i 8 =g =te | o e = ef=ig =) | Geben Sie bitte die Star-E/A-Adr. des Maoduls in t

E/A-Zuweisung ibernehmen | Routing-Farameter |l Zuweizungskennz, ||

Abb. 5-27: Aufruf des Zuweisungsabbilds im Dialogfenster zur Einstellung der Netzwerk-Parameter
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O MNetzwerkparameter CC IE/MELSECNET Zuweisungsabbild Auffrischungsparameter

Operand IX w | Operand (Link-seitig) |L= VI Anzeigezoom I'

B Duplizierung Operand [l Auffiischung :Op.(Quelle) der Uberr. zwischen Yerh :Op(Ziel) der Uberragung zwischen Ve

qo0o 012PH MMET10H MMET /10H Q000

0800
1000
- 1800

Abb. 5-28: Beispiel fiir die Darstellung des Zuweisungsabbilds

HINWEIS Das Zuweisungsabbild zeigt schematische Darstellungen der folgenden Netzwerke:

— CC-Link IE Controller-Netzwerk
- CC-Link IE Field
— MELSECNET/H (Netzwerkmodule fiir Steuerungs-, SPS- und dezentrale E/A-Netzwerke)

Vermeiden Sie doppelte Zuweisungen bei den SPS-seitigen Operanden, die fiir die folgenden
Zwecke verwendet werden:

— Parameter fiir die automatische Aktualisierung von CC-Link-Modulen

- Aktualisierungsparameter von CC-Link IE Controller-Netzwerkmodulen, CC-Link IE Field-Netz-
werkmodulen und MELSECNET/H-Netzwerkmodulen

— Parameter fiir die automatische Aktualisierung von Sondermodulen

- Automatische Aktualisierung mithilfe des gemeinsamen Speichers der CPU-Module in einem
Multi-CPU-System

- E/A-Adressen, die von E/A- oder Sondermodulen belegt sind.
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Nutzung des gesamten Bereichs der Operanden LB und LW

Um den gesamten Bereich der Operanden LB und LW (16 k Adressen) nutzen zu kdnnen, muss eine
der folgenden Einstellungen gemacht werden:

— Andern Sie die Anzahl der Operanden B und W (Dies wird unten an einem Beispiel erldutert.)

- Stellen Sie die Aktualisierungsparameter so ein, dass durch die Operanden LB und LW die
Operanden B/W und andere Operanden aktualisiert werden.

@® Beispiel

In den SPS-Parametern einer Q25HCPU wird auf der Registerkarte Operanden die Anzahl der
Operanden B und W gedndert, um fiir beide Operandentypen 16 k Adressen zur Verfligung zu
haben.

Beachten Sie bei einer Anderung bitte die folgenden Bedingungen:

- Bei einer Hochleistungs-SPS-CPU, Prozess-CPU, redundanten CPU oder Universal-SPS-CPU
darf die gesamte Anzahl aller Operanden 29 kWorte nicht tGberschreiten.

- Die Gesamtanzahl aller Bit-Operanden darf 64 kBit nicht Gberschreiten.
Damit diese Bedingungen eingehalten werden kdnnen, muss evtl. die Anzahl anderer Operanden

reduziert werden.

Anzahl der Operanden vor der Anderung (Voreinstellung):

SPE-Name |3PS-System | SPS-Datei | SPS-RAS(T) | SPE-RAS()

ragramm |ElDDt—Datei |AS |

sym| zit Oper. | Latch(1) | Latch(l) | Latch(Z) | Latch(2) Lakal Lakal

Adr. Start Ende Start Ende Cper-Start | Oper-Ende
Eingangsrelais | % | 16 8K
Ausgangsrelais | Y 16 8K
Internes Relais | M 10 8K
Latch-Felais B 10 8K
Link-Felais B 16 8K
Fehlermerker F 10 2k

Sonderserh. 3B | 16 2K
Flankenrelais b 10 2K
Schrittmerker 5 10 ik

Timer i 10 2K
Femanentar | ST [ 10 [I]:4
Courter £ 10 1K

Datenregister | D 100 12K
Link-Register | W | 16 8K
Sonderverb. | SW | 16 ZK

—= 1 Die Gesamtzahl der Operandenpunkie reicht his zu 28 K-Worte.
Anz. Oper. | JHE kiWore Die Gesamtzahl von BitOperanden (auBer ¥, ) reicht bis B4 K-Bits.

Latch (1): Das Loschen ist mit dem Latch-Loschen-Schlissel
A EHCEaR |—1[I S atch {1): Das Loschen ist mitdem Latch-Loschen-Schlisse

maglich.
. - Latch (2): Dias Ldschen mit dem Latch-Loschen-Schlissel ist
Bit-Operand I 140 k Bits deakti(vi)ert.

Abb. 5-29: Voreingestellte Werte fiir die Operanden
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Anzahl der Operanden nach der Anderung:

SPS-hame |SPS-System | SPSDatel |SPS-RAS(1) |SPS-RAS(Z) Oper |Pr0gramm |Boot-Datei |45

sym | zift Oper. | Latch(1) | Latch(l) | Letch(Z) | LatchiZ) Lokal Lakal
Adr. Start Ende Start Ende Cper-Start | Oper-Ende
Eingangsrelais | = 16 8K
Ausgangsrelais | Y 16 8K
Internes Relais | M 10 8K
Latch-Pelais Iz 10 k.
Link-Relais B 16 | 1EK
Fehlermerker i 10 2k
Sondenerh. 3B | 16 2k
Flankenrelaiz | W 10 2K
Schrittmerker = 10 8K
Timer T 10 2K
Femanenter | ST | 10 0K
Counter C 10 1k
Datentagister | D 10 4K
Link-Fegister | W | 16 | 16K
Sonderverh. | W | 16 2k
anz.Opst. [ 200 kWore|  Dic Gocamtaahivon Bitoperanden (auber ) rec bis 64 K.Eis
S ErOeian |—140 e ;lrnagtzmép Das Loschen ist mit dem Latch-Laschen-Schlissel
Btosciand l_.-‘IS T KBile l&?;ﬂti(fi)é;?as Ldschen mit dem Latch-Loschen-Schliissel ist

Abb. 5-30: Gedinderte Werte fiir die Operanden L, B, D und W

Die folgende Abbildung verdeutlicht noch einmal die Anderung,

F: 2k

Voreinstellung

Geénderte Einstellung

X: 8k X: 8k
ve | Y: 8k
msk | M: 8k
B: 8k ‘<<—> B: 16k
T = R
~ A ~ =

Abb. 5-31: Nach der Anderung der Anzahl der Operanden L und B sehen fiir B 16 k Operanden zur
Verfligung.
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Prinzip der Aktualisierung im Netzwerk

@ Aktualisierte Bereiche

Es werden die in den allgemeinen Parametern und den Aktualisierungsparametern eingestellten
Operandenbereiche aktualisiert.

Bereich aller

Stationen

Aktualisierungs-
parametern eingestellten

SPS-CPU Master-Module
Operanden Allgemeine
Parameter
L [N
Tatsachlich Aktualisierung 1Mp1 Bereich aller
aktualisierte \L_l/ inden
Bereiche N L__ W allgemeinen
Parametern
L eingestellten
eer Stationen
in den

TNs2

Leer

TNs3

Abb. 5-32: Aktualisierung zwischen SPS-CPU und Master-Module

@ Aktualisierte Operanden

Fir jedes Master-Modul kénnen 64 Ubertragungseinstellungen fiir LX, LY, LB und LW und jeweils
eine Ubertragungseinstellung fiir SB und SW vorgenommen werden.

Die Ubertragung kann auch in unterschiedliche Operanden erfolgen.

SB, LB, B, LX, LY, X, Y, M, L, T, Cund ST kdnnen in Einheiten zu 16 Operanden eingestellt werden.

SW, LW, W, D, R und ZR kdnnen in Einheiten zu einem Operanden eingestellt werden.

Operanden, die fiir die Ubertragung verwendet werden kénnen
Einstellung
Link-seitiger Operand <> SPS-seitiger Operand
Ubertrag. SB SB €«> SB
Ubertrag. SW SW €«> SW
Ubertr. 1 LX, LY, LB, LW <> X, Y, M, L, T* B, C*, ST*, D, W, R, ZR
Ubertr. 64 LX, LY, LB, LW <> X, Y, M, L, T* B, C* ST*, D,W, R, ZR

Tab. 5-5:  Ubersicht der Kombination von Operanden in den Ubertragungseinstellungen

* C, Tund ST kdnnen nicht durch die Link-Operanden LX aktualisiert werden.
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Einstellung der Aktualisierungsparameter

@ Automatische Einstellung durch das Schaltfeld Standard

Wenn in den SPS-Parametern auf der Registerkarte Operanden als Anzahl der Operanden B
und W mindestens 8 k Operanden angegeben sind (Mindestens 6 k Operanden bei drei

installierten Master-Modulen).

Montage- : : : :
osition
A g CPU-Modul i Modul 1 i Modul 2 i Modul 3 | Modul 4
montierter : : : :
Module | 1 | |
B/W | LB/LW 1 | |
0 | o ! : |
| | i 1
1 | 1 1
1 I 1 I
1 I 1 I
| | ‘ |
1 | 1 I
bis [ 8192 | bis 1 | |
1 Modul Opr. ; ! ! !
1 I 1 I
1 | 1 1
1 | 1 I
| | | |
1 ! 1 I
| | | |
1 | 1 |
1FFF ! 1FFF ! ! !
A 1 | ‘
B/W ! LB/LW ! LB/LW ! !
0 l (U (U l
| | 1 1
1 I 1 I
. 4096 ; . ! !
bis Opr. : bis 3 bis i i
1 | 1 I
1 1 1 I
FFF i FFF 1 FFF | i
I I
2 Module | 1000 i 1 i :
| | ] 1
bis k 4096 l l | |
Opr. l | g i
1 | 1 |
| | | |
1FFF ! ! ! !
1 1 1 I
I /X/ 1 /\/ 1 |
e | - |
B/W LB/LW ! LB/LW : LB/LW ;
0 2048 0 1 0 I 0 :
. o . .
bis | Opr. : bis bis : bis i
ggg <= i 7FF : T 7FF . 1 7FF i
1 1
1(’):6:('): T 3 3 E 3
3Module | i l| 2048 ‘ : ! :
Opr. | i | I
T7FF L1111 | I | I
1800 : 1 : 1
bis i | i |
1 ! 1 1
1FFF w ! | w
1 | 1 I
A 1 " @%FF}
B/W | LB/LW . LB/LW i LB/LW : LB/LW
0 | ! | 0 !
. 2048 ! Lo ! Lo .
bis Opr. 3 bis i bis E bis 3 bis
7FF i 7FF 7FF | 7FF L TFF
| |
290 2048 | ! T ! |
1S Opr. ] | 1 :
1oy s B | i |
4 Module bi 2048 i i i I
51| opr. . ‘ . |
17FF ) )1 | | ! !
1?)(.)0 2048 | | | |
IS Opr' I | 1 I
1FFF i | i |
I I 1 I
o e Ol
! 3FFF | 3FFF | 3FFF | 3FFF

Abb. 5-33: Voreingestellte Operandenbereiche bei mindestens 8 k Operanden (6 k) fiir B/W
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- Wennin den SPS-Parametern (Registerkarte Operanden) fiir Bund W weniger als 8 k Operan-
den angegeben sind (Weniger als 6 k Operanden bei drei installierten Master-Modulen).

Anzahl
Module

Max. zuweisbare Anzahl
Operanden B/W pro Modul

Tab. 5-6:
Wieviele Operanden einem Modul

1

Anzahl, die fur B/W in den SPS-Parametern
(Registerkarte Operanden) eingestellt ist

zugewiesen werden kénnen, héngt von
der Anzahl der installierten Module ab.

2

4k

2k

Im folgenden Beispiel wurden fiir B/W in den SPS-Parametern 5 k Operanden eingestellt.

Montage- ] i ] !
osition |
ana™ CPU-Modul | Modull |  Modul2 |  Modul3 |  Modul4
montierter | I | |
Module I | | |
B/W | LB/LW | | |
0 1 ! | [
| 1 | |
1 I I 1
I i | |
s | 320 L s | 1 |
1 Modul ! ! ! !
1 I ] 1
1 I I [}
13FF | 13FF | |
| \ l !
1 I ] I
1 | I 1
| e | | |
i I/\‘/I 3FFF i | |
1 I l I
B/W L LBAW Y ‘
0 ! | o | |
: | ?;sF | |
1 I ] 1
I 4096 N o | |
bis opr. : > bis i i i
2 Module | | | |
FFF ! FFF ! ! !
1000 [ . | ‘ |
< | 1
1 I ] 1
13FF ; ! : |
1 I I I
| L= | . | I
|
! r\_/lsFFF ! &Izm ‘
B/W ! LW _ ! LB/LW ! LW !
0 | | | |
is ' 2048 N P . ’ ‘ bis !
bis | Gor — bis | bis | I ‘.‘ | 3FF |
870F(|): | 7FF : 7FF :
1 I
bis || 2048 ! ! T ! !
3 Module Opr. I T | 1
FFF ! | ! !
1066 R ! . ! !
bis |, \1\02?| I | | | :
13FF ! ! ! !
1 I | 1
1 I ] 1
| T | X | X — |
i e 3 o 3 T ‘
1 [
S | LW LB/LW LW LB/W
1 I | 1
U 2048 i P is ! HHHbiS‘
bis | Opr. > bis bis T |3FF |
7FF | 7FF i |
800" 2048 : : i : :
4Module | Pis | Opr. . | | |
FFF ! | | |
1000 ["024 " | | ! !
T T T 1
13FF [ ! i | i
I 1 | |
| L ) L | e . | L
1 I | ]
T P ™S O ™3 B Ml
1 Il L 1

Abb. 5-34: Operandenbereiche bei 5 k Operanden fiir B/W

HINWEIS Die Operanden LX und LY kénnen mit dem Schaltfeld Standard nicht automatisch zugewiesen

werden.
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HINWEIS

@® Manuelle Einstellung durch direkte Eingabe

Wahlen Sie zuerst die ,Zuweisungsmethode” (siehe Abb. 5-25).
® Adressen/Start: Eingabe der Anzahl der Adressen und der Startadresse
oder

® Start/Ende: Eingabe der Start- und der Endadresse

Nehmen Sie dann die Link- und SPS-seitigen Einstellungen vor.

Beispiel: Eingabe der Start- und der Endadresse der Operanden

Zuweisungsmethode - : . »
e Ad . Fehlerereignisspeicher der Transienteniiberragung
tart .
_________ ressenf = ’7 @ Uberschreiben " Beibehalten
@ [Star/Endel
Link-seitig SPS-seitig -
Opernarme| Adressen Start Ende Opernarne| Adressen Start Ende
Ukertrag. S8 |SB o1z nooo 01FF| 4= |SB 512 nooo 01FF
Uberrag. S [Sw 512 nooo O1FF| 4ap |SW 512 nooo 01FF
Zufallzzyklus  |LB - -
Zufallszyklus  |Lw ! nd -
Uberr LB v 4096 nooo OFFF| 4= |B v 4096 nooo OFFF
Ukerr2 Ly - 4096 nooo OFFF| 4 | - 4096 nooo OFFF
Uberr 3 [ v 2048 1000 17FF| 4= | v 2048 1000 17FF
Ubertr 4 Ly - 2048 1000 17FF| 4 | - 2048 1000 17FF
— —
Master-Modul 1 SPS-CPU
LYy Y
0 0
2048 R 77 1000 «———
Operanden bis < > bis
Y i s 17FF <
/ L e~
e [ [

Abb. 5-35: Beispiel fiir manuelle Ubertragungseinstellungen

Bitte achten Sie bei der Einstellung der SPS-seitigen Bereiche darauf, dass

sich die aktualisierten Bereiche nicht mit anderen Bereichen liberlappen (z.B. mit den tatsachlich
auf den Baugruppentrdagern vorhandenen Ein- und Ausgangen).

sich die Operanden der SPS-CPU innerhalb der in den SPS-Parametern auf der Registerkarte
Operanden eingestellten Bereiche befinden.

Die Operandenbereiche kdnnen beispielsweise innerhalb der Programmier-Software GX Deve-
loper oder GX Works2 unter Werkzeuge — Parameter priifen gepriift werden.
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Verhalten, wenn keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind (Hochleistungs-SPS-CPUs,
Prozess-CPUs und redundante CPUs)

Werden keine Aktualisierungsparameter eingestellt, werden die Link-Operanden so wie in der fol-
genden Abbildung zugeordnet.

Montage- : : : :
position 1
anzahl CPU-Modul | Modull ' Modul2 |  Modul3 |  Modul4
montierter | | | h
Module | | | |
B/W | LB/LW 1 | |
0 | o | | |
| | i 1
l | ' |
I I ] 1
| | | |
I | 1 I
bis [ 8192 1 bis 1 i l
1 Modul Opr. ; ! ! !
| i : |
1 I 1 I
| | ] 1
I I ] I
i | ! i
TFFF ! 1FFF ! ! !
l — | i |
e : | l
B/W ! LB/LW ! LB/LW ! !
0 | | : |
I | 1 I
I I ] 1
) 4096 ! o ! !
bis | opr. —> bis | bis | |
i | i |
I ! ] I
I I 1 I
FFF i FFF 1 FFF | !
2 Module | 1000 | | | |
I I ] I
1 | ] |
bis N 4006 | l | ;
Opr. i | i i
I | 1 I
| 1 | |
1FFF ! ! ! !
I 1 ] I
H _X—— | X | I
L e { T | }
B/W LB/LW 1 LB/LW } LB/LW :
0 ° | | 0 |
) 2048 . - .
bis ' Gpr. , bis | bis | bis |
1 ! 1 |
JEE 7FF |
6o <= | | T 7 F—7FF |
bis Opr. : : | :
1 ! 1 |
1('):0[:6: T T TTT : 1 : 1
3Module | i || 3048 1 | I i
Qpr. | | : |
T7FF L1111 I ! | |
1800 | | | |
bis i | ' |
1FFF 1 : | 1
I 1 I
T : [ oeee | BsFFF}
B/W ! LB/LW ! LB/LW ! LB/LW ! LB/LW
0 1 0 ! 1 |
I 2048 ‘ L 0. 0 0
bis | opr. ¢ 3 bis i bis E bis i bis
B ! 7FF 7FF 7FF 7FF
bi 2048 i ; T | :
R | | |
100 [TrTrTre ! : !
4 Module bis || 2048 i I i i
Opr. N j | |
117FF L] ! | i i
i(.)o 2048 i | | |
IS Opr' I | 1 I
" : ,\J : : : /\J
1 I ] I
I 1 /_\/ 1 /\/ 1
I | I I
! &I?)FFF | &,%FF ! msFFF ! B?)FFF

Abb. 5-36: Zuordnung der Operanden B/W, wenn keine Aktualisierungsparameter eingestellt sind
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HINWEIS

Wenn in den SPS-Parametern auf der Registerkarte Operanden weniger Operanden als in der fol-
genden Tabelle eingestellt sind, miissen die Aktualisierungsparameter entsprechend eingestellt

werden.

Alternativ dazu kann auch auf der Registerkarte Operanden die Anzahl der Operanden B/W auf
die folgenden Werte oder mehr erh6ht werden.

Anzahl der Operanden auf der Registerkarte ,,Operanden”
Anzahl der Module
B w
1 8k 8k
2 8k 8k
3 6 k 6 k
4 8k 8k

2= MITSUBISHI ELECTRIC



Parameter der Master-Station des dezentr. E/A-Netzwerks Einstellung der Parameter

Beispiel zur Einstellung der Aktualisierungsparameter

In diesem Beispiel werden die Aktualisierungsparameter fiir zwei Master-Module eingestellt.

= o — —
519 g %
g @ K =
< o o
TMR 2MR
Netzwerk Nr. 1 D Netzwerk Nr. 2 D
1R1 1R2 1R3 2R1 2R2
Abb. 5-37: Systemkonfiguration fiir dieses Beispiel
SPS-CPU Master-Modul 1 (1MR) Master-Modul 2 (1MR)
X Y X LY X LY

1000 bis 107F 1000 bis 107F

A

1100 bis 117F 1100 bis 117F

A

1200 bis 127F < 1200 bis 127F

1300 bis 137F 1300 bis 137F

A

1400 bis 147F 1400 bis 147F

A

1500 bis 157F 1500 bis 157F

A

1800 bis 1FFF 1800 bis 1FFF

A
v

1FFF
B LB
0 bis FFF 0 bis FFF
/-\./ /-\_/
TFFF g g 3FFF
W LW
0 bis FFF 0 bis FFF

N RN
TFFF m m 3FFF

Abb. 5-38: Zuweisung der Operanden fiir dieses Beispiel
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Um die Operanden entsprechend der Abbildung auf der vorherigen Seite zuzuweisen, werden die
folgenden Aktualisierungsparameter eingestellt.

Link-geitig SPS-geitig =
Opername| Adressen Star Ende Dpername| Adressen Start Ende

Uberrag 5B |SB 512 nooo 0FF| 4= |SB 512 nooo 01FF
Uberrag, Sy | S 512 nooa D1FF| 4= |SW 512 noao 11FF
Zufallzzyklus (LB = v
Zufallszyklus L = v
Uberir 1 LB - 4096 nooo OFFF| 4= |B hd 40496 nooo OFFF
Ubertr 2 LW - 4096 nooo OFFF| 4= W/ - 4096 nooo OFFF
Ubertr 3 - 128 1000 107F| dap | - 128 1000 107F
Ubertr 4 L - 128 1100 117F| 4= % - 128 1100 117F
Ubertr 5 - 128 1200 127F| 4= % b 128 1200 127F
Ubertr & Lt - 128 1300 137F| 4= | - 128 1300 137F
Ubertr 7 Ly - 128 1400 147F| 4= | - 128 1400 147F
Ubertr 8 L - 128 1500 157F| 4= | - 128 1500 e =

Abb. 5-39: Aktualisierungsparameter flir die Master-Station 1 (1MR)

Link-seitig SPS-seitig -
Dpernarme| Adressen Start Ende Opername| Adressen Start Ende

Ubetrag. SB [SE 512 noao 01FF| 4= |SE 512 nzoo 03FF
Uberrag, W [Sw 512 noao O1FF| 4 |SW 512 nzo0 03FF
Zutallszyklus  |LB - -
Zufallszyklus (LW = -
Ubertr 1 L - 2048 1800 1FFF| dap | - 2045 1800 1FFF
Uberr 2 LYy - 2048 1800 1FFF| 4 | - 2045 1800 1FFF
Ubertr3 - = -
Uberr4 v = v
Ubertr 5 - ﬂ |
Ubertr. 6 - = v -

Abb. 5-40: Aktualisierungsparameter flir die Master-Station 2 (2MR)
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5.1.6 Zulassiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen

Abb. 5-41:
Auswahl der Module im Dialogfenster zur
Vorgabe der Netzwerk-Parameter

Zulgssiges Modul bei
Zugriff won anderen Stationen

Priifen Ende

Die Einstellung ,Zuladssiges Modul bei Zugriff von anderen Stationen” dient dazu, eines der folgenden
Module als Relais-Station zu bestimmen, wenn eine Kommunikationsanforderung gegeben wird, in
der die Netzwerknummer nicht enthalten ist:

— CC-Link IE Controller-Netzwerkmodule, CC-Link IE Field-Netzwerkmodule, MELSECNET/H- und
MELSECNET/10-Netzwerkmodule

- Ethernet-Module

Solche Kommunikationsanforderungen kdnnen zum Beispiel von einem seriellen Schnittstellenmo-
dul (A-kompatibler 1C-Datenrahmen) oder einem Ethernet-Modul (A-kompatibler 1E-Datenrahmen)
stammen.

Diese Einstellung ist nicht erforderlich, wenn die Kommunikationsanforderung die Netzwerknum-
mer enthalt. Dies ist der Fall, wenn beispielsweise ein serielles Schnittstellenmodul einen QnA-kom-
patiblen 3C- oder 4C-Datenrahmen oder ein Ethernet-Modul einen QnA-kompatiblen 3E-Datenrah-
men verwendet. Verdndern Sie bei diesen Ubertragungsprokotollen nicht die Voreinstellung (1).

Eine detaillierte Beschreibung der Ubertragungsprokotolle finden Sie im ,MELSEC Q/L Communica-
tion Protocol Reference Manual”.

Im folgenden Beispiel kann der an das serielle Schnittstellenmodul angeschlossene PC mit einer Sta-
tion im Netzwerk 2 kommunizieren. Die Verbindung zum Netzwerk 2 wird liber das Netzwerkmodul
3 hergestellt.

[Zuléssiges Modul beim Zugriff

von anderen Stationen: 3 J [ A-kompatibler 1C-Datenrahmen

—/

y /Moduﬂ Modul 2 Modul 3 Modul 4

= =) — — a < — o — —
g 5|22 5|C|&|e|&8|8&
8§ |a |99 | 5| 8|2 |r|2]|E
=z a = N o N N
n @] = = )
ol g |o|o
)
(e}
A R I .
‘
‘
|
‘
|
‘
|
|
|
|
|
i
' ( NetzwerkNr.3 )
|
|
|
| Netzwerk Nr. 2
Bl ‘
|
A 4

( NetzwerkNr.1 )

Netzteil
SPS-CPU
QJ71LP21

( Ethernetj

Abb. 5-42: Uber das Netzwerkmodul 3 kann der PC auf das Netzwerk 2 zugreifen
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5.1.7 Redundante Einstellungen

In einem redundanten System missen die Multiplex-Remote-Master-Station (System A) und die Mul-
tiplex-Remote-Sub-Master-Station (System B) auf die gleiche Betriebsart eingestellt werden. Dabei
wird die Betriebsart fiir System B in den redundanten Einstellungen vorgenommen.

tadul 1
Metzwerktyp MMET/H (Multiplex-FRemote-taster) = |k
Star-E/A-Adr. nooo
Metawerk MNr, 1
Anz. Stationen 2
Gruppe Mr. 0 Wéh!en Siehierdie Betriebsartder
Station Mr. Z Multiplex-Remote-Master-Station
bodus [ Orline -
Zuweisung MNetzwerkbereich
Parameter auffrischen
Interrupt-Einstellungen
Klicken Sie dann auf dieses
Schaltfeld, um die Betriebsart der
‘/ Multiplex-Remote-Sub-Master-
| | L Fedundante Einstellungen J | | Station einzustellen
4

Abb. 5-43: Auswahl der Betriebsart der Multiplex-Remote-Master-Station (System A)

Im Dialogfenster Redundante Einstellungen wahlen Sie dann die Betriebart fiir System B.

Redundante Einstellungen B
Metawerktyp IMNET:’H (Multiplex-Bemate-haster)
Start E /AN [paoo
Modus(Systam A) I[ZJnIm.e LI

Wahlen Sie fiir System B die
/ gleiche Betriebsart wie fiir die
ModusiSystam B - = Multiplex-Remote-Master-Station
ssusCysen e lonine =] / in System A.

Offline
Vorwartsschleifentest
Riickwartsschleifentest
Test zwischen Masterstation
Test zwischen Slawvestation

Ende | Abbrechen

Abb. 5-44: Auswahl der Betriebsart der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (System B)
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5.2 Parameter einer dezentralen E/A-Station

Bei einer dezentralen E/A-Station werden, soweit erforderlich, die SPS-Parameter, die Netzwerk-Para-
meter und das Remote-Passwort eingestellt.

HINWEIS Nach der Ubertragung der Parameter in das dezentrale E/A-Modul muss an dem Modul ein RESET
ausgefiihrt werden, damit die Einstellungen Glbernommen werden.

Ein RESET kann mit dem RESET-Taster am Modul oder durch Aus- und Einschalten der Versor-
gungsspannung der dezentralen E/A-Station ausgefiihrt werden.

5.2.1 Maogliche Einstellungen

Die folgenden Parameter kdnnen bei Bedarf gedndert und in das dezentrale E/A-Modul libertragen
werden. Falls keine Einstellungen verandert werden, miissen die Parameter nicht in das dezentrale E/
A-Modul ibertragen werden. In diesem Fall arbeitet das Modul mit den Voreinstellungen.

SPS-Parameter

Die SPS-Parameter fiir ein dezentrales E/A-Modul werden genauso eingestellt wie fiir eine SPS mit
einem CPU-Modul. Bei einem dezentralen E/A-Modul kdnnen jedoch nicht alle, sondern nur die erfor-
derlichen Parameter eingestellt werden.

Abb. 5-45:
Bei einem neuen Projekt fir eine dezentrale
SPS-Seria oK E/A-Station muss als CPU-Typ ,Remote I/0"

[ - |
CPU-Typ Abbrechen |

angegeben werden.

IRemote (Fin] Ll
Einstellung ‘ Voreinstellung
SPS-System
Durch leeren Steckplatz belegte Adressen
| Anzahl der Adressen ‘ 16
Modul-Synchronisation
| Impulsanstieg des intelligenten Moduls synchronisieren ‘ Aktiviert
SPS-RAS
Ausfiihrungsmodus bei Fehler ®
Sicherung defekt Stopp
Modul-Vergleichsfehler Stopp
Fehlerprifung
Prifung auf ausgeldste Sicherung Aktiviert
Modulvergleich ausfiihren Aktiviert

Betriebseinstellungen

Zuweisungsmethode

Adressen/Start

Start/Ende

Weiterleiten von Daten zwischen Operanden

Start/Ende

Operandenname

Adressen
Start
Ende

Keine Einstellungen

Tab. 5-7:  SPS-Parameter fiir eine dezentrale E/A-Station
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Parameter einer dezentralen E/A-Station

Einstellung

Voreinstellung

E/A-Zuweisung

E/A-Zuweisung

Typ

Modellname

Keine Einstellungen

Adressen

Start XY

Schalterstellung

Schalter 1 bis 5

Keine Einstellung

Detail-Einstellungen

Ausgangsmodus bei Fehler

Loéschen

Betriebsart der SPS bei H/W-Fehler @ Stopp

E/A-Reaktionszeit

10 ms oder 0,2 ms

Standardeinstellung

Basismodulname

Netzmodulname

Erweiterungskabel

Keine Einstellungen

Steckplatz

Basismodus

Tab. 5-7:

SPS-Parameter flir eine dezentrale E/A-Station

@ Die Betriebsart einer dezentralen E/A-Station beim Auftreten eines Fehlers kann abweichend von den Parametern der

Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks (SPS-CPU) eingestellt werden.

Bei einem Fehler in der Master-Station (defekte Sicherung oder Modulvergleichsfehler) wird der Status der Kommunika-
tion (Daten-Link) und das Verhalten der Ausgdnge der dezentralen E/A-Station durch die Kombination der Parameterein-
stellungen der Master-Station und der dezentralen E/A-Station bestimmt. Die folgenden Tabellen zeigen diese

Zusammenhdnge.

Eingestellte Betriebsart bei einem Fehler in der Master-Station (SPS-CPU)

Stopp

Fortsetzen

Eingestellte Betriebsart | Stopp

bei einem Fehler in der

® Daten-Link: Wird bei allen Statio-
nen gestoppt

® Daten-Link: Normal bei allen
Stationen

dezentrglen Fortsetzen | ® Ausgange: Entsprechend der Hal- ® Ausgange: Normale Ausgabe bei
E/A-Station ten/Léschen-Einstellung allen Stationen
Tab. 5-8:  Verhalten der Kommunikation und der Ausgdinge der dezentralen E/A-Station bei einem

Fehler in der Master-Station (SPS-CPU)

Eingestellte Betriebsart bei einem Fehler in der Master-Station (SPS-CPU)

Stopp

Fortsetzen

Stopp
Eingestellte Betriebsart
bei einem Fehler in der
dezentralen

E/A-Station

Fortsetzen

® Daten-Link: Wird bei allen Statio-
nen gestoppt

® Ausgange: Entsprechend der Hal-
ten/Léschen-Einstellung

® Daten-Link: Die gestorte Station
wird getrennt. Normale Kommuni-
kation bei den anderen Stationen

® Ausgange: Bei der gestorten Sta-
tion entsprechend der Halten/
Loschen-Einstellung; Normale Aus-
gabe bei den anderen Stationen

® Daten-Link: Normal bei allen
Stationen

® Ausgange: Normale Ausgabe bei
allen Stationen

Tab. 5-9:

Fehler in der dezentralen E/A-Station

Verhalten der Kommunikation und der Ausgéinge der dezentralen E/A-Station bei einem

@ pie Einstellung der Betriebsart der SPS bei einem Hardware-Fehler ist nur bei dezentralen E/A-Modulen ab der Serien-
nummer 10012... méglich. Zur Einstellung ist auBerdem eine bestimmte Version der Programmier-Software erforderlich.
Prifen Sie die Ihnen verwendeten Programmier-Software, ob sie diese Einstellungen unterstitzt.
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@ Betriebseinstellungen

o —fEmSteIIung THIREmEE Aot

MNET/10H-Remote-E/A-Stationsparameter

5PS-System |SPSRAS |

~

|E,"A-Zuwewsumg |

[ [Eelilerats el

[T [ Aucnshehalspesifitat oniaktiiet

e oyl iscter Ubenragunq

Zuweisungsmethode

¢ Adressen/Start

@ Star/Ende

9 ——— | Zuweisungsmethode
Ubertrﬁgung won Uhemagung nach =
Opername| Adr Start Ende [Opername| Adr Start Ende _J
Ubertrag,. 1 - -
Ubertrag, 2 - -
Uberrag. 3 - -
Uberrag. 4 - -
Ubertrﬁg 5 - -
Ubertrag B - -
Ubertrag. 7 - -
Ubertrag, 8 - -
Uberrag. 3 - -
Ubertrag. 10 - - -

Abb. 5-46: Dialogfenster Betriebseinstellungen einer dezentralen E/A-Station

Nummer

Bedeutung

Beschreibung

Einstellung fir
Remote-E/A-Schaltung

Fur zuklnftige Erweiterungen. Kann zur Zeit nicht eingestellt
werden.

Zuweisungsmethode

Auswahl, wie der Operandenbereich beim Weiterleiten von Daten
zwischen Operanden angegeben wird:

® Adressen/Start: Anzahl der Adressen und Startadresse
® Start/Ende: Start- und Endadresse
Voreinstellung: Start/Ende

Geben Sie bei Bit-Operanden (B, M) als Anzahl der Adressen einen
Wert an, der durch 16 teilbar ist. Bei der Start- und Endadresse
kann entweder der Wert 0" oder ein Wert angegeben werden, der
durch 16 teilbar ist.

Weiterleiten von Daten zwischen
Operanden

Hier wird die Operandentypen und -bereiche angegeben, wenn
Daten zwischen internen Operanden des dezentralen E/A-Moduls
ausgetauscht werden. Es kénnen bis zu 64 Ubertragungen einge-
stellt werden.

Mit dieser Funktion kénnen beispielsweise die Inhalte der Puffer-
speicher von Sondermodulen von den Link-Operanden W in
Datenregister D transferiert werden (siehe Hinweise auf der fol-
genden Seite).

Tab. 5-10: Betriebseinstellungen
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Hinweise zur Weiterleitung von Daten zwischen Operanden

Die Weiterleitung von Daten innerhalb des denzentralen E/A-Moduls ist vorteilhaft, wenn die Puffer-
speicherbereiche nicht zusammenhangend sind oder die Inhalte der Pufferspeicher mehrerer Son-
dermodule fiir die Ubertragung zur SPS-CPU zusammengefasst werden sollen.

Master- Sondermodule
SPS-CPU Modul Dezentrales E/A-Modul A
. . Puffer- Puffer-
Link-Register W speicher speicher
o

a-{reap H
AN

\ MELSECNET/H o { ,,,,,,,,,,,,, :ﬁ\__ {

Datenregister D
(3]

Abb. 5-47: Ubertragung der Pufferspeicherinhalte in die SPS-CPU mit nur einer READ-Anweisung

@ Die Pufferspeicherinhalte werden automatisch in die Link-Register W des dezentralen E/A-Moduls
Ubertragen (Automatische Aktualisierung, siehe unten).

@ Die Link-Register W (und damit die Pufferspeicherinhalte) werden durch die ,Weiterleitung von
Daten zwischen Operanden” in einen zusammenhadangenden Bereich der Datenregister D (iber-
tragen.

© Mit nur einer Anweisung kann die SPS-CPU der Master-Station die Pufferspeicherinhalte aus den
Datenregistern D lesen. (Der umgekehrte Weg, Schreiben in den Pufferspeicher, ware ebenso mit
nur einer Anweisung moglich.)

Falls fir den Datenaustausch zwischen SPS-CPU und Sondermodul REMFR- oder REMTO-Anweisun-
gen verwendet werden, sind mehrere Anweisungen erforderlich.

Master- Sondermodule
SPS-CPU Modul Dezentrales E/A-Modul ~ A
. . Puffer- Puffer-
|_|_| REMFR ]_I Link-Register W speicher speicher
?
}—HRE“;FR H MELSECNET/H

H_[REMFR H Datenregister D

T

Abb. 5-48: Transfer der Pufferspeicherinhalte in die SPS-CPU mit mehreren REMFR-Anweisungen
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Netzwerk-Parameter

Bei einem dezentralen E/A-Modul kdnnen Netzwerk-Parameter in der gleichen Weise eingestellt wer-
den wie fiir eine SPS-CPU.

Es konnen Einstellungen fiir Ethernet- und CC-Link-Netzwerke vorgenommen werden.

Weitere Informationen finden Sie in den Bedienungsanleitungen der Ethernet- und CC-Link-Module.

Remote-Passwort

Fir dezentrales E/A-Modul kann ein Remote-Passwort eingestellt werden (siehe Abschnitt 7.12).

Sondermodul-Parameter

Zum Beispiel durch eine Konfigurations-Software (GX Configurator) kann eine begrenzte Anzahl an
Parametern fiir die installierten Sondermodule in einer dezentralen E/A-Station eines MELSECNET/H-
Netzwerks eingestellt werden. Dabei wird die Gesamtanzahl der eingestellten Parameter fir die
Initialisierung und fiir die automatische Aktualisierung separat berechnet.

Falls in einer dezentralen E/A-Station mehrere Sondermodule installiert sind, miissen mit Konfigura-
tions-Software die Einstellungen aller Sondermodule so vorgenommen werden, dass die maximale
Anzahl der einzustellenden Parameter nicht tberschritten wird.

Wird die maximale Anzahl der Parameter (iberschritten, tritt im dezentralen E/A-Modul der Fehler
,SP.PARA ERROR"” mit dem Fehlercode 3301 auf. Reduzieren Sie in diesem Fall die Anzahl der Para-
meter, und verwenden Sie flr den Austausch der Daten, die nicht automatisch aktualisiert werden,
REMTO- oder REMFR-Anweisungen.

@ |Initialisierung

Fiir die Initialisierung konnen bis zu 512 Parameter eingestellt werden. Wieviele Parameter pro
Sondermodul eingestellt werden kénnen, hangt vom installierten Sondermodul ab.

Die folgende Abbildung zeigt die Initialisierungsparameter fiir ein Analog-Eingangsmodul
Q64AD.

Imitial setting

todule information
Module tppe:  A/D Conversion Module Start 1/0 Ma.: ooza
Module model name:  GE4AD

Setting item Setting value o
CH1 A/D conversion enable/disable setting Enable v‘
CH1 Sampling piocess/averaging process setting Sampling = Die Anzahl der Parameter fiir die
CH1 Timednumber of times specifying Mumber of times e | Initialisierung eines Q64AD
CH1 Average limedaverage number of times setting 4 betrégt ,2". Addieren Sie diesen
e B of s 1o 2800 s Wert zur Anzahl der Parameter
CH2 A4D conversion enable/disable setting Enable - der anderen Sondermodule.
CH2 Sampling process/averaging process setting Sampling |
Details
Select input
Setling range
Enable
Disable
Make test file End setup Cancel

Abb. 5-49: Parameter zur Initialisierung eines Q64AD
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HINWEISE

@® Automatische Aktualisierung

Bei der automatischen Aktualisierung wird der Inhalt bestimmter Pufferspeicheradresseen eines
Sondermoduls automatisch in bestimmte Operanden (M, B, D oder W) ibertragen oder umge-
kehrt der Inhalt von Operanden automatisch in den Pufferspeicher eingetragen.

Bis zu 256 Parameter zur automatischen Aktualisierung kénnen pro dezentralem E/A-Modul
eingestellt werden. Das folgende Beispiel zeigt, wie die Parameter fiir die automatische Aktuali-
sierung gezahlt werden. Alle Einstellungen in einer Zeile werden als eine Einstellung gezéhlt. Die
Anzahl der Daten in den einzelnen Spalten spielt bei der Zahlung keine Rolle. Addieren Sie zuerst
alle Einstellungen eines Sondermoduls und addieren Sie das Ergebnis dann zu den Einstellungen
flir andere Sondermodule, um die Gesamtanzahl zu erhalten.

Auto refresh setting

Madule information

Module moded name:

Module type:  A/D Conversion Module

Q44D

Start 140 Mo,

ooz0

Setting item

Module side
Buffer size

Madule side
Transher
word count

Transfer | PLC side
direction | Device

CH1 Digital output value

Wil | 94— 1 Einstellung

CHZ Thaial oufpor valle

i}

CH3 Digital output walue

W13

CH4 Digital output value

CHT Marirnumn value

CH1 Minimum value

CH2 Maximum value

CH2 Minimum value

CH3 Marirumn value

1
3
1
1
1
1
1
1
1

B A R A B B B B | vl

Make text file

End setup

Cancel

Abb. 5-50: Einstellungen zur automatischen Aktualisierung eines Q64AD

Ob Sondermodul-Parameter zur Initialisierung oder zur automatischen Aktualisierung eingestellt
werden koénnen, hdngt vom verwendeten Sondermodul ab. Informationen hierzu enthalten die
Bedienungsanleitungen der Sondermodule.

Die Anzahl der Parameter zur Initialisierung eines Sondermodauls ist in der Bedienungsanleitung des
entsprechenden Sondermoduls angegeben.
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Programmierung

6

HINWEIS

6.1

6.1.1

HINWEIS

Programmierung

Falls Sie die Beispielprogramme oder Teile davon fiir eine Anwendung lGbernehmen mdochten,
Uberzeugen Sie sich bitte vorher davon, dass dadurch keine Fehler oder gefahrlichen Zustande
auftreten kdnnen.

Hinweise zur Programmierung

Verriegelungssignale

In diesem Abschnitt werden die Link-Sondermerker und -register beschrieben, die im Ablaufpro-
gramm zur Verriegelungen verwendet werden konnen. Weitere Link-Sondermerker und -register, die
Informationen zum Zustand des Netzwerks oder der einzelnen Stationen enthalten, sind im Anhang,
Abschnitt A.3 bzw. A4, aufgefiihrt.

Voreingestellt ist, dass jedem MELSECNET/H-Netzwerkmodule jeweils 512 Link-Sondermerker SB
und 512 Link-Sonderregister SW in der SPS-CPU zugewiesen werden. Falls mehrere Netzwerkmodule
installiert sind, werden diese Operanden in der SPS-CPU in einem Abstand von 512 Adressen (OH bis
1FFH) gespeichert.

Montageposition
Operand
1. Modul 2. Modul 3. Modul 4. Modul
SB OH bis TFFH 200H bis 3FFH 400H bis 5FFH 600H bis 7FFH
SW OH bis 1FFH 200H bis 3FFH 400H bis 5FFH 600H bis 7FFH
Tab. 6-1: Zuordnung der Link-Sondermerker (SB) und Link-Sonderregister (SW), wenn mehrere

Netzwerkmodule installiert sind.

Beim MELSEC System Q werden alle Link-Sondermerker (SB) und Link-Sonderregister (SW) eines
Netzwerkmoduls lbertragen. Verwenden Sie aus diesem Grund dieselben Operanden SB und SW
nicht mehrmals im Programm.

@® Link-Sondermerker

Verfligbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/iz.g?at:?;ﬁ
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial

Zeigt den Betriebszustand des Netzwerkmoduls

SB(gg)ZO Modul-Zustand | 0: Normaler Betrieb [ [ J O O
1:  Fehler
Zeigt an, welcher Stationstyp durch die Parame-
ter des Netzwerkmoduls im Host eingestellt ist.

SB0044 | Stationseinstel- | 0: Dezentrale E/A-Station oder Multiplex- ° ° ° °

(68) lung (Host) Remote-Sub-Master-Station
1:  Master-Station oder Multiplex-Remote-
Master-Station
Zeigt den Zustand der Datendurchleitung bei der
Host-Station (transiente Ubertragung freigege-
ben)
Zustand der ;

0: Normaler Betrieb

58((7)?;‘7 Datendurchlei- 1 Eehl [ ([ [ J [ J

tung (Host) : renler
Bei einem Fehler wird die Ursache in den
Link-Sonderregistern SW0047 und SW0048
gespeichert.
Tab. 6-2: Link-Sondermerker, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen
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Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial

Optisch | Koaxial

SB0048*
(72)

Zustand der
Master-Station
(Host)

Zeigt den Zustand der Host-Station
0: Dezentrale E/A-Station
1:  Der Stationstyp wird durch SB0044
angegeben:
SB0044 = 0: Dezentrale E/A-Station oder
Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station
SB0044 = 1: Master-Station oder Multiplex-
Remote-Master-Station

SB0049
(73)

Zustand der
Datenverbin-
dung (Host)

Zeigt den Zustand der Datenverbindung bei der
Host-Station

0: Normaler Betrieb
1: Fehler

Bei einem Fehler wird die Ursache im Link-Son-
derregister SW0049 gespeichert.

SB0070*
(112)

Zustand der
Datendurchlei-
tung der einzel-
nen Stationen

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der
einzelnen Stationen (jedoch nicht fur reservierte
Stationen und Stationen, denen eine zu hohe Sta-
tionsnummer zugewiesen wurde)

0: Normaler Betrieb aller Stationen

1:  Fehler bei mindestens einer Station

Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist,
kann in den Link-Sonderregistern SW0070 bis
SWO0073 die gestorte Station ermittelt werden.
Abhédngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktuali-
sierung der Link-Daten kann zwischen der
Anzeige in SW0070 bis SW0073 und der Aktuali-
sierung von SB0070 ein Programmzyklus
vergehen.

SB0074*
(116)

Zustand der
zyklischen
Datenibertra-
gung der
einzelnen
Stationen

Zeigt den Zustand der zyklischen Dateniubertra-
gung der einzelnen Stationen (jedoch nicht fur
reservierte Stationen und Stationen, denen eine
zu hohe Stationsnummer zugewiesen wurde)

0: Alle Stationen fiihren die zyklische
Datenlbertragung aus

1:  Mindestens eine Station flhrt keine
zyklische Datenlibertragung aus

Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist,
kann in den Link-Sonderregistern SW0074 bis
SWO0077 die gestorte Station ermittelt werden.

Abhédngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktuali-
sierung der Link-Daten kann zwischen der
Anzeige in SW0074 bis SW0077 und der Aktuali-
sierung von SB0074 ein Programmzyklus
vergehen.

Tab. 6-2:

Link-Sondermerker, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen

@: Link-Sondermerker ist verfligbar; O: Link-Sondermerker steht nicht zur Verfiigung

* Nur giltig, wenn SB0047 den Zustand ,0” hat. Nimmt SB0047 den Zustand ,1“ an (Fehler), wird der letzte Zustand
gespeichert.

.Optisch” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks als optischer Doppelring

,Koaxial” in der Spalte ,Verfiigbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks mit Koaxialkabel
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Hinweise zur Programmierung

Programmierung

® Link-Sonderregister

Verfiigbarkeit
: : Dezentrale E/
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der
SW0070* einzelnen Stationen (einschlieBlich der Host-Sta-
(112) tion)
Fur jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 bi2 bis b4 b3 b2 bl b0
swo070 | 16 | 15 [14 | 13 |bis | 5 | 4 |3 [2 | 1
swoo71 | 32 | 31 |30 |29 [ bis | 21 |20 [ 19| 18 |17
WO0071*
S (10103) SW0072 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 35 | 34 | 33
SWo0073 | 64 | 63 [ 62 | 61 |bis| 53 |52 | 51| 50 | 49
Zustand der Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stati
Datendurchlei‘ e Zifrern IS geben die Stationsnummer an.
t der einzel- . . [ ] [ [ J [
U”QS ereinzel- | e Betriebsart Online:
nen Stationen
SWo0072* Bit = 0: Normaler Betrieb (einschlieBlich Stationen
(114) mit glltiger Stationsnummer und
reservierter Stationen)
Bit = 1:Fehler
® Betriebsart Offline:
SWO0073* Bit = 0: Normaler Betrieb
(115) Bit =1: Fehler (einschlieBlich Stationen
mit glltiger Stationsnummer und
reservierter Stationen)
Zeigt den Zustand der zyklischen Datenuibertra-
gung der einzelnen Stationen (einschlieBlich der
SW0074* Host-Station)
(116) Fir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 bl4 b13 bl2 bis b4 b3 b2 bl b0
swoo74 | 16 | 15 [14 |13 |bis [ 5 | 4 [ 3 |2 |1
SW0075 32 31|30 29 | bis 21 | 20 19 18 | 17
SW0076 | 48 | 47 | 46 | 45 |bis | 37 | 36 35 | 34 | 33
SW0075* swoo077 | 64 | 63 | 62 | 61 |bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
(117) Zustand der Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
zyklischen Bit= 0: Zyklische Dateniibertragung wird
Datenlibertra- ausgefiihrt (einschlieBlich Stationen ° PY PY PY
gung der mit gliltiger Stationsnummer und
einzelnen reservierter Stationen)
SW0076* Stationen Bit = 1: Station fiihrt keine zyklische
(118) Datenlibertragung aus.
Wird eine SPS-CPU, die zusammen mit einem
QJ71LP21S-25 installiert ist, ausgeschaltet, kann
die Erkennung eines Fehlers bei der zyklischen
Dateniibertragung ldnger als gewéhnlich dauern.
. Damit ein Fehler sofort erkannt wird, sollte in
5%01097)7 jeder Station das Senden durch einen
Link-Merker (LB) verriegelt werden. Weitere Hin-
weise hierzu enthélt die Bedienungsanleitung
zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk.
Tab. 6-3: Link-Sonderregister, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen
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Verfiigbarkeit

Dezentrale E/

Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station A-Station

Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial

SW0078* Zeigt den Zustand der Parameterkommunikation
(119) der einzelnen Stationen

SW0079* Fir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
(120) b15 b14 b13 bi2 bis b4 b3 b2 bl b0

SWO007A* swoo78 | 16 [ 15 |14 |13 |bis | 5 | 4 [ 3 [2 |1
(21 Swo079 | 32 | 31 30 | 20 |bis [ 21 |20 |19 | 18 |17

SWO07A | 48 | 47 | 46 | 45 |bis [ 37 | 36 |35 | 34 | 33
Swoo7B | 64 | 63 | 62 | 61 |bis [ 53 | 52| 51| 50 | 49

Zustand der
Parameterkom-
munikation Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.

SW007B* Bit=0: E§ wird eine andere Korpmgnikation aJs

(122) die Parameterkommunikation ausgefiihrt
(einschlieBlich Stationen mit gliltiger
Stationsnummer und reservierter
Stationen)

Bit = 1: Station fuihrt Parameterkommunikation
aus.

Tab. 6-3: Link-Sonderregister, die im Programm zur Verriegelung verwendet werden kénnen
@: Link-Sonderregister ist verfiigbar; O: Link-Sonderregister steht nicht zur Verfiigung

* Nur giiltig, wenn SB0047 den Zustand ,0” hat. Nimmt SB0047 den Zustand ,1“ an (Fehler), wird der letzte Zustand
gespeichert.

,Optisch” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks als optischer Doppelring

III

,Koaxial” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks mit Koaxialkabel

Programmbeispiel

Der Kommunikationsstatus der Host-Station und der anderen Stationen sollte im Programm zur Ver-
riegelung verwendet werden.

In diesem Programmbeispiel wird fiir das Kommunikationsprogramm der Status der Host-Station
(SB0047,SB0049) und der Status der Station Nr. 2 (jeweils das Bit 1 in SW0070, SW0074 und SW0078)
abgefragt.

® Ubersicht der verwendeten Operanden

Operand Bedeutung Bemerkung
Master-Control-Anweisung zur Ausfiihrung des Programmteils zur Kommunikation mit
Merker M1 .
Station Nr.2
SB20 Modul-Status —
SB47 Zustand der Datendurchleitung (Host-Station) Link-Status des Netzwerkmo-
duls, das zusammen mit der
) SB49 Zustand der Datenverbindung (Host-Station) SPC-SPU montiert ist, die dieses
Link-Operanden Programm ausfiihrt
SW70 Zustand der Datendurchleitung der Stationen Link-Status der Stationen im
SW74 Zustand der Datenverbindung der Stationen MELSECNET/H dezentralen
SW78 | Zustand der Parameterkommunikation E/A-Netzwerk
T0 Zustand der Datendurchleitung
T Zustand der Datenverbindung ) ) )
Timer T2 Zustand der Datendurchleitung \(erzogerungen fiir Kommunika-
_ tionsfehler
T3 Zustand der zyklischen Ubertragung
T4 Zustand der Parameterkommunikation

Tab. 6-4:  Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden
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Programmierung

® Programm

$B47 H k[
— (10 D
5B49 H KO
— (T b
SW70.1 H k]
| (2 30
Si74. 1 H |
M (13 J
SH78. 1 H K]
— (T4 b
$B20 10 T T2 1 T4
—F FF H H I rs e No M 1 0
wo_m I Programm zur Kommunikation mit der dezentralen E/A-StationNr.2
{MeR NO 1
[END 1
Abb. 6-1: Statuspriifung der Stationen

Nummer

Beschreibung

Damit durch kurzzeitige Leitungsprobleme wie Rauschen oder dhnliches die Datenverbindung nicht als feh-

lerhaft erkannt und unterbrochen wird, werden Fehler verzégert.

Die folgenden Werte gelten als Richtwerte (Ersetzen Sie den Platzhalter O durch diese Werte):

® Status der Datendurchleitung (TO, T2): (Zykluszeit der SPS X 4) oder hoher

® Status der zyklischen Kommunikation (T1, T3): (Zykluszeit der SPS X 3) oder héher
® Status der Parameterkommunikation (T4): (Zykluszeit der SPS X 3) oder héher

(2]

Wenn die Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station Nr. 2 fehlerfrei verlauft, wird die Master-Control-
Anweisung eingeschaltet und das Programm zur Kommunikation ausgefiihrt.

Tab. 6-5:

Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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6.1.2

HINWEIS

Sondermodule in dezentralen E/A-Stationen

Falls die Initialisierungseinstellungen fiir ein in einer dezentralen E/A-Station installiertes Sondermo-
dul durch das Ablaufprogramm (z. B. durch REMTO-Anweisungen) in den Pufferspeicher des Sonder-
moduls Uibertragen werden, sollte das Programm so ausgelegt werden, dass die Master-Station einen
RESET des dezentralen E/A-Moduls erkennt und anschlieBend die Initialisierungsdaten erneut an die
dezentrale E/A-Station Uibertragt.

Ein RESET des dezentralen E/A-Moduls kann mit dem RESET-Taster am Modul oder durch Aus- und Ein-
schalten der Versorgungsspannung der dezentralen E/A-Station ausgefiihrt werden.

Bei fehlenden Initialisierungseinstellungen kann es beispielsweise vorkommen, dass bei Analog-Ein-
und -Ausgangsmodulen die A/D- bzw. D/A-Wandlung fiir die verwendeten Kanale nicht freigegeben
oder fiir die nicht verwendeten Kanaéle nicht gesperrt wird.

@ Die Initialisierungseinstellungen werden zum Sondermodul in der dezentralen E/A-Station tGbertragen.
Dezentrales

SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul Sondermodul
Pufferspeicher

H—{rao o

Initialer Wert: 10

(@ Am dezentralen E/A-Modul wird ein RESET ausgefiihrt.

Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul Sondermodul

Pufferspeicher

y

RESET

® Die Initialisierungseinstellungen werden erneut zum Sondermodul tibertragen.

Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul Sondermodul

Pufferspeicher

I—HR;]VITO H » 0

Initialer Wert: 10

Abb. 6-2: Nach einem RESET des dezentralen E/A-Moduls miissen die Initialisierungseinstellungen

erneut libertragen werden.

Werden die Sondermodulparameter (Initialisierungseinstellungen) in die dezentrale E/A-Station
Ubertragen (die Initialisierung erfolgt in diesem Fall nicht durch das Ablaufprogramm), werden die
Initialisierungseinstellungen auch bei einem RESET des dezentralen E/A-Moduls automatisch vor-
genommen.
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Hinweise zur Programmierung Programmierung

Programmbeispiel

Der Status der Kommunikation der einzelnen dezentralen E/A-Stationen kann durch Auswerten der
Link-Sonderregister SW0070 bis SW0073 (Zustand der Datendurchleitung der Stationen) gepriift
werden (siehe vorherigen Abschnitt 6.1.1).

@® Ubersicht der verwendeten Operanden

Operand Bedeutung
MO Dezentrale E/A-Station Nr. 2 ist kommunikationsbereit
Merker M1 Anforderung: Sondermodul in dezentraler E/A-Station Nr. 2 initialisieren
M10 Sondermodul in dezentraler E/A-Station Nr. 2 initialisieren
Link-Operanden SW70 Zustand der Datendurchleitung der Stationen
Tab. 6-6: Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden

® Programm

Sondermodul
initialisieren

{pPLS MO 10

[PLS M1 10

—

M10

—i |

REMTO-Anweisung wurde
fehlerfrei ausgefiihrt

| |
: Programm zur Initialisierung des Sondermoduls in der :_ o
: dezentralen E/A-Station (z. B. durch REMTO-Anweisungen) :
| |

—

{END 1

Abb. 6-3:

Beispiel fiir die Initialisierung eines Sondermoduls in der dezentralen E/A-Station Nr. 2

Nummer

Beschreibung

Wenn die Station 2 kommunizieren kann (SW70.1 = Zustand der Station Nr. 2), wird MO fiir einen Zyklus
gesetzt.

12

Durch das Signal ,Sondermodul initialisieren” oder MO wird M1 fiir einen Zyklus gesetzt.

e

Durch die Anforderung zur Initialisierung wird M10 gesetzt.

o

Wenn M10 gesetzt ist, werden die Anweisungen zur Initialisierung des Sondermoduls bearbeitet.

6

Wenn die REMTO-Anweisung, mit der die Initialisierungsdaten in das Sondermodul Gbertragen wurden, feh-
lerfrei beendet wurde, wird M10 wieder zurlickgesetzt.

Tab. 6-7:

Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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Programmierung Zyklische Ubertragung

6.2

Zyklische Ubertragung

Abhdngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der Link-Daten kann es vorkommen, dass
32-Bit-Daten (2 Worte) in alte und neue Daten ein und desselben Worts (16 Bit) getrennt werden.

Dies betrifft beispielsweise:
- Digitale Ausgangswerte von Analog-Eingangsmodulen
— Istwerte und Sollwerte von Positioniermodulen

Ein MELSECNET/H dezentrales E/A-Netzwerk bietet die folgenden Funktionen, um diese Trennung
zusammengehdriger Daten zu verhindern:

- 32-Bit-Datenkonsistenz (siehe folgender Abschnitt 6.2.1)

- Sichere Block-Dateniibertragung pro Station (siehe Abschnitt 6.2.2)

6.2.1 32-Bit-Datenkonsistenz
Die zusammenhingende Ubertragung von 32-Bit-Daten wird automatisch durch die Einstellung der
Parameter sichergestellt, wenn dabei die folgenden Bedingungen erfiillt werden:
— Die Startadresse der Link-Merker LB ist 0 oder ein Vielfaches von 32 (20H).
- Die Anzahl der Link-Merker LB pro Station ist ein Vielfaches von 32 (20H).
- Die Startadresse der Link-Register LW ist 0 oder ein Vielfaches von 2 (2H).
- Die Anzahl der Link-Register LB pro Station ist ein Vielfaches von 2 (2H).
Werden diese Bedingungen nicht erfillt, wird wahrend der Einstellung der Parameter mit der Pro-
grammier-Software eine Warnung vor der Trennung von 32-Bit-Daten angezeigt.
LB Netzwerkparameter Zuweisung des Remote-Station-Netzwerkbereichs im MNET/10(H). Moduladresse: 1.
Einstellung allgemeiner Parameter und E/A-Zuwweisung
— Zuweisungsmethode ——
( Adressen/Start Ubarwach -Zeit |2DD x10ms TS
& Star/Ende g'eas‘fr'ﬂ?ta“me” |£— Fensterwechseln W
W-Station -> R-Station M-Station <- B-Station M-Station -> B-Station M-Station <- B-Station =
Stations-hr. B B W L
Adr. Start Ende Adr, Start Ende Adr, Start Ende Adr. Start Ende
1 3z onan 0MFE 3z o1aa 011F 16 onoo 0naF 16 0400 040F
2 32 onzo 003F 32 o1zo 013F 16 o1on 010F 16 0s00 0B0F
3 32 0040 005F 32 0140 015F 16 0200 020F 16 0600 0BOF
| 4] 3z a1} 007F 3z 0160 017F 16 03on 030F 16 oron 070F 'ﬂ
4 4
Abb. 6-4: Beispiel fiir die Einstellung von LB und LW mit 32-Bit-Datenkonsistenz
HINWEIS Wenn mehr als 32-Bit (2 Worte) zusammenhangend libertragen werden sollen, muss die Blockda-
tensendung verwendet werden (siehe folgender Abschnitt 6.2.2).
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Programmierung

6.2.2

HINWEISE

Sichere Block-Dateniibertragung pro Station

Bei der Aktualisierung der Link-Daten werden zwischen der SPS-CPU und einem Netzwermodul Quit-
tungssignale ausgetauscht (,Handshake”). Dadurch wird die zusammenhangende Ubertragung von
Daten einer Station gewahrleistet.

Bei der sicheren Block-Datensendung bzw. dem sicheren Block-Datenempfang pro Station wird ver-
hindert, dass Doppelwortdaten (32 Bit), wie beispielsweise die von einem Positioniermodul gemel-
deten Ist-Werte, durch die zeitlichen Abléufe bei der zyklischen Ubertragung in alte und neue Daten
eines Worts (16 Bit) getrennt werden.

Die Block-Datenlibertragung kann nur bei der Master-Station in den ergdnzenden Einstellungen der
allgemeinen Parameter aktiviert werden. In der Voreinstellung ist diese Funktion deaktiviert.

Abb. 6-5:

Einstellung der Block-Datensendung und des
Block-Datenempfangs in den ergdnzenden
Einstellungen

Erganzung MNET/10(H) allgemeine Parameter
| s
|2 Station

Konstanter Zyklus

Max. Anzahl Meldungen an die
Systemstationen in einem Zyklus.

[~ Wit Multiplex-Ukertragung

] Beisustall defKonthallstatian erfalgt e Data=lbnlk duteh
die Eub-KentEl statiEn

[ Block-Datensendung sichern pra Station
[ Block-Datenempfang sicherm pro Statian

[~ EMDE asynchrone Einstellungen
(Asyncroner Verbindungs-Scan aus Ablaufscan)

Wenn ,Block-Datensendung sichern pro Station” und ,Block-Datenempfang sichern pro Station”
aktiviert werden, werden keine zusatzlichen Verriegelungen fiir die zwischen den Stationen ausge-
tauschten Link-Daten benétigt.

SPS-CPU Netzwerk-Module
OperandenwW Operanden LW
Durch
Aktualisi A
aIl(Jtaulaslliiirgrr;g Aktualisierung A Station Nr. 1 Datenkonsistenz
Daten
Durch
Aktualisierung B i .
aktua”siertg Aktualisierung B Sta(tll'oonstl;lr. 2 Datenkonsistenz
Daten
Durch Station Nr. 3 Datenkonsistenz
Aktualisierung C .
aktualisierte Aktualisierung C
Daten Station Nr. 4 } Datenkonsistenz

Abb. 6-6: Ubertragung von Blockdaten

Damit die Blockdateniibertragung aktiviert werden kann, missen Aktualisierungsparameter einge-
stellt werden (Abschnitt 5.1.5).

I Die Blockdateniibertragung kann nur bei der Master-Station eingestellt werden.

Die Blockdateniibertragung hat Einfluss auf die Verzdgerungszeit bei der Ubertragung (siehe
Abschnitt 3.4.2).
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6.3

Kommunikation mit E/A-Modulen

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen und die Programmierung beschrieben, die erforder-
lich sind, damit eine SPS-CPU mit E/A-Modulen in einer dezentralen E/A-Station zyklisch Daten aus-
tauschen kann.

Systemkonfiguration fiir ein Beispiel

Master-Station Dezentrale E/A-Station (Station Nr. 1)

T | 2| 2 T || §|68

< S o < o = N

4= T [aa) P [<a] (@] >

] wn — [} — o
b a ~ pd ~
wv =) )
(e} (e}

£

il

Abb. 6-7: Inder dezentralen E/A-Station ist ein digitales Eingangs- und ein digitales Ausgangsmodul
installiert.

Anforderungen an das Beispielprogramm
Das Programm soll in diesem Beispiel die folgenden Funktionen ausfiihren:

- Wenn der Eingang X0 der dezentralen E/A-Station eingeschaltet wird, nimmt der Merker M1000
den Zustand ,1” an.

- Wenn der Merker M2000 den Zustand ,1” hat, wird der Ausgang Y10 der dezentralen E/A-Station
eingeschaltet wird.

Ubersicht der verwendeten Operanden

Operand Bedeutung Bemerkung

. Eingang X0 des QX40 in der
Eingang X1000 | — dezentralen E/A-Station

Ausgang Y10 des QY40P in der
dezentralen E/A-Station

Ausgang Y1010 |—

M1000 | Zustand des Eingangs X0 der dezentralen E/A-Station
M2000 | Zustand des Ausgangs Y10 der dezentralen E/A-Station

Merker

Tab. 6-8:  Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden

Einstellungen fiir die Master-Station
® Netzwerk-Parameter
- Netzwerktyp: MNET/H (Remote Master)
- Start-E/A-Adr.. 0000H
- Netzwerk-Nr.: 1
- Anz. Stationen: 1

- Modus: Online
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Kommunikation mit E/A-Modulen

Programmierung

- Zuweisung Netzwerkbereich

hd-Station -> B-Station h-Station <~ R-Station -

Stations-Mr e N bl * L
Adr. | Stat | Ende Adr. | Stan | Ends 4adr. | Stan | Ende Adr. | Stan | Ende

1 256 | 1000 | 10FF 256 | ooo0 | OOFF 25 | 1000 | 10FF 256 | ooo0 | OOFF =

Abb. 6-8: X/Y-Einstellung fiir dieses Beispiel

- Aktualisierungsparameter

Link-seitig SPS-seitig -~
Opername| Adressen Start Ende Opernarme| Adressen Start Ende

Uberrag. 5B [SB 512 nooo 0FF| 4= |SB 512 nono 01FF
Ubertrag. S¥  [SW 512 nonao 01FF| 4 [S 512 nono 01FF
Zufallszykius  |LB - -

Zufallszykius L - -

Ubertr1 L - 512 1000 11FF| 4= [x - 512 1000 11FF
Ubertr? Ly b 512 1000 T1FF| 4 | - 512 1000 11FF

Abb. 6-9: Aktualisierungsparameter fiir dieses Beispiel

Einstellungen fiir das dezentrale E/A-Modul

Es werden die voreingestellten Parameter verwendet (siehe Abschnitt 5.2.1).

){ Eingang X0 in der dezentralen E/A-Station

Ausgang Y10 in der dezentralen
E/A-Station

Programm
X1000
I X {M1000
2000
I (Y1010
Abb. 6-10: Verwendung der Merker M1000 und M2000 im Programm
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Programmierung Kommunikation mit Sondermodulen

6.4 Kommunikation mit Sondermodulen
In diesem Abschnitt werden anhand eines Beispiels die Einstellungen und die Programmierung erlau-
tert, die erforderlich sind, damit eine SPS-CPU mit Sondermodulen in einer dezentralen E/A-Station
zyklisch Daten austauschen kann.
6.4.1 Beispiel
Systemkonfiguration
Master-Station Dezentrale E/A-Station (Station Nr. 1)
AHBEBE TEHEBE
N N <
S 2|E]°]3 SlE|°|5|8
e o
Abb. 6-11: In der dezentralen E/A-Station ist ein Analog-Eingangsmodul Q64AD installiert.
Vor der Programmierung
Bei der dezentralen E/A-Station kdnnen schon vor der Programmierung in den SPS-Parametern die
LSchalter” fiir das Analog-Eingangsmodul Q64AD eingestellt werden:
— Schalter 1: 0430H (Eingangsbereiche; Kanal 1: 4 bis 20 mA, Kanal 2: 0 bis 5 V, Kanal 3:-10 bis 10 V)
- Schalter 2: Keine Einstellung
— Schalter 3: Keine Einstellung
— Schalter 4: 0000H (Normale Auflsung)
— Schalter 5: 0000H (Fest eingestellt)
Initialisierungsdaten
- Kanale, fiir bei denen die A/D-Wandlung freigegeben ist: Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3
— Fir die einzelnen Kanale werden zur Erzeugung des digitalen Ausgangswerts die folgenden
Methoden verwendet:
e Kanal 1: Kontinuierliche Messung (keine Mittelwertbildung)
e Kanal 2: Mittelwertbildung tiber eine Anzahl von Werten (50 Werte)
e Kanal 3: Mittelwertbildung Uber eine definierte Zeitspanne (1000 ms)
Anforderungen an das Beispielprogramm
Das Programm sollin diesem Beispiel die digitalen Ausgangswerte der Kanale 1 bis 3 des Q64AD in die
SPS-CPU Ubertragen. Falls ein Fehler auftritt, soll der Fehlercode im BCD-Format angezeigt werden.
Nach der Beseitigung der Fehlerursache wird der Fehlercode gel6scht.
Vorgestellt werden im Folgenden zwei Programmvarianten:
- Einstellung der Initialisierung/automatischen Aktualisierung mit GX Configurator-AD oder GX
Works2 (Abschnitt 6.4.2)
- Initialisierung und Datenaustausch tber das Ablaufprogramm (Abschnitt 6.4.3)
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Programmierung

6.4.2

rator-AD oder GX Works2

Einstellung der Initialisierung/automatischen Aktualisierung mit GX Configu-

Wenn die Initialisierung des Q64AD und die automatische Aktualisierung mit GX Configurator-AD
oder GX Works2 eingestellt wird, reduziert sich das Programm in der SPS erheblich.

Ubersicht der verwendeten Operanden

Operand Bedeutung Bemerkung
Eingdnge X21 Digitale Ausgangswerte lesen
(auf dem Haupt- .
X40 (X20 bis X2F
baugruppen- X23 Fehler 16schen Qa0 15 X26)
trager)
X1020 | Modul ist betriebsbereit
Eingdnge . - -
- X1029 | Einstellung der Betriebsbedingungen beendet .
(in dezentraler Q64AD (X1020 bis X102F)
E/A-Station) X102E | A/D-Wandlung beendet
X102F | Fehler erkannt
Ausgange
(auf dem Haupt- Y30 . .
baugruppen- bis Y3B Anzeige des Fehlercodes (BCD, 3 Stellen) QY40P (Y30 bis Y3F)
trager)
Ausgadnge
(in dezentraler Y102F Anforderung zum Fehler |6schen Q64AD (Y1020 bis Y102F)
E/A-Station)
W11 Digitaler Wert von Kanal 1
) w12 Digitaler Wert von Kanal 2 Werden automatisch aktuali-
Link-Operanden W Diaitaler W Kanal siert (Einstellung in GX Configu-
13 igitaler Wert von Kanal 3 rator AD/GX Works2)
w14 Fehlercode des Q64AD
D1 Digitaler Ausgangwert Kanal 1
Register D2 Digitaler Ausgangwert Kanal 2 Werte werden.d.urch das Pro-
gramm aktualisiert
D3 Digitaler Ausgangwert Kanal 3
Tab. 6-9: Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden

Einstellungen fiir die Master-Station

Netzwerkparameter

Netzwerktyp:
Start-E/A-Adr.:
Netzwerk-Nr.:
Anz. Stationen:
Modus:

MNET/H (Remote Master)
0000H

1

1

Online

Zuweisung Netzwerkbereich

hd-Station > B-Station M-Station < RB-Station A}
Statians-Mr. e & % % _J
Adr. | Stot | Ende | Adr. | Stat | Ende | Adr | Stat | Ende | Adr. | Sted | Ende
1 256 | 1000 | 10FF 256 | 0000 | OOFF 256 | 1000 | TOFF 256 | o000 | OOFF =
Abb. 6-12: X/Y-Einstellung fiir dieses Beispiel
hd-Station -» F-Station M-Gtation <- B-Station hi-Station -> B-Station M-Station <- R-Station =
Stations-Nr. B B W W |
Adr. | Stat | Ende | Adr. | Stat | Ende | Adr | Gtat | Ende | Adr. | Stan | Ende
1 \ [ [ \ 160 | 0100 | O19F 160 | ooon | omaF |l
Abb. 6-13: B/W-Einstellung fiir dieses Beispiel
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- Aktualisierungsparameter

Link-seitig SPE-seitig -~
Opername| Adressen Start Ende Opername| Adressen Start Ende

Uberrag. S8 [SB 512 nooo 0FF| 4= |SB 512 nono 01FF
Ubertrag. S¥Y  [SW 512 nooo 01FF| 4 [SW 512 nono 01FF
Zufallszyklus LB - b

Zufallseyklus LW - -

Ubertr1 ] > 8192 nooo 1FFF| 4% [B - 8192 nono 1FFF
Ubertr 2 L' A 8192 nooo 1FFF| 4 W i 192 nono 1FFF
Ubertr.3 B b 512 1000 T1FF| 4= [x - 512 oo 11FF
Ubertr4 Ly A 512 1000 11FF| 4= | - 512 1000 11FF]
Ubertr5 v - -

Abb. 6-14: Aktualisierungsparameter fiir dieses Beispiel

Einstellungen fiir das dezentrale E/A-Modul

@® SPS-Parameter
In den SPS-Parametern werden die ,Schalter” fiir das Analog-Eingangsmodul Q64AD eingestellt
(siehe Abschnitt 6.4.1).

@ Initialisierung/automatische Aktualisierung (GX Configurator-AD oder GX Works2)

Nehmen Sie die Einstellungen vor, die im Abschnitt 6.4.1 beschrieben sind. Beachten Sie dabei
bitte die Hinweise zu Sondermodulen in den Abschnitten 5.2.1 und 6.1.2.

HINWEIS Die Bedienung der Software (GX Configurator-AD oder GX Works 2) ist in der Bedienungsanlei-
tung der jeweiligen Software und der Bedienungsanleitung der Analog-Eingangsmodule des
MELSEC System Q (Art.-Nr. 149806) beschrieben.

Stellen Sie fiir das Q64AD ein:

- Modultyp: Analogmodul
- Modulname:  Q64AD

- Start-E/A-Adr.. 0020H

- Initialisierungseinstellungen

tting
Module information
Module type:  A/D Conversion Module Start 1/0 Mo, oozo
Module model name: 06440

Setting item Setting value et
CH1 A/D conversion enable/disable setting Enable -
CH1 Sampling process/averaging process setting Sampling =
CH1 Time/number of times specifying Mumber of times - |
CH1 Average time/average number of times setting 4

[Setting range] Time: 2 to 5000 ms
MNurmber of tirmes: 4 to 62500 tines

CH2 4/D conversion enable/disable setting Enable -
CH2 Sampling process/averaging process setting Sampling S
Details
Select input
Setting range
Enable
Disable
i ake text file End setup | Cancel I

Abb. 6-15: Initialisierungseinstellungen fiir das Q64AD im GX Configurator-AD
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Kommunikation mit Sondermodulen Programmierung

- Einstellungen zur automatischen Aktualisierung
Die folgenden Link-Operanden W werden automatisch aktualisiert:
e Digitaler Ausgangswert Kanal 1 = W11
e Digitaler Ausgangswert Kanal 2 = W12
e Digitaler Ausgangswert Kanal 3 = W13
e Fehlercode des Q64AD = W14

Auto refresh setting

Maodulg information
todule type: 4/ Conversion Module Start 1/0 Mo 0020
Module model name:  QB44AD

Bl Sy Transfer | PLC side |
Transher

direction | Device
word count

Module side

Setting itern Buffer size

CH1 Digital output walue W1
W12

W13

CH2 Digital output walue

CH3 Digital output walue

CH4 Digital output value

CH1 Minimum value

CH2 Marirumn value

CH2 Minimum value

1
1
1
1
CH1 Marirurn value 1
1
1
1
|

B I RV I IRV BV BRIV Y

CH3 Marirnumn value

b ake tet file End zetup Cancel

Abb. 6-16: Einstellung der automatischen Aktualisierung im GX Configurator-AD

HINWEIS Verwenden Sie bei der automatischen Aktualisierung SPS-seitig nicht die Operanden X und Y.
Werden diese Operanden nicht korrekt verwendet, kann die Funktion des Netzwerks beeintrach-
tigt werden.

Verwenden Sie die Operanden X und Y auch nicht innerhalb der Netzwerk-Parameter der dezen-
tralen E/A-Station in den Einstellungen zur Aktualisierung eines CC-Link-Netzwerk.
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Kommunikation mit Sondermodulen

Programm

Digitale Ausgangswerte lesen
X21 X1020  X102E Y1029
I {f [ H fhov Wit b1 10
{Mov w2 D12 b
{wov w3 D13 3]
Fehlererkennung und -anzeige
X23 X102F
n { [BCD  wi4 ko @
[SET viork 1 ©
Y102F  XI102F
} 1t [RST YioF 1 O
JEND )

Abb. 6-17: Programm zum Lesen der digitalen Ausgangswerte und zur Reaktion bei einem Fehler

Nummer | Beschreibung

Nach dem Abschluss der A/D-Wandlung werden die digitalen Aus-
gangswerte der Kandle in die Register Ubertragen, in denen sie der
SPS-CPU fir die weitere Verarbeitung zur Verfligung stehen.

Kanal 1

Kanal 2

Kanal 3

Bei einem Fehler wird der Fehlercode gelesen und im BCD-Format ausgegeben.

Die Anforderung zum L&éschen des Fehlers (YF) wird gesetzt.

0000 0e

Wird kein Fehler mehr angezeigt, wird die Anforderung zum Loschen des Fehlers (YF) zuriickgesetzt.

Tab. 6-10: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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Kommunikation mit Sondermodulen

Programmierung

6.4.3

Initialisierung und Datenaustausch iiber das Ablaufprogramm

Dieses Beispielprogramm initialisiert das Analog-Eingangsmodul Q64AD und Uibertragt die digitalen
Ausgangswerte in die SPS-CPU.

HINWEIS

Ubersicht der verwendeten Operanden

Die Applikationsanweisungen REMTO und REMFR, mit denen Daten in den Pufferspeicher eines
Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station geschrieben bzw. aus deren Pufferspeicher gele-
sen werden, bendtigen zur vollstandigen Ausfiihrung mehrere Programmzyklen. Dadurch wird
das Ergebnis der Ausfiihrung nicht synchron mit der Aktualisierung der Ein- und Ausgange uber-
tragen. Falls nach einer Anderung der Betriebsbedingungen des Q64AD wihrend des Betriebs ein
digitaler Ausgangswert gelesen werden soll, muss gleichzeitig auch der Status der A/D-Wandlung
(Pufferspeicheradresse 10) gepriift werden.

Sehen Sie auch eine Verriegelung vor, die verhindert, dass wahrend einer Anderung der Betriebs-
bedingungen eine REMFR-Anweisung ausgefiihrt wird.

Operand Bedeutung Bemerkung
Eingdnge X20 Initialisierung des Q64AD anfordern
(auf dem Haupt- — .
baugruppen- X21 Digitale Ausgangswerte lesen QX40 (X20 bis X2F)
trager) X23 Fehler I6schen
X1020 | Modul ist betriebsbereit
Eingange X1029 | Einstellung der Betriebsbedingungen beendet
(in dezentraler Q64AD (X1020 bis X102F)
E/A-Station) X102E | A/D-Wandlung beendet
X102F Fehler erkannt
Ausgange
(auf dem Haupt- Y30 . .
baugruppen- bis Y3B Anzeige des Fehlercodes (BCD, 3 Stellen) QY40P (Y30 bis Y3F)
trager)
Ausgdnge
(in dezentraler Y102F Anforderung zum Fehler |6schen Q64AD (Y1020 bis Y102F)
E/A-Station)
M100 Master-Control-Anweisung zur Ausfiihrung der Pro- |
grammsequenz fur das Q64AD
M101 Initialisierung des Q64AD ist angefordert —
M102 Q64AD initialisieren —
M103 Initialisierung des Q64AD lauft/wurde ausgefiihrt —
Merker M200 REMTO-Anweisung wurde fehlerfrei ausgefiihrt REMTO-Anweisung zur Initiali-
M201 | Fehler bei der Ausfiihrung der REMTO-Anweisung sierung des Q64AD
M300 REMFR-Anweisung wurde fehlerfrei ausgefiihrt REMFR-Anweisung zum Lesen
M301 Fehler bei der Ausfiihrung der REMFR-Anweisung der digitalen Ausgangswerte
M306 REMFR-Anweisung wurde fehlerfrei ausgefiihrt REMFR-Anweisung zur Erfas-
M307 | Fehler bei der Ausfiihrung der REMFR-Anweisung sung des Fehlercodes
SB20 Modul-Status —
SB47 Zustand der Datendurchleitung (Host-Station) Link-Status der Master-Station
sBa9 Zustand der Dat bind (Host-Station) des dezentralen MELSECNET/H
ustand der Datenverbindung (Host-Station :
Link-Operanden g E/A-Netzwerks
SW70 | Zustand der Datendurchleitung der Stationen Link-Status der Stationen im
SW74 Zustand der Datenverbindung der Stationen MELSECNET/H dezentralen
SW78 Zustand der Parameterkommunikation E/A-Netzwerk

Tab. 6-11: Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Programmierung Kommunikation mit Sondermodulen

Operand Bedeutung Bemerkung
T100 Zustand der Datendurchleitung
T101 Zustand der Datenverbindung

Timer T102 Zustand der Datendurchleitung

Verzoégerungen fiir Kommunika-
tionsfehler

T103 Zustand der zyklischen Ubertragung

T104 Zustand der Parameterkommunikation

DO -> Pufferspeicher-
adresse Un\GO,

. ) . o D1->Un\GT,

DObisD9 | Zwischenspeicher fiir die Parameter des Q64AD D2 -> Un\G2

D9 -> Un\G9

D10 Signale ,A/D-Wandlung beendet” der Kandle 1 bis 4
D11 Digitaler Ausgangwert Kanal 1

Register Zwischenspeicher fir die digita-

D12 Digitaler Ausgangwert Kanal 2 len Ausgangwerte

D13 Digitaler Ausgangwert Kanal 3
D14 Fehlercode des Q64AD

D21 Digitaler Ausgangwert Kanal 1

D22 Digitaler Ausgangwert Kanal 2

D23 Digitaler Ausgangwert Kanal 3

Tab. 6-11: Ubersicht der verwendeten SPS-Operanden

Einstellungen fiir die Master-Station
® Netzwerkparameter
- Netzwerktyp: = MNET/H (Remote Master)
- Start-E/A-Adr.. 0000H
- Netzwerk-Nr.: 1
- Anz. Stationen: 1
- Modus: Online

- Zuweisung Netzwerkbereich

-Station -» R-Station h-Station <- F-Station -]

Stations-INr. % a7 % ¥ __!
Adr. | Stat | Ende | Adr | Stat | Ende | Adr | Stat | Ende | Adr | Stat | Ends

1 256 | 1000 | 10FF 256 | ooo0 | ODOFF 256 | 1000 | 10FF 256 | o000 | OOFF v

Abb. 6-18: X/Y-Einstellung fiir dieses Beispiel

- Aktualisierungsparameter

Link-geitig SPS-seitig =
Opernarne| Adressen Start Ende Opername| Adressen Start Ende

Uhertrag. 5B SB i 00oo 01FF| 4= |SB 512 0ooo 01FF
Ubertrag. S [SW 512 00oo FF| 4 |SW L4 0ooo 01FF
Zufallseyklus  |LB - -

Zufallszyklus LW = -

Ubertr.1 LB - 8192 00oo 1FFF| 4 [B - 8192 0ooo 1FFF
Ubertr2 Ly - 8192 00oo TFFF| 4 W -* 8152 0ooo 1FFF
Ubertr3 Lx - 512 1000 11FF| 4= [x - b2 1000 11FF
Ubertr 4 LY hd 512 1000 11FF| 4 | hd 512 1000 11FF]
Ubertr5 v - h

Abb. 6-19: Aktualisierungsparameter fiir dieses Beispiel
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Programmierung

Einstellungen fiir das dezentrale E/A-Modul
® SPS-Parameter

In den SPS-Parametern werden die ,Schalter” fiir das Analog-Eingangsmodul Q64AD eingestellt

(siehe Abschnitt 6.4.1).

Programm

@ Status der dezentralen E/A-Station priifen und Q64AD initialisieren

Status der dezentralen E/A-Station Nr. 1 priifen

SB47 H
— | (T100
SB49 H

I (1101
SiW70.0 H
— | (1102
SW74.0 H
| (T103
SW78.0 H
} (1104
SB20
| [RST
T100
— —
T101
T102
— —
T103
— —
T104
—
SB20 T100 Ti01 T102 T103 T104
—f e 4 H F H {1 No
M103
, [SET
NO 100
X20 X1020
i I [PLS
M101
[RST
[SET
Initialisierung des Q64AD
N102
| [Mov He
[Mov K50
{Mov K1000
{Mov HB04
L {7P.REMTO 1 K1 H2 HO Do K10
4200 M201
— | v [SET
Y1029 X1029
I ra [RsT

K4

K3

K4

K3

K3

Mio3

Moo

Mio1

M102

M101

M103

DO

D2

D3

D9

M200

Y1029

Y1029

]
]

© ©

8 & @ © 8 6 ©

Abb. 6-20: Programm zur Statuspriifung der dezentralen E/A-Station und Initialisierung des Q64AD
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Programmierung Kommunikation mit Sondermodulen

Nummer | Beschreibung

Damit durch kurzzeitige Leitungsprobleme wie Rauschen oder dhnliches die Datenverbindung nicht als feh-

(1) lerhaft erkannt und unterbrochen wird, werden Fehler verzogert. Die Werte ,4" und ,3" gelten als Standard-
werte.
Nach einem Kommunikationsfehler im MELSECNET/H ist eine Initialisierung des Q64AD erforderlich.

(2] M103 (,Initialisierung des Q64AD lauft/wurde ausgefiihrt”) wird zur Vorbereitung der Initialisierung
zurlickgesetzt.

o Wenn die Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station Nr. 1 fehlerfrei verlauft, wird die Master-Con-

trol-Anweisung eingeschaltet und das Programm zur Kommunikation ausgefiihrt.

Wenn mit der dezentralen E/A-Station im MELSECNET/H kommuniziert werden kann und noch keine Initiali-
o sierung ausgefiihrt wurde, wird die Anforderung zur Initialisierung (M101) gesetzt.

Das folgende Programm zur Initialisierung und zum Datenaustausch mit dem ME1AD8HAI-Q wird nur ausge-
fuhrt, wenn die Eingangsbedingung der Master-Control-Anweisung erfiillt, d.h. wenn M1000 , 1" ist.

Das folgende Programm zur Initialisierung und zum Datenaustausch mit dem Q64AD wird nur ausgefiihrt, wenn die Ein-
gangsbedingung der Master-Control-Anweisung erfiillt, d.h. wenn M100 ,1“ ist.

(5] Impuls: Initialisierung ausfiihren
Diese drei Anweisungen werden ausgefiihrt, wenn ein Kommando

Anforderung zur Initialisierung

zum Lesen der digitalen Ausgangswerte (X20) oder eine Anforderung l6schen
zur Initialisierung des Q64AD (M101) gegeben wird.
Jnitialisierung lauft” wird gesetzt
A/D-Wandlung fiir die Kanéle 1, 2 und 3 freigeben
Kanal 2: Mittelwertbildung tiber
Einstellungen: 50 Werte
Zeit flir Mittelwertbildung / Anzahl Messwerte fir Mittelwertbildung | Kanal 2: Mittelwertbildung Giber
1000 ms

Auswahl der Methode der Mittelwertbildung (Kanal 1: Keine Mittelwertbildung, Kanal 2: Mittelwertbildung
Uber eine Anzahl Werte, Kanal 3: Mittelwertbildung tiber eine definierte Zeitspanne)

Die Parameter werden in den Pufferspeicher des Q64AD eingetragen.

Die Anforderung zur Einstellung der Betriebsbedingungen wird eingeschaltet.

e ©| 6 0|09 06

Ist die Einstellung der Betriebsbedingungen abgeschlossen, wird die Anforderung wieder ausgeschaltet.

Tab. 6-12: Beschreibung des auf der vorherigen Seite abgebildeten Programms
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Programmierung

@ Digitale Ausgangswerte lesen, Fehlercode anzeigen

Digitale Ausgangswerte lesen

X21 X1020  X102E Y1029
= K
M300  M301  D10.0
f £ | } {Mov D11 D21 I 2)
D10.1
| WV D12 2 ] O
D10.2
! [Mov D13 D23 ] O
L0 >—————[7.REMFR “J1” K2 K1 H2 K10 D10 K4 woo 1@
Fehlererkennung und -anzeige
X102F
ZP. REMFR "7 K4 K1 H2 K19 D14 K1 wos O
M306  M307
! £ [BCD D14 k3yso | ©@
X23  X102F
N— | [SET viooF | @
Y102F  X102F
I nya [RST Yior 1 O
[MCR NO 10
[EnD ]

Abb. 6-21: Programm zum Lesen der digitalen Ausgangswerte und zur Reaktion bei einem Fehler

Nummer | Beschreibung

o Die Signale ,A/D-Wandlung beendet” der einzelnen Kanéle und die digitalen Ausgangswerte werden in die
Register D10 bis D13 transferiert.

(2] Nach dem Abschluss der A/D-Wandlung werden die digitalen Aus- Kanal 1

(3] gangswerte der Kanéle in die Register Uibertragen, in denen sie der Kanal 2

o SPS-CPU fiir die weitere Verarbeitung zur Verfligung stehen. Kanal 3

(5] Bei einem Fehler wird der Fehlercode gelesen und im Register D14 gespeichert.

(6] Der Fehlercode wird im BCD-Format ausgegeben.

(7] Die Anforderung zum Léschen des Fehlers (YF) wird gesetzt.

(8] Wird kein Fehler mehr angezeigt, wird die Anforderung zum Léschen des Fehlers (YF) zurlickgesetzt.
Ausfuihren der MCR-Anweisung (Master Control Reset)

(9] (Nur wenn die Eingangsbedingung der MC-Anweisung (Abb. 6-21) erfillt ist, werden die Anweisungen zwi-
schen der MC- und der MCR-Anweisung ausgefiihrt.)

Tab. 6-13: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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6.5

HINWEISE

6.5.1

Ubersicht der Link-Applikationsanweisungen

Die folgenden Tabellen zeigen die Anweisungen, die in einem MELSECNET/H-Netzwerk verwendet
werden kdnnen.

Link-Applikationsanweisungen missen im Online-Modus ausgefiihrt werden. Die Ausflihrung im
Offline-Modus ist nicht zulassig.

Die Ausfiihrung einer Link-Applikationsanweisung kann verzégert werden, wenn eine Anweisung
zum Zugriff auf die SPS-CPU der anderen Station wahrend der Netzwerkdiagnose ausgefiihrt wird.

Fihren Sie die folgenden MaBnahmen und anschlieBend die Netzwerkdiagnose sowie die
Link-Applikationsanweisung aus:

- Lassen Sie eine COM-Anweisung ausfiihren.

- Stellen Sie sicher, dass fiir die Kommunikation eine Zeit von 2 bis 3 ms zur Verfligung steht. Bei
einer Hochleistungs-SPS-CPU, einer Prozess-CPU oder einer redundanten CPU kann diese Zeit
im Sonderregister SD315 eingestellt werden. Bei den Universal-SPS-CPUs wird diese Zeit in den
SPS-Parametern eingestellt.

Anweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen

Diese Anweisungen kénnen von jeder SPS-CPU des MELSEC System Q ausgefiihrt werden, die mit
einem MELSECNET/H-Master-Modul kombiniert werden kann.

Anweisung | Funktion Beschreibung Referenz
Eine REMFR-Anweisung liest Daten aus dem Pufferspeicher eines
Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station.
Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul Sonder-Modul
5 £ e | R oA
Aus dem Pufferspeicher | | I} |__Kanal1 Lo ! Pufferspeicher
REMER eines Sondermoduls in | |’* H{RemrR ]'l N | _Kanal2 [} | H | Abschnitt
einer dezentralen | 11 J|_Kanal3 ‘ m | 7.1.1
R : ! ! Kanal 4 bt 221 !
E/A-Station lesen i Wort-Operand ¥ i e i i i i i
! 221 " [ Kanalé Lo " !
| " Kanal 7 I | " |
| i P i |
l i L_Kanal8 Lo n |
. i Lo i ‘
Eine REMTO-Anweisung schreibt Daten in den Pufferspeicher
eines Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station.
Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul Sonder-Modul
5 £ e o
In den Pufferspeicher } | [Kanall [ 1 Pufferspeicher |
eines Sondermoduls in i n|_Kanal2 |0 h | Abschnitt
REMTO ! | i reweras I N |
einer dezentralen E/A- i I Lo " | 7.1.1
| L " |
Station schreiben ! |'l H{remro }l rPl_Kanald = n 754 w
I [l Kanal 5 I I I I
I e 1 1 H I
| I |_Kanal6 Lo I |
| " Kanal 7 o 1" |
I I 1 1 il I
| i [_Kanal8 Lo i i
Lo e 1 e 1 1

Tab. 6-14: Link-Applikationsanweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen
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HINWEISE

Anweisung | Funktion Beschreibung Referenz
Eine READ-Anweisung liest 16-Bit-Daten aus einem dezentralen
E/A-Moduls im angegebenen Netzwerk.
Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul
| | [Kama1 ]| | WortOperand | Bedienungs-
READ Wort-Operanden einer | |-H—[ READ }| N jKanal2 1} | anleitung zum
anderen Station lesen | il Kanal3 lg— | MELSECNET/H
! [ Kanal4 | 'Y 2594 ! SPS-Netzwerk
| L[ _Kanals | i
! 2594 v Kanale | ! !
! " Kanal 7 Lo '
| " Kanal 8 - '
e [ 1 S ]
Eine WRITE-Anweisung schreibt 16-Bit-Daten in ein dezentrales
E/A-Modul im angegebenen Netzwerk.
Dezentrales
SPS-CPU Master-Modul E/A-Modul
o ; n Kanal 1 Co Wort-Operand | : _
Wort-Operandenineine | 1 K::; 1 ! aEIee?tlﬁrr:;nz%Sm
WRITE ander.e Station ! W[ Kanals | : MELSECNET/H
schreiben ! |-H—[WR\TE ]-|-ﬁ+ Kanal4 |——» 361 ! SPS-Netzwerk
! " Kanal 5 - '
i | | _Kanale |} | i
! " Kanal 7 Lo |
! " Kanalg | ! ! !
Lo - - | ) ey g gy 1 | S 1

Tab. 6-14: Link-Applikationsanweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen

Fir die Link-Applikationsanweisungen stehen acht Kandle zu Verfligung. Dadurch kénnen im Pro-
gramm bis zu acht Link-Applikationsanweisungen zum Zugriff auf Sondermodule in einer dezen-
tralen E/A-Station gleichzeitig ausgefiihrt werden.

Bei Sondermodulen, auf die kontinuierlich zugegriffen wird (beispielsweise auf die Ausgangs-
werte eines Analog-Eingangsmoduls), wird fiir den Datenaustausch zwischen Masterstation und
dezentraler E/A-Station empfohlen, die automatische Aktualisierung (einstellbar im GX Configura-
tor oder GX Works2) und die zyklische Dateniibertragung zu kombinieren (siehe Abschnitt 6.4).

Wird mit einer SREAD- oder SWRITE-Anweisung versehentlich auf eine dezentrale E/A-Station
zugegriffen, wird der Operand, der in der Zielstation das Ende der Dateniibertragung anzeigt,

ignoriert. Die Anweisungen werden wie eine READ- bzw. eine WRITE-Anweisung ausgefiihrt.
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6.5.2 Anweisungen zum Datenaustausch mit einer Multiplex-Remote-Master- oder
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Zum Datenaustausch in einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk zwischen einer ,Multi-
plex-Remote-Master-Station” und einer ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” stehen die folgen-
den Anweisungen zur Verfligung. Ein gemultiplextes Netzwerk kann nur mit einer Prozess-CPU oder
redundanten CPU-Modulen aufgebaut werden (siehe Abschnitte 2.2 und 2.3).

HINWEISE Link-Applikationsanweisungen sind in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netz-
werk, in der A/Q-Programmieranleitung (Art.-Nr. 87432) und in der Programmieranleitung zum
MELSEC System Q und der L-Serie ausfiihrlich beschrieben.

Die ,Multiplex-Remote-Master-Station” oder die ,Multiplex-Remote-Sub-Master-Station” werden
durch die Anweisungen angesprochen, wenn als Stations-Nr. der Zielstation 7DH bzw. 7EH angege-

ben wird.
Aussftt;It!ir::de Zielstation
Anweisung | Funktion Beschreibung Multiplex- Multiplex-
Prozess- Redun- Remote- Remote-Sub-
CPU dante CPU Master- Master-
Station Station
® Eine SEND-Anweisung schreibt Daten in die Zielstation (Netz-
werkmodul des angegebenen Netzwerks).
SEND Daten ° o ® Eine RECV-Anweisung Ubertragt die mit der SEND-Anwei-
senden sung gesendeten Daten in die SPS-CPU
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
i ii Kanal 1 i 3 Logischer Kanal 1 (Kanal 1) E i
| " Kanal 2 . Logischer Kanal 2 (Kanal 2) i L L
1 |—H—[ SEND ]-| m Kanal 3 : 1 Logischer Kanal 3 (Kanal 3) : 1 - recv ]-|
! " Kanal 4 N Logischer Kanal 4 (Kanal 4) A
Daten | I Kanal 5 Lo Logischer Kanal 5 (Kanal 5) "
RECV empfan— { ] O | " Kanal 6 L Logischer Kanal 6 (Kanal 6) '
gen | " Kanal 7 . Logischer Kanal 7 (Kanal 7) "
| H Kanal 8 | } Logischer Kanal 8 (Kanal 8) : }
R e I R——— T
Eine READ-Anweisung liest 16-Bit-Operandendaten aus der
SPS-CPU der Zielstation im angegebenen Netzwerk.
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
Wort—Ope— 1 | |
B " Kanal 1 (. 11 Wort-Operand
randen i I Lo I |
READ einer ° ° | |—“_[ READ }| N Kana:Z - 0 i ° °
! " Kanal 3 L L —p !
| Iy T i
SREAD 2nd§ren ! ' | Kanal4__| | ! 4 2594 !
aton | HLTTERS B ; :
lesen P [ 29% ] [ Kenale | ! ! n !
l " Kanal 7 o " |
i It - It i
| " Kanal 8 1 1 1] |
| i Lo 1" i
[ 1 — DL W ;
Eine WRITE-Anweisung schreibt 16-Bit-Operandendaten in die
SPS-CPU der Zielstation im angegebenen Netzwerk.
Eine SWRITE-Anweisung zeigt zusatzlich in der Zielstation das
Ende der Dateniibertragung an.
Wort-Ope- SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
randen in 1 | R
WRITE eine ° ° ! " Kanal 1 b " Wort-Operand ! ° °
SWRITE andere l no[_Kanal2 | n |
Station | | Kemal3  fd i |
schreiben i HHWR‘TE ]'| i _Kanald  J=— L 361 !
1 I Kanal 5 1 I " |
! e | !
| i Lo " i
| " Kanal 7 | | " |
I " I 1 1 1
i n | _Kenalg || n i
L e 1 Lo e 1

Tab. 6-15: Link-Applikationsanweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen
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Ausfiithrende : A
Station Zjelstation
Anweisung | Funktion Beschreibung Multiplex- Multiplex-
Prozess- Redun- Remote- Remote-Sub-
CPU dante CPU Master- Master-
Station Station
Mit einer REQ-Anweisung
® kann die SPS-CPU der anderen Station in den Zustand RUN
oder STOP versetzt werden.
® kann die Uhrzeit und das Datum aus der anderen Station gele-
. sen oder in die andere Station libertragen werden.
Transiente
Ubertra- SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
o (09| e | e | I=mmll : | e .
anderer I I Kanalz I 1 la 1
Station | 0T Kanals 11 n 1
I I I 1 la 1
anfordern ! |_{ [req ]_| N T L Ly STOP !
! " Kanal 5 | | i |
: v it !
I " I 1 " 1
I i Kanal 7 (I 1 [
I " I 1 [l 1
: o [Cxanals |1 i !
® Eine RECV-Anweisung Uibertragt die mit einer SEND-Anwei-
sung gesendeten Daten in einem Interrupt-Programm in die
SPS-CPU. Dadurch stehen die Daten sofort zur Verfligung.
Daten in Der Transfer der Daten vom Netzwerkmodul in die SPS-CPU
erfolgt innerhalb eines Programmzyklus.
SPS-CPU 9 9 y
ubertra_ SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
RECVS gen (Aus- o O i ii Kanal 1 i i Logischer Kanal 1 (Kanal 1) i 3 [ [ ]
fuhrung in i i Kanal 2 - Logischer Kanal 2 (Kanal 2) o
einem } |'H—[ SEND ]'| m Kanal 3 Lo Logischer Kanal 3 (Kanal 3) : !
1 H Kanal 4 : ! Logischer Kanal 4 (Kanal 4) 1 !
ZykIUS) 1 H Kanal 5 Lo Logischer Kanal 5 (Kanal 5) ! !
! " Kanal 6 Lo Logischer Kanal 6 (Kanal 6) 4 o HI—[REC\/S ]-|
! " Kanal 7 L Logischer Kanal 7 (Kanal 7) || |
! " Kanal 8 Lo Logischer Kanal 8 (Kanal 8) v
(Zur A-Serie kompatible Link-Applikationsanweisung)
Eine ZNRD-Anweisung liest 16-Bit-Operandendaten aus der
SPS-CPU der Zielstation im angegebenen Netzwerk.
Wort—Ope— SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
randen 3 )f Wort-Operand 3
ZNRD ener ° ° S T LA i | ° °
anderen ! ! b " !
Station ! " Lo ™ 2594 !
lesen i i - i |
I 2594 I I 1 la 1
| I Lo h |
i i - i i
I " I 1 [ 1
L e 1 Lo I 1
(Zur A-Serie kompatible Link-Applikationsanweisung)
Eine ZNWR-Anweisung schreibt 16-Bit-Operandendaten in die
SPS-CPU der Zielstation im angegebenen Netzwerk.
Wort—Ope— SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
randen in | h Lo I Wort-Operand |
. I i I 1 [N 1
ZNWR eéine ° ® | I — o | ® °
andere ! T s teste Lo " !
. est eingestellt | ! 1 1
Station ! |'H—[ ZNWR ]'| " - B 361 |
schreiben ' " Lo " A
| h - n 1
I n I 1 I 1
| h - h 1
L. e Vel . )

Tab. 6-15: Link-Applikationsanweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen
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Ausfiihrende . .
Station Zielstation
Anweisung | Funktion Beschreibung Multiplex- Multiplex-
Prozess- Redun- Remote- Remote-Sub-
CPU dante CPU Master- Master-
Station Station
Eine RRUN-Anweisung bringt die SPS-CPU der anderen Station in
die Betriebsart RUN.
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
| T ; i
: ! [ Kanal2 | " !
RRUN Remote ° ° N [kanas |1 i i ° °
B U S RN S > RUN |
i B[ Kamals fpo n i
i | Kemale |} n |
i b _Kemal7 |} n i
i i L Kanalg | | n |
Eine RSTOP-Anweisung bringt die SPS-CPU der anderen Station
in die Betriebsart STOP.
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
1 e : e
_ I " Kanal 2 I 1 1 1
RSTOP Remote ° ° } N [Kanals 1 i E ° °
! |-H——[RSTOP:|-| iyl Kanal 4 — ~» STOP !
1 1 Kanal 5 [ " 1
I " I 1 1 1
| o | _Kanale | n |
1 " Kana' 7 I 1 " 1
| i Lo I |
i o L_Kenalg || i i
i Lo 1 Lo - 1 1
Eine RTMRD-Anweisung liest die Uhrzeit und das Datum aus der
SPS-CPU der anderen Station.
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
et S S
Uhrdaten | b Kamalt |} I |
. ! " Kanal 2 [ " !
RTMRD aussat”f.e ° ° } W Tkanas |1 h | ° °
rer Station ! |-H——[RTMRD]-| reveya B i i
e ‘ o T [T ]
| Wortoperand | : Kanal 6 P 0" i
| 0 TKamalz 10 n |
I " I 1 " 1
| o L_Kanal8 | n i
L e, 1 Lo - 1
Eine RTMRD-Anweisung schreibt die Uhrzeit und das Datum in
die SPS-CPU der anderen Station.
SPS-CPU Netzwerkmodul Netzwerkmodul SPS-CPU
CTTTTTTTTTO T ICIITTTTTy T T
Uhrdaten | h Ea”a: LI I n |
. | 1" anal 2 | I " |
RIMWR | 2ndere | ° | TRz f 5 ° °
schreiben Lo D g BTN -+ Ohiden |
! " Kanal 5 [ " 1
i 0 [Kamale |1 i i
| i Lo I |
i | Kenal7 i i
| " Kanal 8 | 1 1] |
b f — oL . H
Tab. 6-15: Link-Applikationsanweisungen zum Datenaustausch mit dezentralen E/A-Stationen
HINWEIS Die Anweisungen SEND, RECV und RECVS kdnnen nicht von einer redundanten CPU ausgefiihrt

werden. Falls dies nicht beachtet wird, tritt bei der ersten Ausflihrung einer dieser Anweisungen
kein Fehler auf. Erst die wiederholte Ausflihrung einer dieser Anweisungen flihrt zu einem Fehler.

Bei Ausflihrung einer der Anweisungen RRUN oder RSTOP kann in der redundanten CPU in der
Zielstation ein Fehler auftreten.
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6.6

6.6.1

Verwendung der Link-Sondermerker (SB) und -register (SW)

Der Zustand des Datenaustausches wird in Bit-Operanden (Link-Sondermerker, SB) und Wort-Ope-
randen (Link-Sonderregister, SW) gespeichert.

Diese Operanden kdnnen im Ablaufprogramm oder zur Fehlerdiagnose verwendet werden. Durch
den Anwenderkann der Zustand bzw. der Inhalt von SB/SWO0000H bis SB/SW001FHverdandert werden,
wihrend das System die Operanden SB/SWOQ020H bis SB/SWO01FFH beeinflussen kann. Eine Ubersicht
aller Link-Sondermerker und -register enthalten der Anhang (Abschnitte A.3 und A.4).

Zyklische Ubertragung stoppen/erneut starten

Die zyklische Ubertragung wird gestoppt und wieder gestartet, wenn durch die Programmier-Soft-
ware ein Netzwerktest ausgefiihrt wird (siehe Abschnitt 7.9). Sie kann aber auch durch Link-Sonder-
merker und -register gestoppt und gestartet werden.

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0002 Datenaustausch starten SW0000 | Auswahl der Station(en), bei der bzw. denen
SB0003 Datenaustausch stoppen Svg/\(/)v%%})gls gg;lzgrfnaustausch gestoppu/gestartewer
. _ SW004A Station, flr die der Stopp der zyklischen

Ubertragung angefordert ist

Bestatigung der Anforderung des Starts der

580050 zyklischen Ubertragung (gesamtes System) - -

SB0051 Zyklische Ubertragung wurde gestartet SW0051 Ergebnis beim Starten der zyklischen Uber-
(gesamtes System) tragung (gesamtes System)

SB0052 Bestatigung der Anforderung des Stopps der . .
zyklischen Ubertragung (gesamtes System)

SB0053 Zyklische Ubertragung wurde gestoppt SW0053 Ergebnis beim Stoppen der zyklischen Uber-
(gesamtes System) tragung (gesamtes System)

Tab. 6-16: Link-Sondermerker und -register zum Stoppen und Starten der zyklischen Ubertragung

Zyklische Ubertragung stoppen
Bei einem Stopp der zyklischen Ubertragung sollte die folgende Reihenfolge eingehalten werden:

@ Geben Sie in den Link-Sonderregistern SW0000 und SWO0001 bis SW0004 die Station an, bei der
die zyklische Ubertragung gestoppt werden soll.

(@ Fordern Sie den Stopp an, indem Sie den Link-Sondermerker SBO003 in den Zustand ,1“ bringen.
® Wenn das Netzwerkmodul die Anforderung akzeptiert, wird SB0052 auf ,1” gesetzt.
@ Nach dem Stopp der zyklischen Ubertragung wird der Link-Sondermerker SB0053 auf ,1” gesetzt.

(® Die Nummer der Station, die die Anforderung zum Stoppen ausgefiihrt hat, wird im Link-Sonder-
register SW004A gespeichert. (Wird in der Station gespeichert, die die Anforderung zum Stoppen
erhalten hat.)

Falls beim Stoppen der zyklischen Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist, wird ein Fehlercode in
SWO0053 gespeichert.

(® Bringen Sie den Link-Sondermerker SB0003 in den Zustand ,0".
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6.6.2

Zyklische Ubertragung wieder starten
Bitte halten Sie beim Start der zyklischen Ubertragung die folgende Reihenfolge ein:

(D Geben Sie in den Link-Sonderregistern SW0000 und SW0001 bis SW0004 die Station an, bei der
die zyklische Ubertragung gestartet werden soll.

(@ Fordern Sie den Start an, indem Sie den Link-Sondermerker SB0002 in den Zustand ,1“ bringen.
® Wenn das Netzwerkmodul die Anforderung akzeptiert, wird SB0050 auf , 1" gesetzt.
@ Nach dem Start der zyklischen Ubertragung wird der Link-Sondermerker SB0051 auf ,1* gesetzt.

Falls beim Starten der zyklischen Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist, wird ein Fehlercode in
SWO0051 gespeichert.

(® Bringen Sie den Link-Sondermerker SB0002 in den Zustand ,0".

Zyklische Ubertragung bei der Host-Station stoppen/erneut starten

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

SB0000 Datenaustausch starten (Host)

SB0001 Datenaustausch stoppen (Host)

Bestatigung der Anforderung des Starts der

5B004C zyklischen Ubertragung (Host)

SB004D Zyklische Ubertragung wurde gestartet SW004D Ergebnis beim Starten der zyklischen Uber-
(Host) tragung (Host)

SBOO4E Bestdtigung der Anforderung des Stopps der . .
zyklischen Ubertragung (Host)

SBO04F Zyklische Ubertragung wurde gestoppt SWOO04F Ergebnis beim Stoppen der zyklischen Uber-
(Host) tragung (Host)

Tab. 6-17: Link-Sondermerker und -register zum Stoppen und Starten der zyklischen Ubertragung bei
der Host-Station

Zyklische Ubertragung bei der Host-Station stoppen

Zum Stoppen der zyklischen Ubertragung muss die folgende Reihenfolge eingehalten werden:

(@ Fordern Sie den Stopp an, indem Sie den Link-Sondermerker SB0O001 in den Zustand , 1" bringen.
(@ Wenn das Netzwerkmodul die Anforderung akzeptiert, wird SBOO4E auf ,1” gesetzt.

(® Nach dem Stopp der zyklischen Ubertragung wird der Link-Sondermerker SBOO4F auf ,1” gesetzt.

Falls beim Stoppen der zyklischen Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist, wird ein Fehlercode in
SWOO04F gespeichert.

@ Bringen Sie den Link-Sondermerker SB0001 in den Zustand ,0".

Zyklische Ubertragung wieder starten

Bitte halten Sie beim Start der zyklischen Ubertragung die folgende Reihenfolge ein:

(@ Fordern Sie den Start an, indem Sie den Link-Sondermerker SB0O000 in den Zustand ,1“ bringen.
(@ Wenn das Netzwerkmodul die Anforderung akzeptiert, wird SB004C auf ,1” gesetzt.

(® Nach dem Start der zyklischen Ubertragung wird der Link-Sondermerker SB004D auf ,1“ gesetzt.

Falls beim Starten der zyklischen Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist, wird ein Fehlercode in
SWO004D gespeichert.

@ Bringen Sie den Link-Sondermerker SB0000 in den Zustand ,0".
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Programmierung

6.6.3

Datenaustausch priifen

Der Zustand der Dateniibertragung wird gepriift, wenn durch die Programmier-Software ein Netz-
werktest ausgefiihrt wird. Der Zustand kann aber auch mithilfe von Link-Sondermerkern und -regi-
stern ermittelt werden (siehe Abschnitte 8.1.1 und 8.1.2).

Status des Datenaustausches bei anderen Stationen priifen

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SWOO5A Hochstg Stationsnummer bei der Daten-
durchleitung
SW005B Hochste S.tatl'onsnummer bei der zyklischen
. . Kommunikation
SW006B Maximale Link-Abtastzeit
SW006C Minimale Link-Abtastzeit
SW006D Aktuelle Link-Abtastzeit
SB0070 Zustand der Datendurchleitung der einzel- SWO0070bis | Zustand der Datendurchleitung der einzel-
nen Stationen SW0073 nen Stationen
SB0074 Zustand der zyklischen Dateniibertragung SWO0074bis | Zustand der zyklischen Dateniibertragung
der einzelnen Stationen SW0077 der einzelnen Stationen

Tab. 6-18: Fiir den Zustand der Datentlibertragung relevante Link-Sondermerker und -register

@ Die hochsten Stationsnummern der Stationen, die sich am Datenaustausch beteiligen werden in
den Link-Sonderregistern SWO05A und SWO005B gespeichert.

@ Die Link-Abtastzeit wird in den Link-Sonderregistern SW006B bis SW006D gespeichert.

@ Falls bei der Datenlibertragung ein Fehler auftritt, wird der Link-Sondermerker SB0070 oder
SB0074 gesetzt (,1).

@® WennSB0070den Zustand 1" hat, wird in den Registern SW0070 bis SWO0073 ein Bit entsprechend
der Nummer der Station gesetzt, bei der der Fehler aufgetreten ist (siehe Abschnitt 6.1.1).

@® WennSB0074den Zustand 1" hat, wird in den Registern SW0074 bis SW0077 ein Bit entsprechend
der Nummer der Station gesetzt, bei der der Fehler aufgetreten ist (siehe Abschnitt 6.1.1).

@® Die Fehlerursache kann durch Auswertung der Link-Sondermerker und -register der Station
ermittelt werden, bei der der Fehler aufgetreten ist (siehe unten).

Status des Datenaustausches bei der Host-Station priifen

Link-Sondermerker

Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0047 Zustand der Datendurchleitung (Host) SW0047 Zustand der Datendurchleitung (Host)
Ursache der Unterbrechung der Daten-
o - SW0048 durchleitung beim Host
SB0049 Zustand der Datenverbindung (Host) SW0049 U.rsache der'Unterbrechung der Datenver-
bindung beim Host
SWOO5A Hochstg Stationsnummer bei der Daten-
durchleitung
SWO05B Hoéchste S.tatl.onsnummer bei der zyklischen
- _ Kommunikation
SW006B Maximale Link-Abtastzeit
SW006C Minimale Link-Abtastzeit
SW006D Aktuelle Link-Abtastzeit

Tab. 6-19: Fiir den Zustand der Datentiibertragung des Host relevante Link-Sondermerker und -register
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Verwendung der Link-Sondermerker (SB) und -register (SW)

6.6.4

Die héchsten Stationsnummern der Stationen, die sich am Datenaustausch beteiligen werden in
den Link-Sonderregistern SWO05A und SW005B gespeichert.

Die Link-Abtastzeit wird in den Link-Sonderregistern SW006B bis SW006D gespeichert.

Falls bei der Datenlibertragung ein Fehler auftritt, wird der Link-Sondermerker SB0047 oder
SB0049 gesetzt (,1).

Die Fehlerursache kann durch Auswertung der Link-Sonderregister SW0047 bis SW0049 ermittelt
werden.

Transiente Ubertragung auf Fehler iiberpriifen

Ob bei der transienten Ubertragung Fehler aufgetreten sind, wird bei der Netzwerkdiagnose durch
die Programmier-Software gepriift. Der Zustand der transienten Ubertragung kann aber auch mit-
hilfe von Link-Sondermerkern und -registern ermittelt werden (siehe Abschnitt 8.1.4).

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SBOOOA Fehler der transienten Ubertragung Ischen
Einstellung zum Speicherbereich fiir Fehler _ _
SBO0OOB | der transienten Ubertragung (Uberschrei-
ben/Halten)
SBOOEE Fehler bei der transienten Ubertragung SWOOEE tArggaL\J:Igder Fehler bei der transienten Uber-
SWOOEF Zeiger auf Fehlerspeicher fiir transiente
Ubertragung
SWOOFO0bis | Speicherbereich fiir Fehler bei der transien-
SWOOFF ten Ubertragung (Fehlercodes)

Tab. 6-20: Relevante Link-Sondermerker und -register fiir Fehler bei der transienten Ubertragung

Wenn bei der transienten Ubertragung ein Fehler auftritt, wird der Link-Sondermerker SBOOEE
gesetzt (,1).

In einem der Link-Sonderregister SWOOFO bis SWOOFF wird ein Fehlercode gespeichert. Der Inhalt
von SWOOEF gibt an, wo der Code gespeichert wird.

Die Anzahl der aufgetretenen Fehler wird in SWOOEE eingetragen.

Falls SBOOOB gesetzt ist (,1“), bleiben die in SWOOFO bis SWOOFF gespeicherten Fehlercodes
erhalten (Sie werden nicht Gberschrieben, auch wenn ein neuer Fehler auftritt).

Wird SBOOOA gesetzt (,1“), werden die folgenden Operanden gel6scht:
— SWAOOEE (Anzahl der Fehler bei der transienten Ubertragung)
— SWOOEF (Zeiger auf Fehlerspeicher fiir transiente Ubertragung)
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Programmierung

6.6.5

Datenleitungen auf Fehler priifen

Die Netzwerkleitungen werden bei der Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software gepriift.
Der Zustand der Leitungen kann aber auch mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern ermittelt
werden (siehe Abschnitt 8.1.4).

Link-Sondermerker

Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0005 Wiederholungszahler 16schen
SB0006 Zéhler fir Kommunikationsfehler 16schen
SB0007 Zé?.hler fur L.Jbe.r.tragungsfehler in der Vor- _ _
wartsschleife 16schen
SB0008 Zq_hler fir L_Jbettragungsfehler in der Riick-
wartsschleife 16schen
SWOORS Anzahl der UNDEB-FehIer der Vorwarts-
schleife/des koaxialen Busses
SWOO0B9 Anzahl d_er CRC-Fehler der Vorwartsschleife/
des koaxialen Busses
SWOOBA Anzahl der QVER—FehIer der Vorwartsschlei-
fe/des koaxialen Busses
Anzahl der Fehler wegen eines zu kurzen
SW00BB Datenrahmens in der Vorwartsschleife/dem
koaxialen Bus
SWOOBC Ar}zahl der.AB.IF—FehIelr (Abbruch) der Vor-
wartsschleife/des koaxialen Busses
Anzahl der Zeitliberschreitungen in der Vor-
SWO00BD wartsschleife/dem koaxialen Bus
Angabe, wie oft Uber die Vorwartsschleife/
SWOOBE dem koaxialen Bus mehr als 2 kByte Daten
empfangen wurden
SWOOBE Anzahl der pPLL—FehIer der Vorwartsschlei-
fe/des koaxialen Busses
SWO00CO Anzahl der UNDER-Fehler der Riickwarts-
schleife
- - SWO00C1 Anzahl der CRC-Fehler der Riickwartsschleife
SW00C2 Anzahl der OVER-Fehler der Rickwarts-
schleife
Anzahl der Fehler wegen eines zu kurzen
SW00c3 Datenrahmens in der Riickwartsschleife
SW00C4 Ar}zahl der.AB.IF—FehIer (Abbruch) der Riick-
wartsschleife
SWO0OC5 A'r.mzahluder Zeit[}berschreitungen in der
Ruckwartsschleife
SW00C6 Angabe, wie oft Uber die Rlickwartsschleife
mebhr als 2 kByte Daten empfangen wurden
SW00C7 Anzahl DPLL-Fehler der Ruickwartsschleife
Anzahl der Wiederholungsversuche in der
>Woocs Vorwadrtsschleife/dem koaxialen Bus
SW00C9 Apzahluder WleQerholungsversuche in der
Ruckwartsschleife
SW00CC Anzahl der Leitungsfehler in der Vorwarts-
schleife
SW00CD Anzahl der Leitungsfehler in der Riickwarts-

schleife

Tab. 6-21: Relevante Link-Sondermerker und -register fiir Leitungsfehler

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Programmierung

Verwendung der Link-Sondermerker (SB) und -register (SW)

6.6.6

Tritt wegen eines Fehlers in den Leitungen ein Kommunikationsfehler auf, wird der Zahlerstand
in einem der in der Tabelle auf der vorherigen Seite aufgefiihrten Link-Sonderregister erhoht.

Wird SB0005 gesetzt (,1), wird die in den Link-Sonderregistern SW00C8 und SW00C9 gespei-
cherte Anzahl der Wiederholungsversuche geldscht.

Wird SB0006 gesetzt (,1“), werden die Inhalte der Link-Sonderregister SWO0OB8 bis SW00C7
(Anzahl der Fehler) gel6scht.

Wird SB0007 gesetzt (,1“), wird die im Link-Sonderregister SWOOCC gespeicherte Anzahl der
Leitungsfehler in der Vorwartsschleife geloscht.

Wird SB0008 gesetzt (,1“), wird die im Link-Sonderregister SWOOCD gespeicherte Anzahl der
Leitungsfehler in der Riickwartsschleife geldscht.

Vorwarts-/Riickwartsschleife eines optischen Doppelrings priifen

Die Vorwarts- und die Riickwartsschleife eines optischen Doppelrings kdnnen nicht nur durch die
Programmier-Software bei der Netzwerkdiagnose, sondern auch mithilfe von Link-Sondermerkern
und -registern geprift werden (siehe Abschnitte 8.1.1 und 8.1.2).

Vorwirts-/Riickwartsschleife einer anderen Station priifen

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

SB0009 Anzahl der Schleifenumschaltungen 16schen — —

SB0091 Status der Vorwartsschleife

SWO0091 bis | Status der einzelnen Stationen der Vorwarts-
SB0092 Status der Vorwartsschleife der SW0094 schleife

Master-Station

SB0095 Status der Ruickwartsschleife

SWO0095 bis | Status der einzelnen Stationen der Riick-
Status der Riickwartsschleife der SW0098 | wirtsschleife

SB0096 .

Master-Station

SB0099 Loopback in der Vorwartsschleife SW0099 Loopback-Station (Vorwartsschleife)

SBO09A Loopback in der Rickwartsschleife SWO009A Loopback-Station (Riickwartsschleife)

SW009Cbis | Fehlerhafte Leitungsverbindungen bei den
SWO09F einzelnen Stationen

SWOO0CE Anzahl der Schleifenumschaltungen

Zeiger auf Speicherbereich fiir Ursachen der

SWOOCF Schleifenumschaltungen

SWO00DObis | Speicherbereich fiir Ursachen der Schleifen-
SWOODF umschaltungen

Tab. 6-22: Link-Sondermerker und -register fiir Fehler eines optischen Doppelrings

Bei einem Fehler in der Vorwartsschleife werden die folgenden Link-Sondermerker gesetzt (,1):
- SB0091

— SB0092 (nur in der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks)

Bei einem Fehler in der Riickwartsschleife werden die folgenden Link-Sondermerker gesetzt (,1%):
- SB0093

— SB0096 (nur in der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks

Die Station, bei der ein Fehler aufgetreten ist, kann durch Auswertung der Inhalte der Link-Son-
derregister SW0091 bis SW0094 (Vorwartsschleife) oder SW0095 bis SW0098 (Riickwartsschleife)
ermittelt werden.

Falls die Schleifen umgeschaltet worden sind, wird die Ursache in SW00DO bis SWOODF gespei-
chert. Der Inhalt von SWOOCF gibt an, wo die Ursache gespeichert ist.
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@ Eine Leitungsunterbrechung oder eine gestorte Station flihren zu einem Loopback. In diesem Fall
wird SB0099 (Vorwartsschleife) oder SBOO9A (Ruickwartsschleife) gesetzt.

@ Bei welcher Station ein Loopback aufgetreten ist, kann durch Auswertung der Inhalte der
Link-Sonderregister SW0099 (Vorwartsschleife) und SWO009A (Riickwartsschleife) ermittelt

werden.

® DerInhaltder Link-Sonderregister SW009C bis SWOO9F zeigt an, ob die Anschliisse der Netzwerk-
module falsch miteinander verbunden sind (IN mit IN oder OUT mit OUT).

® SWOOCE gibt die Anzahl der Schleifenumschaltungen an.

@® Wird der Link-Sondermerker SB0009 auf ,1” gesetzt, werden die Register SWOOCE bis
SWOODFgel6scht.

Vorwarts-/Riickwartsschleife der Host-Station priifen

Link-Sondermerker

Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0009 Anzahl der Schleifenumschaltungen I6schen — —
SB0090 Status der Schleife der Host-Station SW0090 Detai!lierte Informatiqnen zum Status der
Schleife der Host-Station
— — SWOO0CE Anzahl der Schleifenumschaltungen
o . SWOOCF | Zeiger auf Speicherbereich fiir Ursachen der
Schleifenumschaltungen
_ _ SW00DObis | Speicherbereich fir Ursachen der Schleifen-
SWOODF umschaltungen

Tab. 6-23: Link-Sondermerker und -register fiir Fehler eines optischen Doppelrings (Host-Station)

@® Bei einem Fehler in der Vorwarts- oder Rickwartsschleife wird der Link-Sondermerker SBO009
gesetzt (,1"):

@ Falls die Schleifen umgeschaltet worden sind, wird die Ursache in SW00DO bis SWOODF gespei-
chert. Der Inhalt von SWOOCF gibt an, wo die Ursache gespeichert ist.

@ Detaillierte Informationen zum Status der Schleife der Host-Station enthalt SW0090.

SWOOCE gibt die Anzahl der Schleifenumschaltungen an.

@® Wird der Link-Sondermerker SB0009 auf ,1” gesetzt, werden die Register SWOOCE bis
SWOO0DFgeldscht.
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6.6.7

Status des Offline-Test priifen

Der Fortschritt eines Offline-Test kann an den LEDs des Netzwerkmoduls (siehe Abschnitt 4.5) oder
mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern verfolgt werden.

Anfordernde Station

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station

SBOOAC Offline-Test ist angefordert SWO0AC (Anfordernde Station)

Ergebnis des Offline-Test

SBOOAD Offline-Test ist beendet SWO0AD (Anfordernde Station)

Tab. 6-24: Link-Sondermerker und -register zur Anzeige eines Offline-Test in der anfordernden Station

@® Wenn ein Offline-Test ausgefiihrt wird, ist der Link-Sondermerker SBOOAC auf ,1” gesetzt.

@® Welcher Einzeltest momentan ausgefiihrt wird und welche Station sich als fehlerhaft erwiesen
hat, wird im Link-Sonderregister SWOOAC gespeichert.

@ |Istder Offline-Test beendet, wird SBOOAD gesetzt (,1). Das Testergebnis wird in der anfordernden
Station in das Sonderregister SWOOAD eingetragen.

Gepriifte Station (nur Vorwarts- und Riickwartsschleifentest)

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand

Beschreibung

Operand

Beschreibung

SBOOAE

Auf einen Offline-Test wird reagiert

SWOOAE

Ausgefiihrter Test (GeprUfte Station)

SBOOAF

Reaktion auf einen Offline-Test ist beendet

SWOOAF Ergebnis des Offline-Test (Gepriifte Station)

Tab. 6-25: Link-Sondermerker und -register zur Anzeige eines Offline-Test in der gepriiften Station

@® Wird von einer anderen Station ein Offline-Test angefordert, reagiert die gepriifte Station, indem
der Link-Sondermerker SBOOAE auf ,1” gesetzt wird.

@® Der Inhalt des Link-Sonderregisters SWOOAC gibt an, welcher Test momentan ausgefiihrt wird.

@ Ist der Offline-Test beendet, wird SBOOAF gesetzt (,1). Das Testergebnis wird von der gepriiften
Station in das Sonderregister SWOOAF eingetragen.
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6.6.8

Status des Online-Test priifen

Der Fortschritt eines Online-Test kann an den LEDs des Netzwerkmoduls (siehe Abschnitt 4.8) oder
mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern verfolgt werden.

Anfordernde Station

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
L . Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station
SBO0A8 Online-Test ist angefordert SWO00A8 (Anfordernde Station)
. . Ergebnis des Online-Test
SBOOA9 Online-Test ist beendet SWO0A9 (Anfordernde Station)

Tab. 6-26: Link-Sondermerker und -register zur Anzeige eines Online-Test in der anfordernden Station

@® Wenn ein Online-Test ausgefiihrt wird, ist der Link-Sondermerker SBOOA8 auf , 1" gesetzt.

@ Welcher Einzeltest momentan ausgefiihrt wird und bei welcher Station ein Fehler aufgetreten ist,
wird im Link-Sonderregister SWOOA8 gespeichert.

@ Istder Online-Test beendet, wird SBOOA9 gesetzt (,1). Das Testergebnis wird in der anfordernden
Station in das Sonderregister SWO0A9 eingetragen.

Gepriifte Station

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SBOOAA Auf einen Online-Test wird reagiert SWO0AA Ausgefiihrter Test (Geprifte Station)
SBOOAB Reaktion auf einen Online-Test ist beendet SWO0AB Ergebnis des Online-Test (Gepriifte Station)

Tab. 6-27: Link-Sondermerker und -register zur Anzeige eines Online-Test in der gepriiften Station

@ Wird von einer anderen Station ein Online-Test angefordert, reagiert die gepriifte Station, indem
der Link-Sondermerker SBOOAA auf ,1” gesetzt wird.

@ Der Inhalt des Link-Sonderregisters SWOOAA gibt an, welcher Test momentan ausgefiihrt wird.

@ st der Offline-Test beendet, wird SBOOAB gesetzt (,1). Das Testergebnis wird von der gepriiften
Station in das Sonderregister SWOOAB eingetragen.
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6.6.9 Parameter liberpriifen

Link-Sondermerker und -register zeigen an, ob Parameter ibertragen werden und ob fehlerhafte
Parameter vorhanden sind.

Parameter einer anderen Station priifen

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

SW0078bis | Status der Parameter-Kommunikation der

SB0078 Parameter-Kommunikation wird ausgefiihrt SWO007B sinzelnen Stationen

SW007Cbis | Status der Parameter der einzelnen

SB007C Fehlerhafte Parameter in einer Station SWO07F Stationen

Tab. 6-28: Link-Sondermerker und -register fiir die Priifung der Parameter

Priifen Sie durch die Master-Station die folgenden Link-Sondermerker und -register:
@® Wenn der Empfang der Parameter abgeschlossen ist, wird SBO078 zuriickgesetzt (,0).

@ |IstSB0078 gesetzt, kann durch Auswerten der Inhalte der Register SW0078 bis SW007B festgestellt
werden, zu welcher Station noch Parameter tGibertragen werden.

@ Bei fehlerhaften Parametern wird SB007C gesetzt (,1“). Die Inhalte der Register SW007C bis
SWOO07F geben an, bei welcher Station der Fehler aufgetreten ist.

@ Detaillierte Angaben zu den Parametern der einzelnen Station erhalten Sie durch Auswerten der
entsprechenden Link-Sondermerker und -register (siehe unten).

Parameter der Host-Station priifen (einschlieB8lich der Schalterstellung des Netzwerkmoduls)

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0045 Fehlerhafte Parameter oder Schaltereinstel- . .
lung (Host)
SB0054 Empfangsstatus der Parameter SWO0054 Informationen zu den Parametern
SB0055 Es wurden fehlerhafte Parameter SWO0055 Status der Parameter (Fehlercode)

empfangen

Tab. 6-29: Link-Sondermerker und -register fiir die Priifung der Parameter in der Host-Station

® Wenn der Empfang der Parameter abgeschlossen ist, wird SB0054 zuriickgesetzt (,0").

@® Wird in den Parametern ein Fehler entdeckt, werden SB0054 und SB0055 gesetzt (,1“). In diesem
Fall wird im Register SW0055 ein Fehlercode gespeichert.

@ Handelt es sich bei der Host-Station um eine dezentrale E/A-Station, gibt der Inhalt von SW0054
an, ob Parameter zu Sondermodulen empfangen wurden.

® Wenn Parameter empfangen wurden, werden sie in den in der folgenden Tabelle aufgefiihrten
Link-Sondermerkern und -registern gespeichert.
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6.6.10

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0040 Netzwerktyp (Host) SW0040 Netzwerknummer
— — SW0041 Stationsnummer
SB0043 Online-Schalter (Host) SW0043 Betriebsart
SB0044 Stationseinstellung (Host) SW0044 Stationseinstellung
Ergebnis der Zuweisung bei der Daten-
SB0046 kommunikation (Host) SW0046 Modultyp
SB0048 Status der Master-Station des dezentralen . .
Netzwerks
SB0056 Status der Kommunikation SW0056 Aktuelle Master-Station des dezentralen
E/A-Netzwerks
Vorgesehene Master-Station des dezentra-
- - SW0057 e E/A-Netzwerks
SB0058 Vorgesehene Betriebart bei einem Fehler . .
der (Multiplex)-Master-Station
— — SWO0059 Gesamte Anzahl der Stationen
SB005B Elnstellung.en zur Asynchronitat mit der . .
END-Anweisung
SB0064 Reservierte Station existiert SW0064bis | Angabe, WeI.Che station als Reservestation
SW0067 | vorgesehen ist
SB0068 Kommunikationsmodus SW0068 Kommunikationsmodus
SB0069 Multiplex-Ubertragung aktiviert — —
SB006B Gemultiplextes Netzwerk — —

Tab. 6-30: Eintrag der Parameter in Link-Sondermerker und -register

Status der dezentralen E/A-Stationen priifen (Fehlerdiagnose)

Der Zustand der dezentralen E/A-Stationen kann nicht nur durch die Programmier-Software bei der
Netzwerkdiagnose, sondern auch mithilfe von Link-Sondermerkern und -registern gepriift werden
(siehe Abschnitte 8.1.2 und 8.1.3).

Link-Sondermerker Link-Sonderregister Art der Fehler, die bei
einer dezentralen E/A-
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung Station erkannt werden
konnen
SBOOOF Geringfligige Fehler I6schen — — —
® Versorgungsspan-
nung ist ausgeschal-
SB0070 Zustand der Datendurchlei- SW0070bis | Zustand der Datendurchlei- tet (gtation igt vom
tung der einzelnen Stationen SW0073 tung der einzelnen Stationen Netzwerk getrennt)
® Watchdog-Timer-Fehler
SB0080 Status der dezentralen SW0080bis | Status der dezentralen ® Fehler, der zu einem
E/A-Stationen (1) SW0083 E/A-Stationen (1) STOP gefiihrt hat
SB0088 Status der dezentralen SW0088bis | Status der dezentralen ¢ E‘Z:rlii rg?g'rgeeTefzetr
E/A-Stationen (2) SW008B | E/A-Stationen (2) i 9

Tab. 6-31: Link-Sondermerker und -register fiir die Fehlerdiagnose bei einer dezentralen E/A-Station

® Der Link-Sondermerker SB0070 wird auf ,1” gesetzt, wenn die Versorgungsspannung einer
Station ausgeschaltet wird oder in einer dezentralen E/A-Station ein Watchdog-Timer-Fehler
aufgetreten ist. Die Nummer der entsprechenden Station kann durch Auswerten der Link-Son-
derregister SW0070 bis SW0073 ermittelt werden.

@® Wenn in einer dezentralen E/A-Station ein Fehler auftritt, der zu einem STOP fiihrt, wird SB0O080
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HINWEIS

6.6.11

gesetzt (,1). In den Link-Sonderregistern SW0080 bis SW0083 wird in diesem Fall ein Bit gesetzt,
dass angibt, bei welcher Station dieser Fehler aufgetreten ist.

@ Tritt in einer dezentralen E/A-Station ein Fehler auf, der nicht zu einem STOP fiihrt und bei dem
der Betrieb fortgesetzt werden kann, wird SB0O088 gesetzt (,1“). In diesem Fall wird in den
Link-Sonderregistern SW0088 bis SW008B ein Bit gesetzt, dass angibt, bei welcher Station dieser
Fehler aufgetreten ist.

@® Wenn der Link-Sondermerker SBOOOF auf ,1” gesetzt wird, werden Fehler, die in den dezentralen
E/A-Stationen aufgetreten sind und die nicht zu einem STOP gefiihrt haben, geldscht.

Verwenden Sie die Link-Sondermerker SB, um zu erkennen, ob im Netzwerk Fehler aufgetreten
sind. Mit den Link-Sonderregistern SW ist es dann maoglich, festzustellen, bei welcher Station der
Fehler aufgetreten ist.

Status der SPS-CPU der Master-Station priifen

Mit den Link-Sondermerkern und-registern kann auch der Zustand der SPS-CPU in der Master-Station
gepriift werden (siehe Abschnitte 8.1.2 und 8.1.3).

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
Geringfugiger Fehler in der SPS-CPU der

SBOOAA 1 i ost-station o -
Schwerwiegender Fehler in der SPS-CPU der Zustand der SPS-CPU der Host-Station
>B0048 Host-Station SW0048 (Fehlercode)

SB0085 Betriebsart der SPS-CPU der Master-Station — —

Betriebsart der SPS-CPU der
5B0086 Sub-Master-Station - -

Tab. 6-32: Link-Sondermerker und -register fiir die Fehlerdiagnose bei einer dezentralen E/A-Station

@® Obsich eine SPS-CPU in der Betriebsart RUN oder STOP befindet, wird durch die Link-Sondermer-
ker SB0O085 und SB0086 angezeigt.

@ Tritt in der SPS-CPU ein Fehler auf, bei dem die CPU weiter in der Betriebsart RUN bleibt, wird
SBO04A gesetzt (,1°).

@ Trittin der SPS-CPU ein Fehler auf, der zu einem STOP der CPU fiihrt, wird SBO04B auf (,1“) gesetzt.
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6.6.12

6.6.13

Status der Multiplex-Ubertragung priifen

Der Zustand der Multiplex-Ubertragung kann nicht nur wihrend der Netzwerkdiagnose durch die
Programmier-Software, sondern auch mit Link-Sondermerkern und -registern gepriift werden (siehe
Abschnitt 8.1.3).

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

SB0069 Multiplex-Ubertragung aktiviert — —

SWO00BObis | Status der Multiplex-Ubertragung der einzel-
SW00B3 nen Stationen (Vorwartsschleife)

SBO06A Multiplex-Ubertragung wird ausgefiihrt - — -
SWO00B4 bis | Status der Multiplex-Ubertragung der einzel-

SWO00B7 nen Stationen (Ruickwartsschleife)

Tab. 6-33: Link-Sondermerker und -register fiir die Statuspriifung der Multiplex-Ubertragung

@ Wenn in den erginzenden Einstellungen die Multiplex-Ubertragung aktiviert ist (siehe Abschnitt
5.1.4) wird der Link-Sondermerker SB0069 auf ,1“ gesetzt.

@ Mit der Ausfiihrung der Multiplex-Ubertragung wird SBOO6A gesetzt.

@ IndenLink-Sonderregistern SW00BO bis SW00B3 und SW00B4 bis SW00B7 wird angezeigt, welche
Station bei der Multiplex-Ubertragung die Vorwirts- bzw. die Riickwartsschleife verwendet.

Betriebsart einer Multiplex-Remote-Master-Station priifen und umschalten

Mit den folgenden Link-Sondermerkern und -registern kann die Betriebsart einer Multiplex-Remote-
Master-Station gepriift und umgeschaltet werden.

Betriebsart priifen

Link-Sondermerker Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0071 Zust_and der Datendurchleitung der Master- . .
Station
Zustand der transienten Ubertragung der o
SB0072 | 5 Master-Station o
SB0075 Zustand der zyklischen Ubertragung der . o
Master-Station
Zustand der zyklischen Ubertragung der
>B0076 Sub-Master-Station
SB0077 Zyklische Ubertragung wird von der

Sub-Master-Station ausgefiihrt

Tab. 6-34: Link-Sondermerker und -register fiir die Priifung der Betriebsart der Multiplex-Remote-
Master-Station

@ Falls bei der Datenlibertragung ein Fehler auftritt, wird einer der folgenden Link-Sondermerker
gesetzt:

- SB0071
- SB0072
- SB0075
- SB0076

@ Von welcher Station (Master-Station oder Sub-Master-Station) die zyklische Ubertragung ausge-
fihrt wird, kann aus dem Zustand von SB0077 abgeleitet werden.
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Betriebsart der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station umschalten

Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0014 Sub-Master-Station umschalten
SBOICH | S Nt Setion warde ket sworce | Ergebrisder Umschatung der |
SBO1CS g&zcsflﬂr:s:ge:er Sub-Master-Station ist

Tab. 6-35: Link-Sondermerker und -register fiir die Umschaltung der Betriebsart der Multiplex-Remote-

Sub-Master-Station

® Wird der Link-Sondermerker SB0014 auf ,1” gesetzt, wird die Sub-Master-Station, die die Aufga-
ben der Master-Station ibernommen hat, gezwungen, wieder die Funktion der Sub-Master-Sta-
tion zu Gbernehmen.

@ Akzeptiertdie Sub-Master-Station die Anforderung zur Umschaltung, wird SB01C4 auf ,1“ gesetzt.

@® Nach der Umschaltung der Betriebsart von der Master- zur Sub-Master-Station wird SB0O1C5

gesetzt.

@ Falls bei der Umschaltung ein Fehler auftritt, wird ein Fehlercode in das Link-Sonderregister
SWO01C4 eingetragen.

Operandenbereiche der Multiplex-Remote-Master- und der -Sub-Master-Station priifen

Link-Sondermerker

Link-Sonderregister

Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SWo01C8 Anzahl der gesendeten Operanden LY
SWo01C9 Anzahl der empfangenen Operanden LX
SBOICS Die Anzahlen.derggsgndeten/empfangenen SWO01CC | Anzahl der gesendeten Operanden LB
Operanden sind giiltig. SWO01CD | Anzahl der empfangenen Operanden LB
SWO1CE Anzahl der gesendeten Operanden LW
SWO01CF Anzahl der empfangenen Operanden LW

Tab. 6-36: Link-Sondermerker und -register fiir die Priifung der Operandenbereiche

@® Wenndiein den Link-Sonderregistern SW01C8 bis SW01CF gespeicherten Anzahlen der Operan-
den gultig sind, wird der Link-Sondermerker SB0O1C8 auf , 1 gesetzt.

@® Die Werte in den Registern SW01C8 bis SWO1CF geben an, wie viele Operanden zwischen der
Master-Station und der Sub-Master-Station ausgetauscht werden.
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6.6.14 Multiplex-Remote-Master-Funktion fiir redundante SPS priifen
Mit den folgenden Link-Sondermerkern und -registern kann gepriift werden, ob bei einem redun-
danten System die Multiplex-Remote-Master-Funktion unterstiitzt wird. AuBerdem kann die Uber-
wachungszeit fiir eine Systemumschaltung eingestellt werden.
Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0018 Uber\_/\/ach_t.lr?gszeit fur die Systemumschal- SW0018 Uberwachungszeit fiir die Systemumschal-
tung ist gliltig tung
SB0041 Host-Station unterstltzt die redundante . .
Funktion
Tab. 6-37: Link-Sondermerker und -register fiir die Systemumschaltung bei einem redundanten System
@® Wenn das Netzwerkmodul ein gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundanten
System unterstitzt, wird der Link-Sondermerker SB0041 auf ,1” gesetzt.
@ Die Zeit, die zwischen dem Erkennen des Stopps des Datenaustausches und der Anforderung
einer Systemumschaltung vergehen soll, wird im Register SW0018 eingestellt.
@® Wenn der Link-Sondermerker SB0O018 auf 1" gesetzt ist, ist die in SW0018 eingestellte Zeit gliltig.
6.6.15 Einstellungen fiir Link-Applikationsanweisungen; Ausfiihrung von Link-Appli-

kationsanweisungen priifen

Mit Link-Sondermerkern und -registern konnen Einstellungen fiir die Ausfiihrung von Data-Link-
Anweisungen vorgenommen und das Ergebnis bei der Ausfiihrung diese Anweisungen gepriift

werden.
Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung

SW001C Anzahl der Wiederholungsversuche
SW001D Intervall der Wiederholungsversuche
SWOO1E Anzahl der Gates
SW0031 Kanal 1
SW0033 Kanal 2

- — SW0035 Kanal 3
SW0037 Kanal4 | Ausfiihrungsergebnis einer

Link-Applikationsanweisung zum

SW0039 | Kanal5 | senden oder Empfangen
SWO003B Kanal 6
SW003D Kanal 7
SWO003F Kanal 8

Tab. 6-38: Link-Sondermerker und -register fiir Link-Applikationsanweisungen

@® Einstellungen zur Ausfiihrung von Link-Applikationsanweisungen kénnen in den Link-Sonderre-
gistern SW001C, SW001D und SW001E vorgenommen werden.

@® Abhangig davon, lGiber welchen die Kanal die Anweisung ausgefiihrt wurde, wird das Ergebnis in
eines der Link-Sonderregister SW0031 bis SWO03F gespeichert.
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6.6.16 Zustand des Netzwerkmoduls priifen
Der Zustand des Netzwerkmoduls kann nicht nur wéahrend der Netzwerkdiagnose durch die Pro-
grammier-Software, sondern auch mit Link-Sondermerkern und -registern gepriift werden (siehe
Abschnitt 8.1).
Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0020 Status des Netzwerkmoduls SW0020 Status des Netzwerkmoduls (Fehlercode)
Tab. 6-39: Link-Sondermerker und -register fiir die Statuspriifung des Netzwerkmoduls
@ Beieinem Fehler im Netzwerkmodul wird der Link-Sondermerker SB0020 auf ,1“ gesetzt und im
Link-Sonderregister SW0020 ein Fehlercode gespeichert.
6.6.17 Zustand der externen Versorgungsspannung priifen
Ob ein QJ71LP21S-25 von extern mit Spannung versorgt wird, kann mithilfe von Link-Sondermerkern
und -registern Uberprift werden,
Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Operand | Beschreibung Operand | Beschreibung
SB0042 Status der Spannungsversorgung der SW008Cbis | Status der Spannungsversorgung der einzel-
Host-Station SWOO08F nen Stationen
Tab. 6-40: Link-Sondermerker und -register fiir die Priifung der externen Spannungsversorgung
@ Der Link-Sondermerker SB0042 ist auf ,1” gesetzt, wenn die externe Spannungsversorgung der
Host-Station eingeschaltet ist.
@ Der Zustand der externen Spannungsversorgung der anderen Stationen wird in den Link-Son-
derregistern SW008C bis SW008F angezeigt.
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Erweiterte Funktionen

7 Erweiterte Funktionen

In diesem Kapitel werden die erweiterten Funktionen der Netzwerkmodule beschreiben. Eine
Beschreibung der Grundfunktionen enthélt Kap. 3.

. Referenz
Funktion (Abschnitt)
Zyklische Kommunikation Kommunikation mit E/A-Modulen 331
(periodische Kommunikation) Kommunikation mit Sondermodulen -
Abschaltung aller Ausgéange bei einem Kom-
munikationsfehler
Wahl der Betriebsart der dezentralen E/A-
Station bei Ausfall eines Sondermodul
Automatische Wiedereingliederung
Loopback-Funktion (nur bei optischem Dop-
pelring)
Grundfunktionen Ausblenden einer Station (nur bei Busaufbau
Funktionen zur Steigerung der mit Koaxialkabel)
Zuverldssigkeit, Verfligbarkeit und — 332
Betriebsbereitschaft (RAS) Fortsetzung der transienten Ubertragung bei
einem Fehler
Abruf des Zeitpunkts, an dem bei der transi-
enten Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist
Diagnosefunktionen
Redundante Spannungsversorgung einer
dezentralen E/A-Station
Online-Modulwechsel in einer dezentralen
E/A-Station
Link-Applikationsanweisungen REMFR und
Transiente Kommunikation REMTO
(nicht-periodische Kommunikation) (Lesen/Schreiben aus/in den Pufferspeicher 7.1
von Sondermodulen in einer dezentralen
E/A-Station)
System-Monitor bei einer dezentralen E/A-Station 7.2
Ein- und Ausgénge in dezentralen E/A-Stationen priifen 7.3
Multiplex-Ubertragung (nur im optischen Doppelring) 7.4
Erweiterte Vorgabe der Zahl der wiedereinzugliedernden Stationen 7.5
Funktionen Reservieren von Stationen 7.6
Interrupt-Einstellungen 7.7
E/A-Zuweisung 7.8
Zyklische Ubertragung stoppen/starten (Netzwerktest) 7.9
Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU) 7.10
Multiplex-Remote-Master-Funktion in einem redundanten System 711
(Redundante CPU) :
Remote-Passwort 7.12

Tab. 7-1:  Funktionen in einem MELSECNET/H dezentralen E/A-Netzwerk
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Erweiterte Funktionen Transiente Ubertragung

7.1

Transiente Ubertragung

Bei der transienten Ubertragung handelt es sich um eine nicht-priodische Kommunikation. Daten
werden nur auf Anforderung der Stationen ausgetauscht.

Eine transiente Ubertragung kann durch Anweisungen im Ablaufprogramm (REMFR, REMTO, READ
und WRITE), der Programmier-Software oder ein Sondermodul angefordert werden.

In einem MELSECNET/H-Netzwerk kann mit Stationen kommuniziert werden, die dieselbe Netzwerk-
nummer haben (dasselbe Netzwerk, an dem auch die Host-Station angeschlossen ist), aber auch mit
Stationen, die eine andere Netzwerknummer haben.

1R1

Netzwerk Nr. 1
1R4 MR

Abb. 7-1:  Transiente Ubertragung zu einer Station im selben Netzwerk

Bei der transienten Ubertragung zu einer Station in einem anderen Netzwerk (Routing-Funktion)
mussen fur die Station, die die Kommunikation anfordert und die Relais-Stationen Routing-Parame-
ter eingestellt werden.*

* Die Einstellung der Routing-Parameter ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H SPS-Netzwerk beschrieben.

--1 Programmier-
werkzeug

Anfordernde
Station Zielstation

’

i Netzwerk Nr. 3

1R2 ‘ ‘ 1R3 | 3Mp1 | 3Ns2 |
t-a outing Routing—
[ - ----F-E--- }Parameter Parameterl P

)
[ L —/  Relais-Station Relais-Station  “~——"7 ———

‘ 1R4 | | 1R5 ‘ MR -]~ 2Mp1 Ns3 [ 3Ns4 |3N53 |

J
|
|
|

s e S ———— EI
Bei diesen Stationen missen Routing-Parameter

eingestellt werden.

Abb. 7-2:

Transiente Ubertragung zu einer Station in einem anderen Netzwerk

HINWEISE | Wenn die anfordernde Station eine dezentrale E/A-Station ist, missen flir diese Station keine Rou-

ting-Parameter eingestellt werden.

Eine dezentrale E/A-Station kann nur die anfordernde Station oder die Zielstation sein. Eine dezen-
trale E/A-Station kann nicht als Relais-Station verwendet werden.
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Erweiterte Funktionen

7.1.1

HINWEISE

Link-Applikationsanweisungen

In diesem Abschnitt wird das Format der Anweisungen REMFR und REMTO beschrieben. Programm-

beispiele mit diesen Anweisungen finden Sie im Abschnitt 6.4.3.

Im Gegensatz zu einem MELSECNET/10-Netzwerk ist bei Anwendung der Applikationsanweisungen
REMFR und REMTO kein Handshake mit B/W-Operanden erforderlich. Diese Operanden miissen
jedoch eingestellt werden, wenn Ein- und Ausgdnge (X/Y) im System verwendet werden.

Link-Applikationsanweisungen einschlie3lich der Anweisungen REMFR und REMTO k&nnen nicht
die lokalen Operanden der SPS-CPU verwenden. File-Register, bei denen die Option ,Dateinamen
des Programms verwenden” ausgewabhlt ist, kdnnen ebenfalls nicht verwendet werden.

Wenn der Bit-Operand, der das Ende der Ausfiihrung einer Link-Applikationsanweisung anzeigt,
gesetzt wird, sollte die Ausflihrungsbedingung der Anweisung zuriickgesetzt werden.

Aus dem Pufferspeicher eines Sondermodauls in einer dezentralen E/A-Station lesen (REMFR)

Eine REMFR-Anweisung liest Daten aus dem Pufferspeicher eines Sondermodauls in einer dezentralen
E/A-Station.

— — zeremrr [

Ausfuhrungsbe-
dingung

—H—{ ZREMFR I"Jn" | ni | n2 | n3 | n4 | d1 | ns | d2

Ausflihrungsbe-
dingung

@ ZP:Einmalige Ausfiihrung bei einer positiven Flanke der Ausfiihrungsbedingung

|m|n2|n3|n4|d1|n5|dz}_{o

© Z Kontinuierliche Ausfiihrung, solange die Ausfiihrungsbedingung der Anweisung erfllt ist

Abb. 7-3: Format der REMFR-Anweisung
Operand | Bedeutung Wertebereich UL
Operanden
Nummer der Zielnetzwerks
In (Wenn die Anweisung von einer Universal-SPS-CPU ausge- 1 bis 239 —
fuhrt werden soll, kdnnen die Anfiihrungsstriche entfallen.)
ni Nummer des Kanals 1bis 8
n2 Nummer der Zielstation 1 bis 64
Kopfadresse des Sondermoduls in der dezentralen E/A-Sta-
tion, aus dem Daten gelesen werden sollen. Wogt—é)pera;ndR R
n3 (Es werden nur die ersten beiden Stellen der 3-stelligen 0 bis FEH (T.C,D, W, ST, R, ZR)
Adresse angegeben, z. B. wird die Kopfadresse X/Y100 als 10H Konstante
eingetragen.)
Anfangsadresse im Pufferspeicher des Sondermodauls, ab der | Abhdngig vom
n4 .
die Daten gelesen werden sollen. Sondermodul
d1 Anfangsadresse des Operandenbereichs, in dem die gelese- | Abhdngig vom Wort-Operand
nen Daten gespeichert werden CPU-Modul (T,C,D, W, ST, R, ZR)
Wort-Operand
n5 Anzahl der zu lesenden Daten (Einheit: Worte) 1 bis 960 (T,C,D, W, ST, R, ZR)
Konstante
Tab.7-2: Operanden einer REMFR-Anweisung
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Erweiterte Fu

nktionen

Transiente Ubertragung

Operand | Bedeutung Wertebereich gerwendbare
peranden
Bit-Operand, der nach der Ausfiihrung der REMFR-Anweisung
im Host fiir einen Zyklus gesetzt wird. Mit (d)+1 wird die feh-
lerhafte Beendigung signalisiert.
(d2): Anweisung ausgefiihrt
Zeigt die Beendigung der REMFR-Anweisung an. Bit-Operand
0 :Anweisung nicht ausgefiihrt (X, Y,M, L FV,B)
d2 1 : Anweisung ausgefiihrt - Bit-Adressierung
eines Wort-
(d2)+1: Anweisung mit Fehler ausgefiihrt Operanden*
Zeigt an, ob bei der Ausfiihrung der REMFR-Anweisung
ein Fehler aufgetreten ist.
0 :Anweisung fehlerfrei ausgefuihrt
1 :Anweisung mit Fehler ausgefiihrt
Tab. 7-2:  Operanden einer REMFR-Anweisung

* Die Adressierung erfolgt in der Form ,Wort-Operand.Bit-Nr“, zum Beispiel D10.5.

@ Zeitlicher Verlauf bei fehlerfreier Ausfiihrung einer REMFR-Anweisung

Host-CPU

Master-Modul

Dezentrales-
E/A-Modul

Sonder-Modul

benind1)

Ablaufprogramm

REMFR-Anweisung

REMFR-Anweisung aus-
gefiihrt (Operand d2)

REMFR-Anweisung mit
Fehler ausgefiihrt (Ope-
rand (d2)+1)

Daten zur Ausfiihrung

der REMFR-Anweisung 3( —~]

(Operanden n3, n4, n5)

Gelesene Daten (Ope-
rand W (M<—R), angege-

END o

END 0 END 0 END

1 Zyklus

Abb. 7-4:

Ablauf bei fehlerfreier Ausfiihrung einer REMFR-Anweisung
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Transiente Ubertragung Erweiterte Funktionen

® Zeitlicher Verlauf, wenn bei der Ausfiihrung einer REMFR-Anweisung ein Fehler auftritt

Ablaufprogramm END o END 0 END 0 END

REMFR-Anweisung

REMFR-Anweisung aus-
gefiihrt (Operand d2)

Host-CPU

REMFR-Anweisung mit

Fehler ausgefihrt (Ope-
rand (d2)+1) —‘—

Daten zur Ausfiihrung

der REMFR-Anweisung }(
(Operanden n3, n4, n5)

Ausflihrungsergebnis der
Link-Anweisung
(SW0031 bis SW003F)

Y /A a
Master-Modul {_ :
L e e ———— e ——— e — —— 4

Fehler

Abb. 7-5:  Ablauf bei Ausfiihrung einer REMFR-Anweisung mit Fehler
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In den Pufferspeicher eines Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Station schreiben (REMTO)

Eine REMTO-Anweisung schreibt Daten in den Pufferspeicher eines Sondermodauls in einer dezentra-
len E/A-Station.

Ausflihrungsbe-

—— — zeremto [ | m

dingung

——F—{ zremro [ | m | n2 [ m3 [ na [ a1 | ns [ @

Ausfiihrungsbe-
dingung

©® ZP:Einmalige Ausfiihrung bei einer positiven Flanke der Ausfiihrungsbedingung

|n2|n3|n4|d1|n5|d2}—{9

© Z Kontinuierliche Ausfiihrung, solange die Ausfiihrungsbedingung der Anweisung erfiillt ist

Abb.7-6: Format der REMTO-Anweisung
Operand | Bedeutung Wertebereich U OIE R
Operanden
Nummer der Zielnetzwerks
In (Wenn die Anweisung von einer Universal-SPS-CPU ausge- 1 bis 239 —
fuhrt werden soll, kdnnen die Anflihrungsstriche entfallen.)
ni Nummer des Kanals 1 bis 8
n2 Nummer der Zielstation 1 bis 64
Kopfadresse des Sondermoduls in der dezentralen E/A-Sta-
tion, aus dem Daten gelesen werden sollen. Wort-Operand
n3 (Es werden nur die ersten beiden Stellen der 3-stelligen 0 bis FEH (T.C,D, W, ST, R, ZR)
Adresse angegeben, z. B. wird die Kopfadresse X/Y100 als 101 Konstante
eingetragen.)
na Anfangsadresse im Pufferspeicher des Sondermoduls, ab der | Abhdngig vom
die Daten geschrieben werden sollen. Sondermodul
d1 Anfangsadresse des Operandenbereichs, in dem die zu schrei- | Abhdngig vom Wort-Operand
benden Daten gespeichert sind CPU-Modul (T,C,D, W, ST, R, ZR)
Wort-Operand
ns5 Anzahl der zu schreibenden Daten (Einheit: Worte) 1 bis 960 (T,C,D,W,ST,R, ZR)
Konstante
Bit-Operand, der nach der Ausfiihrung der REMTO-Anweisung
im Host fiir einen Zyklus gesetzt wird. Mit (d)+1 wird die feh-
lerhafte Beendigung signalisiert.
(d2): Anweisung ausgefiihrt
Zeigt die Beendigung der REMTO-Anweisung an. Bit-Operand
0 :Anweisung nicht ausgefiihrt (X, Y, M, L FV,B)
d2 1 :Anweisung ausgefiihrt - Bit-Adressierung
eines Wort-
(d2)+1: Anweisung mit Fehler ausgefiihrt Operanden*
Zeigt an, ob bei der Ausfiihrung der REMTO-Anweisung
ein Fehler aufgetreten ist.
0 :Anweisung fehlerfrei ausgefihrt
1 :Anweisung mit Fehler ausgefiihrt
Tab. 7-3:  Operanden einer REMTO-Anweisung
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Transiente Ubertragung Erweiterte Funktionen

@ Zeitlicher Verlauf bei fehlerfreier Ausflihrung einer REMTO-Anweisung

Ablaufprogramm END 0 END

REMTO-Anweisung

|
1
1
1
1
|
1
1
1
L
I
1
I
|
1
1
|

REMTO-Anweisung aus-
gefihrt (Operand d2)

Host-CPU i
1 Zyklus !
REMTO-Anweisung mit 3
Fehler ausgefiihrt (Ope- !
rand (d2)+1) !
Daten zur Ausfiihrung
der REMTO-Anweisung
(Operanden n3, n4, n5)
Zu schreibende Daten
(Operand W (M—R),
angegeben in d1)
L e e e e Y | ———— — o —— — — —— 4
Master-Modul Ir ___________________________________________________________ :
e A S S — a4
Dezentrales- e Wy A |
E/A-Modul | |
L P — 4
o - o>« |
Sonder-Modul | Pufferspeicher |
L e e e e 4

Abb.7-7:  Ablauf bei fehlerfreier Ausfiihrung einer REMTO-Anweisung
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@ Zeitlicher Verlauf, wenn bei der Ausfiihrung einer REMTO-Anweisung ein Fehler auftritt

Ablaufprogramm END|] [0 END}—o END|—o0  END

REMTO-Anweisung

REMTO-Anweisung aus-
gefiihrt (Operand d2)

Host-CPU Paid

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

: REMTO-Anweisung mit
| Fehler ausgefiihrt (Ope-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

—

rand (d2)+1)
1 Zyklus i
i

Daten zur Ausfiihrung
der REMTO-Anweisung
(Operanden n3, n4, n5)

Zu schreibende Daten
(Operand W (M—R),
angegeben in d1)

Ausflihrungsergebnis der 1
Link-Anweisung /.>>< Fehlercode
(SW0031 bis SWO03F)

Master-Modul :_

Fehler

Abb. 7-8:  Ablauf bei Ausfiihrung einer REMTO-Anweisung mit Fehler
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System-Monitor bei einer dezentralen E/A-Station Erweiterte Funktionen

7.2 System-Monitor bei einer dezentralen E/A-Station

In einem dezentralen E/A-Netzwerk kann der Zustand eines Sondermoduls in einer dezentralen E/A-Sta-
tion mit der Funktion ,System-Monitor” der Programmier-Software gepriift und so die Fehlerdiagnose
erleichtert werden. Hinweise zur Bedienung des System-Monitors enthalten die Bedienungsanleitun-
gen der einzelnen Software-Pakete.

Bei der Anwendung des System-Monitors stehen drei verschiedene Methoden zur Auswahl.

Anschluss des Programmierwerkzeugs direkt am dezentralen E/A-Modul

Inden Ubertragungseinstellungen der Programmier-Software muss bei einem direkten Anschluss als
SPS-seitige Schnittstelle das dezentrale E/A-Modul gewahlt werden.

Master-Station

[o]
"
I

I
|:n=|:n=|

Dezentrale
E/A-Station

Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station

Programmierwerkzeug o E& Bl ’ o[==[=¢ ’ Oo[==]z=
‘ b g

Abb. 7-9: Direkter Anschluss des Programmierwerkzeugs an eine dezentrale E/A-Station

Anschluss des Programmierwerkzeugs an die SPS-CPU und Zugriff auf eine dezentrale E/A-Sta-
tion liber die Master-Station

In den Ubertragungseinstellungen der Programmier-Software wird in diesem Fall als SPS-seitige
Schnittstelle das CPU-Modul angegeben. Zusatzlich wird noch ,Andere Station (Einzelnetzwerk)” und
als Ziel der ,Netzwerkroute” das dezentrale E/A-Modul gewahlt.

SPS-CPU

Programmierwerkzeug ol g

| Master-Station

EFEF|

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station
ossf REHEE ’ [=] EElEH
Sondermodul

Abb. 7-10: Die Verbindung zum Sondermodul wird (iber die SPS-CPU und die Master-Station hergestellt

Anschluss des Programmierwerkzeugs an ein anderes dezentrales E/A-Modul und Zugriff auf
das Sondermodul iiber das dezentrale E/A-Netzwerk

In diesem Fall wird in den Ubertragungseinstellungen der Programmier-Software als SPS-seitige
Schnittstelle das dezentrale E/A-Modul angegeben. Zusatzlich wird noch ,Andere Station (Einzel-
netzwerk)” und als Ziel der ,Netzwerkroute” das dezentrale E/A-Modul gewahlt.
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Erweiterte Funktionen Ein- und Ausgdnge in dezentralen E/A-Stationen priifen

7.3

HINWEISE

Ein- und Ausgédnge in dezentralen E/A-Stationen priifen

Wird ein Programmierwerkzeug an eine dezentralen E/A-Station angeschlossen, wird dadurch der
Betrieb des Systems nicht beeinflusst, und die im Ablaufprogramm verwendeten Ein- und Ausgange
kdnnen getestet werden.

Fir einen Test, der das System nicht beeinflussen soll, miissen die entsprechenden Operanden in die
Liste der ,erzwungenen Ein- und Ausgénge” der Programmier-Software eingetragen werden. Einzel-
heiten dazu enthalten die Bedienungsanleitungen der einzelnen Software-Pakete.

Loschen Sie nach dem Operandentest die Liste der ,erzwungenen Ein- und Ausgdnge”. Wird die
Liste nicht geldscht, kann es zu Fehlfunktionen des dezentralen E/A-Netzwerks kommen. Ob Ope-
randen getestet werden, kann mithilfe der REM.-LED des dezentrale E/A-Moduls gepriift werden.
Wahrend eines Operandentest blinkt diese LED.

Nach einem Operandentest arbeitet ein Netzwerkmodul mit den Daten, die durch den Operand-
entest vorgegeben wurden.

-  Wourde ein Ausgang Y durch die Programmier-Software eingeschaltet und wird dann der Ope-
randentest beendet, wird dieser Ausgang so behandelt, als er eingeschaltet ist.

- Wurde ein Eingang X durch die Programmier-Software eingeschaltet und wird dann der Ope-
randentest beendet, wird dieser Eingang so behandelt, als er eingeschaltet ist.

Stopp der Ausgabe der Ausgange (Y) von der Master-Station an die dezentrale E/A-Station

Dadurch, das die Ubertragung der Ausgangszustinde gestoppt ist, kann ein Ausgang (Y) durch das
Ablaufprogramm eingeschaltet werden, ohne das dessen Zustand an die dezentrale E/A-Station wei-
tergegeben wird. So kann das Ablaufprogramm gefahrlos getestet werden.

Wird ein Programmierwerkzeug aber direkt an eine dezentrale E/A-Station angeschlossen, kdnnen
die Ausgange dieser Station durch die Programmier-Software zwangsweise ein- oder ausgeschaltet
werden.

Die Eingangszustande (X) der dezentralen E/A-Station werden in diesem Fall aber an die Master-Sta-
tion weitergeleitet.

I-Station -> B-Station M-Station <- RB-Station

Stations-Mr. i ¥ = b

Adr. Start Ende Adr. Start Ende Adr. Start Ende Adr. Start Ende
1 16 1020 102F 16 onzo 0ozF 32 1000 101F 32 onoo 001F

2. 16 1120 112F 16 00zo oozF 32 1100 111F 32 onop ooiE - |

Abb. 7-11: Zuordnung der Ein- und Ausgdinge fiir dieses Beispiel

Programmier- ~ SPS-CPU
werkzeug

Master-Station

weise setzen

LY1020in Station Nr. 1 zwangs- } =_E

Programmier-
werkzeug

. >
Dezentrale Dezentrale
Ausgang Yzwangs- E/A-Station Nr. 1 E/A-Station Nr. 2
weise setzen

Abb. 7-12: Test der Ausgdinge in der Master-Station und in einer dezentralen E/A-Station

[¢]
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Ein- und Ausgdnge in dezentralen E/A-Stationen priifen Erweiterte Funktionen

Das dezentrale E/A-Modul stoppt das Einlesen der Eingdange (X) von den Eingangsmodulen.

In diesem Fall fihrt die dezentrale E/A-Station mit der Master-Station X/Y-Kommunikation aus. Die
Master-Station verwendet jedoch nicht den Zustand der Eingdnge eines Eingangsmoduls, sondern
die Eingangszustédnde, die durch ein Programmierwerkzeug vorgegeben werden, das direkt an die
dezentrale E/A-Station abgeschlossen ist. Dies ermdglicht den Test der Programmteile in der
Master-Station, mit denen die Zustande dieser Eingange verarbeitet werden.

h-Station -> B-Station M-Station <- B-Stafion
Stations-hr. A b = x
Adr Start Ende Adr Start Ende Adr Start Ende Adr Start Ende
1 16 1020 102F 16 0020 002F 32 1000 101F a2 0oo0 001F
2 16 1120 112F 16 o0zo 002F 32 1100 111F 32 0oon DmE

Abb. 7-13: Zuordnung der Ein- und Ausgdinge fiir dieses Beispiel

Programmier- SPS-CPU
werkzeug

= Master-Station

Uberwacht X1000 E
in Station Nr. 1 L— —
"4

Programmier-
werkzeug

Dezentrale
E/A-Station Nr. 1

Dezentrale
E/A-Station Nr. 2

X0 zwangsweise
ein-/ausschalten

~
o

Das dezentrale E/A-Modul erfasst nicht die Ein-
gange (X) der Eingangsmodule.

Abb. 7-14: Test der Eingdinge in einer dezentralen E/A-Station
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Erweiterte Funktionen Multiplex-Ubertragung (nur im optischen Doppelring)

7.4

Multiplex-Ubertragung (nur im optischen Doppelring)

Dezentrale
E/A-Station

[ J O

Master-Station

Die Multiplex-Ubertragung erméglicht die Kommunikation mit hoher Geschwindigkeit, indem in
einem optischen Doppelring zwei Ubertragungspfade verwendet werden (die Vorwérts- und die
Ruckwartsschleife).

Um die Multiplex-Ubertragung auszufiihren, muss sie in den erginzenden Einstellungen der Netz-
werkparameter aktiviert werden (siehe Abschnitt 5.1.4). Bitte beachten Sie aber, dass die Multi-
plex-Ubertragung nur aktiviert werden kann, wenn im Netzwerk mindestens vier dezentrale E/A-Sta-

tionen vorhanden sind.
ouT
::\DD P \/Orwarts-
schleife
IN

——> Riickwarts-
1RS 1R4 1R3 sehleiie

TMR 1R1 1R2

IN ouT IN ouT IN

—— e —
< —

OuT IN OouT IN ouTt

Abb. 7-15: Bei der Multiplex-Ubertragung werden beide Schleifen des optischen Doppelring effektiv fiir
die schnelle Kommunikation genutzt.

Tritt wahrend der Multiplex-Ubertragung ein Fehler in einem Ubertragungspfad auf, wird die Kom-
munikation fortgesetzt, indem nur eine Seite der Vorwadrts- oder Riickwartsschleife fiir die Daten-
ibertragung verwendet oder ein Loopback aktiviert wird. Die Ubertragungsgeschwindigkeit betragt
in diesem Fall 10 MBit/s oder 25 MBit/s.

Loopback

TMR 1R1 1R2

IN ouT IN ouT IN ouT

[ T e Vorwirts-
| | Lo Lo schleife

Riickwarts-
1RS 1R4 1R3 schleife

Abb. 7-16: Bei Ausfall einer Station wird durch die Loopback-Funktion der Datenaustausch fortgesetzt

2= MITSUBISHI ELECTRIC



Vorgabe der Zahl der wiedereinzugliedernden Stationen Erweiterte Funktionen

HINWEIS Mit der Multiplex-Ubertragung kann nur dann die Link-Abtastzeit effektiv reduziert werden, wenn
mindestens 16 Stationen am Netzwerk angeschlossen und in den Netzwerkparametern minde-
stens 2048 Link-Operanden zugewiesen sind. Durch die Multiplex-Ubertragung wird die
Geschwindigkeit bei der Abfrage des Links um den Faktor 1,1 bis 1,3 erhéht.

Wird die Multiplex-Ubertragung in einer Konfiguration eingesetzt, bei der weniger Stationen
angeschlossen sind oder bei der weniger Link-Operanden als oben aufgefiihrt zugewiesen sind,
kann sich die Link-Abtastzeit im Vergleich zur deaktivierten Multiplex-Ubertragung sogar

erhéhen.
7.5 Vorgabe der Zahl der wiedereinzugliedernden Stationen
Master-Station Bifg:;:?;i
[ O

In einem dezentralen E/A-Netzwerk kann die Anzahl der gestorten Stationen vorgegeben werden,
die nach Behebung der Stérung in einem Abtastzyklus wieder in das Netzwerk eingegliedert werden.
Wird diese Anzahl hoch eingestellt, kann eine gro8e Anzahl Stationen wiedereingegliedert werden.
Bei der Wiedereingliederung wird allerdings im Vergleich zu einem normalen Zyklus die Link-Abtast-
zeit erhoht. Eine Veranderung dieser Anzahl sollte daher sorgfaltig geprift werden. (Normalerweise
kann der voreingestellte Wert problemlos ibernommen werden.)

Die Zahl der wiedereinzugliedernden Stationen wird in den erganzenden Einstellungen der Netz-
werkparameter eingestellt (siehe Abschnitt 5.1.4).

@® Einstellbereich: 1 bis 64 (Stationen)

@® Vorgabewert: 2 (Stationen)

7.6 Reservieren von Stationen
Master-Station E/eAz_g:';:ia‘:z
[ J O

Werden Stationen, die erst bei spateren Erweiterungen angeschlossen werden, als Reservestationen
definiert, werden diese Stationen nicht wie Stationen mit Kommunikationsfehler behandelt. (Reser-
vestationen sind nicht an das Netzwerk angeschlossen, sind aber in der Anzahl der Stationen
(Slave-Stationen) im Netzwerk enthalten.)

Da Reservestationen die Abtastzeit nicht beeinflussen, bleibt die volle Leistungsfahigkeit des Netz-
werks erhalten.

Reservestationen werden in den allgemeinen Parametern festgelegt (siehe Abschnitt 5.1.3).
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Erweiterte Funktionen

Interrupt-Einstellungen

7.7

Interrupt-Einstellungen

. Dezentrale
Master-Station E/A-Station
(] O

Beim Empfang von Daten von einer dezentralen E/A-Station priift die Master-Station die Inter-
rupt-Einstellungen der Host-Station. Wenn die Interrupt-Bedingungen erfillt sind, fordert die
Master-Station bei der SPS-CPU einen Interrupt an. Die SPS-CPU fiihrt daraufhin das entsprechende
Interrupt-Programm aus. Pro Master-Modul kénnen bis zu 16 Interrupt-Bedingungen eingestellt
werden.

Vorteile der Interrupt-Bearbeitung

@ DerStarteinesInterrupt-Programms kann durch eine dezentrale E/A-Station angefordert werden.

@® Weil die Startbedingung nicht im Ablaufprogramm enthalten sein muss, wird die Anzahl der
Programmeschritte und die Zykluszeit reduziert.

PO Master-Modul MELSECNET/H-
/ A Netzwerk
v |
Haupt- Interrupt-
programm | Bedingungen

prufen

Hat sich der Zustand der
Link-Operanden (LB/LW/
LX) geandert?

[~ Interrupt anfordern, wenn die
Interrupt-Bedingungen erfillt
sind

HINWEISE

=

Hat sich der Zustand des
FEND‘/ ’ ; Netzwerks (SB/SW)
Interrupt . / gedndert?
programm
IRET
END

Abb. 7-17: Start eines Interrupt-Programms durch Ereignisse im Netzwerk

Sind mehrere Interrupt-Bedingungen eingestellt und werden gleichzeitig auch von anderen Sta-
tionen Interrupt-Anforderungen gestellt, kann es zu Verzégerungen bei der Bearbeitung kom-
men, da Interrupt-Anforderungen nacheinander abgearbeitet werden.

I Interrupts miissen mit einer EI-Anweisung im Ablaufprogramm freigegeben werden.

Da ein MELSECNET/H die Anweisung SEND nicht unterstiitzt, kann auch keine RECVS-Anweisung
ausgefiihrt werden.

Die Einstellung der Interrupt-Bedingungen ist in der Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H
SPS-Netzwerk beschrieben.
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E/A-Zuweisung

Erweiterte Funktionen

7.8

E/A-Zuweisung

Dezentrale

Master-Station E/A-Station

O [ J

Die E/A-Zuweisung kann fiir die folgenden Zwecke verwendet werden:

@ Reservierung von Adressen, wenn andere Module als solche mit 16 Ein-/Ausgdngen verwendet

werden sollen

Verhindern, dass sich nach dem Austausch eines Moduls die E/A-Adressen dndern
Anpassen der E/A-Adressen an die, die im Programm verwendet werden
Reaktionszeit der Eingange einstellen

Ausgangszustand bei einem Kommunikationsfehler festlegen

Betriebsart der dezentralen E/A-Station fir den Fall einstellen, dass in einem Sondermodul ein
Hardware-Fehler auftritt

@ ,Schalter” von Sondermodulen einstellen

Die E/A-Zuweisung wird innerhalb der Programmier-Software in den SPS-Parametern der dezentra-
len E/A-Station vorgenommen. Bei der Zuweisung miissen die Bereichsgrenzen eingehalten werden,
die in den allgemeinen Parametern der Master-Station eingestellt wurden.

Eine E/A-Zuweisung in den SPS-Parametern der Master-Station gilt fir die Master-Station, jedoch
nicht fir eine dezentrale E/A-Station.

Eine E/A-Zuweisung fiir eine dezentrale E/A-Station ist nur bei Stationen mdéglich, bei denen auch
eine E/A-Zuweisung erforderlich ist. Eine E/A-Zuweisung muss nicht fur alle dezentralen E/A-Statio-
nen vorgenommen werden.

Schalterstellung fir E/A- und Sondermodul
EngFomet  [HEX
S Tvp | Modeliname Actessen Starbdr [« Steckpl Typ | Modelname | Schali1 [ Schalt 2| Schah 3| Schat 4] Schalt 5 4]
0 [Romote-E/4Remote-£ /7~ | C T [Femote-£/ARsmoteE/A| T
T Eingang {050 [T Adressels: [ifice [Emgang oz T
2 1t [fusgong_[0v50 16 Adresse v DetairEinst | 2 i3 [Ausgang__[Gv50
3 el {71c2a 2 Adressew 3 o il HZ 700 __ooos
4 ~ - Z]
5 ~ - &
© ~ ~
7 5 = -
9 .
Fehlende Eingabe an dleser Stele iz keinem Febler. -
S ETR
Basismodis
1=t 12 {110+
e © Ao 13 [1267
Fiptbart >  Detai 14 [13¢4
Erwbir | - 15 [143 i
Enwbi 2 =
Enwbir 3 - & Steckoléize
Erw bt 4 ~
Ervebi 5 < i2Steckplatze_| Ende Abbrachen
ung Sondermodul
HWFehler =
Fetlerzeit
PS5 Datenlssen - SPSZeil | E/AAmvon
Steckplatz | Typ Madehame fusgeng | JECES w5
1| Modus
[0 [Femolee /ApamoeE/A
1 Engeng__|0x0 0ms
2 i1 [Ausgang [0S0 Lsschen
5 it [7ic2a L6schen v [Stoppen
E/AZuweising ibemehmen Standard | | Prifen Ende | _Avbrechen |

R0 0 K R R A K
R0 8 R R R R B

e

Rl 3 o ) R R L

Abb. 7-18: E/A-Zuweisung (links), Schaltereinstellung (oben rechts) und Detaillierte Einstellungen (unten
rechts) fiir eine dezentrale E/A-Station

Weitere Hinweise zur E/A-Zuweisung enthalten die Bedienungsanleitungen der CPU-Module.
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Erweiterte Funktionen Zyklische Ubertragung stoppen/starten (Netzwerktest)

7.9

Zyklische Ubertragung stoppen/starten (Netzwerktest)

Durch einen von der Programmier-Software ausgefiihrten Netzwerktest kann die zyklische Ubertra-
gung gestoppt und wieder gestartet werden. Diese Funktion ist beispielsweise niitzlich, wenn die
Daten anderer Stationen nicht empfangen werden sollen oder wenn die Daten der Host-Station bei
der Inbetriebnahme des Systems (bei der Fehlersuche) nicht gesendet werden sollen.

SPS-CPU Master-Modul

S
Station Nr. 1 Link-Aktualisierung|| Station Nr. 1 @ Link-Abfrage

Station Nr. 2 Link-Aktualisierung || Station Nr. 2 @ Link-Abfrage | > Dezentrale E/A-Stationen

s
6

|
|
; ‘
Station Nr. 3 <Q Link-Aktualisierung || Station Nr.3 @ Link-Abfrage
J
|

R

Abb. 7-19: Abfrage der dezentralen E/A-Stationen durch das Master-Modul und Aktualisierung der
Operanden in der SPS-CPU

@ Stoppen/Starten der zyklischen Ubertragung stoppt/startet den Datenempfang (Link-Abfrage)
zwischen den Netzwerkmodulen der Master-Station und der entsprechenden dezentralen
E/A-Station.

B Der Datenempfang (Link-Aktualisierung) zwischen der SPS-CPU und Master-Modulen kann mit
dieser Funktion nicht gestoppt oder gestartet werden.

Der Netzwerktest wird durch die Programmier-Software gesteuert. Weitere Informationen finden Sie
in der Bedienungsanleitung der verwendeten Programmier-Software.

Network test g|
Metwork info. IMonitar status
Metwork. NET/H[Loop) Metwork Mo 1 Moritoring...
Type Femote /0 master station Group Mo,
Module Mo, 1 Station Mo, g Hoststatus
Remote master station: Mormal Link operating...

Operation statuz of all stations-

: Linking... . : Linking stopped...
el B
Link start/stop
1:0perati 2:Designate object station F0bject module
i + Hast f+ Module 1
" Link stop " Specified station ’_ Station e
" Faree link start £ | ’— £

) All stations £
Execute test

Abb. 7-20: Dialog-Fenster Netzwerktest
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Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU) Erweiterte Funktionen

7.10 Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU)

Bei der Multiplex-Remote-Master-Funktion kann die Sub-Master-Station die Kontrolle der dezentralen
E/A-Stationen Gibernehmen, wenn die Master-Station ausfallt.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

o i_g
_——w
LEAEE ’
g
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-21: Aufbau eines gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerks mit Prozess-CPUs

Die Multiplex-Remote-Master-Funktion hat die folgenden Vorteile:

@ Fortsetzung des Datenaustausches mit den dezentralen E/A-Stationen auch bei Ausfall der
Master-Station

Dadurch, das in einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk eine Master-Station (DMR) und
eine Sub-Master-Station (DSMR) verwendet wird, kann die Sub-Master-Station bei einem Ausfall
der Master-Station die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen (R) Gibernehmen.

@ Auswahl des Status der Station, wenn die Multiplex-Remote-Master-Station wieder am Datenaus-
tausch teilnehmen kann

In den Netzwerkparametern kann eingestellt werden, welchen Status die zuvor ausgefallene
Master-Station haben soll, wenn sie nach Behebung der Stérung wieder ins System eingegliedert
wird.

- Einstellung ,Rlickkehr als Kontrollstation”

Die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen wird von der Sub-Master-Station (DSMR) wieder
auf die Master-Station (DMR) Ubertragen.

Bei der Umschaltung werden die dezentralen E/A-Stationen einmalig zurlickgesetzt.
- Einstellung ,Ruickkehr als Standby-Station”

Die Sub-Master-Station (DSMR) libernimmt weiter die Aufgaben der Master-Station (DMR).
Nachdem die Master-Station (DMR) wieder im System integriert ist und die Funktion der
Sub-Master-Station (Standby-Station) ilbernommen hat, kann sie manuell zur Kontrollstation
umgeschaltet werden und wieder die Aufgaben der Master-Station Gibernehmen.

@ Start nur der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Dadurch, das in der Sub-Master-Station (DSMR) die selben Parameter eingestellt sind wie in der
Master-Station (DMR), kann die Sub-Master-Station die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen
fortsetzen, wenn ihre Versorgungsspannung wdhrend der Steuerung der dezentralen E/A-Statio-
nen aus- und eingeschaltet wird. (Die Master-Station ist in diesem Fall ausgefallen.)

Die einzelnen Punkte werden in den nachsten Abschnitten naher behandelt.
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Erweiterte Funktionen Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU)

7.10.1

HINWEIS

HINWEIS

Fortsetzung des Datenaustausches mit den dezentralen E/A-Stationen auch
bei Ausfall der Master-Station

Dadurch, das die Master-Module der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station zusammen mit verschiedenen SPS-CPU-Modulen montiert sind, Gbernimmt die
Sub-Master-Station automatisch die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen, wenn die Master-Sta-
tion ausfallt (Umschaltung der Master-Funktion).

Bei der Umschaltung oder bei der Riickkehr der Master-Station wird eventuell eine transiente
Ubertragung nicht vollstindig abgeschlossen. Wiederholen Sie in diesem Fall die transiente
Ubertragung.

Aktualisierung der Daten in der Sub-Master-Station

Damit die als Sub-Master-Station operierende Station bei der Umschaltung der Master-Station die
Steuerung der dezentralen E/A-Stationen ohne Unterbrechung tibernehmen kann, empfangt sie
standig die zyklisch Gbertragenden Daten, die von den dezentralen E/A-Stationen gesendet werden
(M-Station « R-Station: X, B, W), wenn die als Master-Station operierende Station normal arbeitet.

Die als Sub-Master-Station operierende Station kann auch die Link-Anweisungen ausfiihren, mit
denen Daten aus den dezentralen E/A-Stationen gelesen werden (REMFR, READ). Die Link-Anweisun-
gen, mit denen Daten in dezentrale E/A-Stationen geschrieben werden (REMTO, WRITE) kénnen von
der als Sub-Master-Station operierenden Station nichtausgefiihrt werden, weil die Ausfiihrung durch
die Master-Station eine hohere Prioritat hat. Werden diese Anweisungen trotzdem in der als
Sub-Master-Station operierenden Station ausgefiihrt, werden diese Anweisungen normal beendet,
es werden aber keine Daten geschrieben. (Ein Fehler tritt nicht auf.)

Wird eine REMTO- oder REMFR-Anweisung zum Zugriff auf Sondermodule in dezentralen E/A-Sta-
tionen versehentlich zwischen der Master- und der Sub-Master-Station ausgefiihrt, zeigt die Sta-
tion, von der die Anweisung ausgefiihrt wird, das folgende Verhalten:

Verhalten der aus-

Anweisung Ausfiihrende Station Zielstation fiihrenden Station

Als Master operierende Station Als Sub-Master operierende Station

REMFR
Als Sub-Master operierende Station Als Master operierende Station Es tritt ein Fehler auf.

Als Master operierende Station Als Sub-Master operierende Station

Die Anweisung wird
normal beendet,
aber es erfolgt keine

REMTO
Als Sub-Master operierende Station Als Master operierende Station

Verarbeitung.

Datenaustausch zwischen der Master- und der Sub-Master-Station

Damit die als Sub-Master-Station operierende Station bei der Umschaltung der Master-Station die
Steuerung der dezentralen E/A-Stationen ohne Unterbrechung tibernehmen kann, miissen die Daten
standig von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-Remote-Sub-Master-Station tber-
tragen werden.

Zu den Ubertragenen Daten gehoren die Zustdande der Ausgdnge Y, die von der Multiplex-Remote-
Master-Station an die dezentralen E/A-Stationen ausgegeben werden sowie Daten fur die
Sub-Master-Station.

Umgekehrt werden Daten von der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station an die Multiplex-Remote-
Master-Station Gibertragen, bevor diese nach einer Stérung wieder in das System eingebunden wird
und wieder die Aufgabe der Master-Station bernimmt.

Diese Daten werden wie in einem SPS-Netzwerk zyklisch Gbertragen.
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Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU) Erweiterte Funktionen

Zugriff durch Sondermodule per MELSEC-Kommunikationsprotokoll

Sondermodaule, wie beispielsweise Ethernet-Module oder Schnittstellenmodule fiir serielle Kommu-
nikation, die in einer dezentralen E/A-Station installiert sind, kobnnen auf die Station, die als
Master-Station arbeitet, mithilfe des MELSEC-Kommunikationsprotokolls zugreifen.

Station, auf die zugegriffen werden soll Einzustellende Stationsnummer des Zielmoduls
Multiplex-Remote-Master-Station (Station Nr. 0) 7DH
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station Stationsnummer der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Station, die die Aufgaben der Master-Station GUbernommen

hat 7EH

Tab. 7-4:  Adressierung der Stationen im MELSEC-Kommunikationsprotokoll

Zustande der Ausgange in den dezentralen E/A-Stationen

Die Zustande der Ausgdnge in den dezentralen E/A-Stationen bleiben bei der Umschaltung von der
Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-Remote-Sub-Master-Station erhalten.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station
= Funktion als
’:ﬂ/l'—g Master-Station
| [& 4
o[==]:¢ o[==]==
18 IE
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station
Die Multiplex-Remote-Master-Station wird wieder in
das System integriert.
Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

Funktion als o g[: Funktion als -
Master-Station | I_E Sub-Master-Station

Informations- of g[==]
austausch E

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-22: Verhalten der Ausgdnge bei der Umschaltung zuriick zur Master-Station

HINWEISE Starten Sie zuerst die Remote-Master-Station und anschlieBend, nachdem die Datenverbindung
zwischen Master-Station und den dezentralen E/A-Stationen hergestellt ist, die Remote-Sub-Master-
Station. Falls aus einer Datenverbindung gestartet werden soll, die unabhangig von der Einschaltrei-
henfolge der Remote-Master-Station ist, diirfen in den Netzwerkeinstellungen der
Remote-Sub-Master-Station nicht die Anzahl der Stationen und die allgemeinen Parameter einge-
stellt werden.

Die Remote-Master-Station und die Remote-Sub-Master-Station kdnnen nicht zusammen in einer
einzelnen SPS installiert werden.
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Erweiterte Funktionen Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU)

Einstellungen in den Netzwerk-Parametern

Bei der Einstellung der Netzwerk-Parameter mit der Programmier-Software wird fiir die entspre-
chende Station als Netzwerktyp ,Multiplex-Remote-Master-Station” oder ,Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station” angegeben.

Abb. 7-23:
gl Auswahl der Multiplex-Remote-Master-Station

MNetzwerkiyp MMNET/H (Multiplex-FRemote-taster) -
StartE/AAdr
MNetzwerk Rr.

Abb. 7-24:

hodul 1 . _ : ) )

TR MNET/H (Maliplzx Remote-Sub) Ausvyahl der Multiplex-Remote-Sub-Master
Star-E/AAdr. Station
Metzweark Mr.

Da die Multiplex-Remote-Master-Station die Stationsnummer der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station erkennen muss, wird diese Stationsnummer bei der Zuweisung des Netzwerkbereichs der
Multiplex-Remote-Master-Station angegeben.

H Netzwerkparameter Zuweisung des Remote-Station-Netzwerkbereichs im MNH

Einstellung allgemeiner Parameter und EfA-Zuweisung

— Zuweisungsmethode ——

" Adressen/Stan Uberwach -Zeit IEDD %10 ms R I_
Slawe-Stat 5

& Siar/Ends gealtsva?mt stansn |'J Fensterwechseln IE

M-Station an Sub-k/R-Station [Sub-M{/B-Station an b-Station |M-Station an

Stations-MNr. B B ]

. L Adr Start Ende Adr. Start Ende Adr. {
IUnterpngramm 1 I

g 2

@ Wahlen Sie die Stations-Nr. 4] |
der Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station.

SRR Gleiche Zuweisun
bestimmen Station d

Ldschen Priifen Ende

/

(@ Nach der Auswahl der Stations-Nr. der Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station klicken Sie auf dieses Schaltfeld, um die Einstel-
lung abzuschlieen. AnschlieBend wird die entsprechende Sta-
tionsnummer in diesem Dialogfenster als Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station gekennzeichnet.

Abb. 7-25: Zuweisung der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Im oben abgebildeten Dialogfenster werden auch die Operandenbereiche eingestellt, die zwischen
der Master-Station und der Sub-Master-Station sowie den dezentralen E/A-Stationen ausgetauscht
werden (siehe Abschnitt 5.1.3).
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Multiplex-Remote-Master-Funktion (Prozess-CPU)

Erweiterte Funktionen

7.10.2 Auswahl des Status der Master-Stat

werk

ion bei der Wiedereingliederung ins Netz-

Fir den Fall, das die dezentralen E/A-Stationen nach einem Ausfall der Master-Station durch die

Sub-Master-Station gesteuert werden und die

Master-Station nach Behebung der Stérung wieder ins

System eingegliedert wird, kann in den Netzwerkparametern eingestellt werden, durch welche Sta-
tion die dezentralen E/A-Stationen anschlieBend gesteuert werden.

Abb. 7-26:

Farameter aufftischen

InterruptEinstellungen

Auswabhl des Status der
Multiplex-Remote-Master-Station

HINWEIS

Ubertragung.

@ Einstellung ,Riickkehr als Kontrollstation”

Bei der Umschaltung oder bei der Riickkehr der Master-Station wird eventuell eine transiente
Ubertragung nicht vollstindig abgeschlossen. Wiederholen Sie in diesem Fall die transiente

Die Multiplex-Remote-Master-Station tibernimmt nach der Wiedereingliederung ins Netzwerk
die Aufgaben der Master-Station (Kontrollstation) und steuert die dezentralen E/A-Stationen. Die
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station libernimmt wieder die Aufgaben der Sub-Master-Station.
Nach der Umschaltung werden die Ausgdange der dezentralen E/A-Stationen gel6scht.

Master-Station

Multiplex-Remote-

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

Master-Station

-”

Funktion als
Master-Station

= Funktion als
ﬁ/l'—'a Master-Station
' — % x
[«— | &~ 4
o[==]:¢ ol==]:¢ of[z=]==
1K 18 g
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Multiplex-Remote-

Die Multiplex-Remote-Master-Station wird wieder in
das System integriert.

e

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

I f e Funktion als
nformations- Sub-Master-Station
austausch " E

Dezentrale
E/A-Station

Dezentrale
E/A-Station

Dezentrale
E/A-Station

Abb. 7-27: Wiedereingliederung der Multiplex-Remote-Master-Station als Kontrollstation
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@ Einstellung ,Ruckkehr als Standby-Station”

Die Multiplex-Remote-Master-Station wird nach der Wiedereingliederung ins Netzwerk zur
Sub-Master-Station (Standby-Station). Die dezentralen E/A-Stationen werden weiterhin von der
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station gesteuert.

Multiplex-Remote-
Master-Station

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

T Funktion als
"!ﬁl Master-Station
A

Master-Station

| [& 4
IDEHES EE B
13 ’ | & ’
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Multiplex-Remote-

— Funktion als

Informations- ] Master-Station
austausch " E
p

Die Multiplex-Remote-Master-Station wird wieder in
das System integriert.

Vs

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

C

[«— | [&~ 4
To[z=]=¢% To[==]=¢ REHEE
Ik 8 IE

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-28: Wiedereingliederung der Multiplex-Remote-Master-Station als Standby-Station
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Umschaltung der Funktion der Multiplex-Remote-Master-Station

Nachdem die Multiplex-Remote-Master-Station wiederin das Netzwerk eingegliedert wordenist und
die Funktion der Sub-Master-Station (Standby-Station) ibernommen hat, kann sie mit den folgenden
Schritten zur Kontrollstation umgeschaltet werden und wieder die Aufgaben der Master-Station
Ubernehmen.

@ Die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station vergewissert sich, dass die Multiplex-Remote-Master-
Station wieder in das System integriert ist, indem sie den Zustand von bestimmten Link-Sonder-
merkern priift.

(@ Die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station wird durch Setzen eines Link-Sondermerkers umge-
schaltet und Gbernimmt wieder die Funktionen der Sub-Master-Station.

(® Die Multiplex-Remote-Master-Station tGbernimmt die Funktion der Master-Station, wenn die
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station die Funktionen der Sub-Master-Station libernommen hat.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

Funktion als e — Funktion als
Sub-Master-Station !ﬁl " E Master-Station

1]
LS

; L= g ‘—’_)

io Esﬁzs io Esgzs S E ’
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station
Der Link-Sondermerker SB0014 in der Multiplex-
Remote-Sub-Master-Station wird gesetzt.
Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

Ubertragung der
Kontrollrechte

Funktion als
Sub-Master-Station

O]z:=]=¢2
Wahrend der Umschaltung
bleiben die Zustédnde der Ausgange erhalten.

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-29:

Umschaltung der Funktion der Multiplex-Remote-Master-Station

Operand

SB0071

Bedeutung Beschreibung

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der Master-
Zustand der Datendurchleitung der Station
Master-Station 0: Normale Datendurchleitung der Master-Station

1. Fehler bei der Datendurchleitung der Master-Station

SB0075

Zeigt den Zustand der zyklischen Ubertragung bei der

Zustand der zyklischen Ubertragung der Master-Station
Master-Station 0: Normal
1:  Fehler

Tab. 7-5:

Link-Sondermerker fiir die Priifung der Betriebsart der Multiplex-Remote-Master-Station
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Operand | Bedeutung Beschreibung
Schaltet zwangsweise die Sub-Master-Station, die die Auf-
gaben der Master-Station iibernommen hat, wieder in den
. Status der Sub-Master-Station. (Die Umschaltung kann nicht
SB0014 | Sub-Master-Station umschalten in einem redundanten System vorgenommen werden.)
0: Nicht umschalten
1:  Umschalten
Zeigt an, ob die Anforderung zur Umschaltung der
sBo1C Anforderung zur Umschaltung der Sub-Master-Station akzeptiert wurde.
01¢4 Sub-Master-Station wurde akzeptiert 0: Anforderung wurde nicht akzeptiert
1:  Anforderung wurde akzeptiert
Zeigt an, ob die Umschaltung vom Status der Master-Station
sBo1C Umschaltung der Sub-Master-Station ist zum Status der Sub-Master-Station beendet ist.
0165 abgeschlossen 0: Umschaltung nicht beendet
1:  Umschaltung ist abgeschlossen
Tab. 7-6: Link-Sondermerker fiir die Umschaltung der Betriebsart der Multiplex-Remote-Sub-Master-
Station
Programmbeispiel
Umschalt-
kommando
| ps w1 @
M2 SB71 SB75
} ¥ HF [SET IV - )
SB1C4 SB1C5
Y I L 4. 1 ©

Abb. 7-30: Programm zur Umschaltung des Status der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Nummer | Beschreibung
(1] Durch das Kommando zur Umschaltung der Sub-Master-Station wird M2 fiir einen Programmzyklus gesetzt.
o Falls die Datendurchleitung und die zyklische Ubertragung bei der Master-Station fehlerfrei sind, wird SB0014
gesetzt und damit die Umschaltung der Sub-Master-Station angefordert.
o Wenn die Anforderung zur Umschaltung akzeptiert wurde und die Umschaltung abgeschlossen ist, wird
SB0014 wieder zurlickgesetzt.
Tab. 7-7: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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7.10.3 Start nur der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

Durch diese Funktion kdnnen die dezentralen E/A-Stationen allein von der Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station gesteuert werden, falls die Multiplex-Remote-Master-Station beim Einschalten des
Systems nicht betriebsbereit ist.

Ohne
Multiplex-Remote- Multiplex-Remote- : -
ot C Ctati In der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Master-Station Sub-Master-Station sind die selben Parameter eingestellt wie in der
o[ gT] Multiplex-Remote-Master-Station.
_—— i w
| [& 4

€1 B EH EREHEE
] ’ 3 ’

Dezentrale Dezentrale Dezentrale

E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-31: Die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station steuert die dezentralen E/A-Stationen

Einstellung der Parameter

Wenn die dezentralen E/A-Stationen durch die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station gesteuert wer-
den und in dieser Station die selben Parameter eingestellt sind wie in der Multiplex-Remote-Master-
Station, kann die Sub-Master-Station die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen fortsetzen, falls ihre
Versorgungsspannung aus- und eingeschaltet wird.

Beachten Sie aber, dass die Ausgange der dezentralen E/A-Stationen geléscht werden, wenn die Mul-
tiplex-Remote-Sub-Master-Station die Steuerung fortsetzt.

HINWEIS Stellen Sie mit Ausnahme der Eintrage fir ,Netzwerktyp” und ,Start-E/A-Adr.” fur die Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station die selben Parameter ein wie fiir die Multiplex-Remote-Master-
Station.

Stellen Sie die selben Parameter ein wie in
der Multiplex-Remote-Master-Station.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

Versorgungsspan- ~Nm—=Z—=_—~
nungeinschalten
A

A
H H| =2 HH HH
| [ Wenn die Steuerung wieder fortgesetzt wird, werden die
E Ausgénge geldscht.
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-32: Die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station tibernimmt nach dem Einschalten der
Versorgungsspannung die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen.

HINWEIS Wenn die Multiplex-Remote-Master-Station wieder in das Netzwerk eingegliedert ist und die
Funktion der Sub-Master-Station hat, Gbernimmt sie beim Ausschalten der Versorgungsspannung
der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen.
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7.10.4

Kommunikation zwischen den Stationen im Netzwerk

In diesem Abschnitt wird die Kommunikation zwischen der Multiplex-Remote-Master-Station und
der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station sowie zwischen den Master-Stationen und den dezentra-
len E/A-Stationen im Netzwerk beschrieben.

@ Die Zustande der Eingdnge (X) der dezentralen E/A-Stationen sowie die Zustande der Link-Merker
(B) und Inhalte der Link-Register (W), die durch die dezentralen E/A-Stationen gesendet wurden,
werden in die Multiplex-Remote-Master-Station und in die Multiplex-Remote-Sub-Master-Sta-
tion Ubertragen.

@ Die Zustinde der Ausginge (Y) der dezentralen E/A-Stationen sowie die Zustande der
Link-Merker (B) und die Inhalte der Link-Register (W), die von den dezentralen E/A-Stationen
empfangen werden, werden normalerweiser von der Multiplex-Remote-Master-Station Uibertra-
gen. Fillt diese Station aus, Gbernimmt die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station die Ubertra-

gung.

© Zwischen der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
werden die Operanden X, Y, B und W ausgetauscht, damit die Sub-Master-Station bei einem
Ausfall der Master-Station ohne Unterbrechung die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen
Ubernehmen kann.

Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
(Funktion als Master) (Funktion als Sub-Master)
0 LX LY 0 LX LY

| © Datenaustausch |

—— >
NS -

(1]
1FFF 1FFF
o o
e
7FF
Dezentrale E/A-Station
@ Ausfall der Multiplex-Remote-Master-Station
Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
(Funktion als Master) (Funktion als Sub-Master)
LX LY
0 0 LX LY

1wl | /rré

Dezentrale E/A-Statio

Abb. 7-33: Ubertragung der Operanden LX/LY zwischen den Stationen
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ultiplex-Remote-Master-Station ultiplex-Remote-Sub-Master-Station
Multiplex-R M Stati Multiplex-R Sub-M. Stati
(Funktion als Master) (Funktion als Sub-Master)
LB/LW LB/LW
0 M—R|R—M © Datenaustausch 0 M—R|R—M

© Datenaustausch

1 T
HH H
NG |

1FFF .\9 1FFF d

(1) LB/LW
M—R [R—M
N (1]
7
1FFF

Dezentrale E/A-Station

@ Ausfall der Multiplex-Remote-Master-Station

Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station

(Funktion als Master) (Funktion als Sub-Master)
LB/LW
M—R|[R—M

0
B

1FFF

LB/LW
M—R KM
0 X
TFFF
Dezentrale E/A-Station
Abb. 7-34: Ubertragung der Operanden LB/LW zwischen den Stationen

7.10.5 Anzeige des Status der Master-Station durch die MNG-LED

Die Leuchtdiode MNG an der Vorderseite eines Master-Moduls zeigt an, ob die dezentralen E/A-Sta-
tionen durch dieses Modul gesteuert werden. So kann festgestellt werden, ob die Multi-
plex-Remote-Master-Station oder die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station die Funktion der
Master-Station austibt.

Abb. 7-35;
Qe MNG-LED Die MNG-LED zeigt den Status des Moduls.
TPAssH WDLINK EIN: Funktion als Master (Kontrolle iiber
E;E E E:‘zm dezentrale E/A-Stationen)
- AUS: Funktion als Sub-Master
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7.10.6

Programmbeispiel fiir den Datenaustausch zwischen den Master-Stationen

Mit dem hier vorgestellten Beispielprogramm werden Daten zwischen der Multiplex-Remote-
Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station ausgetauscht. Dazu wird in beiden

Stationen dasselbe Programm ausgefihrt.

Systemkonfiguration

Multiplex-Remote-
Master-Station

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station
(Station Nr. 0) (Station Nr. 1)

-EJEE?I ﬁgﬁl
P —
-mmml

ikl

Dezentrale E/A-Station (Station Nr. 2)

Abb. 7-36:
Systemkonfiguration fiir dieses Beispiel

Zuweisung der Bereiche fiir die Operanden LB und LW

Mit den Link-Operanden LB und LW werden von der Multiplex-Remote-Master-Station zur Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station die Daten Uibertragen, die bei einer Umschaltung der Steuerung
der dezentralen E/A-Stationen von der Master- zur Sub-Master-Station bendétigt werden.

Multiplex-Remote-
Master-Station

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

LBO
LB10 Eiiiiii

—

LB20

LB40

Multiplex-Remote-
Master-Station

Multiplex-Remote-
Sub-Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Lw100

Lw110

Lw120

Lw140

Abb. 7-37: Austausch der Operanden LB und LW zwischen den Stationen
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Verwendete Link-Sondermerker und Link-Sonderregister, um die Programme identisch zu
gestalten

Die folgenden Link-Sondermerker und -register konnen verwendet werden, um in der Multi-
plex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station die Anzahl der gesende-
ten und empfangenen Operanden zu priifen.

Operand | Bedeutung Beschreibung

Zeigt an, ob die Anzahl der gesendeten/empfangenen Ope-

randen (SW01C8 bis SW01CF) der Sub-Master-Station gliltig
Anzahl der gesendeten/empfangenen Ope- | st

>B01C8 randen ist glltig

0: Ungultig
1:  Gultig

® Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die
zur Sub-Master-Station gesendet wurden.
SWO01CC Anzahl der gesendeten Operanden LB

Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die
zur Master-Station gesendet wurden.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die
von der Sub-Master-Station empfangen wurden.

Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die
von der Master-Station empfangen wurden.

SW01CD Anzahl der empfangenen Operanden LB

® Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die
zur Sub-Master-Station gesendet wurden.

SWO1CE Anzahl der gesendeten Operanden LW Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die
zur Master-Station gesendet wurden.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die
von der Sub-Master-Station empfangen wurden.

Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die
von der Master-Station empfangen wurden.

SWO1CF Anzahl der empfangenen Operanden LW

Tab. 7-8: Im Beispielprogramm verwendete Link-Sondermerker und -register

Die in den Registern SW01C8 bis SW01CF angegebenen Werte sind nur gliltig, wenn SB01C8 den
Zustand ,1” hat.

In diesem Beispiel werden in den Registern SW01C8 bis SW01CF die folgenden Werte gespeichert.

Station SWo1cC SWo1CD SWO1CE SWO1CF
Multiplex-Remote-Master-Station 0 20 100 120
Multiplex-Remote-Sub-Master-Station 20 0 120 100

Tab. 7-9: Inhalte der Register SW01C8 bis SW01CF bei diesem Beispiel

Mit Hilfe der oben genannten Werte kdnnen die Multiplex-Remote-Master-Station und die Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station selbst die Anfangsadressen fiir die Operandenbereiche LB/LW
bestimmen.
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Programm

SB47

H K10

!

r
Zustand der
Datendurch-
leitung (Host)

SB49
I

H K10

Zustand der
Datenver-
bindung (Host)

SB20 T0 T
P4

rdl rdl AT
Modul-
Status

NO WO

Im Programm der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station wird anstelle von
SB0076 der Link-Sondermerker SB0O075 verwendet.

Tiic No 4o ]

ya
rdi T
Zustand derzykl.
Ubertragungder
Sub-Master- ;
%] Station o

N M

[hic Nt (1 ]

[MOVP SWice 70 ]- N
Anzahl der
gesendeten
Operanden LB

[MOVP SW1CD Al 1
Anzahl der

empfangenen
Operanden LB

I'
L MovP SW1CE 72 }
Anzahl der
gesendeten
Operanden LW

SB1C8
L
I

Werte sind
glltig

[MOVP SWICF 73 :|-
Anzahl der
Speranden \ Daten-
ransrer
[BMGV K4M1000  K4BOZO K1 :|-
[BM(]V K4B0Z1 K4M2000 K1 :|-
[BMGV D1000 woz2 K10 :|-

{BMOV woz3 D2000 K10 1

[hcR Nt ]

Abb. 7-38: Programm fiir die Multiplex-Remote-Master-Station (1)
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Erweiterte Funktionen

SB77
— | e N2 M2
Zyklische Ubertragung
wird von der
Sub-Master-Station
ausgefiihrt
N2 M2
r- - T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
1 1
E Dieser Teil des Programms wird ausgefiihrt, wenn die Multiplex-Remote-Master-Station ausfallt. i
‘ |
[HCR N2 ]
SW70. 1 H K10
f (13 D,
Zustand der
Datendurch-
leitung bei
Station Nr. 2
SW74.1 H K10
f (T4 J
Zustand der
Datenver-
bindung bei
Station Nr. 2
T3 T4
P Sy e N3 M3 1
N3 W3
| 1
1 Programm zur Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station Nr. 2 i
1 1
""""""""""""""""""""""""""""""""""""" R M ]
THCR NO 1
[END ]
Abb. 7-39: Programm fiir die Multiplex-Remote-Master-Station (2)
HINWEIS Damit durch kurzzeitige Leitungsprobleme wie Rauschen oder dhnliches die Datenverbindung

Timer TO bis T4 verzogert.

Die folgenden Werte gelten als Richtwerte:

- Status der Datendurchleitung (T0, T3): (Zykluszeit der SPS X 4) oder hoher

- Status der zyklischen Kommunikation (T1, T2): (Zykluszeit der SPS X 3) oder héher

- Status der Parameterkommunikation (T4): (Zykluszeit der SPS X 3) oder hoher

nicht als fehlerhaft erkannt und unterbrochen wird, werden in diesem Beispiel Fehler durch die
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7.11

Multiplex-Remote-Master-Funktionin einemredundanten
System (Redundante CPU)

In einem redundanten System wird ein gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk zur Kommunika-
tion mit E/A- und Sondermodulen verwendet.

Fallt die Multiplex-Remote-Master-Station im aktiven System aus, erfolgt eine Systemumschaltung
und aus dem aktiven System wird das Standby-System. Das bisherige Standby-System wird zum akti-
ven System und die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station Gibernimmt die Steuerung der dezentra-
len E/A-Stationen.

Die Sub-Master-Station (nun im aktiven System) behalt auch die Kontrolle der dezentralen E/A-Sta-
tionen, wenn die Master-Station im derzeitigen Standby-System wieder normal arbeitet.

Multiplex-Remote-Master-Station (DMR) Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (DSMR)
Aktives System — Standby-System Standby-System —> Aktives System
i 4 - gy £
NG => T
AN —H|x
Tracking-Kabel
[ | [&” 4
IEEHE IEERHE o]z=]:¢
i kil ikl
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station (R) E/A-Station (R) E/A-Station (R)

Abb. 7-40: Redundantes System mit gemultiplextem dezentralen MELSECNET/H E/A-Netzwerk

Die Multiplex-Remote-Master-Funktion hat die folgenden Vorteile:

@ Fortsetzung des Datenaustausches mit den dezentralen E/A-Stationen bei der Umschaltung vom
aktiven System zum Standby-System

Fallt die Spannungsversorgung des aktiven Systems aus oder tritt im aktiven System ein Fehler
in der SPS-CPU auf, wird auf das Standby-System umgeschaltet und dessen SPS-CPU tbernimmt
die Steuerung des redundanten Systems. Bei einer Systemumschaltung tGbernimmt die Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station im bisherigen Standby-System und nun aktiven System die
Aufgaben der Master-Station und setzt die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen fort.

@ Das Netzwerkmodul in dem System, das als aktives System gestartet wurde, hat die Funktion des
Masters.

Das Master-Modul, das in dem System installiert ist, dass als aktives System gestartet wurde,
Gbernimmt die Aufgaben der Master-Station.

Das Master-Modul, das in dem System installiert ist, dass als Standby-System gestartet wurde, hat
die Funktion der Sub-Master-Station.

® Das aktive System kann eine Systemumschaltung anfordern.

Das Master-Modul im aktiven System kann bei der SPS-CPU des aktiven Systems eine Systemum-
schaltung anfordern, wenn es einen Fehler bei der Dateniibertragung, wie beispielsweise eine
Leitungsunterbrechung oder einen Kommunikationsfehler, erkennt.

® Zugriff auf die Systeme durch Auswahl des aktiven Systems oder des Standby-Systems

Um mit der Programmier-Software auf eine redundante CPU zuzugreifen, kann anstelle der
Stationsnummer das aktive System oder das Standby-System angegeben werden. Dadurch wird
auch bei einer Systemumschaltung z.B. immer das aktive System erreicht.

Die einzelnen Punkte werden in den nachsten Abschnitten naher behandelt.
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HINWEIS

Einstellung der Netzwerk-Parameter

Eine separate Parametrierung des aktiven Systems und des Standby-Systems ist nicht erforderlich. In
einem redundanten System sind die gemeinsamen SPS-Programme und Parameter fiir beide
Systeme in einem Projekt enthalten.

Einstellung der Stationsnummern

Fiir das Netzwerkmodul, das in System A installiert ist (Multiplex-Remote-Master-Station), muss die
Stationsnummer 0 eingestellt werden.* Wird fiir System A eine andere Stationsnummer als 0 einge-
stellt, tritt der Fehler ,LINK PARA.ERROR” (Fehlercode 3101) auf.

Das im System B installierte Netzwerkmodul (Multiplex-Remote-Sub-Master-Station) kann eine Sta-
tionsnummer aus dem Bereich 1 bis 64 erhalten. Wird fiir das Netzwerkmodul im System B die Stati-
onsnummer 0 eingestellt, tritt ebenfalls der Fehler ,LINK PARA.ERROR” (Fehlercode 3101) auf.

Stellen Sie die Stationsnum- Stellen Sie eine Stationsnum-
mer 0 ein. mer zwischen 1 und 64 ein.
Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Netzteil QnPRHCPU Master-Modul Netzteil QnPRHCPU Master-Modul

2]
Tracking-Kabel

Abb. 7-41: Einstellung der Stationsnummern bei einem redundanten System

* Die Festlegung, welches der beiden Einzelsysteme System A und welches System B ist, erfolgt nur durch den Anschluss
des Tracking-Kabels. Das System, am dem der mit ,A” gekennzeichnete Stecker des Tracking-Kabels angeschlossen ist, ist
,System A”. Das andere System (hier ist der mit ,B” gekennzeichnete Stecker des Tracking-Kabels angeschlossen) ist
,System B”.

Eine ausfiihrliche Beschreibung eines redundanten Systems enthalt die Bedienungsanleitung der
QnPRHCPUs.
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7.111

HINWEIS

HINWEIS

Fortsetzung des Datenaustausches mit den dezentralen E/A-Stationen bei der
Umschaltung vom aktiven System zum Standby-System

Ein redundantes System besteht aus einem aktiven System (Multiplex-Remote-Master-Station) und
einem Standby-System (Multiplex-Remote-Sub-Master-Station). Die Systemkonfiguration beider
Teilsysteme ist identisch.

Fallt die Spannungsversorgung des aktiven Systems aus oder tritt in diesem System ein Fehler in der
SPS-CPU auf, erfolgt eine Systemumschaltung und das Standby-System wird zum aktiven System,
damit die Steuerung des redundanten Systems fortgesetzt werden kann. Das bisherige aktive System
wird dabei zum Standby-System.

Bei einer solchen Systemumschaltung beendet das Master-Modul der Multiplex-Remote-Master-Sta-
tion im neuen Standby-System seinen Betrieb als Master-Modul. Das Master-Modul der Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station im neuen aktiven System lGbernimmt die Funktion des
Master-Moduls und setzt so die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen fort.

Multiplex-Remote-Master-Station (DMR) Multiplex-Remote-Sub-Master-Station (DSMR)
Aktives System — Standby-System Standby-System —> Aktives System (Master-Station)

—0

_—Y

_v X
Tracking-Kabel /6
«— | [& 4
To[E=]:=¢ To[E=]:=¢ AERES
3 Ik 3
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station (R) E/A-Station (R) E/A-Station (R)

Abb. 7-42; Ubernahme der Funktion der Master-Station bei Ausfall des bisherigen aktiven Systems

Bei der Umschaltung oder bei der Riickkehr der Master-Station wird eventuell eine transiente
Ubertragung nicht vollstindig abgeschlossen. Wiederholen Sie in diesem Fall die transiente
Ubertragung.

Aktualisierung der Daten in der Sub-Master-Station

Auch wenn die Master-Station normal arbeitet, empfangt die Sub-Master-Station standig die Daten,
die von den dezentralen E/A-Stationen zyklisch an die Master-Station ibertragen werden (Operan-
den X, Bund W). Dadurch kann bei einer Systemumschaltung die Steuerung der dezentralen E/A-Sta-
tionen ohne Unterbrechung fortgesetzt werden.

Datenaustausch zwischen der Master- und der Sub-Master-Station

Damit bei einer Systemumschaltung die Steuerung der dezentralen E/A-Stationen ohne Unterbre-
chung fortgesetzt werden kann, werden die entsprechenden Daten standig liber das Tracking-Kabel
zwischen der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multiplex-Remote-Sub-Master-Station aus-
getauscht.

Die Link-Sondermerker SB0020 bis SBOTFF und die Link-Sonderregister SW0020 bis SWO1FF diir-
fen nicht mit der Tracking-Funktion Gibertragen werden, da diese Operanden vom System verwen-
det werden.
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7.11.2

Zustande der Ausgange in den dezentralen E/A-Stationen

Die Zustande der Ausgange in den dezentralen E/A-Stationen bleiben bei der Umschaltung von der
Multiplex-Remote-Master-Station zur Multiplex-Remote-Sub-Master-Station erhalten.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station

Bei der Umschaltung bleiben die Ausgangszustande erhalten.

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-43: Verhalten der Ausgdnge bei einer Systemumschaltung

Verhalten des Systems, wenn die Multiplex-Remote-Master-Station wieder betriebsbereit ist

Wenn die Multiplex-Remote-Master-Station wieder betriebsbereit wird, wahrend die Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station die Kontrolle iber die dezentralen E/A-Stationen ausiibt, Giber-
nimmt sie im Standby-System weiter die Funktion der Sub-Master-Station.

Multiplex-Remote- Multiplex-Remote-
Master-Station Sub-Master-Station
Standby-System

ol § [ Aktives © F4
e ) 52 LI
I

—ih

Funktion als Master

[«— ][4 b
o[==]:: o[==]:: o[==]=¢=
Ik ’ |3 |8 ’

Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station E/A-Station E/A-Station

Abb. 7-44: Nach Beseitigung der Stérung bleibt die Multiplex-Remote-Master-Station der Sub-Master

Master-Funktion durch die Station, die als aktives System gestartet wurde

Das Master-Modul, das in dem System installiert ist, dass als aktives System gestartet wurde, Gber-
nimmt die Aufgaben der Master-Station. Das Master-Modul im Standby-System hat die Funktion der
Sub-Master-Station.

Ob die dezentralen E/A-Stationen durch die Multiplex-Remote-Master-Station oder die Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station gesteuert werden, kann mithilfe der Leuchtdiode MNG an der Vor-
derseite der Master-Module geprift werden.

Abb. 7-45:
TN MNG-LED Die MNG-LED zeigt den Status des Moduls.
TPAssH WDLINK EIN: Funktion als Master (Kontrolle liber
E;E E EEERR dezentrale E/A-Stationen)
- AUS: Funktion als Sub-Master
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7.11.3 Anforderung einer Systemumschaltung durch das aktive System
Das aktive System kann eine Systemumschaltung anfordern. Das bedeutet, dass das Master-Modul
im aktiven System bei der SPS-CPU eine Systemumschaltung anfordern kann, wenn es einen Fehler
bei der Dateniibertragung, wie beispielsweise eine Leitungsunterbrechung oder einen Kommunika-
tionsfehler, erkennt. Durch diese Funktion kann das Standby-System auch bei einem Ausfall des
Master-Moduls im aktiven System den Datenaustausch fortsetzen.
Systemumschaltung wird wegen eines Fehlers im Netzwerk angefordert
Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Aktives System Standby-System
Netz- | QnPRHCPU | QJ71 Netz- | QnPRHCPU | QJ71
tel LP21 teil LP21
System B
Fehler erkannt
:’—lj 0
Tracking-Kabel |
Netzwerkleitung b
Unterbrechung
Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
(hat die Funktion des Sub-Masters) (hat die Funktion des Masters)
Standby-System Aktives System
Netz- | QnPRHCPU | QJ71 Netz- [ QnPRHCPU | QJ71
teil LP21 teil LP21
System A System B
0 o
Tracking-Kabel |
Netzwerkleitung ¥
Unterbrechung
Abb. 7-46: Systemumschaltung bei einem Fehler im Netzwerk
Falls die SPS-CPU im aktiven System die Systemumschaltung wegen eines Fehlers im Standby-System
nicht ausfihren kann, wird nur die Master-Funktion fiir das Netzwerk an das Master-Modul im
Standby-System (Multiplex-Remote-Sub-Master-Station) Gbertragen. Weil das CPU-Modul im
Standby-System in diesem Fall nicht das Ablaufprogramm ausfiihren kann, steuert diese CPU nur das
Netzwerk. Dadurch kdnnen verschiedene Module in dezentralen E/A-Stationen nicht gesteuert
werden.
Multiplex-Remote-Master-Station Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
(hat die Funktion des Sub-Masters) (hat die Funktion des Masters)
Aktives System Standby-System
Netz- [ QnPRHCPU | QJ71 QnPRHCPU | Q71
teil LP21 LP21
System A stem B
Fehler
o g
Tracking-Kabel I
Netzwerkleitung =
Unterbrechung
Abb. 7-47: Bei einem Fehler im Standby-System kénnen die Systeme nicht umgeschaltet werden. Das
Master-Modul im Standby-System tibernimmt aber trotzdem die Funktion des Masters.
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HINWEIS

Fehlererkennung beim Ausschalten einer anderen Station

Beim Ausschalten der Versorgungsspannung einer anderen Station (einschlieBlich des
Standby-Systems) erkennt das MELSECNET/H-Modul im aktiven System einen Kommunikations-
fehler und fordert eine Systemumschaltung an.

Wird die Systemumschaltung angefordert, bevor das Standby-System angelaufen ist, kann im
aktiven System der Fehler ,CAN'T SWITCH” (Fehlercode 6220; ,Umschaltung nicht mdglich”)
gemeldet werden. In diesem Fall arbeit das aktive System normal. Im Programm muss ber{icksich-
tigt werden, dass die Steuerung auch bei einem Kommunikationsfehler fortgesetzt wird.

Wie der Fehler ,CAN'T SWITCH” automatisch geléscht werden kann, ist in der Bedienungsanlei-

tung der QnPRHCPUs beschrieben.

Zeitpunkt der Anforderung der Systemumschaltung

Das Master-Modul fordert eine Systemumschaltung an, wenn sich der Status der Datenverbindung
von ,Datenaustausch wird ausgefiihrt” in ,Datenaustausch ist angehalten” @ndert. (Bei angehalte-
nem Datenaustausch leuchtet die LED ,D.LINK” des Master-Moduls nicht mehr.)

Die Zeit zwischen dem Stoppen des Datenaustausches und der Anforderung einer Systemumschal-
tung bei der SPS-CPU des aktiven Systems ist auf 2 Sekunden eingestellt. Diese Voreinstellung kann
aber mithilfe der folgenden Link-Sondermerker und -register gedndert werden.

Operand | Bedeutung Beschreibung
Zeigt an, ob die in SW0018 eingestellte Uberwachungszeit
sgoo1g | Uberwachungszeit fiir die Systemumschal- fiir die Systemumschaltung giiltig oder ungiiltig ist.
tung ist gliltig 0: Einstellung in SW0018 ist nicht gliltig
1:  Einstellung in SW0018 ist gliltig
Angabe der Zeit, die zwischen dem Erkennen des Stopps
N o des Datenaustausches und der Anforderung einer Syste-
swooig | Uberwachungszeit fur die mumschaltung vergehen soll.

Systemumschaltung 0: 2 s (Voreinstellung)

1 bis 500: Zeit in Einheiten zu 10 ms (10 ms bis 5 s)

Tab. 7-10: Link-Sondermerker und -register zur Einstellung der Uberwachungszeit

Im folgenden Programmbeispiel wird die Uberwachungszeit von 2 s auf 0,5 s gedndert.|

Kommando:
Uberwachungszeit einstellen

— [MOVP K50 swig ]| ©

2]
[SET SB18 ]

Kommando:
Voreingestellte Uberwachungszeit verwenden

] | [RsST SB18 ile

Abb. 7-48: Programm zum Freigeben und Sperren der eingestellten Uberwachungszeit
Nummer | Beschreibung

(1) Die Uberwachungszeit wird auf 0,5 s eingestellt (50 X 10 ms =500 ms = 0,5 s)

(2] Die eingestellte Uberwachungszeit wird freigegeben.

o Um die eingestellte Uberwachungszeit zu sperren, wird SW0018 zuriickgesetzt. Dadurch gilt wieder die vor-

eingestellte Zeit von 2 s.

Tab. 7-11: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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HINWEIS Das Master-Modul fordert bei der SPS-CPU des aktiven Systems auch dann eine Systemumschal-
tung an, wenn der Fehler im Netzwerk dadurch verursacht wird, dass beim Einschalten der Versor-
gungsspannung keine Datenleitung am Master-Modul im aktiven System angeschlossen ist oder
die Datenleitung unterbrochen ist.

In diesem Fall wird die Systemumschaltung innerhalb von 4 s nach dem Einschalten der Versor-
gungsspannung angefordert.
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Erweiterte Funktionen

7.11.4 Zugriff auf eine redundante CPU durch Angabe des Zielsystems
Durch die Programmier-Software kann tiber ein MELSECNET/H-Netzwerk mit einer redundanten CPU
kommuniziert werden, indem das entsprechende System (,Aktives System”, ,Standby-System”,
LSystem A”, ,System B”) angegeben wird. Dadurch wird auch bei einer Systemumschaltung wegen
eines Fehlers z.B. immer das aktive System erreicht.
Aktives System Standby-System
Netz- | QnPRHCPU | QJ71 Netz- | QnPRHCPU | QJ71 Netz- | Q71 | Q71
teil LP21 teil LP21 teil | LP25 | E71
System A System B
Tracking-Kabel | Programmier-Software
Netzwerkleitung
Auf eine QnPRHCPU kann zugegriffen werden, indem entweder das aktive System oder das Standby angegeben wird.
Abb. 7-49: Kommunikation mit einer redundanten CPU (iber ein Ethernet-Modul QJ71E71
Die Einstellung wird innerhalb der Ubertragungseinstellungen der Programmier-Software vorge-
nommen.
Ubertragungseinstellungen n
I i~ _
CCIE Kontr, NET(IN- Ethernet- = S3C-
NETA0{H)- Board Board Boarc Boarc Met
Board J_»'
HNEEN _
i .
CCIE Kont. MNET(I)- CCLink- ETHERMNET- cz24 e Bus
RHET/10(H) Iociul Madul Madul Modul
Madul J_”
SPS-Maodus  |G-CPU(C-Modus)
ﬁ ﬁ Liste Werhindungskanale
Keine Angahe  Andere Stat (Einzelnetzwerk! Andere Stat. (Koexistenz-Netzwerk) Einstellung SPS-Direktanschluss __—Ayswahl des
Zeit-Uberschr. [5) [10 Anzahl Wiedarh. ID— Mmes( Zlelsystems
—Zielsystem-
Micht angegehen =] | li
c24 CCIE Kant MET(I CC-Link Ethi it SR
ontr, 1N 2rne
AT R —
System A
System B
_I _‘ _‘ _‘ Systemabhild...
L “erbindung (Q/ARTEL C24).
cz4 CCIE Kontr.  NET(I) CC-Link Etherriet
NET/10(H) S | of |
Zugyriff auf Host-Station |
SchlieBen |
Abb. 7-50: Als Zielsystem kann das aktive System, das Standby-System, System A oder System B
angegeben werden.
HINWEIS Eine Beschreibung der Ubertragungseinstellungen finden Sie in der Bedienungsanleitung der ver-

wendeten Programmier-Software.
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7.12

HINWEIS

7.12.1

Remote-Passwort

Durch ein Remote-Passwort wird der Zugang zu einem dezentralen E/A-Modul oder der SPS-CPU und
damit das Lesen, die Anderung und das Léschen von Programmen durch Unbefugte verhindert. Ein
Remote-Passwort fiir ein dezentrales E/A-Modul wird mithilfe der Programmier-Software eingestellt.

Wenn ein Remote-Passwort eingestellt worden ist, priift ein serielles Schnittstellenmodul oder ein
Ethernet-Modul das Passwort, wenn dieses Modul eine Anforderung zur Kommunikation mit einem
dezentralen E/A-Modul oder die SPS-CPU erhiilt.

Ein fiir die SPS-CPU der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerk eingestelltes Remote-
Passwort hat keinen Einfluss auf die Remote-Passworter der dezentralen E/A-Stationen.

Remote-Passwort einstellen, andern oder I6schen

Einstellen eines Remote-Passworts

Ein Passwort, das bei einer Verbindung tiber das ETHERNET oder ein Schnittstellenmodul den Zugriff
auf ein dezentrales E/A-Modul verhindert (Remote-Passwort), wird mit Hilfe der Programmier-Soft-
ware festgelegt (siehe Abschnitt 7.12.4). Das Remote-Passwort wird dann in das dezentrale E/A-Modul
Ubertragen.

Das dezentrale E/A-Modul Gibertragt das Remote-Passwort an das entsprechende serielle Schnittstel-
lenmodul oder Ethernet-Modul, wenn die Versorgungsspannung des Systems eingeschaltet oderam
dezentralen E/A-Modul ein RESET ausgefiihrt wird.

Andern oder Léschen eines Remote-Passworts

Ein fir ein dezentrales E/A-Modul eingestelltes Remote-Passwort kann gedndert oder geldscht wer-
den, wenn das Programmierwerkzeug mit dem dezentralen E/A-Modul verbunden ist.

Ein Passwort kann gedndert werden, indem ein neues Passwort eingestellt und in das dezentrale E/A-
Modul ibertragen wird.

Uber die entsprechende Funktion in der Programmier-Software kann ein Remote-Passwort geléscht
werden.

— (O Ein Remote-Passwort wird eingestellt,
geandert oder geléscht und anschlie-
Programmier- Bend in das QJ72LP25 Ubertragen.
Software
Ethernet
MELSECNET/H
| | v
> N N
T o & T & o
I Y = IS N =
oy 4 5 b 5 5
=z ) (e} 2/7 (e} (@)
@ Nach dem Einschalten der Versorgungs- ® Das Ethernet-Modul QJ71E71priift das Remote-Passwort .
spannung oder einem RESET wird das
Remote-Passwort in das Ethernet- ) N N
- @ Ein Remote-Passwort wird eingestellt, gedndert
Modul QJ71E71 Gibertragen. Programmier- oder geloscht und anschlieend in das QJ72LP25
Software lbertragen.

Abb. 7-51: Schritte beim Einstellen, Andern oder Léschen eines Remote-Passworts
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Erweiterte Funktionen

7.12.2 Ablauf der Kommunikation, wenn ein Remote-Passwort eingestellt ist

Die Kommunikation mit einem dezentralem E/A-Modul, das durch ein Passwort geschitztist, kannin

drei Phasen aufgeteilt werden.

@® Eingabe des Passwortes

Wird Gber ein Modem und ein serielles Schnittstellenmodul oder ein Ethernet-Modul das korrekte
Passwort eingegeben, ist der Zugriff auf das dezentrale E/A-Modul zugelassen.

@ Zugriff auf das dezentrale E/A-Modul

Nach der Eingabe des korrekten Passwortes kann auf das dezentrale E/A-Modul zugegriffen

werden.

® Zugang zum dezentralen E/A-Modul wieder sperren

Wird die Verbindung zum dezentralen E/A-Modul abgebaut, wird das Passwort wieder aktiviert
und damit der weitere Zugriff auf das dezentrale E/A-Modul gesperrt.

MELSECNET/H

— (@ Nach dem Verbindungsaufbau mitdem

Programmier-
Software

QJ71E71wird das Remote-Passwort ein-
gegeben. Stimmt das Passwort, wird die

Verbindung mit dem QJ72LP25 herge-

stellt.

Ethernet

(@ Wird die Verbindung geschlossen,
sperrt das Passwort wieder den Zugang.

Netzteil
SPS-CPU
QJ71LP21

Netzteil
QL72LP25

(@ Nachdem Einschalten der Versorgungs-
spannung oder einem RESET wird das
Remote-Passwort in das Ethernet-
Modul QJ71E71 Ubertragen.

Programmier-
Software

Das Ethernet-Modul QJ71E71priift das Remote-Passwort .

Abb. 7-52: Schritte beim Verbindungsaufbau, wenn ein Remote-Passwort eingestellt ist

7.12.3 Anzahl der Module, die ein Remote-Passwort priifen

Die folgende Tabelle zeigt, wieviele Module eingestellt werden kdnnen, die dann die Priifung eines

Remote-Passworts (ibernehmen.

Max. Anzahl der Module im System

8

Modultyp Max. Anzahl der Module
Ethernet-Modul 4
Schnittstellenmodul 8

Tab. 7-12: Maximale Anzahl der Module zur Priifung eines Remote-Passworts
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Remote-Passwort

7.12.4 Einstellung eines Remote-Passworts in der Programmier-Software

Ein Remote-Passwort wird mithilfe der Programmier-Software eingestellt.

] Projekt Editieren  Suchen/Erset:

D= & %= -

x|

EI-- Projekt

=I-#=2] Programm
-] MAIN
1-{%¥] Operandenkommenta
-{w] Parameter

-- SPS-Parameter
i8] Netzwerkparam
<58 Remote-Passw.

Operandenspeicher

-EL] Operandinit.

¥

Abb. 7-53:

Klicken Sie beispielsweise in der Navigatorleiste
des GX Developers doppelt auf Remote-Passw.

Einstellungen Remote-Passwort

— Pazzwarteinztellung

4
Pazswaort I““““ <

r— Einztellung passwartaktiver Maodule

Modellname Start v

Bedingung

QJTET 0000

Detail

LAENENENENENENE]

Erford. Eingtellung [ Ohne Einstell /- |st gesetzt ]

Lgzchen

Einstellung Libermehmen

Abbrechen

Stellen Sie hier das Remote-Passwort ein.

4—— Bei einem Ethernet-Modul sind detaillierte
Einstellungen erforderlich.

Abb. 7-54: Im Dialogfenster, das danach geéffnet wird, kann das Passwort festgelegt und eingestellt

Beschreibung der Einstellmdglichkeiten

@ Passwort

werden, welches Modul die Priifung dieses Passwortes libernimmt.

Geben Sie ein Passwort ein, das aus 4 Zeichen besteht. Es kénnen alphanumerische (Ziffern von
0 bis 9, Buchstaben A bis Z in Gro3- oder Kleinschreibung) und Sonderzeichen (!, %, & usw.)
verwendet werden. Leerzeichen und die Umlaute A, O und U sind nicht zugelassen.

® Modellname

Hier legen Sie das Modul fest, Giber das der Zugang zur SPS erfolgt und von dem das Passwort
geprift wird. Bei einem Ethernet-Modul wahlen Sie QJ71E71 und bei einem Schnittstellenmodul

QL71C24.
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® Start XY
Anfangs-E/A-Adresse des Moduls, mit dem das Passwort geprift wird.
Einstellbereich: 0000H bis OFEOH

® Bedingung

Nach einem Klick auf Detail wird das folgende Dialogfenster gedffnet:

x
—Yenwendete Verbindung
[ Werbindung 1 [ “erbindung 2 [ “erbindung 3 [ “erhindung 4
[ “erbindung 5 [ “erbindung & [ “erbindung 7 [ “erhindung &
[~ Werbindung 9 [ Werhindung 10 [~ Werbindung 11 [~ Werbindung 12
[~ Werbindung 13 [~ Werbindung 14 [ Werbindung 15 [~ Werbindung 16

Hirwweiz: Bitte aktivieren Sie bei Einzatz des UDPAP-Protokolls die Funktion auf Prifung anliegender Anforderungen.

—%erbindung des Systems

[ Automatisch offener UDP-Part [+]
[ FTP-Ubertragungsport [TCPAF)
[ G Developer Ubertragungsport [TCRAP) ()

r % Developer Uberragungsport [UDP/P] (7], dedizierte Arweisung, MELSECNET A 0[H]
Relaiz-Lbertragungspaort.

[~ HTTP-Port: HT TR-Protokoll-Passwort akbivieren.

[enn Sie das Remaote-Passwart aktiviersn,

kann die Relais-Ubertragungsfunktion von der dedizierten drweisungen und dem MELSECKWET /10[H]

nicht wenwendet werden. ]
Wenn das Femote-Passwort des Ports [¥] aktiviert ist, wird die Funktion auf Priifung anliegender Anforderungen
automatisch aktbiviert.

Wwienn Sie ein Femote-Passwort aktivieren, miissen Sie die Parameter in die SPS schreiben,

und dann an der SPS einen Reset ausfubren, oder die SPS eitmal aus- und wieder einzchalten.

Einstellung libermehmen Abbrechen |

Abb. 7-55: Detaillierte Einstellungen zum Remote-Passwort

- Verwendete Verbindung

Die Passwortpriifung kann fiir jede Verbindung aktiviert oder deaktiviert werden.
- Verbindung des Systems

Hier wird angegeben, Gber welchen Port die Verbindung erfolgt.

Nach einem Klick auf das Schaltfeld Einstellung iibernehmen werden die Einstellungen in die Para-
meter ibernommen.Zum Ldschen eines bestehenden Passwort oder einer Einstellung klicken Sie auf
das Schaltfeld Léschen.

HINWEISE Wird die Anfangs-E/A-Adresse des Moduls, dass das Remote-Passwort priifen soll, gedndert, nach-
dem das Remote-Passwort eingestellt worden ist, wird dieses Passwort ungiiltig.

Durch die Programmier-Software kann nur ein Remote-Passwort fiir ein direkt verbundenes
Modul geloscht werden. (Ein Remote-Passwort fiir ein Modul, das indirekt verbunden ist, kann
nicht geldscht werden.)

Eine ausfiihrliche Beschreibung der Remote-Passwort-Funktion enthalt die Bedienungsanleitung
der Ethernet-Module (Art.-Nr. 160267).
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Remote-Passwort

7.125 Fehlercodes im Zusammenhang mit einem Remote-Passwort
Ein dezentrales E/A-Modul kann die folgenden Fehler erkennen, deren Ursache beim Remote-
Passwort liegt.
Fehlercode Fehlermeldun Status der Fehlerursache Abhilfe
9 ERR.-LED
Die Anfangs-E/A-Adresse des Andern Sie die Anfangs-E/A-
3400 Moduls, dass das Remote- Adresse des angesprochenen
Passwort priifen soll, liegt nicht | Moduls so, dass sie im Bereich
im Bereich von OH bis OFEOH. von OH bis OFEOH liegt.
Auf dem durch die Anfangs-
E/A-Adresse in der Remote- ) )
REMOTE PASS ERR. EIN Passwortdatei angegebenen Installieren Sie auf dem Steck-
Steckplatz ist keines der folgen- | Platz, der bei der E|nste|lung des
3401 den Module installiert: Remote-Passworts durch die
® Ein Schnittstellenmodul mit A(\f(;lngs—g/ﬁ—At(irfslsle bestdlmmt
. . Wwirg, ein schnittstelien- oaer
der Funktionsversion B. Ethernet-Modul ab Version B.
® Ein Ethernet-Modul mit der
Funktionsversion B.
Tab. 7-13: Fehlercodes der Remote-Passwort-Funktion
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Fehlerdiagnose und -behebung
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Fehlerdiagnose und -behebung

Um eine hohe Zuverlassigkeit des Systems zu gewahrleisten, ist es wichtig, schon vor dem Betrieb des
Systems VorsichtsmafBnahmen zu beachten und auftretende Probleme schnell und effizient zu behe-
ben. Dies ist der Grund, warum es so wichtig ist, Offline-Tests des Netzwerks auszufiihren und vor der
Inbetriebnahme die Leitungen zu priifen.

Fiihren Sie die folgenden, im Kapitel 4 beschriebenen, Tests aus:

Sondermoduleinstellungen fiir das Netzwerkmodul priifen

Offline-Tests

Hardware-Test, interner Verbindungstest, Priifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeiten, Vor-
warts- und Riickwartsschleifentest

Anschluss der Netzwerkleitungen priifen
Schleifentest (nur bei Glasfaserkabel) innerhalb der Netzwerkdiagnose

Auch nach diesen Tests ist es entscheidend, dass bei einem Fehler schnell und genau die Ursache des
Problems eingegrenzt werden kann. Mit den folgenden Methoden kann die Fehlerursache ermittelt
werden:

Netzwerkdiagnose durch die Programmier-Software bei der Master-Station
— Netzwerkmonitor (Abschnitt 8.1)
Der Netzwerkmonitor liefert die folgenden Informationen:
e Zustand des gesamten Netzwerks
e Status des Datenaustausches und der Parameter etc. jeder Station
e Informationen zur Kontroll-Station, detaillierte Informationen zum Datenaustausch etc.
e Angaben zu Kommunikationsfehlern, Zahl der Schleifenumschaltungen etc.
- Netzwerkdiagnose
Mit der Netzwerkdiagnose kdnnen die folgenden Tests ausgefiihrt werden:

e Schleifentest (nur bei Glasfaserkabel): Priifung des Anschlusses der Lichtwellenleiter der
Vorwarts- und Riickwartsschleife (IN/OUT-Verbindung etc.)

e Einstellungen priifen: Priifen, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben wurde, Priifen
der Netzwerk- und Gruppennummer etc.

e Ermittlung der Reihenfolge der Stationen in der Vorwarts- und Riickwartsschleife
e Kommunikationstest (Prifung der Routing-Parameter)

Auswertung der Fehlercodes (Abschnitt 8.3)

Wenn die zyklische Ubertragung oder eine transiente Ubertragung durch Applikationsanweisun-
gen oder der Programmier-Software (Kommunikation mit anderen Stationen) nicht normal aus-
gefiihrt wurde, wird ein Fehlercode in Link-Sonderregister eingetragen und im Systemmonitor
angezeigt. Dieser Fehlercode gibt Hinweise auf die Fehlerursache.

Fehlerdiagnose mithilfe der LEDs der Netzwerkmodule (Abschnitt 4.3)

Die LEDs an der Vorderseite des Netzwerkmodule zeigen die folgenden Fehler an: Status des
Netzwerkmoduls (im Betrieb/Fehler, Betrieb als Master-Station/als Normalstation), Status des
Datenaustausches (zyklische/transiente Ubertragung, Daten werden gesendet/empfangen), feh-
lerhafte Parameter und Kommunikationsfehler)

Auswertung des Fehlerspeichers fiir das gesamte System (Abschnitt 8.3)

Mit GX Works2 kann der Fehlerspeicher fiir das gesamte System sogar dann noch ausgelesen
werden, nachdem Fehler durch Aus- und Einschalten der Versorgungsspannung der SPS oder
durch einen RESET der SPS-CPU geldscht worden sind.
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Netzwerkdiagnose (Netzwerkiberwachung)

8.1

Netzwerkdiagnose (Netzwerkiiberwachung)

Mit der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software kann der Zustand eines dezentralen E/A-Netz-

werks analysiert werden.

Bei einem Fehler 148t sich durch die Informationen zur Host-Station und zu anderen Stationen sowie

dem Fehlerspeicher die gestorte Station e

Die Netzwerkdiagnose kann an der Master-Station und dezentralen E/A-Stationen* ausgefihrt

rmitteln.

werden. Die folgende Ubersicht zeigt, was mit der Netzwerkdiagnose gepriift werden kann.

* Zum Anschluss an eine dezentrale E/A-Station ist eine bestimmte Version der Programmier-Software erforderlich. Priifen

Sie bei der von Ihnen verwendeten Programmier-Software, ob sie diese Funktion unterstiitzt.

Netzwerkdiagnose

Informationen zur Host-Station
- Netzwerkinformation

® Netzwerktyp

® Netzwerknummer

® Gruppennummer

® Stationsnummer
- Link-Information

® Modus

- Kommunikationsinformation
® Kommunikationsstatus

® Status der Vorwartsschleife (einschl. Loopback Station)
® Status der Ruckwartsschleife (einschl. Loopback Station)
® Link-Abtastzeit (maximal, minimal, aktuell)

Informationen zu
anderen Stationen

- Netzwerkinformation

Netzwerktyp
Modulnummer
Netzwerknummer
Gruppennummer
Stationsnummer

- Informationen Uber andere Station
Kommunikationsstatus jeder Station
Datenverbindungsstatus jeder Station
Parameterstatus jeder Station
CPU-Ausfiihrungsstatus jeder Station

Reservestatus jeder Station

Status der externen Spannungsversorgung
Fehlersuchstatus jeder Station

Betriebsart der SPS-CPU jeder Station
Paarige Verbindungen jeder Station

Status des SPS-Systems jeder Station
Status des Netzwerktype jeder Station

Details zur Netzwerk-
tiberwachung

L]
Fortsetzung auf der nachsten Seite :
L]
L]
L]

|
5

- Netzwerkinformation

Netzwerktyp
Modulnummer
Netzwerknummer
Gruppennummer
Stationsnummer

formationen zur Master-Station
Zugewiesene Master-Station
Aktuelle Master-Station
Ubertragungsinformation
Kommunikation mit Sub-Master-Station
"Nummer der Master-Station (Block T, Block2) ~ ~ ~ ~ ~
LX/LY-Zuordnung

- Datenverbindungsinformationen

Gesamtanzahl der verbundenen Stationen

Héchste Stationsnummer bei der Datendurchleitung
Hochste Stationsnummer beim zyklischen Datenaustausch
Ubertragungsstatus

Grund fiir Unterbrechung der Ubertragung

Grund fiir den Stopp der Ubertragung

® Diese Diagnosefunktionen sind nur bei einem MELSECNET/H SPS-Netzwerk méglich.

1
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Fortsetzung von der vorherigen Seite . .
- Status der eigenen Station

® Parametereinstellung
® Einstellung als reservierte Station
¢ Ubertragungsmodus
¢ Duplex-Ubertragungseinstellung

¢ Duplex-Ubertragungsstatus

Anzeige der - -
Fehlerhistorie | - Netzwerkinformation
Netzwerktyp
Modulnummer

L]
L]
® Netzwerknummer
L]
L]

Gruppennummer
Stationsnummer
- Anzahl der Schleifenumschaltungen
— Anzahl der transienten Ubertragungen
- Vorwartsschleife
® Anzahl der Wiederholungsversuche
® Verbindungsfehler
® Kommunikationsfehler (UNDER, CRC, OVER etc.)
- Vorwartsschleife
® Anzahl der Wiederholungsversuche
® Verbindungsfehler
® Kommunikationsfehler (UNDER, CRC, OVER etc.)

| Details Fehlerhistorie |———— ~ Netzwerkinformation

® Netzwerktyp
® Modulnummer
® Netzwerknummer
® Gruppennummer
® Stationsnummer
- Schleifenumschaltung
® Stations-Nr., Faktor, Umschaltung nach

- Fehler bei der transienten Ubertragung
® Fehlercode, Fehlertyp

_| Fehlerhistorie I6schen H - Auswahl fiir das Léschen

® Wiederholungszéhler etc.

H Netzwerktest L ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, siehe Abschnitt 7.9
.................................... siehe Abschnitt 4.8.1
—Einstellungen prifen  |....................co.... siehe Abschnitt 4.8.2
— Stationsreihenfolge testen]................c......... siehe Abschnitt 4.8.3
—— Kommunikationstest |........................... siehe Abschnitt 4.8.4
HINWEISE Bei der Netzwerkdiagnose wird das Netzwerk untersucht, in dem sich die angeschlossene Station

(Host-Station) befindet.

Wird als Ziel der Verbindung eine andere Station oder ein redundantes System (aktives System,
Standby-System, System A, System B) angegeben, kdnnen mit der Netzwerkdiagnose nur die Infor-
mationen der Host-Station und der anderen Stationen angezeigt werden.

Wahrend ein Netzwerkmodul einen Offline-Test ausfiihrt, wird die Netzwerkdiagnose nicht richtig
angezeigt.

Wenn wdhrend der Netzwerkdiagnose durch Link-Applikationsanweisungen auf die SPS-CPU
einer anderen Station zugegriffen wird, kann sich die Ausflihrung dieser Anweisungen verzégern.

Fiihren Sie die Netzwerkdiagnose und die Link-Applikationsanweisungen aus, nachdem Sie die
folgenden Mal3nahmen ergriffen haben:

- Lassen Sie eine COM-Anweisung ausfiihren.

- Reservieren Sie fir die Kommunikation eine Zeit von 2 bis 3 ms. Auller bei den Univer-
sal-SPS-CPUs wird diese Einstellung im Sonderregister SD315 vorgenommen. Bei den Univer-
sal-SPS-CPUs erfolgte die Einstellung Gber die SPS-Parameter (SPS-System).

In den folgenden Abschnitten sind die Link-Sondermerker und -register (SB/SW) angegeben, in
denen die angezeigten Informationen enthalten sind.
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Netzwerkdiagnose (Netzwerkiberwachung)

8.1.1 Informationen der Host-Station
Mithilfe der Informationen fiir die Host-Station kann diese Station und das gesamte Netzwerk gepriift
werden, an dem die Host-Station angeschlossen ist.
MELSECMET/{I1}/10/H diagnostics (Host information) E|
] Module 2 | Madule 3 | Module 4 |
M etwork, info, e
o —— 1 » Metwork MET/H[Loop) Metwork Mo, &4 1 Stop monitar | e
Type Remote [/0 master station Group Mo. g ﬁ
Station Mo, & i o o
e Link information L
e — > Mode Online Link. scan time
O — | 5 Floop status Naormal Max. 10 ms
Loopback station  Unused Mir. 9 mz " gl .
0 —— % R loop status Mormal Current 9 ms stwork diagnastics
Loopback station  Unuged Natwork test...
Communication information Loop test...
Q — % Communication status Morrmal S —
etup confirmation
B\ from Master station - test. .
B from host master station - Station order check
test, .
Errar History Manitar... | tetwork M onitor Details...l Other station info... | Communication
test...
Abb. 8-1: Dialogfenster ,Netzwerkdiagnose”
Netzwerkinformation
@ Netzwerktyp (SB0040, SB0044, SB0057, SW0046)
Anzeige des Netzwerktyps der Host-Station
e MELSECNET/H Master-Station fur dezentrales E/A-Netzwerk (Lichtwellenleiter)
e MELSECNET/H Master-Station flir dezentrales E/A-Netzwerk (Koaxialer Bus)
@ Netzwerknummer (SW0040)
Anzeige der Netzwerknummer der Host-Station
©® Gruppennummer (SW0041)
Anzeige der Gruppennummer der Host-Station
Bei einem dezentralen E/A-Netzwerk wird hier ,——" angezeigt.
@ Stationsnummer (SW0042)
Anzeige der Gruppennummer der Host-Station
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HINWEIS

Link-Information
© Modus (SW0043)
Anzeige der Betriebsart der Host-Station
Online
Offline (Fehlerdiagnose)
Offline
Vorwartsschleifentest
Ruckwartsschleifentest

Station-zu-Station-Test (Station, die den Test ausfiihrt)

Station-zu-Station-Test (Station, die getestet wird)

@ Status der Vorwirtsschleife (SB0091), Loopback-Station (SB0099)

e Status der Schleife: Normal/Fehler
e Loopback: Nicht verwendet/Nummer der Station, die Loopback ausfiihrt

Bei einem koaxialen Bus wird hier ,——" angezeigt.

@ Status der Rickwartsschleife (SB0095), Loopback-Station (SBO09A)

e Status der Schleife: Normal/Fehler
e Loopback: Nicht verwendet/Nummer der Station, die Loopback ausfiihrt

Bei einem koaxialen Bus wird hier ,——" angezeigt.

@ Link-Abtastzeit (SW006B/SW006C/SW006D)

Anzeige des maximalen, minimalen und aktuellen Werts der Link-Abtastzeit der Host-Station in
der Einheit ,Millisekunden”.

Die Werte fur die Master-Station und dezentrale E/A-Stationen sind unterschiedlich.

Konstanter Abtast- Typ der Station
zyklus Master-Station Dezentrale E/A-Station
Nein Angezeigt werden gemessene Werte
(Anzeige der tatsachlich aufgetretenen maximalen, minimalen und aktuellen Link-Abtastzeit)
Angezeigt werden gemessene Werte
Ja (Anzeige der tatsachlich aufgetretenen maxi- Angezeigt wird:
malen, minimalen und aktuellen Konstante Link-Abtastzeit =2 ms
Link-Abtastzeit)

Tab. 8-1:  Anzeige der Link-Abtastzeit bei den verschiedenen Stationstypen

Kommunikationsinformation
© Kommunikationsstatus (SB0047)
Anzeige des Kommunikationsstatus der Host-Station

e Daten werden weitergeleitet (SB0047 = ,1")
e Daten werden nicht weitergeleitet (SB0047 = ,0")

Bei einer Remote-Sub-Master-Station werden keine Link-Informationen und Kommunikationsin-
formationen angezeigt.
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8.1.2

Informationen der anderen Stationen

Die Informationen Uber andere Stationen geben fiir jede Station Aufschluss Gber den Zustand der
Kommunikation, der Parameter, der SPS-CPU (oder dezentralen E/A-Moduls) und der Kommunikati-
onsschleifen. AufBerdem kann gepriift werden, ob eine Station als Reservestation deklariert ist.

Die in der folgenden Abbildung mit @ und @ gekennzeichneten Schaltfelder kénnen nur betatigt
werden, wenn die Diagnose durch die Master-Station ausgefiihrt wird.

Other station information

!

Metwark info.

Hetwork MET /HlLoop) Metwork Mo, 1
Type Remate /0 master station Graup Mo,
Module Mo, 1 Station Mo. 0

Other station info.
[Communization status of each station]

Remate master station: Normal
] Marmnal W Emor
] communication [Discontnectad)

Errar info.

Communication status of
each station

D ata-Link status of each
station

1 E

Parameter statuz of each
station

© 0o o0 ¢

CPU operation status of
each station

(]

kB

Loop status of each ztation

S

Rezerved station
designation of each station

©

PSU operation status of
each station extension

Cloze

Abb. 8-2: Dialogfenster ,Informationen (iber andere Stationen”

Netzwerkinformation

In diesem Bereich werden dieselben Informationen angezeigt wie in den Informationen zur Host-Sta-
tion (siehe Abschnitt 8.1.1).

Informationen iiber andere Stationen

Wird eine gestorte, gestoppte, reservierte oder extern mit Spannung versorgte Station entdeckt, wird
dies in Bereich ,Fehler-Info.” mit Symbolen signalisiert.

Zustand Anzeige
Gestorte Station oder Station, bei der die Kommunikation gestoppt ist, wurde entdeckt ERR
Reservierte Station wurde entdeckt RSV
Wenn eine Station durch eine externe Versorgungsspannung versorgt wird PWR

Tab. 8-2: Elemente des QJ71BR11

Durch einen Klick auf eines der angebotenen Schaltfelder wird der entsprechende Status der einzel-
nen Stationen angezeigt. Diese Informationen werden fiir die Stationen dargestellt, die der in den
Netzwerkparametern eingestellten ,Anzahl der Stationen” entsprechen.

2= MITSUBISHI ELECTRIC



Netzwerkdiagnose (Netzwerkiberwachung) Fehlerdiagnose und -behebung

@ Kommunikationsstatus jeder Station (SW0070 bis SW0073)

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der einzelnen Stationen (Angabe, ob transiente Uber-
tragungen moglich sind)

e Normale Anzeige: Station flihrt Kommunikation aus oder ist eine reservierte Station
e Hervorgehobene Anzeige: Gestorte Station (vom Netzwerk getrennt)

@ Datenverbindungsstatus jeder Station (SW0074 bis SW0077)
Anzeige des Status der zyklischen Dateniibertragung
e Normale Anzeige: Station flihrt zyklische Dateniibertragung aus oder ist reserviert
e Hervorgehobene Anzeige: Gestorte Station (keine zyklische Dateniibertragung)

© Parameterstatus jeder Station
Anzeige des Status der Parameter-Kommunikation der einzelnen Stationen (SW0078 bis SW007B)

e Normale Anzeige: Station kommuniziert, aber es wird keine Parameter-
Kommunikation ausgefiihrt. Oder die Station ist reserviert oder
nicht mit dem Netzwerk verbunden.

e Hervorgehobene Anzeige: Parameter-Kommunikation wird ausgefihrt.
Anzeige des Status der Parameter der einzelnen Stationen (SW007C bis SW007F)

e Normale Anzeige: Fehlerfreie Parameter, reservierte Station oder nicht mit dem
Netzwerk verbunden

e Hervorgehobene Anzeige: Fehlerhafte Parameter
@ CPU-Ausfiihrungsstatus jeder Station (SW0080 bis SW0083, SW0088 bis SW008B)
Anzeige des Status der einzelnen dezentralen E/A-Module

Diese Anzeige erscheint nur, wenn der Kommunikationsstatus der einzelnen Stationen normal ist.

e Normale Anzeige: Normal, reservierte Station oder nicht mit dem Netzwerk
verbunden
e Inverse Darstellung: geringfligiger, mittelschwerer oder schwerwiegender Fehler

@ Schleifenstatus jeder Station (SW0091 bis SW0094, SW0095 bis SW0098)

Zeigt bei einem Netzwerkaufbau mit Lichtwellenleitern den Zustand der einzelnen Stationen der
Vorwarts-/Rickwartsschleife

e Normale Anzeige: Normal, reservierte Station oder nicht mit dem Netzwerk
verbunden

e Hervorgehobene Anzeige: Fehler

O Reservierte Stationen (SW0064 bis SW0067)
Zeigt an, welche Station reserviert ist.

e Normale Anzeige: Station ist nicht reserviert

e Hervorgehobene Anzeige: Station ist reserviert

@ Ext. PSU-Ausf. Status jeder Station (SW008C bis SWOO08F)
Zeigt an, ob das Netzwerkmodul der Station von extern mit Spannung versorgt wird (24 V DC).
Diese Anzeige erscheint nur, wenn der Kommunikationsstatus der einzelnen Stationen normal ist.

e Normale Anzeige: Netzwerkmodul wird nicht von extern mit Spannung versorgt
oder hat keine Klemmen fiir eine externe Versorgungsspannung

e Hervorgehobene Anzeige: Externe Versorgungsspannung (24 V DC) ist eingeschaltet
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8.1.3 Netzwerkmonitor-Details
Die Details zum Netzwerkmonitor zeigen Informationen zur Master-Station, zur Datenlibertragung
und zur Einstellung der Parameter in der Host-Station.
Wird die Netzwerkdiagnose von einer
dezentralen E/A-Station aus ausgefiihrt,
o wird dieser Diagnosepunkt so wie hier
Network Monitor Details gezeigt dargestellt.
MNetwork, info. Inted-Harameter Haore
Metwork  MET/H(Loop] Metwark Mo, 1 Geting (1]
Type Remate [40 master station Group Mo.
Module Mo, 1 Station Mo, 1]
Fiemote bl aster Station Information Status of Self Station
o - Assign Remaote Master i e T /i ----‘I
Station K !
P R M N o e /
2] P EpriRensobiaser g A g ®
e i Tiansmission Information  Remote M aster Station .
. Transmission Mode  Normal Pulsl @
o - Fiemate Sub-Master Station Nane .
Communication g:EI:;Transmlsslon Hone - @
E;Tix Transmission Mormal AL @
[Drata Link Information
Tatal Mumber of Linked
e s Sﬁaﬁonsum 20 OF LINKE 4
o > T 2
o Ly Station of Marimum D ata 2
Lirk
0 lp. Transmiszion Status In Data Link
e — 1 Resson for Transmission N i
Interuption i
@ JE—— Elao.;son far Transmission Normal Close
Abb. 8-3: Dialogfenster ,Netzwerkmonitor-Details”
Netzwerkinformation
In diesem Bereich werden dieselben Informationen angezeigt wie in den Informationen zur Host-Sta-
tion (siehe Abschnitt 8.1.1).
Informationen iiber die Master-Station
© Zugewiesene Master-Station (SW0057)
Anzeige der Stationsnummer (0) der Master-Station des dezentralen E/A-Netzwerks
@ Aktuelle Master-Station (SW0056)
Anzeige der Nummer der Station, die momentan die dezentralen E/A-Stationen steuert
©® Ubertragungsinformation (SB0056)
Zeigt an, durch welchen Stationstyp die dezentralen E/A-Stationen gesteuert werden. Bei einer
Stérung in der Master-Station wechselt die Anzeige automatisch auf ,Sub-Master-Station”.
O Sub-Master-Kommunikation (SB0058)
Zeigt an, ob bei einem Ausfall der Master-Station die zyklische Ubertragung durch die
Sub-Master-Station fortgesetzt werden soll oder ob die zyklische Ubertragung nicht weiter
ausgefihrt werden soll.
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Datenverbindungs-Information

© Gesamtzahl verbundener Stationen
Anzeige der in den Parametern eingestellten Anzahl der Stationen plus einer weiteren Station
(die Master-Station)

O Maximale Stationsnummer bei der Datendurchleitung (SW005A)

Zeigt die hochste Stationsnummer der Stationen, die an der Datendurchleitung teilnehmen (Dies
ist der Status, bei dem transiente Ubertragungen méglich sind.)

Bei den Netzwerkmodulen, bei denen die Daten normal weitergeleitet werden, leuchtet die LED
. T.PASS”.
@ Hochste Stationsnummer beim zyklischen Datenaustausch (SW005B)

Anzeige der hochsten Stationsnummer der Stationen, die fehlerfrei am Datenaustausch teilneh-
men (zyklische Ubertragung und transiente Ubertragung).

Bei den Netzwerkmodulen, bei denen die Daten normal ausgetauscht werden, leuchtet die LED
,D.LINK",

@ Ubertragungsstatus (SW0047)

Anzeige des Zustands der Kommunikation bei der Host-Station

@ Grund fiir Ubertragungsunterbrechung (SW0048)

Zeigt den Grund fiir die Unterbrechung der Kommunikation bei der Host-Station (transiente
Ubertragung).

@ Grund fiir Ubertragungsstopp (SW0049)
Zeigt den Grund fiir den Stopp der zyklischen Ubertragung bei der Host-Station.

Status der eigenen Station
@ Sondermodulparameter (SW0054)

Anzeige, ob Sondermodulparameter in die dezentrale E/A-Station lbertragen wurden.

@ Einstellung von reservierten Stationen (SW0064)

Anzeige, ob Stationen als ,reserviert” gekennzeichnet sind.

@® Ubertragungsmodus (SB0068)

Zeigt an, ob der Abtastzyklus auf eine konstante Zeit eingestellt ist.

@ Duplex-Ubertragungseinstellungen (SB0069)
Zeigt an, ob die Multiplex-Ubertragung in den Netzwerkparametern eingestellt ist. Bei einem
Netzwerkaufbau mit koaxialem Kabel wird hier ,——" angezeigt.

® Duplex-Ubertragungsstatus (SBO06A)

Zeigt an, ob die Multiplex-Ubertragung aktiviert ist. Bei einem Netzwerkaufbau mit koaxialem
Kabel wird hier ,——" angezeigt.

HINWEISE | Eine Station, die einen Fehler in der Vorwartsschleife entdeckt hat, fihrt einen Riickwarts-Loopback
aus.

| Eine Station, die einen Fehler in der Riickwartsschleife entdeckt hat, flihrt einen Vorwarts-Loopback
aus.
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8.1.4 Fehlerhistorie
Die Schaltflache Fehlerhistorie im Dialogfenster Netzwerkdiagnosen 6ffnet ein Dialogfenster, in
dem aufgetretene Kommunikationsfehler und Fehler bei der transienten Ubertragung separat fiir
Vorwaérts- und Riickschleifen aufgelistet sind. Zusétzlich kdnnen hier Details der Fehlerhistorie ange-
zeigt und die Fehlerhistorie gel6scht werden.

HINWEIS Eine bestimmte Anzahl Fehler muss nicht unbedingt auf ein Problem hinweisen, solange die Zéh-
lerwerte wahrend des Betriebs nicht stetig weiter erhoht werden. Sollte dies der Fall sein, fiihren
Sie bitte die folgenden Aktionen aus:

(@ Prufen Sie, ob die Versorgungsspannung der Host-Station und der anderen Stationen einge-
schaltet ist.

(@ Prifen Sie den Zustand der Datenleitungen und Steckverbindungen (Nicht angeschlossene
oder lose Stecker, Leitungsunterbrechungen, korrekte Leitungslangen etc.).

® Prifen Sie das entsprechende Netzwerkmodul mit einem Test der Sende- und Empfangsmég-
lichkeiten, einen internen Verbindungstest und einen Hardware-Test (siehe Abschnitt 4.5).

@ Lassen Sie einen Station-zu-Station-Test und einen Test der Vorwarts-/Rlickwartsschleife aus-
fihren.

(® Erneuern Sie entsprechend der Hinweise im Abschnitt 4.6 dieser Bedienungsanleitung die
Datenleitungen. Konfigurieren Sie zusatzlich das System entsprechend der Bedienungsanlei-
tung des verwendeten CPU-Moduls neu.

Netwark info. Loop switching  €—F——— (1]
Metwaork  NET/H[Loop) Metwork No. 1 3
Type Remate /0 master station Group Mo
Module Mo, 1 Station Mo, 0 Trangient transmission € (2]
0
F. Loop A. Loop
e —» Fietmy 2 Retry 0
O —— > Linztouble 1 Line: troubile 0
Communication Eror Communication Error
©® — > UNDER ] UNDER ] Close
® —+ CRC 1 CRC 0
@ —1> DR 1 OVER 0
© ——» SHORTFRAME 0 SHORTFRAME 0
O —— > 4B0RT 0 ABORT 0
©® —> TiMeDUT 0 TIMEOUT 0
O— Exceeding 2Kb 0 Exceeding 2Kb 0 Emor history detail... | «4——— ®
® —1> DRLLERAOR 0 DPLL ERROR 0 _
Clear error hiztory...  |l«4—— @
Abb. 8-4: Dialogfenster ,Anzeige Fehlerhistorie”
Netzwerkinformation
In diesem Bereich werden dieselben Informationen angezeigt wie in den Informationen zur Host-Sta-
tion (siehe Abschnitt 8.1.1).
@ Schleifenwechsel (SWOOCE)
Anzeige, wie oft zwischen Vor- und Riickwartsschleife umgeschaltet wurde
Griinde fir eine Schleifenumschaltung konnen der Ausfall der Versorgungsspannung einer Sta-
tion, eine defekte Datenleitung, elektromagnetische Stérungen etc. sein.
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Netzwerkdiagnose (Netzwerkiberwachung) Fehlerdiagnose und -behebung

(2] Transient—Ubertragung (SWOOEE)
Zeigt an, wie oft bei der transienten Ubertragung ein Fehler aufgetreten ist.

Griinde fiir einen Fehler kdnnen der Ausfall der Versorgungsspannung der Ziel-Station, eine
Storung der SPS-CPU der Zielstation, eine defekte Datenleitung, elektromagnetische Stérungen
etc. sein.

Werten Sie den im Dialogfenster Details Fehlerereignisspeicher (sieche unten) angezeigten
Fehlercode aus und fiihren Sie entsprechende Gegenmalinahmen aus (siehe Abschnitt 8.3).

©® Wiederholen (SW00C8, SW00C9)
Anzeige der Anzahl der Wiederholungsversuche bei der Kommunikation
Die Dateniibertragung wird wiederholt, wenn bei der Kommunikation ein Fehler aufgetreten ist.
Griinde fiir einen Kommunikationsfehler kdnnen der Ausfall der Versorgungsspannung der Sta-
tion, eine defekte Datenleitung, elektromagnetische Stérungen etc. sein.

O Verbindungsfehler (SW00CC, SWO0CD)
Zeigt an, wie viele Leitungsfehler aufgetreten sind.
Griinde fiir einen Leitungsfehler kdnnen der Ausfall der Versorgungsspannung einer benachbar-
ten Station, eine defekte Datenleitung, elektromagnetische Stérungen etc. sein.

© UNDER (SW00BS8, SW00C0)
Anzeige der Anzahl der aufgetretenen UNDER-Fehler
Griinde fiir einen UNDER-Fehler kénnen beispielsweise der Ausfall der Versorgungsspannung
einer benachbarten Station oder eine defekte Datenleitung sein.

O CRC (SW00B9, SW00C1)
Zeigt an, wie viele CRC-Fehler (Priifsummenfehler) aufgetreten sind.
Griinde fur einen CRC-Fehler kdnnen die Trennung der Sendestation vom Netzwerk, eine defekte
Datenleitung, Hardware-Fehler, elektromagnetische Stérungen etc. sein.

@ OVER (SWOOBA, SW00C2)
Anzeige der Anzahl der aufgetretenen OVER-Fehler
Griinde fiir einen OVER-Fehler kdnnen eine defekte Datenleitung, Hardware-Fehler, elektroma-
gnetische Stérungen etc. sein.

© SHORTFRAME (SWO0O0BB, SW00C3)
Zeigt an, wie viele Fehler wegen eines zu kurzen Datenrahmens aufgetreten sind
Grinde fir einen SHORTFRAME-Fehler kénnen eine defekte Datenleitung, Hardware-Fehler,
elektromagnetische Stérungen etc. sein.

© ABORT (SW00BC, SW00C4)
Anzeige der Anzahl der AB.IF-Fehler (Abbruch)
Griinde fir einen Abbruch kénnen die Trennung der Sendestation vom Netzwerk, eine defekte
Datenleitung, Hardware-Fehler, elektromagnetische Stérungen etc. sein.

@ TIMEOUT (SW00BD, SW00C5)
Zeigt an, wie viele Fehler aufgetreten sind, weil die Zeit Gberschritten wurde

Griinde fiir einen TIMEOUT-Fehler kénnen eine zu kurz eingestellte Uberwachungszeit fiir den
Datenaustausch, eine defekte Datenleitung, elektromagnetische Stérungen etc. sein.
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Fehlerdiagnose und -behebung Netzwerkdiagnose (Netzwerkiberwachung)

@ Uberschreitung 2kB (SWOOBE, SW00C6)
Angabe, wie oft mehr als 2 kByte Daten empfangen wurden
Griinde fir einen solchen Fehler konnen eine defekte Datenleitung, Hardware-Fehler, elektroma-
gnetische Stérungen etc. sein.

@ DPLL-Fehler (SWOOBF, SW00C7)
Zeigt an, wie viele DPLL-Fehler aufgetreten sind.
Griinde fur einen DPLL- Fehler kénnen eine defekte Datenleitung, Hardware-Fehler, elektroma-
gnetische Stérungen etc. sein.

@® Detaillierte Anzeige der Fehlerhistorie

Wird im Dialogfenster Anzeige Fehlerhistorie die Schaltflaiche Details Fehlerereignisspeicher
betatigt, werden die Griinde fiir Schleifenumschaltungen und der Speicher fiir Fehler bei der
transienten Ubertragung angezeigt.

Errar._history detail monitoring gl

Metwork infa.

Metwork  MET/HLoan) Metwark Mo, 1
Tupe Remate | /0 master station Group Mo, -
Module No. 1 Station No. 0

Loap switching Transient transmission emrors

Station No. ‘ Factor |Swwlched to Err. code Error tpe:

hm| |—A

o000

3

u
‘” |m |” |”’ |L“ |‘“ |“ |” |‘

“°|°’|”

=
=

[}
[

W@
e

I~
=

@
m

@
=

CSiopmonier | [ Clee |

Abb. 8-5: Dialogfenster ,Details Fehlerhistorie”

Schleifenwechsel
@ Stations-Nr. (SWOOEQ bis SWOOE7)
Anzeige der Nummer der Station, die die Schleifenumschaltung und den Loopback angefor-
dert hat. (Dies muss nicht unbedingt eine benachbarte Station sein.)
@ Faktor (SW00DO bis SWOODF)

Zeigt den Grund fiir die Schleifenumschaltung und den Loopback. Dabei kann es sich um eine
normale Umschaltung oder um eine Umschaltung durch einen Leitungsfehler oder einen
Fehler des Netzwerkmoduls handeln.

© Umgeschaltet nach (SW00DO bis SWOODF)

Anzeige des Zustands nach der Umschaltung; Anzeigemdglichkeiten:

Multiplex-Ubertragung (Vorwirts- und Riickwértsschleife sind normal)
Datenlibertragung Uber die Vorwartsschleife
Dateniibertragung lber die Riickwartsschleife

Dateniibertragung per Loopback
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Fehler bei der transienten Ubertragung
@ Fehlercode, Fehlertyp (SWOOFO bis SWOOFF)
Anzeige des Fehlercodes (siehe Abschnitt 8.3)

@ Fehlerereignisspeicher [6schen

Durch die Schaltflache Fehlerereignissp. I6schen im Dialogfenster Anzeige Fehlerhistorie wird
ein Dialogfenster gedffnet, in dem die einzelnen Fehlertypen separat geldscht werden kénnen.
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Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose

8.2

Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose

Bevor ein Fehler beim Netzwerkmodul oder dem Netzwerk gesucht wird, sollte gepriift werden, obin
der SPS-CPU ein Fehler aufgetreten ist.

Falls die RUN-LED des CPU-Moduls nicht leuchtet oder blinkt oder die ERR.-LED leuchtet, suchen Sie
bitte die Ursache fiir den Fehler der SPS-CPU und beheben ihn.

Priifen, ob eine Station in das Netzwerk eingebunden ist

Beginnen Sie die Fehlersuche bei einer Station damit, dass Sie den Zustand dieser Station prifen.
Zuerst sollten Sie sich vergewissern, dass die Station in das Netzwerk eingebunden ist. Dies ist wichtig,
weil ohne eine Netzwerkanbindung der Zustand der anderen Stationen nicht geprift werden kann
und bei anderen Stationen keine Fehlerdiagnose ausgefiihrt werden kann.

Das unten abgebildete Flussdiagramm verdeutlicht die Reihenfolge von der Priifung, ob ein Fehler
vorliegt bis zur Freigabe der Datendurchleitung (Fir die Einbindung in das Netzwerk).

@ Beim Master-Modul

— Ja

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen

Leuchtet
die LED ,T.PASS" der
Host-Station?

Nein

Leuchtet
die LED ,RUN"?

Leuchtet
die LED ,ERR."?

Nein

Ja
Die Host-Station
leitet die Daten
normal weiter.

Nein

Liefert das

Die Host-Station ist im
Normalbetrieb.

Ende

Nein

Netzteil Spannung?

Ja

v

Flhren Sie Offline-Tests aus:
e Hardware-Test

e Senden/Empfangen testen
e Interner Verbindungstest

Wie ist
das Ergebnis
der Tests?

Fehler
A 4

Kein
Fehler

Werten Sie den Inhalt von
SW0047 und den Fehlercode
in SW0048 aus und fiihren Sie
entsprechende MaBBnahmen

zur Fehlerbeseitigung aus.

Tauschen Sie das
Master-Modul.

Wahrscheinlich istim Modul
ein Watch-Dog-Timer-Fehler
aufgetreten.

Fehlerbehebung:

e Prifen Sie die Montage
des Moduls auf dem Bau-
gruppentrager.

Die Eingangsspannung fehlt
oder der Uberlastschutz hat
angesprochen.

Fehlerbehebung:

e Prifen Sie die Spannungs-
versorgung.
e Stellen Sie sicher, dass die

Nummer fort. e Fiihren Sie an der gesamte Stromaufnahme
SPS-CPU einen RESET aus. aller Module auf dem Bau-
e Tauschen Sie das Modul gruppentrager den Nenn-
e Priifen Sie, ob der Steck- ausgangsstrom des ver-
platz des Moduls als y_vendeten_ Netzteils nicht
JLeer” deklariert ist. Uberschreitet.
Abb. 8-6:  Vorgehensweise bei der Priifung, ob die Master-Station in das Netzwerk eingebunden ist
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Fehlerdiagnose und -behebung

@® Beieinem dezentralen E/A-Modul

Leuchtet
die LED , T.PASS" der
Host-Station?

Nein

Leuchtet
die LED ,RUN"?

Leuchtet
Ja

y

®

die LED ,ERR."?

Nein

Leuchtet
die LED ,REM.”?

Nein

Ja
Die Host-Station
leitet die Daten
normal weiter.

Nein

Liefert das
Netzteil Spannung?

Ja
A4

Ende

Die Host-Station ist im

Normalbetrieb.

Nein

Fihren Sie Offline-Tests aus:
e Hardware-Test

e Senden/Empfangen testen
e Interner Verbindungstest

Wie ist
das Ergebnis
der Tests?

__ Kein
Fehler

Fehler
L 4 A4
Werten Sie den Inhalt von Diagnose durch Tauschen Sie das I Wahrscheinlich istim Die Eingangsspannung
SW0047 und denFehlercode Programmier-Software Netzwerkmodul. Modul ein Watch- fehlt oder der Uberlast-

in SW0048 aus und fiihren

Dog-Timer-Fehler

schutz hat angesprochen.

Sie entsprechende aufgetreten.
Setzen Sie die Fehﬂ?gzz:i’tfi‘;:nzggus Fehlerbehebung: Fehlerbehebung:
Fslf:llsesrgi?ggcx;bnili?ﬁ . e Priifen Sie die Mon- e Priifen Sie die Span-
deran, % ebenen tage des Moduls nungsversorgung.
Numgmgr pagl auf dem Baugrup- e Stellen Sie sicher, dass
8 pentrager. die gesamte Stromauf-
e Fiihren Sieam nahme aller Module auf
dezentralen E/A- dem Baugruppentréager
Modul einen RESET den Nennausgangs-
aus. strom des verwendeten
e Tauschen Sie das Netzteils nicht tber-
Modul schreitet.
Abb.8-7:  Vorgehensweise bei der Priifung, ob eine dezentrale E/A-Station in das Netzwerk eingebunden ist

HINWEIS

Falls die , T.PASS” unregelmédBig ein- und ausgeschaltet wird und einen instabilen Eindruck macht,
ist wahrscheinlich das Netzwerk instabil.

Prifen Sie in diesem Fall:

- ob die Datenleitungen fest angeschlossen sind und nicht unterbrochen sind.

- obdie Leitungen den Spezifikationen entsprechen.

- ob die Gesamtausdehnung des Netzwerks und die Entfernung zwischen den Stationen den
Spezifikationen entspricht (siehe Abschnitt 4.6).

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Fehlerdiagnose und -behebung

Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose

Von der Priifung des Zustands des Netzwerks zur Fehlerdiagnose bei einer gestorten Station

Das folgende Flussdiagramm zeigt die Vorgehensweise zum Priifen des Zustands des gesamten Netz-
werks, zum Auffinden einer gestorten Station und der anschlieBenden Fehlerdiagnose bei dieser Sta-
tion. Der Netzwerkstatus wird mit einer Programmier-Software gepruft.|

4_ -

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

Beginn der Fehlerdiagnose

Wird nur die
transiente Ubertragung
verwendet?

Nein
(Daten werden auch zyklisch iibertragen)

'

Priifen Sie mithilfe der Netzwerk-
diagnose der Programmier-Soft-
ware den Status der Dateniiber-
tragung bei der Master-Station.

Ubertragen
alle Stationen die
Daten normal?

Nein

v

Uberpriifen Sie die Stationen, von
denen keine Daten Ubertragen
werden.

v

Priifen Sie bei diesen Stationen
mithilfe des Netzwerkmonitors
der Programmier-Software den
Status der Datendurchleitung.

Leiten diese
Stationen die Daten
normal weiter?

Warten die
entsprechenden
Stationen auf die Para-
meter-Kommunikation?
(SB0054 = ,1).

Nein Priifen Sie, ob ein Master-Modul
mit der Funktionsversion B ver-
wendet wird.
Istin der
SPS-CPU der Master-
Station der Fehler Ja (Fehler)
4LINK PARA ERROR" l
aufgetreten?
Priifen Sie die Einstellungen des
Netzwerkmoduls und ob das
Netzwerkmodul auf dem richti-
Nein (Kein Fehler) gen Steckplatz montiert ist.
Lassen Sie eine SPS-Diagnose
ausfiihren.
,3": Fehlerhafte Welchen 4" Netzwerk-
allgemeine Parameter Inhalt hat SW0049? modul der Host-
Station defekt
Priifen Sie die Einstellungen der N .
allgemeinen Parameter und der Priifen Sie das dezentrale
stationsspezifischen Parameter. E/A-Modul der Host-Station.
. . .1": Stopp wurde .
,2": Keine allgemeinen angefordert ,6": Kommuni-
Parameter vorhanden kation wurde
angehalten
Stellen Sie die allgemeinen
Parameter ein. :
d Ist die )
1" Datenaus- Welchen  Uberwachungszeit Ja (keine
tausch gestoppt Inhalt hat SW00477 fr den Datenaustausch Probleme)

»2": Datenaustausch gestoppt

SWO0047: Zustand der Datendurchleitung (Host)

SWO0048: Ursache der Unterbrechung der Datendurchleitung
SW0049: Ursache des Stopps des Datenaustausches
SW0054: Informationen zu den Parametern

SWO0055: Status der Parameter (Fehlercode)

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

Priifen Sie den Zustand bzw. Inhalt von
SB0070 bis SB0072 und SW0070 bis SW0073.

v

Priifen Sie, ob bei der
Master-Station der korrekte
Netzwerktyp eingestellt ist.

ausreichend grof3
eingestellt?
Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

Nein (es treten Probleme auf)

Werten Sie den Inhalt von
SWO04A aus. Priifen Sie die Sta-
tion, die den Stopp des Daten-
austausches angefordert hat.

Priifen Sie die Zustédnde von
SB0000 bis SB0003 und die
Inhalte von SW0000 bis SW0004.

Stellen Sie versuchsweise fiir die
Uberwachungszeitden maximal
maglichen Wert ein.

Abb. 8-8:

Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose (1)
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Fehlerdiagnose und -behebung

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

—

,1FH": Offline-Tests

Andern Sie die Einstellung des
Betriebsartenschalter in ,Online”.
Oder warten Sie, bis der momen-

tane Offline-Test, der von einer
anderen Station ausgefiihrt wird,

beendet ist.

Priifen Sie bei den entsprechen-
den Stationen mithilfe des Netz-
werkmonitors der Program-
mier-Software den Status der
Datendurchleitung.

Leiten diese
Stationen die Daten
normal weiter?

Nein

Es liegt kein Fehler vor, die Kom-
munikation wird normal
ausgefiihrt.

Uberpriifen Sie die Stationen, von
denen keine Daten weitergeleitet
werden.

Leuchtet
bei der entsprechenden
Station die
RUN-LED?

Leuchtet
ei der entsprechenden
Station die
ERR-LED?

Welchen
Inhalt hat SW0047?

,06H": Vom Netzwerk getrennt
(Keine Datendurchleitung)

|

Nein

Liefert das
Netzteil der Station
Spannung?

Ja
v

Fiihren Sie Offline-Tests aus:

e Hardware-Test

e Senden/Empfangen testen
e Interner Verbindungstest

Wie ist das Ergebnis
der Tests?

Fehler
A 4

Tauschen Sie das Netzwerkmodul.

7" Fehlerhafte
Verbindung

J11H" bis , 14H":
Online-Tests

1

Nein —¢

Fehlerursache:

Die Eingangsspannungfehltoder
der Uberlastschutz hat
angesprochen.

Fehlerbehebung:

e Priifen Sie die Spannungsver-
sorgung.

o Stellen Sie sicher, dass die
gesamte Stromaufnahme
aller Module auf dem Bau-
gruppentrager den Nennaus-
gangsstrom des verwendeten
Netzteils nicht tiberschreitet.

Kein Fehler —40m8 —m

Wahrscheinlich istim Modul ein
Watch-Dog-Timer-Fehler
aufgetreten.

Fehlerbehebung:

e Priifen Sie die Montage des Netz-
werkmoduls auf dem Baugrup-
pentréager.

e Fiihren Sie am dezentralen

E/A-Modul einen RESET aus.

Tauschen Sie das dezentrale

E/A-Modul und priifen Sie dann

die Funktion.

Warten Sie, bis der momentan
ausgefiihrte Online-Test
beendet ist.

Werten Sie die Inhalte von
SWO0042 (Host-Stations-Nr.)
SW0059 (Gesamtanzahl Stationen)
und SWO05A (Hochste Stations-
nummer bei der Daten-
durchleitung) aus

Ist die
Nummer der Host-Station
enthalten?

#1" Offline

Welchen
Inhalt hat SW0048?

»=3"Fehlercode

v

Nein

—

Priifen Sie bei der Host-Station
die eingestellte Stationsnum-
mer und die Einstellung der all-
gemeinen Parameter.

»2": Offline-
Test

Andern Sie die Einstellung des
Betriebsartenschalter in
,Online”.

Fihren Sie entsprechend dem
Fehlercode MaBnahmen zur Behe-
bung des Fehlers aus.

Warten Sie, bis der momentan
ausgefiihrte Offline-Test
beendet ist.

Werten Sie die Inhalte von
SWO00B8 bis SWOOFF aus und
priifen Sie den Status der
Datenleitungen.

Priifen Sie basierend auf die
Zustande bzw. Inhalte der
Link-Sondermerker und -register
die Leitungen und Steckverbin-
dungen bis zu der Station, bei der
der Fehler aufgetreten ist.

Abb. 8-9:

Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose (2)
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Befinden
sich die Sende- und
Empfangsdaten innerhalb

der fiir das System giiltigen Ja
Spezifikationen?
Entsprechen
die Sende- und
X Empfangsdaten den fiir Ja
Nein das System vorgesehenen
Einstellungen?
Welchen ,0": Datenaus-
Inhalt hat SW0047? tausch beim Nein
Host ist normal. ‘

Priifen Sie in den Aktualisierungs-
parametern und in der dezentra-
len E/A-Station jede Einstellung,
die verdndert wurde.
Priifen Sie auch die entsprechen-
¢ den Einstellungen fiir die
SPS-CPU der Master-Station.

,3": Kein Sendebereich im Host Normale Kommunikation
4" Parameterfehler

»5": Keine Parameter empfangen

Priifen Sie in den Aktualisierungs-
parametern und in der dezentra-
len E/A-Station jede Einstellung,
die verdndert wurde.
Priifen Sie auch die entsprechen-
den Einstellungen fr die
SPS-CPU der Master-Station.

Priifen Sie die Einstellungen der
allgemeinen Parameter und der
stationsspezifischen Parameter.*

* Falls in SW0047 der Wert ,3" eingetragen ist, konnte die Fehlerursache sein, dass in den allgemeinen Parametern nur die Stationsnummer eingestellt, aber keine Link-Operanden zugewiesen wurden.

Abb. 8-10: Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose (3)

Leuchtet
bei der entsprechenden

Station die RUN-LED? Nein

Liefert das
Netzteil der Station
Spannung?

Nein

Leuchtet
bei der entsprechenden
Station die ERR-LED?

Ja
A 4

Fiihren Sie Offline-Tests aus:

e Hardware-Test

e Senden/Empfangen testen
e Interner Verbindungstest

Nein

Kein Fehler

Wie ist das Ergebnis
der Tests?

Fehler
47 A 4

®

Setzen Sie die
Fehlerdiagnose beim
Flussdiagramm mit
der angegebenen
Nummer fort.

Werten Sie den Inhalt von SW0047
undden Fehlercodein SW0048aus
und fiihren Sie entsprechende
MafBnahmen zur
Fehlerbeseitigung aus.

Tauschen Sie das Netzwerkmodul.

Wahrscheinlich ist im Modul ein
Watch-Dog-Timer-Fehler
aufgetreten.

Fehlerbehebung:

e Priifen Sie die Montage des
Netzwerkmoduls auf dem
Baugruppentrager.

Fiihren Sie am dezentralen
E/A-Modul einen RESET aus.
Tauschen Sie das dezentrale
E/A-Modul und priifen Sie
dann die Funktion.

DieEingangsspannungfehltoder
der Uberlastschutz hat
angesprochen.

Fehlerbehebung:

e Priifen Sie die Spannungsver-
sorgung.

e Stellen Sie sicher, dass die
gesamte Stromaufnahme
aller Module auf dem Bau-
gruppentrager den Nennaus-
gangsstrom des verwendeten
Netzteils nicht tiberschreitet.

Abb. 8-11:

Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose (4)
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Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose Fehlerdiagnose und -behebung

1. mogliche Fehlerursache:

M/S- Fehler (Doppelte Stationsnummer oder andere Master-Station im selben Netzwerk) oder
SW-Fehler (Fehlerhafte Schaltereinstellung)

Fehlerbehebung:

@ Priifen Sie, ob eine Stationsnummern mehrfach vergeben wurde, ob sich im Netzwerk mehrere
Master-Stationen befinden oder ob Schalter falsch eingestellt sind.

@ Werten Sie den Inhalt von SW0047 und den Fehlercode in SW0048 aus und fiihren Sie
entsprechende MalBnahmen zur Fehlerbeseitigung aus.

2. mogliche Fehlerursache:
Fehler in der SPS-CPU oder der dezentralen E/A-Station
Fehlerbehebung:

Suchen Sie mithilfe der SPS-Diagnose der Programmier-Software den Fehler in der SPS-CPU oder der
dezentralen E/A-Station (siehe Abschnitt 8.2.1).

Abb. 8-12: Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose (5)
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Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose

8.2.1 Was bei einem Fehler zuerst gepriift werden sollte
Priifung Vorgehensweise bei der Priifung
Beobachten Sie mithilfe der Program— Um festzustellen, wo der Fehler aufgetreten ist, priifen Sie bitte die Zustande
mier-Software den Zustand der Ubertra- | der SPS-CPU oder der Netzwerkmodule der gestérten Station und die Vor- und
gung bei den einzelnen Stationen. Ruckwartsschleife.
Werten Sie mithilfe der Programmier-Software den Fehlercode aus und fiihren
Sie MaBBnahmen zur Fehlerbehebung aus. (Hinweise hierzu finden Sie in der
Bedienungsanleitung der verwendeten SPS-CPU.)
Falls der Fehler LINK PARA. ERROR aufgetreten ist, fiihren Sie bitte die folgenden
Prifungen aus:
® Prifen Sie, ob die Start-E/A-Adresse in den Netzwerkeinstellungen mit dem
Steckplatz Gibereinstimmt, auf dem das Netzwerkmodul installiert ist (siehe
Leuchtet die ERR.-LED des CPU-Moduls Abschnitt 5.1.3).
noch oder blinkt sie? ® Prifen Sie, ob fiir das Netzwerkmodul der korrekte Netzwerktyp und die rich-
tige Stationsnummer angegeben wurden (siehe Abschnitt 5.1.1).
® Prifen Sie, ob die SPS-seitigen Operanden in den Aktualisierungsparametern
mit den in den SPS-Parametern auf der Registerkarte ,Operanden” einge-
stellten Bereichen lbereinstimmen (siehe Abschnitt 5.1.5).
Falls keine Aktualisierungsparameter eingestellt worden sind, stellen Sie
diese Parameter bitte entsprechend den in den SPS-Parametern auf der Regi-
sterkarte ,Operanden” vorgenommenen Anderungen ein.
Zeigen die Leuchtdioden der dezentra- | Priifen Sie den Zustand der LEDs ,RUN", ,ERR.” und ,L ERR.”. Fiihren Sie Maf3-
len E/A-Station den Normalbetrieb an? [ nahmen zur Fehlerbehebung aus, falls ein Fehler angezeigt wird (Abschnitt 4.3).
Falls die LEDs ,RUN", ,REM.”, ,T.PASS” und ,D.LINK” nicht leuchten oder die LEDs
+ERR.” und ,L ERR.” leuchten, fiihren Sie bitte mithilfe der Programmier-Soft-
ware eine Moduldiagnose aus (siehe Abschnitt 4.3).
Leuchten beim dezentralen E/A-Modul | Falls die ,T.PASS" und die ,L ERR." unregelméBig ein- und ausgeschaltet werden
die LEDs ,RUN", ,REM.”, ,T.PASS" und und einen instabilen Eindruck machen, ist wahrscheinlich das Netzwerk instabil.
"P'LlN!( ? Prufen Sie in diesem Fall:
Sl?\ilfeI;LEDs «ERRund ,L ERR“ ausge- | ob die Datenleitungen fest angeschlossen sind und nicht unterbrochen sind.
' ® ob die Leitungen den Spezifikationen entsprechen.
® ob die Gesamtausdehnung des Netzwerks und die Entfernung zwischen den
Stationen den Spezifikationen entspricht (siehe Abschnitt 4.6).
Leuchten beim dezentralen E/A-Modul | Falls die LEDs ,RUN" und ,REM.”nicht leuchten, fiihren Sie bitte mithilfe der Pro-
die LEDs ,RUN" und ,REM."? grammier-Software eine Moduldiagnose aus.
Wurde nach einem Online-Modultausch | Loschen Sie nach einen Online-Modultausch den Fehler in der folgenden Rei-
in einer dezentralen E/A-Station der Feh- | henfolge (siehe auch Abschnitt 8.4):
ler durch Eintragen in SD50 und Setzen | ® Fehler in der dezentralen E/A-Station I6schen
von SM50 geléscht? ® Fehler in der SPS-CPU der Master-Station l6schen
® Falls der ERR.-Kontakt des Netzteils in der Master-Station geoffnet ist, priifen
Sie die Eingangsspannung dieses Netzteils. Wenn kein Fehler aufgetreten
ist, der die SPS-CPU gestoppt hat, fihren Sie mithilfe der Programmier-Soft-
ware eine Diagnose der Master-Station aus.
® Falls der ERR.-Kontakt eines Netzteils in einer dezentralen E/A-Station gedff-
Sind die ERR.-Kontakte der Netzteile in net ist, priifen Sie die Eingangsspannung dieses Netzteils. Wenn kein Fehler
der Master-Station und den dezentralen aufgetreten ist, der das dezentrale E/A-Modul gestoppt hat, fihren Sie mit-
E/A-Stationen geschlossen? hilfe der Programmier-Software eine Diagnose diese Station aus.
Bitte beachten Sie aber, dass der ERR.-Kontakt eines Netzteils in einer dezen-
tralen E/A-Station kurzzeitig gedffnet wird, wenn nach einer Anderung der
Parameter der Station die neuen Parameter durch die Master-Station tber-
tragen werden. Ist die Station nach dem Empfang der Parameter bereit zur
Kommunikation, wird der ERR.-Kontakt wieder geschlossen.
Tab. 8-3:  Zustdiinde, die bei einem Fehler zuerst gepriift werden sollten
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Fehlerdiagnose und -behebung

8.2.2

8.2.3

HINWEIS

Wenn im gesamten System keine Daten ausgetauscht werden konnen

Priifung

Vorgehensweise bei der Priifung

Beobachten Sie mithilfe der Program-
mier-Software den Zustand der Kommu-
nikation bei den einzelnen Stationen.

® Bei einem Netzwerkaufbau mit Lichtwellenleitern priifen Sie bitte im Rah-
men der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software mit dem Schleifen-
test den Zustand der Datenleitungen.

® Priifen Sie bitte die Zustande der SPS-CPU oder der Netzwerkmodule der
gestorten Stationen.

® Priifen Sie Netzwerkmodule und Datenleitungen mit Offline-Tests (interner
Verbindungstest, Station-zu-Station-Test).

® Priifen Sie, ob bei allen Stationen der Datenaustausch gestoppt ist.

Wurden fir die Master-Station die Netz-
werk-Parameter eingestellt?

Priifen Sie, ob fir die SPS-CPU der Master-Station Netzwerk-Parameter einge-
stellt sind.

Sind die Schalter am Master-Modul rich-
tig eingestellt?

Priifen Sie, welche Stationsnummer und welche Betriebsart mit den Schaltern
eingestellt ist.

Sind die Schalter an den Netzwerkmodu-
len aller Stationen richtig eingestellt?

Priifen Sie, ob die korrekte Stationsnummer eingestellt ist und ob sich alle
Betriebsartenschalter in der selben Position befinden.

Ist die Uberwachungszeit fiir die Daten-
Ubertragung auf einen ausreichend gro-
Ben Wert eingestellt?

Stellen Sie die Uberwachungszeit fiir die Datenibertragung auf den maximalen
Wert ein, und prifen Sie dann, ob Daten ausgetauscht werden konnen.

Ist die Master-Station gestort?

Priifen Sie, ob die Leuchtdioden des Master-Moduls einen Fehler anzeigen.

Tab. 8-4:

Fehlerdiagnose, wenn im gesamten System keine Daten ausgetauscht werden kénnen

Datenaustausch wurde durch RESET oder Ausschalten der Station gestoppt

Priifung

Vorgehensweise bei der Priifung

Sind die Datenleitungen richtig ange-
schlossen?

Priifen Sie bitte im Rahmen der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software
mit dem Schleifentest den Zustand der Datenleitungen (Abschnitt 4.8.1).

Bei einer Verdrahtung mit koaxialen Leitungen priifen Sie auch den Anschluss
der Stecker bei den einzelnen Stationen und den Anschluss der Leitung an den
Stecker.

Sind die Datenleitungen unterbrochen?

Priifen Sie jede einzelne Station, um festzustellen, ob das gesamte System oder
eine bestimmte Station gestort ist. Lokalisieren Sie auf diese Weise den Fehler.

Sind die Schalter an den Netzwerkmodu-
len aller Stationen richtig eingestellt?

Priifen Sie, ob die korrekte Stationsnummer eingestellt ist und ob sich alle
Betriebsartenschalter in der selben Position befinden.

Ist die Uberwachungszeit fiir die Daten-
Ubertragung auf einen ausreichend gro-
Ben Wert eingestellt?

Stellen Sie die Uberwachungszeit fiir die Dateniibertragung auf den maximalen
Wert ein, und priifen Sie dann, ob Daten ausgetauscht werden konnen.

Falls bei einer dezentralen E/A-Station die LED ,L ERR.” leuchtet, priifen Sie bitte
mit der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software, ob der Fehler , TIME” auf-
getreten ist.

Tab. 8-5:

Fehlerdiagnose, wenn nach dem RESET einer Station oder dem Ausschalten der

Versorgungsspannung einer Station keine Daten ausgetauscht werden kénnen

geleitet.)

nommen wird.

In einem optischen Netzwerk darf bei benachbarten Stationen nicht gleichzeitig ein RESET ausge-
fuhrt werden. (,Benachbart” bedeutet in diesem Zusammenhang, dass die Stationen durch die
Datenleitungen direkt miteinander verbunden sind. Der RESET wird Uiber den Schalter am dezen-
tralen E/A-Modul oder durch den Schalter der SPS-CPU der Master- oder Sub-Master-Station ein-

Falls dies nicht beachtet wird, kann es vorkommen, dass der Datenaustausch nicht wieder aufge-

Wenn es erforderlich ist, benachbarte Stationen beispielsweise gleichzeitig zu initialisieren, sollte
dies durch Aus- und Einschalten der Versorgungsspannung geschehen.
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Vorgehensweise bei der Fehlerdiagnose

8.2.4 Wenn mit einer bestimmten Station keine Daten ausgetauscht werden konnen
Priifung Vorgehensweise bei der Priifung
Nutzen Sie die Netzwerkdiagnose der Programmier-Software, und priifen Sie,
bach ie mithilfe d ob eine Station gestort ist. Priifen Sie auch den Status der Schleifen und ob der
Beobachten Sie mithilfe der Program- Datenaustausch angehalten wurde.
mier-Software den Zustand der Ubertra- . . . . s
gung bei den einzelnen Stationen Bei einem Netzwerkaufbau mit Lichtwellenleitern priifen Sie bitte im Rahmen
’ der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software mit dem Schleifentest den
Zustand der Datenleitungen und der einzelnen Stationen.
Verhélt sich das Netzwerkmodul in der Prifen Sie, ob ein Fehler oder ein Problem in der SPS-CPU oder dem Netzwerk-
gestorten Station normal? modul der gestorten Station aufgetreten ist.
. Prifen Sie mithilfe eines Offline-Tests (interner Verbindungstest), ob das Netz-
Wurde der Schleifenfehler durch d.as werkmodul normal arbeitet.
Netzwerkmodul oder den Datenleitun- o . . . .
ht? Setzen Sie einen Online-Test (Schleifentest, Abschnitt 4.8.1) ein, um den
gen verursacht? .
Zustand der Datenleitungen zu testen.
Wurden fiir die Master-Station die kor- Prufen Sie, ob die Anzahl der Stationen richtig eingestellt ist und ob Stationen,
rekten Netzwerk-Parameter eingestellt? | die nicht kommunizieren kdnnen, als Reservestationen deklariert sind.
Sind die Schalter am Netzwerkmodul Prufen Sie, ob die korrekte Stationsnummer eingestellt ist und ob sich der
richtig eingestellt? Betriebsartenschalter in der korrekten Position befindet.
Ist eine Datenleitungen unterbrochen? Prifen Sie bitte im Rahmen der Netzwerkdiagnose der Programmier-Software
9 * | mit dem Schleifentest den Zustand der Datenleitungen (Abschnitt 4.8.1).
Tab. 8-6: Fehlerdiagnose, wenn mit einer Station keine Daten ausgetauscht werden kénnen
8.2.5 Wenn die gesendeten oder empfangenen Daten fehlerhaft sind
Fehler bei der zyklischen Ubertragung der Daten
Priifung Vorgehensweise bei der Priifung
Stoppen Sie die SPS-CPU der Master-Station (falls eine Sub-Master-Station vor-
handen ist, stoppen Sie auch deren SPS-CPU). Mithilfe der Operandentestfunk-
tion der Programmier-Software setzen Sie in der Station, die Daten sendet,
einen Link-Operanden und setzen ihn dann wieder zuriick. Priifen Sie auf diese
Ist das Ablaufprogramm fehlerfrei? Weise, ob Daten zur Empfangsstation gesendet werden.
® Werden Daten normal gesendet, liegt die Ursache fiir den Fehler im Ablauf-
programm. Priifen und korrigieren Sie ggf. das Programm.
® Werden die Daten nicht gesendet, priifen Sie bitte die allgemeinen Parame-
ter und die Aktualisierungsparameter der Master-Station.
Prufen Sie die Bereiche der Link-Operanden, die der sendenden Station zuge-
teilt sind.
Wurden fiir die Master-Station die kor- Perluf:nnSie in den Einstellungen der Aktualisierungsparameter, in welche Berei
kten Net: k-P t i tellt? ! i
rexten Tetzwerk-rarameter eingeste che der Operanden LB/LW/LX/LY des Netzwerkmoduls die Operanden gespei-
chert werden, die das Ablaufprogramm verwendet.
Tab.8-7: Fehlerdiagnose, wenn bei der zyklischen Ubertragung die gesendeten oder empfangenen
Daten fehlerhaft sind
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Fehler bei der transienten Ubertragung der Daten

Priifung

Vorgehensweise bei der Priifung/Fehlerbehebung

Ist wahrend der transienten Ubertra-
gung ein Fehler aufgetreten?

Priifen Sie, welcher Fehlercode bei der transienten Ubertragung aufgetreten ist,
und beseitigen Sie die Fehlerursache entsprechend der Fehlercode-Tabelle in
Abschnitt 8.3.

Bestatigen Sie die in der Programmier-Software angezeigte Meldung und den
Fehlercode des Antworttelegramms der Applikationsanweisung/des MC-Proto-
kolls, beseitigen Sie die Fehlerursache entsprechend der Fehlercode-Tabelle in
Abschnitt 8.3.

Wird der Fehlercode 4B00 angezeigt, wurde bei der transienten Ubertragung in
das aktive System oder das Standby-System einer redundanten SPS als Ziel eine
CPU der A-Serie, QnA-Serie oder eine nicht-redundante CPU des MELSEC
System Q angegeben. Priifen und korrigieren Sie ggf. die Einstellungen.

Wird der Fehlercode 4B00 angezeigt, wurde bei der transienten Ubertragung in
ein System mit nur einem CPU-Modul die Nummer einer CPU eines Multi-CPU-
Systems angegeben. Priifen und korrigieren Sie ggf. die Einstellungen.

Wird beim Empfang von Daten die Uber-
wachungszeit tiberschritten?

Priifen Sie, ob als CPU-Modul in der Zielstation ein unzuldssiger Typ angegeben
wurde.

Wird die transiente Ubertragung per
Routing Uber das Netzwerkmodul des
Standby-Systems einer redundanten SPS
ausgefihrt?

Andern Sie die Routing-Einstellungen so, dass das Netzwerkmodul des aktiven
Systems verwendet wird.

Ist in einem CPU-Modul auf der Route
oder im CPU-Modul in der Zielstation im
redundanten System ein Fehler aufge-
treten, der die CPU gestoppt hat?

Beseitigen Sie die Ursache fiir den Fehler, der die CPU gestoppt hat.
Andern Sie die Stations-Nr. auf der Route oder die Stations-Nr. der Zielstation.

Sind die Routing-Parameter korrekt ein-
gestellt?

Priifen Sie die Routing-Parameter im Rahmen der Netzwerkdiagnose der Pro-
grammier-Software mit dem Kommunikationstest.

Ist die richtige Stations-Nr. eingestellt?

Priifen Sie die Einstellung der Stationsnummer.

Wenn dieses Parameter nicht eingestellt ist, wird als Vorgabewert die Stati-
ons-Nr. 1 verwendet. Priifen Sie auch die Stationsnummer der anderen
Stationen.

Tab. 8-8:
Daten fehlerhaft sind

Fehlerdiagnose, wenn bei der transienten Ubertragung die gesendeten oder empfangenen

Eine Link-Applikationsanweisung wird nicht vollstandig ausgefiihrt

Priifung

Fehlerbehebung

Ist die Station, von der die Link-Applikati-
onsanweisung ausgefihrt wird, online?

Bringen Sie die Station in die Betriebsart ,Online” und lassen Sie dann die
Link-Applikationsanweisung ausfiihren.

Fragen Sie im Ablaufprogramm den Zustand des Link-Sondermerkers SB0043
ab, um sicherzustellen, dass die Station online ist.

Tab. 8-9:

Fehlerdiagnose, wenn eine Link-Applikationsanweisung nicht vollstéindig ausgefiihrt wird
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8.2.7 Fehler in einem gemultiplexten E/A-Netzwerk eines redundanten Systems

Auch beim Entfernen der Datenleitung wird keine Systemumschaltung ausgefiihrt

Priifung Vorgehensweise bei der Priifung
Ist die Spannungsversorgung des Prifen Sie, ob die Spannungsversorgung des Standby-Systems eingeschaltet
Standby-Systems eingeschaltet? ist.

Ist im CPU-Modul des Standby-Systems
ein Fehler aufgetreten, der die CPU
gestoppt hat?

Schlieen Sie ein Programmierwerkzeug an das Standby-System an und priifen
Sie mit der SPS-Diagnose, ob ein Fehler aufgetreten ist.

Ist im Master-Modul, das auf dem Haupt-

baugruppentrager des Standby-Systems | Priifen Sie den Zustand des Master-Moduls im Standby-System.
installiert ist, ein Fehler aufgetrete?

Tab. 8-10: Fehlerdiagnose, wenn keine Systemumschaltung erfolgt

Fehler in einer dezentralen E/A-Station konnen durch die SPS-CPU der Station, die als Master
arbeitet, nicht erkannt werden

Priifung Vorgehensweise bei der Priiffung

Ist der Fehler bei einem dezentralen E/A- | In einem redundanten System kdnnen nur Netzwerkmodule ab der Funktions-
Modul bis zur Funktionsversion C aufge- | version D eingesetzt werden.

treten? Prifen Sie die Funktionsversion der installierten Module (siehe Abschnitt 2.7).

Tab. 8-11: Fehlerdiagnose, wenn Fehler in einer dezentralen E/A-Station nicht erkannt werden

Bei einer Systemumschaltung wird die zyklische Ubertragung kurzzeitig oder kontinuierlich
angehalten

Priifung Vorgehensweise bei der Priifung

Liegt der Sendebereich der Host-Station
innerhalb des Operandenbereichs, der
mit den Tracking-Daten ibertragen
wird?

Vergewissern Sie sich, dass die Operanden im Sendebereich der Host-Station
auch als Tracking-Daten libertragen werden. Priifen Sie dazu mithilfe eines Pro-
grammierwerkzeugs die Einstellungen.

Tab. 8-12: Fehlerdiagnose, wenn bei einer Systemumschaltung die zyklische Ubertragung angehalten
wird

8.2.8 Ein geringfiigiger Fehler in einer dezentralen E/A-Station wird nicht erkannt

Bei einem geringfligigen Fehler wird der Betrieb der dezentralen E/A-Station fortgesetzt.

Priifung Vorgehensweise bei der Priifung

Solange SBOOOF auf ,1” gesetzt ist, kdnnen keine geringfiigigen Fehler erkannt
Istin der Master-Station der Link-Sonder- | werden.

merker SBOOOF auf , 1" gesetzt? Priifen Sie in der Master-Station den Zustand von SBOOOF und bringen Sie die-
sen Merker in den Zustand ,0".

Tab. 8-13: Fehlerdiagnose, wenn geringfiigige Fehler in einer dezentralen E/A-Station nicht erkannt
werden
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8.29 Anschluss der optischen Leitungen wahrend des Betriebs priifen

Die korrekte Verbindung der IN- und OUT-Anschliisse der Netzwerkmodule kann wahrend des
Betriebs (online) gepriift werden, indem die Inhalte der Link-Sonderregister SW009C und SWO09F
ausgewertet werden. Im Gegensatz dazu muss beim Schleifentest (Abschnitt 4.8.1) der Datenaus-
tausch angehalten werden.

Falls durch den Test eine falsche Verbindung entdeckt wird, sollte die Verdrahtung erst korrigiert wer-
den, nachdem die Versorgungsspannung des Systems komplett abgeschaltet worden ist.

HINWEIS Bevor der in diesem Abschnitt beschriebene Test ausgefiihrt wird, vergewissern Sie sich bitte, dass
die folgenden Bedingungen erfiillt sind.

Sind diese Bedingungen nicht erfiillt, sollte ein Schleifentest ausgefiihrt werden.
- Es wird keine Multiplex-Ubertragung verwendet.

- Die Lichtwellenleiter sind nicht unterbrochen (Die Leitungen der Vorwarts- und der Riickwarts-
schleife sind im normalen Zustand.)

- Bei keiner Station ist bei der Dateniibertragung ein Fehler aufgetreten (Ausgeschaltete Versor-
gungsspannung, Ausfall des MELSECNET/H-Moduls).

Vorgehensweise

( Start )

Loopback-Information (SW0090)
der Host-Station priifen

Nein (Inhalt von SW0090 ist nicht 0.)
Sind die
Schleifen fehlerfrei?
(Inhalt von SW0090 = 0?)

Flhren Sie einen Schleifentest aus, um den fehlerhaften Abschnitt zufinden,
und tauschen Sie die Leitung.

Ja (Inhalt=0)

Verbindungen der einzelnen Statio-
nen (SW009C bis SWOO09F) priifen.

@ Nur das Bit einer Station ist 1" (oder ,0").

Ursache:
Sind alle Bits in Nein Bei der Station, die durch das Bit mit dem Zustand ,1“ (oder ,0") ange-
SWO009C bis SWO09F zeigt wird, sind die Leitungen falsch angeschlossen (IN-IN, OUT-OUT).
»1" (oder , 0"?) Fehlerbehebung:

Prifen und korrigieren Sie den Anschluss der Datenleitungen bei der
entsprechenden Station.

Ja @ Die Bits mehrerer Stationen sind ,1” (oder ,0).

Ursache:

Bei den Stationen, die durch Bits mit dem Zustand ,1” (oder ,0”) ange-
zeigt werden, sind die Leitungen falsch angeschlossen (IN-IN,
OUT-OUT).

Fehlerbehebung:

I Prifen und korrigieren Sie den Anschluss der Datenleitungen bei den

Die Leitungen sind bei allen

. entsprechenden Stationen.
Stationen korrekt angeschlossen.

@ Die Bits aller Stationen auBer der Host-Station sind ,1” (oder ,0").

Ursache:
Falscher Anschluss der Leitungen bei der Host-Station (IN-IN, OUT-OUT).

Fehlerbehebung:
C Ende ) Prifen und korrigieren Sie den Anschluss der Datenleitungen bei der
Host-Station.

Abb. 8-13: Vorgehensweise bei der Priifung des Anschlusses der Lichtwellenleiter wéihrend des Betriebs
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Beispiele fiir die Uberpriifung von SW009C bis SW009F

@ Falscher Anschluss der Leitungen bei einer dezentralen E/A-Station (Station Nr. 2)

Station Nr. 0 Station Nr. 1
SPS- | QJ71LP21-25 QJ72LP25-25
CPU

IN out IN out
L ]

schen Steckverbindungen angeschlossen.
(OUT-OUT zur Verbindung mit Station Nr. 1 und

Bei Station Nr. 2 sind die Leitungen an den fal-
IN-IN zur Verbindung mit Station Nr. 3)

Station Nr. 2 l Station Nr. 3 Station Nr. 4
QJ72LP25-25 QJ72LP25-25 QJ72LP25-25
IN out IN out IN ouT

Abb. 8-14: Anschluss der Lichtwellenleiter bei diesem Beispiel

Wird der Inhalt der Sonderregister SW009C bis SWOO09F an den Stationen Nr. 1, Nr. 3 und Nr. 4 gepruft,
haben diese Register den folgenden Inhalt:

SW009C
SW009D
SWO09E
SWO09F

b15 bis b4 b3 b2 b1 b0
0 loJo[1]o

0

0

0

Abb. 8-15:
Nur das Bit fiir Station Nr. 2 (Bit 1) ist gesetzt.

Wird der Inhalt der Sonderregister SW009C bis SWO09F an der Station Nr. 2 gepriift, zeigen diese Regi-
ster den folgenden Inhalt:

SW009C
SW009D
SWO09E
SWOO09F

b15 bis b4 b3 b2 b1 b0
: 1T Jo]

0

0

0

Abb. 8-16:

Die Bits aller anderen Stationen (Bits 0, 2 und 3)
sind gesetzt (oder zuriickgesetzt). Das Bit fiir
Station Nr. 2 (Bit 1) hat einen von den anderen
Stationen abweichenden Zustand.
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@ Falscher Anschluss der Leitungen bei der Master-Station (Station Nr. 0)

Bei Station Nr. 0 sind die Leitungen an den falschen
Steckverbindungen angeschlossen. (IN-IN zur Ver-
bindung mit Station Nr. 1 und OUT-OUT zur Verbin-
dung mit Station Nr. 4)

Station Nr. 0 I

SPS- | QJ71LP21-25
CPU

[ ] [or]
I

Station Nr. 1

QJ72LP25-25

IN ouT

Station Nr. 2

Station Nr. 3

Station Nr. 4

QJ72LP25-25

IN ouT

QJ72LP25-25

[ [o0T]

QJ72LP25-25

[ [o07]

Abb. 8-17: Anschluss der Lichtwellenleiter bei diesem Beispiel

Wird der Inhalt der Sonderregister SW009C bis SWO09F an den Stationen Nr. 1, Nr. 2, Nr. 3 und Nr. 4
gepriift, haben diese Register den folgenden Inhalt:

SW009C
SW009D
SWOO09E
SWOO09F

b15 bis b4 b3 b2 b1 b0
0 HEEE

0

0

0

Abb. 8-18:

Die Bits fiir die Stationen Nr. 1 bis Nr. 4 (Bit 0 bis
Bit 3) sind gesetzt.
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8.3

8.3.1

HINWEIS

Fehlercodes

Bei einer Storung im Netzwerk, wie beispielsweise einem Kommunikationsfehler, gibt der gespei-
cherte Fehlercode Hinweise auf die Fehlerursache.

Auswertung der Fehlercodes

Fehlercodes konnen entweder mithilfe der Programmier-Software, dem Auslesen von Link-Sonder-
registern oder durch den Ausfiihrungsstatus von Applikationsanweisungen ausgewertet werden.

Mit der Programmier-Software GX Works2 kann der Fehlerspeicher fiir das gesamte System selbst
dann noch ausgelesen werden, wenn die Fehler durch Aus- und Einschalten der SPS oder durch
einen RESET der SPS-CPU geldscht wurden.

Fehlercodes mit der Programmier-Software priifen
@ GX Developer/GX IEC Developer

In der Master-Station und dezentralen E/A-Stationen liefert der System-Monitor der Program-
mier-Software Informationen zu Fehlercodes und Modulen.

- Beim GX Developer klicken Sie zum Aufruf des System-Monitors in der Werkzeugleiste auf
Diagnose und dann auf Systemiiberwachung.

- Beim GX IEC Developer klicken Sie dazu in der Werkzeugleiste auf Debug und anschlieBend
auf System Monitor.

o Weitere Informationen zur Master-Station

Um in der Master-Station Informationen zu Fehlern eines bestimmten Modul zu erhalten,
wahlen Sie das gewiinschte Modul durch einen Mausklick aus und klicken dann auf das
Schaltfeld Detaillierte Modulinformation.

o Weitere Informationen zu dezentralen E/A-Stationen

Bei dezentralen E/A-Stationen kann der aktuelle Fehler und der Fehlerspeicher mit der SPS-Dia-
gnose angezeigt werden. (Bei dezentralen E/A-Modulen ab der Seriennummer 10012... bleibt
der Fehlerspeicher auch beim Ausschalten der Versorgungsspannung erhalten.)

Bitte beachten Sie bei der Auswertung der Fehlercodes die folgenden Hinweise:

— Startet beim Einschalten des dezentralen Netzwerks eine dezentrale E/A-Station vor der
Master-Station, tritt in der dezentrale E/A-Station ein Fehler auf. Als Datum des Auftretens
dieses Fehlers wird in der SPS-Diagnose das Jahr 2000, der Monat 00 und der Tag 00
angezeigt. Die Uhrzeit wird als 0:0:0 gespeichert.

- Falls die Kommunikation wegen einer Leitungsunterbrechung oder aus anderen Griinden
nicht fortgesetzt werden kann, werden die Uhrdaten nach der Unterbrechung der Kom-
munikation nicht aktualisiert.
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HINWEISE

® GX Works2

Fehlercodes kdnnen auf zwei verschiedene Arten angezeigt werden.

Dialogfenster ,Detaillierte Modulinformation”

Klicken Sie zum Aufruf des System-Monitors in der Werkzeugleiste auf Diagnose und dann
auf Systemiiberwachung. AnschlieBend klicken Sie auf das Schaltfeld Detaillierte Modulin-
formation.

Dialogfenster ,Fehlerspeicher” (nur méglich bei der Master-Station)

Im Dialogfenster ,Fehlerspeicher” werden die Codes fiir Fehler angezeigt, die im Netzwerk-
modul und anderen Modulen aufgetreten sind. Die Daten konnen als Datei im CSV-Format
exportiert werden.

Neben dem Fehlercode werden auch Hinweise zum Fehler und zur Fehlerbeseitigung ange-
zeigt.

Klicken Sie zum Aufruf des Fehlerspeichers in der Werkzeugleiste auf Diagnose und dann auf
Systemiiberwachung. AnschlieBend klicken Sie auf das Schaltfeld Fehlerspeicher.

Der Fehlerspeicher steht bei den folgenden Modulen zur Verfiigung:
— Universal-SPS-CPU-Module (QnUCPU) ab der Seriennummer 11043...
- Master-Module ab der Seriennummer 11042...

Die Anzeige des Fehlerspeichers ist moglich bei GX Works2 ab der Version 1.12N

Falls im Master-Modul haufig Fehler auftreten, kann es vorkommen, dass statt eines Fehlercodes
,HST.LOSS” angezeigt wird.

Wird zu oft ,HST.LOSS” angezeigt, erhdhen Sie bitte in den SPS-Parametern auf der Registerkarte
SPS-RAS die Anzahl der Fehler, die in einem Zyklus erfasst werden.

Wenn derselbe Fehler mehrmals nacheinander aufgetreten ist, wird im Fehlerspeicher nur der
Fehlercode fiir den ersten Fehler angezeigt.

Fehlercodes in Link-Sonderregister

Die folgenden Link-Sonderregister enthalten Fehlercodes oder Informationen zu Fehlern. Diese kon-
nen beispielsweise mithilfe des MC-Protokolls Gber ein Ethernet-Modul ausgewertet werden.

Link-Sonderregister Inhalt

SW0020 Betriebszustand des Netzwerkmoduls

SW0048 Ursache der Unterbrechung der Datendurchleitung

SW0049 Ursache des Stopps des Datenaustausches

SW004B Zustand der SPS-CPU der Host-Station

SW004D Ergebnis beim Starten der zyklischen Ubertragung (Host)

SWO004F Ergebnis beim Stoppen der zyklischen Ubertragung (Host)

SWO0051 Ergebnis beim Starten der zyklischen Ubertragung (gesamtes System)
SW0053 Ergebnis beim Stoppen der zyklischen Ubertragung (gesamtes System)
SWO0055 Status der Parameter

SWOOEE Anzahl der Fehler bei der transienten Ubertragung

SWOOEF Zeiger auf Fehlerspeicher fiir transiente Ubertragung

SWOOFO bis SWOOFF Fehlerspeicher fiir transiente Ubertragung

SW01C4 Ergebnis der Umschaltung der Sub-Master-Station (Fehlercode)

Tab. 8-14: Link-Sonderregister, die Fehlercodes enthalten

Eine ausfiihrliche Beschreibung dieser Link-Sonderregister enthalt der Abschnitt A.4.1.
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Fehlercodes

Speicherung der Fehlercodes von Link-Applikationsanweisungen

Fehlercodes, die bei der Ausfiihrung von Link-Applikationsanweisungen erzeugt werden, kénnen

den folgenden Operanden entnommen werden:

Fehlercodes der transienten Ubertragung und Informationen zum Fehlerspeicher werden in die

Link-Sonderregister SWOOEE bis SWOOFF eingetragen.

® Anweisungen REMFR und REMTO

Das Ausfiihrungsergebnis der Link-Applikationsanweisungen REMFR und REMTO wird in den

folgenden Link-Sonderregistern gespeichert:

SWO0030 (bei Verwendung von Kanal 1)
SWO0033 (bei Verwendung von Kanal 2)
SWO0035 (bei Verwendung von Kanal 3)
SW0037 (bei Verwendung von Kanal 4)
SW0039 (bei Verwendung von Kanal 5)
SWO003B (bei Verwendung von Kanal 6)
SW003D (bei Verwendung von Kanal 7)
SWOO03F (bei Verwendung von Kanal 8)

Die Anweisungen REMFR und REMTO sind im Abschnitt 7.1.1 beschrieben.

® Anweisungen READ und WRITE

Der Status der Ausfiihrung einer READ- oder WRITE-Anweisung (0 = Normal, andere Werte =
Fehlercode) wird in dem Operanden ((s1)+1) der entsprechenden Anweisung eingetragen.

Eine Beschreibung der Anweisungen READ und WRITE finden Sie in der Bedienungsanleitung zu
MELSECNET/H-SPS-Netzwerken.
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8.3.2 Fehlercodes
Fehlercode . ..
Hiexadezimal) Beschreibung Fehlerbeseitigung
4000 bis 4FFF Fehler, die durch die SPS-CPU erkannt Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
werden Hardware-Beschreibung zum MELSEC System Q.
. Fehler, die durch ein Schnittstellenmo- Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
7000 bis 7FFF . . X
dul erkannt werden Bedienungsanleitung des Schnittstellen-Moduls.
B0OOO bis BFFF Fehler, die durch ein CC-Link-Modul Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
erkannt werden Bedienungsanleitung des CC-Link-Moduls.
. Fehler, die durch ein Ethernet-Modul Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
C000 bis CFFF - .
erkannt werden Bedienungsanleitung des Ethernet-Moduls.
D000 bis DEEE Fehler, die durch ein CC-Link IE Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
Field-Modul erkannt werden Bedienungsanleitung des CC-Link IE Field-Moduls.
Fehler, die durch ein Modul fiir ein Bitte beachten Sie die Hinweise zur Fehlerdiagnose in der
E000 bis EFFF | CC-Link IE Controller-Netzwerk erkannt | Bedienungsanleitung des CC-Link IE Controller-Netzwerk-
werden moduls.
F101
Initialisierung (Netzwerk ist aktiviert)

F102

F103 Initialisierung (wahrend Online-Test) Warten Sie, bis die Link-Sondermerker SB0047 (Zustand der
Initialisi U hal isch Datendurchleitung) und SB0049 (Zustand der Datenverbin-

F104 nitialisierung (Umschaltung zwischen dung) den Zustand ,0” haben (normaler Betrieb)

Kontroll- und Sub-Kontrollstation) 4 '
Initialisierung (Parameter werden verar-
F105 X
beitet)
Umschaltung von ausaefallener Kon- Prifen Sie die Spannungsversorgung der Kontrollstation, die

F106 tung 9 . Verdrahtung und den Zustand des CPU-Moduls der Kontroll-

trollstation zur Sub-Kontrollstation -
station.

. . Prufen Sie, ob Datenleitungen unterbrochen sind, ein
F107 Fehler bei der Datendurchleitung (Unter Abschlusswiderstand fehlt und ob die Versorgungsspannung

brechung) N .
von Stationen ausgeschaltet ist.
Lassen Sie einen Test der Einstellungen ausfiihren, um zu
sehen, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben wurde
oder ob mehr als eine Kontrollstation existiert.

Fehler bei der Datendurchleitung (dop- . . .

F108 pelte Station) Priifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen,
Unterbrechungen, mangelhafte Steckverbindungen, Verdrah-
tungsfehler, nicht vorhandene oder ungentigend befestigte
Abschlusswiderstande etc.

Warten Sie, bis die Link-Sondermerker SB0047 (Zustand der

F109 Initialisierung (wahrend Online-Test) Datendurchleitung) und SB0049 (Zustand der Datenverbin-
dung) den Zustand ,0” haben (normaler Betrieb).
® Wahrend der Ausflihrung eines Online-Tests

Warten Sie, bis SB0047 (Zustand der Datendurchleitung)
L . . und SB0049 (Zustand der Datenverbindung) den Zustand
F10A In|t|al.|5|erung (Online-Test/Offline- 0" haben (normaler Betrieb).
Schleifentest) . . R . .
® Wahrend der Ausflihrung eines Offline-Schleifentests
Andern Sie nach Abschluss des Tests die Schalterstellung
in ,Online”.

F10B Doppelte Station vorhanden Priifen Sie (z.B. mit dem Setup-Uberpriifungstest der Netz-

E10C Mehr als eine Kontrollstation vorhanden | werkdiagnose) die Einstellung der Stationsnummer.

F10D Offline-Modus Prufgn S”|e die Einstallung der Betriebsart, und andern Sie sie in
,Online”.

F10E Zuldssige Anzahl der Wiederholungen Prufen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-

beim Empfang Gberschritten lerhafte Gerdte, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
Zulassige Anzahl der Wiederholungen oder_ungenugend befestigte Abschlusswiderstande (bei
F10F X . . koaxialem Bus).
beim Senden tberschritten
Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

F110 Uberwachungszeit Giberschritten Diese Priifungen kdnnen innerhalb der Netzwerkdiagnose mit
dem Setup-Uberpriifungstest und dem Schleifentest ausge-
fahrt werden.

Tab. 8-15: Fehlercodes
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Fehlercodes

Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F111

Fehler bei der korrespondierenden
Station (Datendurchleitung zur korre-
spondierenden Station wurde nicht aus-
gefiihrt)

Priifen Sie den Zustand der korrespondierenden Station, die
Parameter und die Einstellung der Schalter. (Um zu sehen, ob
Parameter fehlerhaft eingestellt sind und ob es sich bei der
korrespondierenden Station um die Master-Station handelt
und diese fehlerfrei parametriert ist.)

Priifen Sie, ob die Spannungsversorgung der korrespondie-
renden Station wiederholt ein- und ausgeschaltet wurde.

Priifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerdte, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
oder ungentigend befestigte Abschlusswiderstande (bei
koaxialem Bus).

Priifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

Diese Priifungen kénnen innerhalb der Netzwerkdiagnose mit

dem Setup-Uberpriifungstest und dem Schleifentest ausge-
flihrt werden.

F112

Fehlerhafte Schleife

Prufen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerate und Verdrahtungsfehler.

Prufen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

Prifen Sie die Spannungsversorgung der einzelnen Stationen.
wiederholt ein- und ausgeschaltet wurde.

Priifen Sie, ob im Netzwerk MELSECNET/H- und MELSECNET/
10-Netzwerkmodule zusammen verwendet werden. (Verge-
wissern Sie sich, das als Master-Station ein MELSECNET/H-
Modul verwendet wird.)

F113

Fehler beim Senden (Datendurchleitung
zur Host-Station wurde nicht ausgefiihrt)

F114

Fehler beim Senden

Ubertragen Sie die Daten nach einer Wartezeit erneut.

Tritt bei der Sendewiederholung ein Fehler auf, priifen Sie das
Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, fehlerhafte Gerate,
Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene Abschlusswider-
stande (bei koaxialem Bus). Priifen Sie auch, ob eine Stations-
nummer mehrfach vergeben wurde oder ob mehr als eine
Master-Station existiert.

Warten Sie, bis SB0047 (Zustand der Datendurchleitung) und

SB0049 (Zustand der Datenverbindung) den Zustand ,0”
haben (normaler Betrieb).

F115

Ungliltiger Funktionscode

F116

Verspatete Ausfihrung des Online-Test

Prifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerdte und Verdrahtungsfehler.

Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

F117

Fehler beim Senden

Prifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Geréte, elektromagnetische Stérungen, Verdrah-
tungsfehler sowie nicht vorhandene Abschlusswiderstande
(bei koaxialem Bus).

F118

Fehler beim Senden (Datendurchleitung
wird regeneriert)

Warten Sie, bis SB0047 (Zustand der Datendurchleitung) und
SB0049 (Zustand der Datenverbindung) den Zustand ,0”
haben (normaler Betrieb).

F11A

Fehler beim Senden (Multiplex-Ubertra-
gung ist gestoppt)

Ubertragen Sie die Daten nach einer Wartezeit erneut.

F11B

Station ist vom Netzwerk getrennt

Priifen Sie die Parameter und die Einstellung der Schalter. (Um
zu sehen, ob Parameter fehlerhaft eingestellt sind und ob es
sich bei der korrespondierenden Station um die Master-Sta-
tion handelt und diese fehlerfrei parametriert ist.)

Prifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerate und Verdrahtungsfehler.

Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

F11C

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

Tab. 8-15: Fehlercodes
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Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F11F

Initialisierung (keine Daten, die an den
Host adressiert sind)

Prifen Sie den Zustand der Master-/Sub-Master-Station.
Prifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerdte, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
Abschlusswiderstande (bei koaxialem Bus).

Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

Priifen Sie, ob MELSECNET/H- und MELSECNET/10-Netzwerk-
module zusammen verwendet werden. (Vergewissern Sie sich,
das als Master-Station ein MELSECNET/H-Modul verwendet
wird.)

F120

Fehler bei der Angabe der Zielstation

Prufen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
lerhafte Gerdte, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
Abschlusswiderstdande (bei koaxialem Bus).

Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.

F122

Fehler beim Senden (koaxialer Bus)

Prufen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, unzu-
reichende Verbindungen sowie nicht vorhandene Abschluss-
widerstande.

F221

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F222

Empfangspuffer ist voll

Ubertragen Sie die Daten nach einer Wartezeit erneut.

Tritt bei der Wiederholung der Ubertragung__ ein Fehler auf,
priifen Sie bitte die Anzahl der transienten Ubertragungen
und das Kommunikationsintervall des gesamten Systems.
Schalten Sie die Versorgungsspannung des gesamten Systems
aus und wieder ein.

F224

Die empfangene Datenmenge ist fehler-
haft.

F225

Fehler bei der Nummer des logischen
Kanals

Hardware-Fehler beim Modul in der Quellstation der transien-
ten Ubertragung. Bitte wenden Sie sich an den Mitsubi-
shi-Electric-Service.

F226

Fehlerhafte Kanalnummer

Prifen Sie, ob die logische Kanalnummer, die in der Station
angegeben ist, von der die SEND-Anweisung ausgefiihrt wird,
im Ziel-Netzwerkmodul eingestellt ist.

Alternativ kann auch die logische Kanalnummer angegeben
werden, die im Ziel-Netzwerkmodul eingestellt ist.

F228

Fehlerhafte Angabe der Ziel-Station in
einer SEND-Anweisung

Prifen Sie in der Station, von der die SEND-Anweisung ausge-
fuhrt wird, die Angabe der Netzwerk- und Stationsnummer in
den Kontrolldaten zur SEND-Anweisung.

F301

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F701

Fehlerhafte Stationsnummer fiir das Ziel
der Daten (Stations-Nr. 0 ist angegeben)

F702

Fehlerhafte Stationsnummer fiir das Ziel
der Daten (Es ist eine Stations-Nr. ange-
geben, die groBer als 64 ist.)

Prifen Sie die Angabe der Stationsnummer fiir das Ziel der
Daten.

F703

Fehlerhafte Gruppennummer flr das
Ziel der Daten

Prifen Sie die Angabe der Gruppennummer.

F706

Die empfangene Datenmenge ist fehler-
haft.

Fehlerhafte Datenleitung oder Hardware-Fehler des Netz-
werkmoduls.

Bei einem Kommunikationsfehler priifen Sie bitte die Leitun-
gen. Ist kein Kommunikationsfehleraufgetreten, ist wahr-
scheinlich das Netzwerkmodul defekt. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F707

Fehler bei der Angabe der Anzahl der
Relaisstationen

Stellen Sie Stationen ein, zu denen Daten gesendet werden
kénnen.

Priifen Sie die Systemkonfiguration.
Prifen Sie die Routing-Parameter.

F708

Fehlerhafte Gruppennummer beim
Datenempfang

Prifen Sie die Gruppennummer der Zielstation.

Tab. 8-15: Fehlercodes
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Fehlercodes

Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F709

Fehlerhafte Netzwerknummer beim
Datenempfang

Prifen Sie die Netzwerk-Nr. in den Netzwerk-Parametern der
Host- und der Zielstation.

Wenn keine Parameter eingestellt sind, ist die Netzwerk-Nr.

auf den , 1" voreingestellt. Priifen Sie aus diesem Grund die
Netzwerknummern der anderen Stationen.

F70A

Systemfehler

Fehlerhafte Datenleitung oder Hardware-Fehler des Netz-
werkmoduls.

Bei einem Kommunikationsfehler priifen Sie bitte die Leitun-
gen. Ist kein Kommunikationsfehler aufgetreten, ist wahr-
scheinlich das Netzwerkmodul defekt. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F70B

ZeitUberschreitung beim Warten auf
eine Antwort

Warten Sie, bis SB0047 (Zustand der Datendurchleitung) und
SB0049 (Zustand der Datenverbindung) den Zustand ,0”
haben (normaler Betrieb).

F70C

F70E

Systemfehler

Fehlerhafte Datenleitung oder Hardware-Fehler des Netz-
werkmoduls.

Bei einem Kommunikationsfehler priifen Sie bitte die Leitun-
gen. Ist kein Kommunikationsfehler aufgetreten, ist wahr-
scheinlich das Netzwerkmodul defekt. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F710

Systemfehler

F711

Systemfehler

F712

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F781

Fehlerhafte Angabe des Ziels der Verbin-

dung

Priifen Sie, ob beim Zugriff auf andere Stationen eine Verbin-
dung Uber ein serielles Schnittstellenmodul (C24) oder ein
CC-Link-Modul angegeben ist.

Wenn die Einstellung korrekt ist, liegt wahrscheinlich ein Hard-
ware-Fehler bei der SPS-CPU oder beim Netzwerkmodul vor.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F782

Systemfehler

Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F783

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F7C1

Der Kanal der Host-Station ist belegt.

Ein Kanal kann nicht mehrfach zur selben Zeit verwendet wer-
den. Andern Sie die Kanalnummer.

Alternativ konnen Sie Vorkehrungen treffen, dass derselbe
Kanal nicht mehrfach verwendet wird.

F7C2

Der Kanal der Ziel-Station ist belegt.

Lassen Sie die SEND-Anweisung nach einer Wartezeit erneut
ausfuhren.

Priifen Sie, ob die Ziel-Station den betreffenden Kanal zur Aus-
fihrung der Anweisung verwendet oder ob eine RECV-Anwei-
sung ausgefihrt wird.

Priifen Sie, ob eine andere Station eine SEND-Anweisung fir
diesen Kanal der Ziel-Station ausfihrt.

F7C3

Zeitiiberschreitung bei der Uberwa-
chung der Ankunft der Daten

® Wenn der Fehler bei einer RECV-Anweisung auftritt:

Falls eine andere Stgtion eine SEND-Anweisung ausflhrt,
vergrofBern Sie die Uberwachungszeit fir die Ankunft der
Daten.

Alternativ dazu kann die RECV-Anweisung gestartet wer-
den, indem der Bit-Operand, der die RECV-Anweisung star-
tet, auf , 1" gesetzt wird.

Wenn der Fehler in anderen Fallen auftritt:

VergréBern Sie die Uberwachungszeit fiir die Ankunft der
Daten.

Priifen Sie den Betriebszustand der Ziel-Station, den
Zustand des Netzwerks und - falls Daten in ein anderes
Netzwerk gesendet werden — den Zustand der Relais-Sta-
tionen.

Tab. 8-15: Fehlercodes
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Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F7C4

Zu viele Wiederholungen beim Senden

VergroRern Sie die Uberwachungszeit fiir die Ankunft der
Daten.

Lassen Sie die REMFR/REMTO-Anweisung noch einmal
ausfihren.

Prifen Sie den Betriebszustand der Ziel-Station, den Zustand
des Netzwerks und - falls Daten in ein anderes Netzwerk
gesendet werden — den Zustand der Relais-Stationen.

F7C5

Fehlerhafte Angabe der Ziel-Station bei
einer SEND-Anweisung

Prifen Sie die Angabe der Netzwerk- und Stationsnummer in
den Kontrolldaten der Sende-/Empfangsanweisungen.

F7Co

Einstellung der Kanal-Nr. Uberschreitet
zuldssigen Bereich

Stellen Sie fur die Host- und die Ziel-Station in den Kontrollda-
ten der Sende-/Empfangsanweisungen Kanalnummern aus
dem Bereich 1 bis 64 ein.

F7C7

Fehlerhafte Angabe der Ziel-Station (Es
wurde die Host-Station angegeben)

Stellen Sie in den Kontrolldaten der Sende-/Empfangsanwei-
sungen als Nummer der Ziel-Station eine von der Host-Station
abweichende Stationsnummer ein.

F7C8

Fehlerhafte Angabe der Ausfiihrungsart

Wenn in den Kontrolldaten der Sende-/Empfangsanweisun-
gen fir alle Stationen oder Gruppen die Art der Ausfiihrung
der Anweisung oder das Verhalten bei fehlerhafter Ausfiih-
rung eingestellt wird, wahlen Sie bitte als Ausfiihrungsart
,Ohne Bestatigung des Datenempfangs”.

F7C9

Fehlerhafte Einstellung der Anzahl der
Sendewiederholungen

Stellen Sie in den Kontrolldaten der Sende-/Empfangsanwei-
sungen die Anzahl der Sendewiederholungen auf einem Wert
aus dem Bereich von 1 bis 15 ein.

F7CA

Fehlerhafte Einstellung der Uberwa-
chungzeit fiir die Ankunft der Daten

Stellen Sie in den Kontrolldaten der Sende-/Empfangsanwei-
sungen die Uberwachungzeit fiir die Ankunft der Daten auf
einem Wert aus dem Bereich von 0 bis 32767 [s] ein.

F7CB

Fehlerhafte Einstellung der Lange der
Sendedaten (SEND-Anweisung)

Stellen Sie in den Kontrolldaten der SEND-Anweisung die Lan-
ge der Sendedaten auf einem Wert aus dem Bereich von 1 bis
960 [Worte] ein.

F7CD

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F7E1

Fehlerhafte Kontrolldaten

Prifen Sie die eingestellten Werte (Modus etc.) in den Kon-
trolldaten einer Applikationsanweisung.

F7E2

F7E3

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F7E4

Fehlerhafte Angabe des CPU-Typs in der
Zielstation

Prifen Sie, ob in einer WRITE-, READ-, REQ-, RRUN-, RSTOP-,
RTMRD- oder RTMWR-Anweisung fiir die Zielstation ein unzu-
ldssiger SPS-CPU-Typ angegeben wurde.

F7E5

Wartezeit flr ein Ereignis nach der
Datenulbertragung ist abgelaufen

Lassen Sie die REMFR/REMTO-Anweisung nach einer Warte-
zeit noch einmal ausfiihren.

Priifen Sie den Betriebszustand der Ziel-Station, den Zustand
des Netzwerks und - falls Daten in ein anderes Netzwerk
gesendet werden - den Zustand der Relais-Stationen.

F7E7

Fehlerhafte Pufferspeicheradresse

Prifen Sie, ob die Pufferspeicheradresse, die bei einer REMFR-
oder REMTO-Anweisung angegeben wurde, den Wert 8000H
Uberschreitet.

F7E8

Fehlerhafter Netzwerktyp

Prufen Sie, ob die Netzwerknummer, die bei einer REMFR-
oder REMTO-Anweisung angegeben wurde, zu einem
SPS-Netzwerk gehort.

F7E9

Anweisung kann nicht ausgefiihrt
werden

Prifen Sie, ob die Host-Station Daten austauscht, wenn eine
REMFR- oder REMTO-Anweisung ausgefiihrt wird.

F800

Fehlerhafte Einstellung des Betriebsar-
tenschalters

Prufen Sie die Einstellung des Betriebsartenschalters.

Tritt der Fehler nach einer Anderung der Einstellung wieder auf,
ist wahrscheinlich die Hardware des Netzwerkmoduls defekt.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F801

Fehlerhafte Einstellung der Netzwerk-Nr.

F802

Fehlerhafte Einstellung der Gruppen-Nr.

Priifen und korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter. Ubertra-
gen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS.

Falls der Fehler wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hard-
ware der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte
wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
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Fehlercodes

Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F803

Fehlerhafte Einstellung der Stations-Nr.

Priifen Sie, ob eine Stationsnummer aus dem Bereich von 1 bis
64 eingestellt ist.

Falls der Fehler auch bei korrekter Einstellung der Stations-
nummer wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hardware des
Netzwerkmoduls defekt. Bitte wenden Sie sich an den Mitsubi-
shi-Electric-Service.

F804

Fehlerhafte Einstellung des DIP-Schalters

Priifen und korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter. Ubertra-
gen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS.

Falls der Fehler wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hard-
ware der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte
wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F805

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F806

Systemfehler

Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F808

Systemfehler

F80A

F80B

F80C

F80D

F80E

F80F

Systemfehler

F811

F812

Systemfehler

Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F813

Fehlerhafte Parameterdaten (Parameter)

Tauschen Sie das Netzwerkmodul in der Kontroll- oder Nor-
malstation gegen ein Modul, das mit dem erweiterten Modus
von MELSECNET/H kompatibel ist.

Passen Sie den Netzwerktyp der Normalstation an den Netz-
werktyp der Kontrollstation an.

Priifen und korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter. Ubertra-
gen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS.

Falls der Fehler wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hard-
ware der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte
wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F814

Fehlerhafte Parameterdaten (Code)

Priifen und korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter. Ubertra-
gen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS.

Falls der Fehler wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hard-
ware der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte
wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F820

Fehlerhafte Link-Parameter

Tauschen Sie das Netzwerkmodul in der Normalstation gegen
ein Modul, das mit dem erweiterten Modus von MELSECNET/H
kompatibel ist.

Passen Sie den Netzwerktyp der Normalstation an den Netz-
werktyp der Kontrollstation an.

Priifen und korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter. Ubertra-
gen Sie anschlieBend die Parameter in die SPS.

Falls der Fehler wieder auftritt, ist wahrscheinlich die Hard-
ware der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte
wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F821

Fehlerhafte stationsspezifische
Parameter

Priifen Sie die stationsspezifischen Parameter

Stellen Sie den Sendebereich der Host-Station so ein, dass gilt:
Allgemeine Parameter = Stationsspezifische Parameter

F822

Systemfehler

Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F823

Fehler bei der Konsistenz der Parameter

Stellen Sie den Sendebereich der Host-Station so ein, dass gilt:
Allgemeine Parameter = Stationsspezifische Parameter

Falls keine stationsspezifischen Parameter eingestellt sind, ist
wahrscheinlich die Hardware der SPS-CPU oder des Netzwerk-
moduls defekt. Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-
Electric-Service.
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Fehlercode
(Hexadezimal)

Beschreibung

Fehlerbeseitigung

F825

Fehler bei der Prifung der CPU-
Parameter

Ubertragen Sie die Netzwerk-Parameter der Kontrollstation
noch einmal in die SPS.

Falls der Fehler weiter auftritt, ist wahrscheinlich die Hardware
der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte wenden
Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F826

Ungliltige Parameter

Stellen Sie fiir die Sub-Kontrollstation passende Parameter ein
oder aktivieren Sie sie als Kontrollstation.

Prifen und korrigieren Sie ggf. die Parameter fiir die Master-
und die Sub-Master-Station.

Falls der Fehler weiter auftritt, ist wahrscheinlich die Hardware
der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte wenden
Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F828

Keine Einstellung zur Umschaltung der
Kontrollstation

Aktivieren Sie in den ergdnzenden Einstellungen die Option
,Bei Ausfall der Kontrollstation erfolgt der Datenlink durch die
Sub-Kontrollstation”.

F829

Fehlerhafte Einstellung der paarigen
Verbindung

Aktivieren Sie in den Netzwerkparameter der Kontrollstation
die paarige Verbindung fiir eine redundante SPS-CPU oder
deaktivieren Sie paarige Verbindungen bei allen anderen
CPUs auBler redundanten SPS-CPUs.

F82A

Unterschiedliche Netzwerktypen
(erkannt in einer Normalstation)

F82B

Unterschiedliche Netzwerktypen
(erkannt in der Kontrollstation)

Passen Sie den Netzwerktyp der Normalstation an den Netz-
werktyp der Kontrollstation an.

F830

F831

Systemfehler

Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

F832

Fehlerhafte Bedingung zum Starten des
Datenaustausches

Falls der Datenaustausch von allen Stationen gestoppt wurde,
muss er auch durch alle Stationen gestartet werden.

Falls der Datenaustausch von einer bestimmten Station
gestoppt wurde, muss er durch diese Station oder zwangs-
weise gestartet werden.

F833

Fehlerhaftes Passwort

Starten Sie den Datenaustausch von der Station, von der er
unterbrochen wurde, oder starten Sie den Datenaustausch
zwangsweise.

F834

F835

F836

Systemfehler

Fehlerhafte Datenleitung oder Hardware-Fehler des Netz-
werkmoduls.

Bei einem Kommunikationsfehler priifen Sie bitte die Leitun-
gen. Ist kein Kommunikationsfehler aufgetreten, ist wahr-
scheinlich das Netzwerkmodul defekt. Bitte wenden Sie sich
an den Mitsubishi-Electric-Service.

F837

Anzahl der Wiederholungsversuche
Uberschritten

F838

ZeitUberschreitung

Prifen Sie den Status der Master-Station. Wird wahrend einer
Operation ein RESET ausgefiihrt oder tritt ein Fehler auf?

F839

Keine Parameter fiir den Datenaustausch
(Kommunikation ist unmdglich)

Stellen Sie die Parameter fiir den Datenaustausch ein.

F83A

Ungiltiger Inhalt von SW0000

Korrigieren Sie den Inhalt des Link-Sonderregisters SW0000.

F83B

Zwangsweise Umschaltung unmdglich

Prifen Sie, ob die folgenden Bedingungen zutreffen:

® Es handelt sich bei dem System um ein gemultiplextes
dezentrales E/A-Netzwerk.

® |n den Parametern der Master-Station ist ,Rlckkehr als
Standby-Station” ausgewahlt.

® Die Host-Station arbeitet als Master-Station.

® Die als Sub-Master-Station arbeitende Station tauscht
Daten aus.

F840

Fehlerhafte Parameter fiir die Program-
mausfiihrung mit niedriger Geschwin-
digkeit

F841

F842

F843

Systemfehler

Korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter und lbertragen Sie sie
in die SPS.

Falls der Fehler weiter auftritt, ist wahrscheinlich die Hardware
der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte wenden
Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
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Fehlercodes

Fehlercode . iee
(Hexadezimal) Beschreibung Fehlerbeseitigung
F901 Systemfehler Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
4 an den Mitsubishi-Electric-Service.
Prifen Sie die Systemkonfiguration. Befinden sich mehr als
Fo02 Systemfehler sieben Relais-Netzwerke im MELSECNET/H?
F903 Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
Systemfehler - o . . - .
F904 Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
F905 Systemfehler Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
4 an den Mitsubishi-Electric-Service.
FDO1 CRC-Fehler (Offline-Test)
FDo2 Uberlauf (Offline-Test) MaBnahmen zur Fehlerbeseitigung miissen nicht ausgefiihrt
FDO03 AB.IF-Fehler (Offline-Test) werden, weil das System die Operation wiederholt.
P Falls ein Fehler hdufiger auftritt, priifen Sie das Netzwerk auf
FD04 TIME-Fehler (Offline-Test ¢
¢ ) fehlerhafte Datenleitungen, fehlerhafte Gerate, elektromagne-
FDO5 Datenfehler (Offline-Test) tische Stérungen, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
FDO6 Under-Fehler (Offline-Test) Abschlusswiderstande (nur bei koaxialem Bus).
FDO7 Fehler beim Senden
. . Priifen Sie, ob Datenleitungen nicht angeschlossen, lose oder
FDo8 Fehler beim Senden (koaxialer Bus) defekt sind und ob evtl. die Abschlusswiderstande fehlen.
FDO9 Schleifenstatus gedandert MaBnahmen zur Fehlerbeseitigung miissen nicht ausgefiihrt
(Offline-Schleifentest) werden, weil das System die Operation wiederholt. (Schalten
- . Sie die Schleife nicht wahrend der Operation um.)
FDOA Unst‘ablle Kommunlkatlon Falls ein Fehler haufiger auftritt, priifen Sie die Datenleitungen
(Offline-Schleifentest) und die Verdrahtung.
FDOB Verdrahtungsfehler (Offline-Schleifentest) | Priifen Sie die Verdrahtung.
FDOC Systemfehler Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
y Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
Wahrend der Ausfiihrung eines Tests ist | Flihren Sie die Operation aus, nachdem der Test beendet ist,
FD11 X X . . .
ein Fehler aufgetreten. der von einer anderen Station ausgefiihrt wird.
ED12 Nicht angeschlossen Suchen Sl.e die Ursache dafir, dass die Station vom Netzwerk
getrennt ist.
Stellen Sie in den allgemeinen Parametern die Anzahl der Sta-
tionen ein.
FD13 Systemfehl
ystemienler Vergeben Sie eine Stationsnummer, die entweder der Num-
mer der Host-Station entspricht oder groBer ist.
FD14
FD15
FD16 Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
Systemfehler . S ) A
FD17 an den Mitsubishi-Electric-Service.
FD18
FD19
. Lo Priifen Sie die Stationsnummer, und korrigieren Sie die Stati-
Stationsnummer der Station ist mehr- L ;
FD1A onsnummer so, dass sie sich von denen anderer Stationen
fach vergeben -
unterscheidet.
Der ausgefihrte Test wurde unterbrochen, weil bei der Sta-
FD1B Test wurde abgebrochen tion, die den Test ausfiihrte, ein RESET ausgefiihrt wurde.
MaBnahmen zur Fehlerbeseitigung miissen nicht ausgefiihrt
brech . hleif. werden, weil das System die Operation wiederholt. (Schalten
FD1C Unterbrec ung wegen einer Schleifen- Sie die Schleife nicht wahrend der Operation um.)
umschaltung wahrend des Tests . v . . . .
Falls ein Fehler haufiger auftritt, priifen Sie die Datenleitungen
und die Verdrahtung.
FDID Systemfehler Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
4 an den Mitsubishi-Electric-Service.
FDIE Test kann wegen der Bustopologie nicht | Wahlen Sie einen Test, der bei der Bustopologie ausgefiihrt
ausgefiihrt werden werden kann.
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Fehlercode q -
(Hexadezimal) Beschreibung Fehlerbeseitigung
Korrigieren Sie die Netzwerk-Parameter und Gbertragen Sie sie
in die SPS.
FD20 Fehlerhafter Modus Falls der Fehler weiter auftritt, ist wahrscheinlich die Hardware
der SPS-CPU oder des Netzwerkmoduls defekt. Bitte wenden
Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
Hardware-Fehler (Senden wurde unter-
FD21 brochen) Wahrend des Online-Test wurde die Datenleitung unterbro-
chen. Schlieen Sie die Leitung wieder an, und setzen Sie den
FD22 Hardware-Fehler (Empfang wurde unter- | Test fort.
brochen)
Prifen Sie das Netzwerk auf fehlerhafte Datenleitungen, feh-
FD23 Datenvergleichsfehler lerhafte Gerate, Verdrahtungsfehler sowie nicht vorhandene
oder ungeniigend befestigte Abschlusswiderstande (bei
. koaxialem Bus).
FD24 Anzahl d?r Wiederholungen Prifen Sie auch, ob eine Stationsnummer mehrfach vergeben
Uberschritten h ) L
wurde oder ob mehr als eine Master-Station existiert.
FD25 Fehler bei der Priifung des initialen Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
Werts fiir den Eingangs-Port an den Mitsubishi-Electric-Service.
FD26 Fehler bei der Lichtpriifung (vorwarts) Die Datenleitungen sind nicht in Ordnung. Verwenden Sie
- - N . geeignete und intakte Leitungen, und lassen Sie einen
FD27 Fehler bei der Lichtpriifung (riickwdrts) | Online-Test ausfiihren.
FD28 Fehler bei der Prifung des RAM
FD29 Fehler bei der Priifung des ROM
Fehler bei der Priifung der Funktion der | Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
FD2A Timer an den Mitsubishi-Electric-Service.
FD2B Fehler bei der Priifung der Funktion des
Watch-Dog-Timers
Mehrfache Anforderung einer Lassen Sie erst dann eine Online-Diagnose ausfiihren, wenn
FD31 ) ) - - ] )
Online-Diagnose eine andere Online-Diagnose beendet ist.
FD32 Hardware-Fehler beim Netzwerkmodul. Bitte wenden Sie sich
Systemfehler - S . B
FD33 an den Mitsubishi-Electric-Service.
FD35 Wartezeit fir eine Antwort tiberschritten
FD36 Wartezeit fiir eine Aktion tiberschritten | Wiederholen Sie die Aktion nach einer Wartezeit.
Eine andere Online-Diagnose wird aus- | Prifen Sie den Zustand der betreffenden Station und der
FD37 gefiihrt. Datenleitungen.
FD38 Fehler durch doppelte Nachricht
Fehlerhafte Anf_;alge des Ziels emer Andern Sie das Ziel fiir die Anforderung eines Kommunikati-
FD39 Anforderung flr einen Kommunikations-
. onstests.
test (Host-Station)
Es wurde eine Station angegeben, die die Anforderung fiir den
Test nicht ausfiihren kann.
Fehlerhafte Angabe des Ziels einer : CPU-Modul
Anforderung fiir einen Kommunikations- ) .
N |: Netzwerkmodul
FD3A test (Station, bei der dieser Test nicht Programmierwerkzeug st zw die A : d
:otation, die Anforderung
angefordert werden kann) Picht ausfahren kann
Leln] e [n] [ewIn] [c[n] [c[n]N] [c]n]
Prufen Sie die Routing-Parameter oder ersetzen Sie das
FE20 Fehler beim Empfang von Daten Relais-CPU-Modul durch ein CPU-Modul der AnU- oder
QnA-Serie, das kompatibel mit MELSECNET/10 ist.
FE21 Fehlerhafter Bereich bei einer ZNRD- Prifen Sie den Operandenbereich, auf den mit der ZNRD- oder
oder ZNWR-Anweisung ZNWR-Anweisung auf eine ACPU zugegriffen wird.
Priufen Sie, ob durch die Programmier-Software mit einem Pro-
FE22 Fehler bei Anforderung einer AnU-CPU | jekt fuir einen unterschiedlichen CPU-Typ auf eine andere Sta-
tion zugegriffen wird.
Hardware-Fehler bei dem Modul, das die Kommunikation
S fehl durch Applikationsanweisungen oder dem MC-Protokoll
FE23 ystemfehler begonnen hat.
Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
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Fehlercodes

Fehlercode . iee
(Hexadezimal) Beschreibung Fehlerbeseitigung
Priifen Sie den Zustand der CPU-Module in der Zielstation und
den Relais-Stationen.
FE24 Systemfehler . N .
Alternativ dazu kdnnen Sie auch das angeschlossene
CPU-Modul tauschen.
Prifen Sie den Zustand der Spannungsversorgung (zu nied-
rige Spannung, kurzzeitige Unterbrechungen, Uberspannung
FE2 S fehl etc.) der Zielstation fiir die transiente Ubertragung und der
5 ystemfehler Relais-Stationen.
Alternativ dazu kdnnen Sie auch das angeschlossene
CPU-Modul tauschen.
Priifen Sie den Zustand (Watch-Dog-Timer-Fehler etc.) der
Zielstation fiir die transiente Ubertragung und der Relais-Sta-
FE26 Systemfehler tionen.
Alternativ dazu kénnen Sie auch das angeschlossene
CPU-Modul tauschen.
FE27 Systemfehler Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
4 Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
FE30
FE31
FE32
FE34 Systemfehler Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
Y an den Mitsubishi-Electric-Service.
FE36
FE37
FE38
FE39 Systemfehler Hardware-Fehler bei der SPS-CPU oder dem Netzwerkmodul.
4 Bitte wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
FE3B
FE3C
FE3D Systemfehler Hardware-Fehler beim Netzwerkmodaul. Bitte wenden Sie sich
4 an den Mitsubishi-Electric-Service.
FE3E
FE3F
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8.3.3

Fehlercodes bei dezentralen E/A-Stationen

In einer dezentralen E/A-Station werden teilweise dieselben Prozesse ausgefiihrt wie in einem
CPU-Modul. Daher werden in einer dezentralen E/A-Station auch dieselben Fehlercodes* wie in
einem CPU-Modul erzeugt.

Wenn ein Fehler auftritt, konnen der Fehlercode, die Fehlermeldung und weitere Informationen
durch die Programmier-Software ausgewertet werden. Hinweise dazu enthélt die Bedienungsanlei-
tung der verwendeten Programmier-Software.

*  Fehler des CPU-Moduls konnen in geringfligige, mittelschwere oder schwerwiegende Fehler eingeteilt werden:
® Geringfligige Fehler
Die CPU bleibt im Zustand RUN (z.B. bei einem Batterie-Fehler)
Fehlercodes: 1300 bis 10000

® Mittelschwere Fehler
Die CPU wird gestoppt (z.B. bei einem Watch-Dog-Timer-Fehler).
Fehlercodes: 1300 bis 10000

® Schwerwiegend Fehler
Fehler, bei dem die CPU gestoppt wird (z.B. RAM-Fehler)
Fehlercodes: 1000 bis 1299

Bei Fehlercodes, die in diesem Abschnitt nicht aufgefiihrt sind, wenden Sie sich bitte an den Mitsubishi-Electric-Service.

Struktur der Listen mit den Fehlercodes
Die Eintrdge in den Fehlercode-Listen haben die folgenden Bedeutungen:

- Fehlercode
Der Fehlercode wird im Diagnoseregister SDO eingetragen.

- Allgemeine Informationen
Allgemeine Informationen werden in den Diagnoseregistern SD5 bis SD15 gespeichert.

- Spezifische Informationen
Die Diagnoseregister SD16 bis SD26 enthalten spezifische Informationen zum Fehler.

— Diagnosezeitraum
Gibt an, wann der Fehler entdeckt wird.

Fehlercodes 1000 bis 1610

Fehler-
code

Fehlermeldung und -ursache Abhilfe

LED-Status CPU-
REM. | ERR. | Status

® Spezifische Informationen: —

H Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

MAIN CPU DOWN — Treffen Sie MaBnahmen gegen elektromagnetische Stérungen. AUS EIN Stopp

Abschaltung des RUN-Modus oder Fehler in der CPU — Fiihren Sie am dezentralen E/A-Modul einen RESET aus. Wenn der
— Funktionsstdrung aufgrund von Stérspannungen (Rauschen) oder gleiche Fehler wieder angezeigt wird, deutet dies auf einen Hard-
aus anderen Griinden ware-Fehler hin.

- Hardware-Fehler Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
1000 | M Zusitzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: —

1005 | M Zusitzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

MAIN CPU DOWN — Treffen Sie MaBnahmen gegen elektromagnetische Stérungen. AUS EIN Stopp
Abschaltung des RUN-Modus oder Fehler in der CPU — Fiihren Sie am dezentralen E/A-Modul einen RESET aus. Wenn der
— Funktionsstdrung aufgrund von Stérspannungen (Rauschen) oder gleiche Fehler wieder angezeigt wird, deutet dies auf einen Hard-
aus anderen Griinden ware-Fehler hin.
— Hardware-Fehler Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.
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Fehlercodes

Fehler-
code

Fehlermeldung und -ursache

Abhilfe

LED-Status

REM.

ERR.

CPU-
Status

1009 @

MAIN CPU DOWN

— Der Kurvenverlauf der Eingangsspannung des Netzteils entspricht
nicht den Anforderungen.

— Defektes Netzteil, dezentrales E/A-Modul, Baugruppentrager oder
Erweiterungskabel

— Bei einem redundanten Baugruppentrager werden Fehler der
redundanten Netzteile in beiden Systemen und/oder Fehler der
redundanten Baugruppentrager erkannt.

M Zusitzliche Informationen
® Aligemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

— SchlieBen Sie an dem Netzteil eine Spannung mit dem korrekten
Kurvenverlauf an.

— Fiihren Sie am dezentralen E/A-Modul einen RESET aus. Wenn der
gleiche Fehler wieder angezeigt wird, deutet dies auf einen Hard-
ware-Fehler hin.

Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp

1109 @

RAM ERROR
Fehlerim RAM, das in der dezentralen E/A-Station als Arbeitspeicher
verwendet wird

B Zusétzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —

H Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

Dies deutet auf einen CPU-Hardware-Fehler hin. Wenden Sie sich an
den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp

1300

FUSE BREAK OFF
Die Sicherung eines Ausgangsmodauls ist defekt.
B Zusétzliche Informationen

® Allgemeine Informationen: Modulnummer (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

Priifen Sie die LED-Anzeigen der Sicherungen an den Ausgangsmodu-
len und wechseln Sie das Modul, bei dem die FUSE-LED leuchtet.

Ein Modul mit defekter Sicherung kann auch mit der Program-
mier-Software ermittelt werden. Priifen Sie den Zustand der Sonder-
register SD1300 bis SD1331, und wechseln Sie das Modul, bei dem
das entsprechende Bit auf ,1” gesetzt ist.

AUS

EIN

Stopp/
Fortsetzen
(In den SPS-
Parametern
einstellbar.)

1401

SP. UNIT DOWN

— Der Zugriff auf ein Sondermodul ist bei der Initialisierung nicht
maglich.

— Die GroRe des Pufferspeichers des Sondermoduls ist fehlerhaft.
M Zusétzliche Informationen

® Aligemeine Informationen: Modulnummer (Steckplatz)

® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ®/Beim Zugriff auf ein
Sondermodul

Dies deutet auf einen Hardware-Fehler beim Sondermodul, dezentra-
len E/A-Modul und/oder einen Baugruppentrager hin.
Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp/
Fortsetzen
(In den SPS-
Parametern
einstellbar.)

1403

SP. UNIT DOWN

— Wahrend der Ausfiihrung der END-Anweisung hat ein Sondermo-
dul nicht reagiert.

— Bei dem Sondermodul wurde ein Fehler festgestellt.

— Ein E/A- oder Sondermodul ist wahrend des Betriebs entfernt,
teilweise entfernt oder montiert worden.

M Zusitzliche Informationen
@ Allgemeine Informationen: Modulnummer (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —

H Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

Das CPU-Modul, ein Baugruppentrager und/oder das Sondermodul,
auf das zugegriffen wurde, hat einen Hardware-Fehler. Wenden Sie
sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp/
Fortsetzen
(In den SPS-
Parametern
einstellbar.)

1413

CONTROL-BUS ERR.
— Durch die Selbstdiagnose festgestellter Fehler am System-Bus.
— Durch die Selbstdiagnose festgestellter Fehler am CPU-Modul.

B Zusétzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —

Il Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

Fiihren Sie am dezentralen E/A-Modul einen RESET aus. Wenn der
gleiche Fehler wieder angezeigt wird, deutet dies auf einen Hard-
ware-Fehler eines Sondermoduls, des dezentralen E/A-Moduls oder
eines Baugruppentragers hin.

Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp

Tab. 8-16: Fehlercodes 1000 bis 1610
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Fehlercodes Fehlerdiagnose und -behebung

Fehler- . LED-Status CPU-
T Fehlermeldung und -ursache Abhilfe EENMIRERR] ST
CONTROL-BUS ERR. AUS EIN Stopp

Am System-Bus wurde ein Fehler festgestellt.
M Zusitzliche Informationen

1414 | ® Aligemeine Informationen: Modulnummer (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum Fiihren Sie am dezentralen E/A-Modul einen RESET aus. Wenn der

Kontinuierlich gleiche Fehler wieder angezeigt wird, deutet dies auf einen Hard-

CONTROL-BUS ERR. ware-Fehler eines Sondermoduls, des dezentralen E/A-Moduls oder AUS EIN Stopp
Beim Haupt- oder einem Erweiterungshaugruppentrager ist ein Feh- | €ines Baugruppentragers hin.

ler aufgetreten. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

M Zusitzliche Informationen
1415@ ® Aligemeine Informationen: Nummer des Baugruppentragers
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum

Kontinuierlich

SINGLE PS. DOWN Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung der redundanten Netzteile. |~ AUS EIN Fortsetzen

Die Versorgungsspannung eines redundanten Netzteils auf einem

redundanten Baugruppentrager ist eingebrochen.

B Zusétzliche Informationen

1510 | @ Allgemeine Informationen: Nr. des Baugruppentragers / Nr. des
Netzteils

® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum

Kontinuierlich

SINGLE PS. ERROR Tauschen Sie das Netzteil (Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Elec- AUS EIN Fortsetzen
Ein redundantes Netzteils auf einem redundanten Baugruppentrager | tric-Service.)
ist defekt.

M Zusitzliche Informationen

1520 @ | ® Allgemeine Informationen: Nr. des Baugruppentragers / Nr. des
Netzteils

® Spezifische Informationen: —
I Diagnosezeitraum
Kontinuierlich

FLASH ROM ERROR Tauschen Sie das dezentrale E/A-Modul AUS EIN Fortsetzen
Es wurden mehr als 100000 Schreibvorgénge in das Flash-ROM (Feh-
lerspeicher) ausgefiihrt.

(Die Anzahl der Schreibvorgénge darf 100000 nicht iiberschreiten.)
1610 M Zusitzliche Informationen

® Allgemeine Informationen: Laufwerk
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum

Beim Speichern von Daten in das ROM

Tab. 8-16: Fehlercodes 1000 bis 1610

@ Ab der Funktionsversion D.
@ Bei Modulen ab der Seriennummer 08062....
® Eine dezentrales E/A-Station kann durch eine der folgenden Aktionen zuriickgesetzt werden:
® Betdtigen des RESET-Tasters am dezentralen E/A-Modul.
® RESET der CPU der Master-Station oder Wechsel der Betriebsart der CPU von STOP nach RUN. In diesem Fall wird eine
dezentrale E/A-Station zurlickgesetzt, wenn die folgenden Bedingungen zutreffen:
- Die dezentrale E/A-Station wurde noch nicht zuriickgesetzt, nachdem einige Parameter dieser Station gedndert
worden sind.
- Esist ein Fehler aufgetreten, der den Betrieb gestoppt hat.

@ Beji Modulen ab der Seriennummer 08022....
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Fehlerdiagnose und -behebung

Fehlercodes

Fehlercodes 2000 bis 2125

LED-Status

Fehler- A CPU-
't Fehlermeldung und -ursache Abhilfe CEVMIBERE) ST
UNIT VERFIY ERR. — Lesen Sie die allgemeinen Fehlerinformationen mit Hilfe der Pro- | AUS EN Stopp/
® Die Konfiguration der E/A-Module weicht von der beim Einschal- grammier-Software aus, und prfen und/oder tauschen S die Fortsetzen
ten der Spannungsversorgung erfassten Konfiguration ab. entsprechenden Module. (F!n den iPS-
@ Whrend des Betriebes hat sich ein E/A-Modul (oder Sondermo- |~ Alterativ dazu konnen Sie den Zustand der Sonderregister grarr]l(lebern
dnrend des betriebes hat sich e viodul toder >ondermo SD1400 bis SD1431 iiberwachen und die Module, deren Bit auf einstellbar.)
dul) vom Baugruppentrager gelost oder ist nicht mitihm den Wert 1" gesetzt ist, priifen oder austauschen.
verbunden.
2000 - .
M Zusitzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Kontinuierlich
BASE LAY ERROR Verwenden Sie nicht die Baugruppentréger QA156(1B und QA6LIB. AUS EIN Stopp
Als Baugruppentrager wurde ein QA156_1B oder QA6L_IB verwendet.
M Zusitzliche Informationen
2011 @ | @ Allgemeine Informationen: Nr. des Baugruppentrégers
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
SP. UNIT LAY ERR. — Stellen Sie die E/A-Zuweisung in den SPS-Parametern ein, und AUS EIN Stopp
Die E/A-Zuweisung in den SPS-Parametern ist falsch: passen Sie sie an die tatsachlichen Gegebenheiten an.
— Einem Sondermodul wurde die Adresse eines E/A-Moduls zuge- | — Ldschen Sie die Einstellung der ,Schalter”.
ordnet (bzw. umgekehrt).
— Eswurden ,Schalter” bei einem Modul eingestellt, bei dem dies
nicht maglich ist.
— Einem Sondermodul wurden weniger Adressen zugeteilt, als es
2100 bendtigt.
M Zusitzliche Informationen
® Aligemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
SP. UNIT LAY ERR. Entfernen Sie das Interrupt-Modul Q160. AUS EIN Stopp
Esist ein Interrupt-Modul QI60 installiert.
M Zusitzliche Informationen
2103 ® Aligemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
SP. UNIT LAY ERR. — Installieren Sie im gesamten System maximal vier Ether- AUS Ein Stopp
— s sind mehrals vier Ethernet-Module im System installiert. net-Module.
— Essind mehr als 64 CC-Link-Netzwerkmodule im System instal- | — Reduzieren Sie die Anzahl der im System installierten
liert. (C-Link-Netzwerkmodule auf maximal 64.
2106 M Zusitzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
SP. UNIT LAY ERR. Setzen Sie die Parameter der Adresszuordnung zuriick, und passen AUS Blinkt Stopp
Die Kopfadresse, die fiir die E/A-Adresszuordnung in den SPS-Para- | Sie sie den tatséchlichen Gegebenheiten an.
metern eingestellt ist, ist die gleiche wie bei anderen Modulen.
B Zusétzliche Informationen
2107 | ® Allgemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @

Tab. 8-17: Fehlercodes 2000 bis 2125
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Fehlercodes

Fehlerdiagnose und -behebung

Fehler-
code

Fehlermeldung und -ursache

Abhilfe

LED-Status

REM.

ERR.

CPU-
Status

2121

SP. UNIT LAY ERR.
In der dezentralen E/A-Station ist ein CPU-Modul installiert.
M Zusitzliche Informationen

® Aligemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @

Ein CPU-Modul und ein dezentrales E/A-Modul diirfen nicht auf den
selben Baugruppentrager montiert werden.

AUS

EIN

Stopp

2122

SP. UNIT LAY ERR.

Als Hauptbaugruppentrager wird ein QA156[_1B/QA6[IB verwendet.

B Zusétzliche Informationen

® Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©)

Verwenden Sie einen geeigneten Hauptbaugruppentrager.

AUS

EIN

Stopp

2124

SP. UNIT LAY ERR.
— Ein Modul ist auf dem 65. Steckplatz oder hoher installiert.

— Ein Modul ist auf einen Steckplatz installiert, der in der Adresszu-
ordnung nicht mehr vorgesehen ist.

— Ein Modul belegt E/A-Adressen, die auBerhalb der zugelassenen
4096 E/A-Adressen liegen.

— Ein Modul, das als 4096. E/A-Adresse installiert ist, belegt noch
weitere Adressen.

M Zusitzliche Informationen
® Aligemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @

- Entfernen Sie alle Module, die ab dem 65. Steckplatz installiert
sind.

- Entfernen Sie das Modul, das auf einem Steckplatz auBerhalb des
zugeteilten Bereichs installiert ist.

— Entfernen Sie das Modul, dessen E/A-Adressen auBerhalb der
zugelassenen 4096 E/A-Adressen liegen.

— Tauschen Sie das Modul, das 4096 E/A-Adressen iiberschreitet,
gegen eines mit weniger E/A-Adressen.

AUS

EIN

Stopp

2125

SP. UNIT LAY ERR.

— Esist ein Modul installiert, das von einer CPU des MELSEC System
Q nicht erkannt wird.

— Ein Sondermodul reagiert nicht.

M Zusitzliche Informationen

® Aligemeine Informationen: Modulnr. (Steckplatz)
® Spezifische Informationen: —

M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @

- Verwenden Sie ein geeignetes Modul.

— Das Sondermodul, auf das zugegriffen wurde, hat einen Hard-
ware-Fehler. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-Service.

AUS

EIN

Stopp

Tab. 8-17: Fehlercodes 2000 bis 2125

® Ab der Funktionsversion D.

@ Eine dezentrales E/A-Station kann durch eine der folgenden Aktionen zuriickgesetzt werden:
® Betdtigen des RESET-Tasters am dezentralen E/A-Modul.

® RESET der CPU der Master-Station oder Wechsel der Betriebsart der CPU von STOP nach RUN. In diesem Fall wird eine
dezentrale E/A-Station zurlickgesetzt, wenn die folgenden Bedingungen zutreffen:
- Die dezentrale E/A-Station wurde noch nicht zuriickgesetzt, nachdem einige Parameter dieser Station gedndert

worden sind.

- Esist ein Fehler aufgetreten, der den Betrieb gestoppt hat.
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Fehlerdiagnose und -behebung

Fehlercodes

Fehlercodes 3000 bis 3401

LED-Status

Fehler- q CPU-
't Fehlermeldung und -ursache Abhilfe EEMIBERD) ST
PARAMETER ERROR — Werten Sie mit Hilfe der Programmier-Software die spezifischen AUS EN Stopp
— Die Anzahl der Adressen, die einem leeren Steckplatz in den Fehlerinformationen aus, und iberprifen Sie, ob die Eintragun-
SPS-Parameter zugewiesen wurden, liegt auBerhalb des fiir gen in den Parametern korrekt sind und nehmen Sie ggf. Korrek-
dezentrale E/A-Stationen zuldssigen Bereichs. turen vor.
— Die Parametereinstellungen in den spezifischen Fehlerinformatio- | — Ubertragen Sie die korrigierten Parameter in das dezentrale E/A-
nen (SD16) sind unzuldssig. Modul, und schalten Sie anschlieRend die Versorgungsspannung
3000 - . aus und wieder ein und/oder fiihren Sie einen RESET des dezen-
M Zusétzliche Informationen trale E/A-Moduls aus.
@ Allgemeine Informationen: Datei — Tritt der gleiche Fehler weiter auf, deutet dies auf einen Hard-
® Sperifische Informationen: Parameternr. ware-Fehler hin. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-
Service.
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
PARAMETER ERROR AUS EIN Stopp
Die Parameterinhalte wurden zerstort.
M Zusitzliche Informationen
3001 | ® Allgemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
LINK PARA. ERROR — Priifen und korrigieren Sie die Netzwerkparameter. Ubertragen AUS EIN Stopp
— Obwohl in den Parametern mindestens ein Ethernet-Modul vor- Sie die Netzwerkparameter nach der Korrektur in das dezentrale
gegeben wurde, ist kein Modul installiert. E/A-Modul.
— Die Anfangs-E/A-Adresse des installierten Ethemet-Modulsist | — Tritt der gleiche Fehler weiter auf, deutet dies auf einen Hard-
unterschiedlich zu der in den Ethernet-Parametern angegebenen | ware-Fehler hin. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-
Anfangsadresse. Service.
3103 | W zusitzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
LINK PARA. ERROR — Priifen und korrigieren Sie die Netzwerkparameter. Ubertragen AUS EIN Stopp
— Die Vorgaben in den Parametern fiir die Netzwerknummer, die Sie die Netzwerkparameter nach der Korrektur in das dezentrale
Stationsnummer oder die Gruppennummer iiberschreiten den E/A-Modul.
zuldssigen Bereich. — Tritt der gleiche Fehler weiter auf, deutet dies auf einen Hard-
— Die vorgegebene E/A-Adresse iiberschreitet den filr das verwen- ware-Fehler hin. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-
dete dezentrale E/A-Modul zuldssigen Bereich. Service.
3104 |~ Fehlerhafte Ethernet-Parameter
B Zusétzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
M Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @
LINK PARA. ERROR — Priifen und korrigieren Sie die Netzwerkparameter. Ubertragen AUS EIN Stopp
— Obwohl in den Parametern mindestens ein CC-Link-Modul vorge- Sie die Netzwerkparameter nach der Korrektur in das dezentrale
geben wurde, ist kein Modul installiert. E/A-Modul.
— Diein den allgemeinen Parametern vorgegebenen Anfangs- — Tritt der gleiche Fehler weiter auf, deutet dies auf einen Hard-
adresse des E/A-Bereichs ist unterschiedlich zu der des installier- ware-Fehler hin. Wenden Sie sich an den Mitsubishi-Electric-
ten Moduls. Service.
— Derin den Netzwerkparametern fiir CC-Link angegebene Stations-
3105 typ stimmt nicht mit dem System iiberein.
B Zusétzliche Informationen
® Allgemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
Il Diagnosezeitraum
Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen @

Tab. 8-18: Fehlercodes 3000 bis 3401
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Fehlercodes Fehlerdiagnose und -behebung

Fehler- . LED-Status CPU-
E Fehlermeldung und -ursache Abhilfe REM. | ERR. Status
LINK PARA. ERROR Uberpriifen Sie die Parametrierung. AUS EIN Stopp

Fehlerhafte Aktualisierungs-Parametern fiir CC-Link.
B Zusétzliche Informationen

3106 | ® Allgemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

LINK PARA. ERROR Uberpriifen Sie die Parametrierung. AUS EIN Stopp
— Der Inhalt der CC-Link-Parameter ist fehlerhaft.

— Die eingestellte Betriebsart ist fiir diese Version des installierten
(C-Link-Moduls nicht zulassig.

M Zusétzliche Informationen

3107

@ Aligemeine Informationen: Datei

® Spezifische Informationen: Parameternr.

H Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

SP.PARA. ERROR Uberpriifen Sie die Parametrierung AUS EIN Stopp
Die durch GX Configurator vergebene Kopfadresse fiir ein Sondermo-
dul stimmt nicht mit der tatsachlichen E/A-Adresse iiberein.

M Zusétzliche Informationen

3300 | ® Allgemeine Informationen: Datei

® Spezifische Informationen: Parameternr.
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

SP. PARA. ERROR Uberpriifen Sie die Parametrierung AUS EIN Stopp
Die Einstellungen zur Aktualisierung eines Sondermoduls liegen
auBerhalb des zuldssigen Bereichs.

M Zusétzliche Informationen

3301 | ® Aligemeine Informationen: Datei
® Spezifische Informationen: Parameternr.
H Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

REMOTE PASS. ERROR Aindern Sie die Kopfadresse des angesprochenen Moduls so, dass sie AUS EIN Stopp
Die Anfangs-E/A-Adresse des Moduls fiir das Remote-Passwort liegt | im Bereich von OH bis OFFOH liegt.
nicht im Bereich von OH bis OFFOH.
M Zusétzliche Informationen

34009 | o Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —
M Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

REMOTE PASS. ERROR Installieren Sie auf dem durch die Kopfadresse in der Remote- AUS EIN Stopp
Auf den durch die Anfangs-E/A-Adresse in der Remote-Passwortdatei | Passwortdatei angegebenen Steckplatz ein Schnittstellen- oder
angegebenen Steckplatz ist keines der folgenden Module montiert: | ETHERNET-Modul ab Version B.

— Schnittstellenmodul ab Version B
— ETHERNET-Modul ab Version B

3401 @ | M Zusitzliche Informationen

® Allgemeine Informationen: —
® Spezifische Informationen: —
I Diagnosezeitraum

Beim Einschalten/Beim Zuriicksetzen ©

Tab. 8-18: Fehlercodes 3000 bis 3401

O Eine dezentrales E/A-Station kann durch eine der folgenden Aktionen zuriickgesetzt werden:
® Betdtigen des RESET-Tasters am dezentralen E/A-Modul.
® RESET der CPU der Master-Station oder Wechsel der Betriebsart der CPU von STOP nach RUN. In diesem Fall wird eine
dezentrale E/A-Station zurlickgesetzt, wenn die folgenden Bedingungen zutreffen:
- Die dezentrale E/A-Station wurde noch nicht zuriickgesetzt, nachdem einige Parameter dieser Station gedndert
worden sind.
- Es st ein Fehler aufgetreten, der den Betrieb gestoppt hat.

@ Ab Funktionsversion D
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Fehlerdiagnose und -behebung

Loschen eines Fehlers in einer dezentralen E/A-Station

8.4

Loschen eines Fehlers in einer dezentralen E/A-Station

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie in einer dezentralen E/A-Station Fehler geléscht werden
kann. Es kdnnen nur geringfiigige Fehler geloscht werden. Bei einem solchen Fehler wird, wie auch
bei einer SPS-CPU, der Betrieb des dezentralen E/A-Moduls fortgesetzt.

Loschbare Fehler

Fehlercode Fehlermeldung Bedeutung Bemerkung
1300 FUSE BREAK OFF Die Sicherung eines Ausgangsmoduls ist
defekt.
® Der Zugriff auf ein Sondermodul ist bei | Der Fehler kann nur geléscht wer-
1401 SP. UNIT DOWN der Initialisierung nicht maglich. den, wenn in den SPS-Parametern
’ ® Die GroBe des Pufferspeichers des jer ZPS'CPU Ider Master—statlﬁn und
Sondermoduls ist fehlerhaft. er ézentra en E/A—Sta.tlon as
— - +Ausfihrungsmodus bei Fehler” fiir
® Wahrend der Ausfiihrung der END- den entsprechenden Fehler ,Fort-
Anweisung hat ein Sondermodul nicht | setzen” eingestellt ist.
reagiert. Wird ,Stopp” eingestellt, kann der
® Bei dem Sondermodul wurde ein Feh- | Fehler nicht gelscht werden, weil
1403 SP.UNIT DOWN ler festgestellt. erals mittelschwerer Fehler einge-
® Ein Modul ist wahrend des Betriebs stuft wird.
entfernt, teilweise entfernt oder mon-
tiert worden.
Die Versorgungsspannung eines redun-
1510 SINGLE PS. DOWN danten Netzteils auf einem redundanten | —
Baugruppentrager ist eingebrochen.
1520 SINGLE PS. ERROR Ein redundantes Netztellf aufielnem red- |
undanten Baugruppentrager ist defekt.
Der Fehler kann nur geldscht wer-
den, wenn in den SPS-Parametern
Die Konfiguration der E/A-Module weicht (cjler ZPS_C}:U lderllz\;lzs;fr—gtanﬁn und
von der beim Einschalten der Spannungs- er dezentralen i a‘|on a S” "
versorgung erfassten Konfiguration ab. #Ausfiihrungsmodus bei Fehler fiir
2000 UNIT VERFIY ERR. N X . X diesen Fehler ,Fortsetzen” einge-
Wahrend des Betriebes hat sich ein Modul | gia|it ist.
vom Bayg_ruppentréger geldst oder ist Wird ,Stopp” eingestellt, kann der
nicht mit ihm verbunden. Fehler nicht geléscht werden, weil
er als mittelschwerer Fehler einge-
stuft wird.

Tab. 8-19: Fehler mit diesen Codes kénnen geléscht werden

Vorgehensweise beim Loschen von Fehlern

Ausfiihrbar durch .
. . eferenz
Aktion Beschreibung Programmier- Ablauf- (Abschnitt)
Software programm
L . Manipulation der Master-Station und
Fehler in einer bestimmten . R )
. einer dezentralen E/A-Station, um einen
dezentralen E/A-Station s B [ J O 8.4.1
A Fehler in dieser dezentralen E/A-Station
I6schen .
zu loéschen
Fehler in allen dezentralen Manipulation der Master-Station, um
Lo Fehler in allen dezentralen E/A-Station [ ] ([ J 8.4.2
E/A-Station I6schen .
zu loéschen

Tab. 8-20: Fehler mit diesen Codes kdnnen geldscht werden

@: Aktion kann ausgefiihrt werden; O: Aktion kann nicht ausgefiihrt werden
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Loschen eines Fehlers in einer dezentralen E/A-Station Fehlerdiagnose und -behebung

8.4.1

Fehler in einer bestimmten dezentralen E/A-Station loschen

Um einen Fehler in einer bestimmten dezentralen E/A-Station zu |6schen, verwenden Sie bitte eine
Programmier-Software und halten die folgende Reihenfolge ein.

@® Aktionen in der dezentralen E/A-Station
(@ Beseitigen Sie die Ursache des Fehlers.

(@ Speichern Sie den Fehlercode, der geléscht werden soll, in das Sonderregister SD50 des dezen-
tralen E/A-Moduls.

(® Falls der Sondermerker SM50 des dezentralen E/A-Moduls auf ,1” gesetzt ist, setzen Sie ihn zuriick
(Zustand ,0"). Setzen Sie SM50 anschlieend auf ,1”.

Der Fehler ist im dezentralen E/A-Modul geldscht.

@ Aktionen in der Master-Station
@ Speichern Sie den Fehlercode, der geléscht werden soll, in das Sonderregister SD50 der SPS-CPU.

(5 Falls der Sondermerker SM50 der SPS-CPU ,1" gesetzt ist, setzen Sie ihn zurtick (Zustand ,0").
Setzen Sie SM50 anschlieBend auf ,1“.

Der Fehler ist in der SPS-CPU geldscht.

@® Hinweise zum Loschen von Fehlercodes
— Zustand nach Loschen des Fehlers

Nach dem Loschen eines Fehlers nehmen die Sonderregister und -merker oder LEDs, die mit
dem Fehler im Zusammenhang stehen, wieder den Zustand an, der vor dem Auftreten des
Fehlers geherrscht hat.

Tritt nach dem Ldschen eines Fehlers derselbe Fehler wieder auf, wird der Fehler wieder in
den Fehlerspeicher aufgenommen.
- Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundanten System

Nachdem der Fehler in der SPS-CPU des aktiven Systems gel6scht worden ist, muss er auch in
der SPS-CPU des Standby-Systems geldscht werden.

Dies kann mithilfe des

e Sonderregisters SD50 und des Sondermerkers SM50 der SPS-CPU des Standby-Systems
oder des

e Sonderregisters SD1649 und des Sondermerkers SM1649 der SPS-CPU des aktiven Systems

ausgefiihrt werden.

Weitere Informationen zum Ldschen von Fehlern finden Sie beispielsweise in der Programmier-
anleitung zu den CPU-Modulen des MELSEC System Q und in der Bedienungsanleitung der
redundanten CPU-Module.
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8.4.2

HINWEISE

Fehler in allen dezentralen E/A-Station loschen

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Master-Station manipuliert werden muss, um Fehler in
allen dezentralen E/A-Stationen zu lI6schen.

Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen kdnnen nur geldscht werden, wenn ein Master-Modul und
dezentrale E/A-Module ab der Seriennummer ,08112..." verwendet werden.

Bei Modulen bis zur Seriennummer ,08111..." gehen Sie bitte nach der im vorherigen Abschnitt 8.4.1
beschriebenen Reihenfolge vor.

Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen kdnnen nur geldscht werden, wenn die Datendurchlei-
tung bei der Master-Station nicht gestort ist (SB0047 muss den Zustand ,0” haben).

In einem gemultiplextem dezentralen E/A-Netzwerk (einschlieBlich dem in einem redundanten
System) kdnnen Fehler mit der hier beschriebenen Vorgehensweise nur durch die Station

geldscht werden, die als Master-Station arbeitet.

Loschen mithilfe der Programmier-Software

Die Fehler kdnnen durch die Programmier-Software oder dem Ablaufprogramm gel6scht werden.
Das Loschen durch Anweisungen im Ablaufprogramm wird weiter unten beschrieben.

Um einen Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen mithilfe der Programmier-Software zu 16schen,
halten Sie bitte die folgende Reihenfolge ein.

@® Aktion in der dezentralen E/A-Station

(@) Beseitigen Sie die Ursache des Fehlers.

@® Aktionen in der Master-Station

(@ Setzen Sie im Master-Modul den Link-Sondermerker SBOOOF auf den Zustand ,1“. Dadurch wer-
den alle geringfligigen Fehler, die durch dezentrale E/A-Stationen erkannt worden sind, geldscht.

(® Bei einem einfachen dezentralen E/A-Netzwerk prifen Sie bitte, ob im Master-Modul der
Link-Sondermerker SB0088 den Zustand ,,0” hat. Das zeigt an, dass alle Stationen normal arbeiten.

In einem gemultiplextem dezentralen E/A-Netzwerk (einschlieBlich dem in einem redundanten
System) priifen Sie bitte die Inhalte der Link-Sonderregister SW0088 bis SWO008B. In diesen
Registern missen die Bits fiir die entsprechenden dezentralen E/A-Stationen den Zustand ,0"
haben.

@ Setzen Sie im Master-Modul den Link-Sondermerker SBOOOF zuriick auf den Zustand ,0".
Die Fehler in den dezentralen E/A-Modulen sind gel6scht.

Die folgenden Schritte sind nur bei einer defekten Sicherung (Fehlercode 1300) oder bei Modulver-
gleichsfehlern (Fehlercode 2000) erforderlich.

(® Speichern Sie den Fehlercode, der geléscht werden soll, in das Sonderregister SD50 der SPS-CPU.

® Falls der Sondermerker SM50 der SPS-CPU ,1" gesetzt ist, setzen Sie ihn zurtick (Zustand ,0").
Setzen Sie SM50 anschlieend auf ,1”.

Der Fehler ist in der SPS-CPU gel6scht.
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@® Hinweise zum Loschen von Fehlercodes

Zustand des Link-Sondermerkers SBOOOF nach dem Loéschen
Nach dem Loschen von Fehlern muss SBOOOF wieder in den Zustand ,0” gebracht werden.

Wenn SBOOOF den Zustand ,1” hat, werden bei allen dezentralen E/A-Stationen keine gering-
fugigen Fehler erkannt.

Zustand nach Loschen des Fehlers

Nach dem Léschen eines Fehlers nehmen die Sonderregister und -merker oder LEDs, die mit
dem Fehler im Zusammenhang stehen, wieder den Zustand an, der vor dem Auftreten des
Fehlers geherrscht hat.

Tritt nach dem Loschen eines Fehlers derselbe Fehler wieder auf, wird der Fehler wieder in
den Fehlerspeicher aufgenommen.
Gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk in einem redundanten System

Nachdem der Fehler in der SPS-CPU des aktiven Systems geldscht worden ist, muss er auch in
der SPS-CPU des Standby-Systems geloscht werden.

Verwenden Sie dazu das Sonderregister SD1649 und den Sondermerker SM1649 der SPS-CPU
des aktiven Systems.

Weitere Informationen zum Léschen von Fehlern finden Sie beispielsweise in der Programmier-
anleitung zu den CPU-Modulen des MELSEC System Q und in der Bedienungsanleitung der
redundanten CPU-Module.
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Loschen der Fehler durch das Ablaufprogramm

@® Programmbeispiel fir ein einfaches dezentrales E/A-Netzwerk

WI00  SB20 B4 B4  SB49
— | Af #F !} P [sET sF ] @
[RsT Woo ]
$B88
M [RsT sBOF 1 @
[SET Moz ]
W02 SHeo
— | f [wov k1300 sps0 1 @
[seT sHs0 ]
SHEO ST
—F [ [Hov Koo sps0 ] @
[SET shso ]
[RsT Moz ]
$H60
W [RsT sws0 ]
El woz ]
SH61
W [RST w50

Abb. 8-19: Beispiel zum Léschen der Fehler aller dezentralen E/A-Stationen

Nummer | Beschreibung

(1] Geringfligige Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen I6schen.

(2] Nachdem sichergestellt ist, dass die Fehler geléscht wurden, wird SBOOOF wieder zurlickgesetzt.
3) Fehler ,Defekte Sicherung” 16schen

(4] Modulvergleichsfehler 16schen

Tab. 8-21: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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@® Programmbeispiel fir ein gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (Prozess-CPU-Module)

Die folgende Programmsequenz kann in der Multiplex-Remote-Master-Station und der Multi-
plex-Remote-Sub-Master-Station ausgefiihrt werden und muss in beiden Stationen vorhanden

sein.
MI00  SBZ0 SB47 SB48 SB4g
— | H ray [l H {SET BOF  } @
SWSS. 1 SWGS, 2 SWSS.3  SW8s. 4
—4F #H +H A {SET moz  } @
MI0Z 100
| || [RsT wioo ]
SBOF
— | [RsT SBOF 1 O
[RsT mo2 7
[sET wios  J
M104  SM6OD
— } | } [Mov K1300 $D50 10
[SET M50 J
SH6D SH61
£ I [Mov K00 sps0 ] @
[SET sHs0  j
[RST wiod  J
SHGO
1 [RsT M50 ]
[SET wios ]
SHT
W [RST sMs0 )

Abb. 8-20: Beispiel zum L6schen der Fehler aller dezentralen E/A-Stationen in einem gemultiplextem

Netzwerk (Prozess-CPUs)

Nummer

Beschreibung

Geringftigige Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen I6schen.

2]

Der Status der dezentralen E/A-Stationen, bei denen Fehler geldscht werden, wird gepriift. In diesem Beispiel
sind das die Stationen Nr. 1 bis Nr. 5.

e

Nachdem sichergestellt ist, dass die Fehler geldscht wurden, wird SBOOOF wieder zurlickgesetzt.

o

Fehler ,Defekte Sicherung” 16schen

e

Modulvergleichsfehler [6schen

Tab. 8-22: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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Loschen eines Fehlers in einer dezentralen E/A-Station

® Programmbeispiel fiir ein gemultiplextes dezentrales E/A-Netzwerk (redundantes System)

[SET SBOF 10

[SET woz ) @

[RsT Moo ]

[RST BF 1 ©

{RsT H102 i

[seT Mos ]

[RsT 50 ]

[RST H1e49 ]

[SET M102 b

[RsT S50 ]

[RsT sMiese

[Mov K1300 D50 10

[SET sws0

Mov k1300  spisde | @

W100 $B20 SB47 SB48 SB49
| V Iy 4 | LA
[ I AT Al
SW88. 1  SwWeg.2  SWes.3  SWeB. 4
Iy d LA 4
I AT AT AT
w0z H100
—
SBOF
— |
SH50 SH1649 SHG0
M
SHa1
i
w104 SMB0
— |
SH60 SHa1

[SET suiese

My K00  Sp50 ] @

[SET sHso ]

{Mov K2000 sD1649 (7]

[seT 1649 ]

[RsT Mos ]

Abb. 8-21: Beispiel zum Léschen der Fehler aller dezentralen E/A-Stationen in einem gemultiplextem

Netzwerk (redundantes System)

Nummer

Beschreibung

o

Geringfiigige Fehler in allen dezentralen E/A-Stationen I6schen.

Der Status der dezentralen E/A-Stationen, bei denen Fehler geléscht werden, wird gepriift. In diesem Beispiel
sind das die Stationen Nr. 1 bis Nr. 5.

Nachdem sichergestellt ist, dass die Fehler geléscht wurden, wird SBOOOF wieder zuriickgesetzt.

Fehler ,Defekte Sicherung” 16schen

In der SPS-CPU des aktiven Systems |6schen
In der SPS-CPU des Standby-Systems 16schen

00000 ©

Modulvergleichsfehler 16schen

In der SPS-CPU des aktiven Systems |6schen
In der SPS-CPU des Standby-Systems I6schen

Tab. 8-23: Beschreibung des oben abgebildeten Programms
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8.5

Austausch eines redundanten Netzteils

In diesem Anschnitt wird beschrieben, wie ein normal arbeitendes Netzteil ausgetauscht werden
kann. (Um das Netzteil tauschen zu konnen, darf der Fehler ,SINGLE PS.DOWN" mit dem Fehlercode
1510 nicht gemeldet werden.).

GEFAHR:

Schalten Sie vor dem Tausch des Netzteils oder dem Abklemmen der Verdrahtung des Netzteils
die Versorgungsspannung des Netzteils aus.

HINWEISE

Vorgehensweise beim Tausch eines redundanten Netzteils

@ Ermitteln Sie das Netzteil, das ausgetauscht werden soll.

@ Setzen Sie im Master-Modul den Link-Sondermerker SBOOOF auf 1.

(® Schalten Sie die Versorgungsspannung des zu tauschenden Netzteils aus.
@ Entfernen Sie die Verdrahtung des Netzteils.

(® Tauschen Sie das Netzteil.

Entfernen Sie das Netzteil vom Baugruppentrdger und installieren Sie dann ein neues Netzteil.
(Die Montage/Demontage eines Moduls und der Anschluss eines Netzteils ist in der Hard-
ware-Beschreibung zum MELSEC System Q (Art.-Nr. 141683) beschrieben.)

® SchlieBen Sie das Netzteil wieder an.
@ Schalten Sie die Versorgungsspannung des neuen Netzteils ein.

Prifen Sie nach dem Einschalten der Spannung, ob die POWER-LED des Netzteils griin leuchtet
und das System mit Spannung versorgt wird.

Setzen Sie im Master-Modul den Link-Sondermerker SBOOOF auf 0" zuriick.

Der Tausch eines Netzteils entsprechend der oben beschriebenen Vorgehensweise ist nur mog-
lich, wenn die Seriennummer des Master-Moduls und der dezentralen E/A-Module mindestens
mit den Ziffern ,08112" beginnt.

Die oben beschriebene Vorgehensweise kann nur ausgefiihrt werden, wenn die Datendurchlei-
tung bei der Master-Station nicht gestort ist (SB0O047 muss den Zustand ,0” haben).

In einem gemultiplextem dezentralen E/A-Netzwerk (einschlieB8lich dem in einem redundanten
System) kann der Link-Sondermerker SBOOOF nur in der Station gesetzt oder zuriickgesetzt wer-

den, die als Master-Station arbeitet.
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8.6 Hardware-Informationen

Das Dialogfenster ,H/W-Informationen” der Programmier-Software zeigt die Zustéande der LEDs der
Netzwerkmodule und die Einstellung der Schalter.

Zur Anzeige dieser Informationen rufen Sie erst den Systemmonitor auf (sieche Abschnitt 8.3.1), 6ffnen
anschlieBend das Dialogfenster ,Detaillierte Modulinformation” und betatigen dort das Schaltfeld
H/W-Information.

H/W-Informationen beim Master-Modul

HMW Information, E‘

Module Display format
Module Name  QJ71LP21-25 Product information DE0510000000000 - O (' HEX (" DEC

o P 11w/ LED Information Hw! S/ Information

Trem Value Tren Value Trem Walue Trem Walue

[Fumr 0001 $Tx10 o000 |flimETHo. 001
PC 0a00 200G 0001 ATxl o0oa GRENG. o0oa
[FENOTE 0001 5. M00G 0000 HODE 000 STHO. 007p_ €—— 0
DUAL o000 | [p.LINK 0001 Y moDE 0000
SWLE. o000 | |T.Pass 0001 T 000
/5. E. 0a00 CONFIG 0001
FRILE. 0000
CRC 0000 CRC 0000
OVER. 0000 OVER. 0000
4B . IF. 0a00 4B . IF. 0000

9 TOE o000 |[[ToE 0000
DaTA o000 |{[paTa 0000
mmER oooo ||[mmER 0000
LOOP 0000 LOOP 0000

//
Stap moritor Ciosz |

Abb. 8-22: Dialogfenster ,H/W-Information” beim Master-Modul

Nummer | Beschreibung

Bedeutung, wenn in der Spalte ,Wert” ,0001” eingetragen ist

PC SPS-Netzwerk

REMOTE Dezentrales E/A-Netzwerk

DUAL Multiplex-Ubertragung ist aktiviert

SW.E Fehlerhafte Schaltereinstellung

M/S. E Mehrfach vergebene Stationsnummer oder andere Master-Station im
selben Netzwerk

PRM. E Fehlerhafte Parameter

MNG Master-Station eingestellt oder Multiplex-Remote-Master-Station arbei-

tet als Master-Station

) LED-Information S.MNG Multiplex-Remote-Master-Station arbeitet als Master-Station

D. LINK Daten werden Ubertragen
T. PASS Datendurchleitung ist aktiv

CRC Prifsummen-Fehler bei den empfangenen Daten
OVER Fehler, weil sich die Verarbeitung empfangener Daten verzégert hat.
ABLIF. Fehler, weil standig das Zeichen ,1“ empfangen wird oder weil zuwenig
Daten empfangen wurden
TIME Uberwachungszeit fiir den Datenaustausch wurde iiberschritten
DATA 2 kByte oder mehr an Daten wurden empfangen
UNDER Die Sendedaten werden in unterschiedlichen Intervallen bearbeitet.
LOOP Schleifenfehler
(2] Anzeige fiir die Vorwirtsschleife
(3] Anzeige fir die Ruckwartsschleife

Tab. 8-24: Beschreibung des Dialogfensters H/W-Information
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Nummer | Beschreibung
STx10 Zehner-Stelle der Stationsnummer
(4] E;?Satglr/lr;%gler Schal- STx1 Einer-Stelle der Stationsnummer
MODE Einstellung der Betriebsartenschalters
NETNO. Netzwerknummer (Einstellbereich: 0 bis 239)
GRPNO. Gruppennummer (Einstellbereich: 0 bis 9)
STNO. Stationsnummer (Einstellbereich: 0 bis 64, 7DH: Master-Station)
Betriebsart
0: Online
MODE 7: Prifung der Sende- und Empfangsmaoglichkeit
8: Interner Verbindungstest
9: Hardware-Test
Kompatibilitat mit der Ubertragungsgeschwindigkeit von 25 MBit/s
BAUD 0: 10 MBit/s
©  |Ghastermodu w2 ML
,Ruckkehr als...”, Status der Parameter
b15 b9 b7 b0
o [ [of [ o [4]
1 (fest eingestellt)
Ruickkehrmodus
CONFIG 0: Ruckkehr der Master-Station als Kontrollstation

(Ubernimmt wieder die Aufgaben der Master-Station)
1: Riickkehr der Master-Station als Standby-Station
(Ubernimmt die Funktion der Sub-Master-Station)
Status der Parameter
0: Ohne Parameter fiir eine Sub-Master-Station
1: Mit Parameter fiir eine Master-Station/Sub-Master-Station

Tab. 8-24: Beschreibung des Dialogfensters H/W-Information

H/W-Informationen bei einem dezentralen E/A-Modul

Informationen zum dezentralen E/A-Modul kdnnen den folgenden Link-Sondermerkern und -regi-
stern entnommen werden.

Informationen zum dezentralen E/A-Modul Link-Sondermerker Link-Sonderregister
Einstellungen SB0040 bis SB0044 SW0040 bis SW0046

9 SB0058 bis SB0069 SW0054 bis SW0068
Betriebszustand SB0047 bis SB0049 SWO0047 bis SW004A

Tab. 8-25: Link-Sondermerker und -register mit Informationen zum dezentralen E/A-Modul

Eine ausfiihrliche Beschreibung der Link-Sondermerker und -register finden Sie im Anhang
(Abschnitte A.3.1 und A4.1).
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Zusatzliche/gednderte Funktionen bei Funktionsversion D Anhang
A Anhang
A1 Zusatzliche/geanderte Funktionen bei Funktionsversion D

Die folgende Tabelle zeigt die gednderten und neuen Funktionen bei einem MELSECNET/H-Netz-
werkmodul mit der Funktionsversions D.

q q Referenz
Funktion Beschreibung (Abschnitt)
Gemultiplextes dezentrales E/A-Netz- | Ermdglicht den Aufbau eines gemultiplexten dezentralen 711
werk in einem redundanten SYstem | E/A-Netzwerks mit dem redundanten System als Master-Station. ’
Redundante Spannungsversorgung | Ermdglicht den Aufbau eines Systems mit dezentralen E/A-Statio-
einer dezentralen E/A-Station nen, in denen zwei Netzteile installiert sind. 332
Online-Modultausch in dezentralen | E/A- oder Sondermodule in einer dezentralen E/A-Station kénnen -
E/A-Stationen wahrend des Betriebs der Station ausgetauscht werden.

. Durch ein Remote-Passwort wird der Zugriff Gber ein Ethernet-
Remote-Passwort fiir dezentrale ) ) fei
E/A-Stationen Modul oder ein Schnittstellenmodul auf eine dezentrale 7.2
E/A-Station verhindert.
Tab. A-1:  Zusdtzliche/gednderte Funktionen bei Funktionsversion D der Netzwerkmodule
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Anhang

Hinweise zum Wechsel von MELSECNET/10 nach MELSECNET/H

A.2

HINWEIS

Hinweise zum Wechsel von MELSECNET/10 nach
MELSECNET/H

Bitte beachten Sie bei einem Wechsel von einem MELSECNET/10-Netzwerk fir die AnU- oder
QnA-Serie zu einem MELSECNET/H-Netzwerk fiir das MELSEC System Q die folgenden Hinweise.

Netzwerkmodule kdnnen nicht gemischt werden

MELSECNET/10-Netzwerkmodule und MELSECNET/H-Netzwerkmodule kdnnen in einem System
nicht gemischt werden.

@ Dezentrale E/A-Module des MELSECNET/H kdnnen nicht an Master-Module des MELSECNET/10
angeschlossen werden.

@ Dezentrale E/A-Module des MELSECNET/10 kdnnen nicht an Master-Module des MELSECNET/H
angeschlossen werden.

Beim Austausch von dezentralen E/A-Modulen missenim gesamten Netzwerk MELSECNET/H-Module
verwendet werden.

Schaltereinstellungen

Die Schalter der MELSECNET/10-Netzwerkmodule zur Einstellung der Netzwerknummer und der
Ubertragungsbedingungen sind bei den MELSECNET/H-Netzwerkmodulen nicht vorhanden. Diese
Einstellungen werden bei MELSECNET/H in den Netzwerk-Parametern vorgenommen.

Korrektur der Netzwerk-Parameter fiir die Master-Station

Die Netzwerk-Parameter der Master-Station miissen angepasst werden, weil bei den MELSECNET/H-Netz-
werkmodulen die Netzwerknummer und die Ubertragungsbedingungen nicht per Schalter am Modul
eingestellt werden kdnnen (siehe oben).

Einstellung der Parameter fiir dezentrale E/A-Stationen

Bei MELSECNET/10 werden die E/A-Zuweisungen in den Netzwerk-Parametern des Master-Moduls
eingestellt und in den SPS-Parametern des dezentralen E/A-Moduls gespeichert.

Werden Sondermodule in der dezentralen E/A-Station geandert, missen die Schaltereinstellungen
in den SPS-Parametern der dezentralen E/A-Station angepasst werden. Weitere Hinweise hierzu ent-
hélt die Bedienungsanleitung des entsprechenden Sondermoduls.

Anpassung des Ablaufprogramms

Im Ablaufprogramm der SPS missen Verriegelungen, die Link-Sondermerker oder -register verwen-
den, nicht gedndert werden. Das Gleiche gilt fiir die Programmteile, in denen mit Data-Link-Anwei-
sungen auf Daten im dezentralen Netzwerk zugegriffen wird.

Beachten Sie aber bitte, dass die Data-Link-Anweisungen ZNFR und ZNTO zum Datenaustausch mit
dem Pufferspeicher eines in der dezentralen E/A-Station installierten Sondermoduls und die Data-
Link-Anweisungen ZNRD und ZNWR zum Lesen bzw. Schreiben von Wort-Operanden der dezentra-
len Station in einem dezentralen MELSECNET/H E/A-Netzwerk nicht verwendet werden konnen.

Andern Sie in einem MELSECNET/H-Netzwerk ZNFR/ZNTO-Anweisungen in REMFR/REMTO-Anwei-
sungen und ZNRD/ZNWR-Anweisungen in READ/WRITE-Anweisungen.

Die Link-Sondermerker und Link-Sonderregister sind bei MELSECNET/10 und MELSECNET/H
identisch.
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Entfernung zwischen den Stationen bei optischen Leitungen

Bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 25 MBit/s verringert sich im Vergleich zur Ubertragungs-
geschwindigkeit von 10 MBit/s die Entfernung, die durch eine optische Leitung zwischen den Statio-
nen iberbriickt werden kann.

Reicht die Entfernung nicht aus, kann entweder die Ubertragungsgeschwindigkeit auf 10 MBit/s ein-
gestellt oder eine andere Art von optischer Leitung verwendet werden.

Anderungen der Multiplex-Master-Funktion

Fir den Fall, dass eine vorher gestorte Multiplex-Remote-Master-Station wieder in das System ein-
gegliedert wird, hat sich das Verhalten gedandert:

@ MELSECNET/10
Solange die dezentralen E/A-Stationen durch die Multiplex-Remote-Sub-Master-Station gesteu-
ert werden, kann die Multiplex-Remote-Master-Station nach Behebung der Stérung nicht am
Datenaustausch teilnehmen.

® MELSECNET/H
Die Multiplex-Remote-Master-Station kann nach Behebung der Stérung als Master- oder
Sub-Master-Station am Datenaustausch teilnehmen. Die Auswahl erfolgt in den Netzwerk-Para-
metern.

Die Parallel-Master-Funktion wird von MELSECNET/H nicht unterstiitzt und kann daher nicht
verwendet werden.
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Link-Sondermerker

A3

Link-Sondermerker

Link-Sondermerker (Operandenkennzeichen: SB) werden durch verschiedene Faktoren, die beim
Datenaustausch auftreten, gesetzt oder zurlickgesetzt.

Durch Beobachtung oder Verwendung der Link-Sondermerker im Ablaufprogramm kénnen Stérun-
gen beim Datenaustausch erkannt werden.

Die Link-Sondermerker, die den Zustand des Netzwerks wiedergeben, werden auch durch die Netz-
werkdiagnose der Programmier-Software ausgewertet (siehe Abschnitte 8.1 und 8.3.1).

Einfluss der Montageposition der Netzwerkmodule auf die Adressen der Link-Sondermerker

Werden fiir die Aktualisierungsparameter der Netzwerkmodule die Voreinstellungen verwendet,
werden jedem MELSECNET/H-Netzwerkmodul 512 Link-Sondermerker SB in der SPS-CPU zugewie-
sen. Falls mehrere Netzwerkmodule installiert sind, werden diese Operanden in der SPS-CPU in einem
Abstand von 512 Adressen (OH bis 1FFH) gespeichert.

Montageposition
Operand
1. Modul 2. Modul 3. Modul 4. Modul
Link- . . . .
Sondermerker SB000O bis SBO1FF SB0200 bis SBO3FF SB0400 bis SBO5FF SB0600 bis SBO7FF

Tab. A-2: Zuordnung der Link-Sondermerker (SB), wenn mehrere Netzwerkmodule installiert sind.

Link-Sondermerker, die durch den Anwender gesetzt/zuriickgesetzt werden kdonnen und
Link-Sondermerker, die durch das System gesetzt/zuriickgesetzt werden

Durch den Anwender kann der Zustand der Link-Sondermerker SBOOOOH bis SBOO1FH verandert wer-
den. Das System beeinflusst den Zustand der Link-Sondermerker SB0O020H bis SBO1FFH. (Diese Anga-
ben beziehen sich auf die Operanden des 1. Moduls, siehe oben.)
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Link-Sondermerker

Anhang

A.3.1

HINWEISE

Ubersicht der Link-Sondermerker

Verdndern Sie durch ein Programm oder durch Testfunktionen der Programmier-Software nicht

den Zustand von Link-Sondermerkern, die durch das System gesetzt oder zurlickgesetzt werden
oder die in der folgenden Liste nicht aufgefiihrt sind.

Wenn dies nicht beachtet wird, kann es zu Fehlfunktionen der SPS kommen.

I Die Anwendung der Link-Sondermerker wird im Abschnitt 6.6 erlautert.

Diefolgende Liste zeigt die Link-Sondermerker fiir das 1. Netzwerkmodul. Bei den anderen Netzwerk-
modulen missen jeweils 512 Adressen addiert werden (siehe Tab. A-2).

,Optisch” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks als optischer Doppelring

~Koaxial” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks mit Koaxialkabel

Verfiigbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station ?li\z-glt‘::?(::
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Datenaustausch der Host-Station wieder starten
SBOO?(S oo Datenaustausch starten (Host) 0: Kein Start angefordert [ ) [ ) [ ) ()
1: Startangefordert (giiltig bei steigender Flanke @)
Datenaustausch der Host-Station stoppen
SBOO% o Datenaustausch stoppen (Host) 0: Kein Stopp angefordert o o o [
1: Stopp angefordert (giiltig bei steigender Flanke @)
IyKlischen Datenaustausch entsprechend der Inhalte der
$80002 ©® ) Link-Sonderregister SW0000 bis SW0004 starten
) Datenaustausch im System starten 0: Kein Start angefordert [ J [ J [ J [
1: Start angefordert (giiltig bei steigender Flanke @)
IyKlischen Datenaustausch entsprechend der Inhalte der
580003 ©@ | Datenaustausch im System Link-Sonderregister SW0000 his SW0004 stoppen ° ° ° °
3) stoppen 0: Kein Stopp angefordert
1: Stopp angefordert (giiltig bei steigender Flanke @)
Loscht die Wiederholungszéhler (SW00C8 und SW00C9)
SB&(;OS Wiederholungszahler [6schen 0: Kein Ldschen angefordert [ ] [ ] [ ] [ J
1: Loschen angefordert
Loscht die Kommunikationsfehlerzahler (SWO0BS bis
shler fii ikati SW00C7)
SB&S% Izt?stllt:}err:ur fomminiatonstete 0: Kein Loschen angefordert i i i o
1: Loschen angefordert
Loscht die gespeicherte Anzahl der Leitungsfehler in der Vor-
$B0007 | Zahler fiir Ubertragungsfehlerin | Wartsschleife (SW00CC). ° o ° o
™ der Vorwartsschleife Idschen 0: Kein Loschen angefordert
1: Ldschen angefordert
Loscht die gespeicherte Anzahl der Leitungsfehler in der
$B0008 | Zahler fiir Ubertragungsfehlerin | Riickwartsschleife (SW0OCD). ° o ° o
8) der Riickwartsschleife dschen 0: Kein Ldschen angefordert
1. Loschen angefordert
Loscht die gespeicherte Anzahl der Schleifenumschaltungen
® i - | (SWOOCE)
SB0?90)9 Qgrzlalzlsfheerns clefenumsalin 0: Kein Ldschen angefordert g © i ©
1. Loschen angefordert
Loscht die Anzahl der Fehler bei der transienten Ubertragung
. (SWOOEE) und setzt den Zeiger fiir den Fehlerspeicher der
SBOOOA Fehler't'ier transienten Ubertra- | rangienten Ubertragung (SWOOEF) zuriick. PY PY PY PY
(10 gung ldschen 0: Kein Ldschen angefordert
1. Loschen angefordert
Tab. A-3: Link-Sondermerker
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Link-Sondermerker

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch

Koaxial | Optisch | Koaxial

SB000B
()

Einstellung zum Speicherbereich
fiir FehAI.er der transienten Ubertra-
gung (Uberschreiben/Halten)

Einstellung fiir den Speicherbereich fiir Fehlercodes der tran-
sienten Ubertragung (SWOOFO bis SWOOFF)

0: Uberschreiben
1. Halten

SB00OF
(15)

Geringfiigige Fehler [oschen

Ldscht alle geringfiigigen Fehler, die durch dezentrale
E/A-Stationen erkannt worden sind.

Der Loschvorgang wird bei allen dezentralen E/A-Stationen
ausgefiihrt.

Wahrend SBOOOF den Zustand ,1” hat, werden bei allen
dezentralen E/A-Stationen keine geringfiigigen Fehler
erkannt.

In einem gemultiplexten dezentralen E/A-Netzwerk (ein-
schlieBlich dem in einem redundanten System) konnen Feh-
ler nur durch die Station geldscht werden, die die Funktion
der Master-Station hat.

0: Kein Loschen angefordert

1: Ldschen angefordert

SB0011
(17)

Datenverbindung umschalten

Schaltet die Betriebsart der Datenverbindung um:

0: Nicht umschalten

1: Umschalten

Wenn SB0011 den Zustand , 1" hat, wird vom Online-Modus

(normaler Datenaustausch) in den Online-Modus zur Fehler-
diagnose umgeschaltet oder umgekehrt.

won LT L -

Fehler-
‘ Fehlerdiagnose | Normalbetrieb ‘ diagnose
O e "

SB0014
(20)

Sub-Master-Station umschalten

Schaltet zwangsweise die Sub-Master-Station, die die Aufga-
ben der Master-Station iibernommen hat, wieder in den Sta-
tus der Sub-Master-Station. (Die Umschaltung kann nicht in
einem redundanten System vorgenommen werden.)

0: Nicht umschalten

1: Umschalten

SB0018
(24)

Uberwachungszeit fiir die Syste-
mumschaltung ist giiltig

Zeigtan, ob im Falle eines Fehlers die Uberwachungszeit fiir

die Systemumschaltung (SW0018) giiltig oder ungiiltig ist.

0: Nicht giiltig

1. Gilltig (Giiltig zu dem Zeitpunkt, bei dem das System
eingeschaltet wird)

$B0020
(32)

Modul-Zustand

Zeigt den Betriebszustand des Netzwerkmoduls
0: Normaler Betrieb
1: Fehler

$B0040
(64)

Netzwerktyp (Host)

Zeigt an, welcher Netzwerktyp beim Netzwerkmodul der
Host-Station durch die Parameter eingestellt ist:

0: SPS-Netzwerk
1: Dezentrales E/A-Netzwerk

$B0041
(65)

Host-Station unterstiitzt die red-
undante Funktion

Zeigt an, ob die Host-Station die redundante Funktion unter-
stiitzt

0: Redundante Funktion wird nicht unterstiitzt
1: Redundante Funktion wird unterstiitzt

$B0042
(66)

Host-Station wird mit Spannung
versorgt

Zeigt den Status der Spannungsversorgung der Host-Station.
0: Host-Station wird nicht mit Spannung versorgt

(Die LED ,EXT.PW” leuchtet nicht.)
1: Host-Station wird mit Spannung versorgt

(Die LED ,EXT.PW” leuchtet.)

SB0043
(67)

Online-Schalter (Host)

Zeigt die Betriebsart an, die durch den Schalter am Netzwerk-

modul der Host-Station eingestellt ist.

0: Online-Modus (Schalter in Stellung 0 oder 4, der durch
Parameter eingestellte Modus ist giiltig)

1: Nichtim Online-Modus (Schalter in anderen Stellungen
als 0 oder 4)

Tab. A-3:

Link-Sondermerker
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Link-Sondermerker Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Zeigt an, welcher Stationstyp durch die Parameter des Netz-
werkmoduls im Host eingestellt ist.
5322?4 Stationseinstellung (Host) 0: Dezentrale E/A-Station oder Multiplex-Remote-Sub- [ ] [ ] ([ ] (]
Master-Station
1: Master-Station oder Multiplex-Remote-Master-Station
Zeigt an, ob die Einstellungen (Schalter und Parameter) des
i Netzwerkmoduls in der Host-Station korrekt sind.
$B0045 FehIerhaﬁe Einstellung der . ° ° ° °
(69) Host-Station 0: Normal
1: Fehlerhafte Einstellung
Zeigt das Ergebnis der Zuweisung bei der Datenkommunika-
SB0046 | Ergebnis der Zuweisung beider | tion des Netzwerkmoduls in der Host-Station ° ° ° °
(70) Datenkommunikation (Host) 0: Normaler Datenaustausch
1. Fehlerdiagnose
Zeigt den Zustand der Datendurchleitung bei der Host-Sta-
tion (transiente Ubertragung freigegeben)
SB0047 | Zustand der Datendurchleitung | 0:  Normaler Betrieb
[ J [ J [ J [
(71) (Host) 1. Fehler
Bei einem Fehler wird die Ursache in den Link-Sonderregi-
stern SW0047 und SW0048 gespeichert.
Zeigt den Zustand der Host-Station
0: Dezentrale E/A-Station
$B0043 @ 1 Der Stationstyp wird durch SB0044 angegeben:
7) Zustand der Master-Station (Host) SB0044 = 0:Dezentrale E/A-Station oder Multiplex- ° ° ° L
Remote-Sub-Master-Station
$B0044 = 1:Master-Station oder Multiplex-Remote-
Master-Station
Zeigt den Zustand der Datenverbindung bei der Host-Station
0: Normaler Betrieb
SB0049 | Zustand der Datenverbindung
73) (Host) 1: Fehler ® ® ® ®
Bei einem Fehler wird die Ursache im Link-Sonderregister
SW0049 gespeichert.
Zeigt an, ob in der SPS-CPU der Host-Station ein geringfiigi-
SB004A® | Geringfiigiger Fehler in der ger Fehler aufgetreten ist. ° ° o o
(74) SPS-CPU der Host-Station 0: Normaler Betrieb
1. Geringfiigiger Fehler ist aufgetreten
Zeigt an, ob in der SPS-CPU der Host-Station ein schwerwie-
$B0048® | Schwerwiegender Fehlerinder | gender Fehler aufgetreten ist. ° ° o o
(75) SPS-CPU der Host-Station 0: Normaler Betrieh
1. Schwerwiegender Fehler ist aufgetreten
» Zeigt an, ob die Anforderung zum Start der zyklischen Uber-
SB004C® Eesm'dg”"glj?r ﬁnfo[rj(:)erung des | tragung bestatigt wurde. o . . o
(76) “:aor:ts) erzylischen Ubertragung | 5. vicht bestitigt (SB0000 it ,0)
1. Besttigt (SB0000 ist ,1")
Zeigt an, ob die zyklische Ubertragung gestartet wurde.
$B004D® | Zyklische Ubertragung wurde 0: Zyklische Ubertragung wurde nicht gestartet ° ° ° °
(77) gestartet (Host) (SB000O ist ,0”)
1: Zyklische Ubertragung wurde gestartet (SB0000 ist , 1)
. Ieigt an, ob die Anforderung zum Stopp der zyklischen Uber-
SBO04E @ Bestatlg(;jung dkelr A}r]\forqErung des | tragung bestitigt wurde.
78) ;L"n"g"zH:S’t)zy ischen Ubertra- 1 o, " Nicht bestatigt (580001 ist 0% i i i o
1: Bestatigt (SBO00T ist 1)
Zeigt an, ob die zyklische Ubertragung gestoppt wurde.
SB004F @ | Zyklische Ubertragung wurde 0: Zyklische Ubertragung wurde nicht gestoppt ° ° ° °
(79) gestoppt (Host) (SB00OT ist ,0”)
1: Iyklische Ubertragung wurde gestoppt (SB0001 ist , 1)
Tab. A-3: Link-Sondermerker
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Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
» Zeigt an, ob die Anforderung zum Start der zyklischen Uber-
$80050@ Eestat:jgungliilgr ﬁnfo[rj(:)erung des tragung bestatigt wurde. . . . .
(80) | >trtsderzyklischen Ubertragung | o - yient pesttigt (5B0002 st ,0°)
(gesamtes System)
1: Bestdtigt (SB0002 ist , 1)
Zeigt an, ob die zyklische Ubertragung gestartet wurde.
$B0051® | Zyklische Ubertragung wurde 0: Zyklische Ubertragung wurde nicht gestartet ° ° ° °
(81) gestartet (gesamtes System) (SB0002 ist ,0)
1: Zyklische Ubertragung wurde gestartet (SB0002 ist ,1")
. Zeigt an, ob die Anforderung zum Stopp der zyklischen Uber-
$80052@ Bestatlg(]jung dkeir Air]]forqte)rung des tragung bestitigt wurde.
82) ghonpgng;; zte':gy;“eum)e”’a‘ 0: Nicht bestitigt (SB0003 ist ,0") i i i i
1. Bestatigt (SB0003 ist 1)
Zeigt an, ob die zyklische Ubertragung gestoppt wurde.
$B0053®@ | Zyklische Ubertragung wurde 0: Zyklische Ubertragung wurde nicht gestoppt ° ° P °
(83) gestoppt (gesamtes System) (SB0003 ist ,0”)
1: ZyKlische Ubertragung wurde gestoppt (SB0003 ist , 1)
Zeigt an, ob Parameter empfangen wurden.
5322)54 Empfangsstatus der Parameter 0: Empfang der Parameter ist abgeschlossen [ ] [ ] [ ] [ ]
1. Parameter wurden nicht empfangen
e fehlerfaft Zeigt an, ob fehlerhafte Parameter empfangen wurden.
5332)55 E;v;gn;:ne erhafte Parameter 0: Parameter sind fehlerfrei [ J [ J [ J [ J
’ 1: Parameter sind fehlerhaft
Zeigt den Zustand der transienten Kommunikation an.
SBO(?356?® Status der Kommunikation 0: Trans?ente Kommun?kat?on durch d?e Master-Station ° ° ° °
1: Transiente Kommunikation durch die Sub-Master-
Station
Zeigt den Typ der Parameter an.
532(7))57 Typ der Parameter 0: Parameter fiir MELSECNET/10 [ J [ J [ J [ J
1: Parameter fiir MELSECNET/H
Zeigt an, wie bei einem Ausfall der (Multiplex)-Master-Sta-
9 I p!
tion die zyklische Ubertragung ausgefiihrt werden soll.
580058 Vorgesehene Betriebart bei einem | 0: Die zyklische Ubertragung wird bei einem Ausfall der
(88) Fehler der (Multiplex)-Master- Multiplex-Master-Station von der Multiplex-Sub-Master- [ J [ J [ J [ J
Station Station ausgefiihrt.
1: Beieinem Ausfall der Multiplex-Master-Station wird
keine zyklische Ubertragung ausgefiihrt.
. L Zeigt an, ob Parametereinstellungen fiir die langsame zykli-
$B0059 Einstellungen fiir die langsame | s {jbertragung vorhanden sind.
zyklische Ubertragung sind vor- T [ J [ J [ ] [ ]
(89) handen 0: Keine Einstellungen vorhanden
1: Einstellungen sind vorhanden
Zeigt den Status der Einstellung zur Asynchronitat mit der
g 9 !
END-Anweisung fiir das dezentrale E/A-Netzwerk an.
SB005B | Einstellungen zur Asynchronitat | 0: Einstellungen zur Asynchronitdt mit der END-Anweisung ° ° o o
91) mit der END-Anweisung sind gesperrt
1. Einstellungen zur Asynchronitdt mit der END-Anweisung
sind freigegeben
Zeigt an, ob eine Station reserviert ist (Giiltig, wenn SB0049
den Zustand ,0” hat.)
0: Esexistiert keine reservierte Station.
1: Mindestens eine Station ist reserviert.
SB00G4 ] o Die Link-Sonderregister SW0064 bis SW0067 enthalten die
(100) | Reservierte Station existiert Informationen, welche Station als Reservestation vorgesehen | @ o ° o
ist.
Abhéangig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0064 bis
SW0067 und der Aktualisierung von SB0064 ein Programm-
zyklus vergehen.
Tab. A-3:  Link-Sondermerker
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Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial

Optisch | Koaxial

SB0068
(104)

Kommunikationsmodus

Zeigt an, ob in den Netzwerk-Parametern (erganzende Ein-
stellungen) der Abtastzyklus auf eine konstante Zeit einge-
stellt ist. (Gilltig, wenn SB0049 den Zustand ,0” hat.)

0: Kein konstanter Zyklus
1: Konstanter Zyklus

SB0069
(105)

Multiplex-Ubertragung aktiviert

Zeigt an, ob in den Netzwerk-Parametern (erganzende Ein-

stellungen) die Multiplex-Ubertragung aktiviert ist. (Giiltig,

wenn SB0049 den Zustand ,0” hat.)

0: Multiplex-Ubertragung ist deaktiviert (Normale
Ubertragung)

1: Multiplex-Ubertragung ist aktiviert

SB006A ®
(106)

Multiplex-Ubertragung wird aus-
gefiihrt

Zeigt an, ob die Multiplex-Ubertragung aktiviert ist.
0: Normale Ubertragung
1: Multiplex-Ubertragung

Bei einer Multiplex-Ubertragung kann in den Link-Sonderre-
gistern SW00BO bis SW00B3 (Vorwartsschleife) und SW00B4
bis SWO0B7 (Riickwartsschleife) ermittelt werden, welche
Station an der Ubertragung beteiligt ist.

$B006B @
(107)

Gemultiplextes Netzwerk

Zeigt an, ob es sich um ein gemultiplextes Netzwerk handelt.
0: Kein gemultiplextes Netzwerk
1: Gemultiplextes Netzwerk

$B0070 @
(112)

Zustand der Datendurchleitung
der einzelnen Stationen

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der einzelnen Sta-
tionen (jedoch nicht fiir reservierte Stationen und Stationen,
denen eine zu hohe Stationsnummer zugewiesen wurde)

0: Normaler Betrieb aller Stationen

1 Fehler bei mindestens einer Station

Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist, kann in den
Link-Sonderregistern SW0070 bis SW0073 die gestorte Sta-
tion ermittelt werden.

Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0070 bis
SW0073 und der Aktualisierung von SB0070 ein Programm-
zyklus vergehen.

$B0071®
113)

Zustand der Datendurchleitung
der Master-Station

Zeigt den Zustand der Datendurchleitung der Master-Station
(auch wéhrend eines Online-Schleifentest)

0: Normale Datendurchleitung der Master-Station
1. Fehler bei der Datendurchleitung der Master-Station

$B0072®
(114)

Zustand der transienten Ubertra-
gung der Sub-Master-Station

Zeigt den Zustand der transienten Ubertragung bei der
Sub-Master-Station

0: Normal
1. Fehler

$B0074 @
(116)

Zustand der zyklischen Dateniiber-
tragung der einzelnen Stationen

Zeigt den Zustand der zyklischen Dateniibertragung der ein-
zelnen Stationen (jedoch nicht fiir reservierte Stationen und
Stationen, denen eine zu hohe Stationsnummer zugewiesen
wurde)
0: Alle Stationen fiihren die zyklische Dateniibertragung aus
1: Mindestens eine Station fiihrt keine zyklische
Dateniibertragung aus
Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist, kann in den
Link-Sonderregistern SW0074 bis SW0077 die gestorte Sta-
tion ermittelt werden.
Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0074 bis
SW0077 und der Aktualisierung von SB0074 ein Programm-
zyklus vergehen.

$B0075 @
(117)

Zustand der zyklischen Ubertra-
gung der Master-Station

Zeigt den Zustand der zyklischen Ubertragung bei der
Master-Station (auch wahrend eines Online-Schleifentest)

0: Normal
1. Fehler

Tab. A-3:

Link-Sondermerker
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Verfiigbarkeit

Dezentrale

Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station

Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial

Zeigt den Zustand der zyklischen Ubertragung bei der Sub-
$B0076 @ | Zustand der zyklischen Ubertra- | Master-Station (auch wahrend eines Online-Schleifentest)

(M) gung der Sub-Master-Station 0: Normal
1. Fehler

Zeigt an, welche Station die zyklischen Ubertragung ausfiihrt

0: Zyklische Ubertragung wird von der Master-Station
ausgefiihrt [ J [ J [ J [ J

1: Iyklische Ubertragung wird von der Sub-Master-Station
ausgefiihrt

$B0077® | Angabe der Station, die die zykli-
(119) sche Ubertragung ausgefiihrt

Zeigt den Zustand der Parameter-Kommunikation der einzel-
nen Stationen (jedoch nicht fiir reservierte Stationen und Sta-
tionen, denen eine zu hohe Stationsnummer zugewiesen
wurde)
0: Eswird kommuniziert, aber es wird keine
Parameter-Kommunikation ausgefiihrt

SB0078® | Parameter-Kommunikation wird | 1:  Parameter-Kommunikation wird ausgefiihrt

(120) ausgefiihrt Welche Station Parameter-Kommunikation ausgefiihrt, wird
durch den Inhalt der Link-Sonderregister SW0078 bis
SW007B angezeigt.
Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0078 bis
SW007B und der Aktualisierung von SB0078 ein Programm-
zyklus vergehen.

Zeigt den Zustand der Parameter der einzelnen Stationen
(jedoch nicht fiir reservierte Stationen und Stationen, denen
eine zu hohe Stationsnummer zugewiesen wurde)
0: Beikeiner Station wurden fehlerhafte Parameter erkannt
1: Fehlerhafte Parameter in einer Station
$B007C® | Fehlerhafte Parameter in einer Bei welcher Station fehlerhafte Parameter erkannt wurden, Py Py o o
(124) Stati : ) ) )

tation wird durch den Inhalt der Link-Sonderregister SW007C bis
SWO007F angezeigt.
Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW007C bis
SWOO7F und der Aktualisierung von SB007C ein Programm-
zyklus vergehen.

Zeigt den Zustand der einzelnen dezentralen E/A-Stationen
im Netzwerk (einschlieBlich der Host-Station)

0: Alle Stationen arbeiten normal

1: In mindestens einer dezentralen E/A-Station ist ein
Fehler aufgetreten.

580080 © Statys der dezentralen E/A- Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist, kann in den PY PY PY PY
(128) Stationen (1) Link-Sonderregistern SW0080 bis SW0083 die gestorte Sta-
tion ermittelt werden.

Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0080 bis
SW0083 und der Aktualisierung von SB0080 ein Programm-
zyklus vergehen.

Zeigt die Betriebsart der SPS-CPU der Master-Station.

0: Betriebsart RUN oder STEP-RUN [ J [ J [ J [ J
1: Betriebsart STOP oder PAUSE

Zeigt die Betriebsart der SPS-CPU der Sub-Master-Station.
0: Betriebsart RUN oder STEP-RUN [ ] [ ] [ ] [ ]
1. Betriebsart STOP oder PAUSE

SB0085® | Betriebsart der SPS-CPU der
(133) Master-Station

SB0086 @ | Betriebsart der SPS-CPU der
(134) Sub-Master-Station

Tab. A-3: Link-Sondermerker
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Link-Sondermerker

Anhang

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial

Optisch | Koaxial

$B0088 @@
(136)

Status der dezentralen E/A-
Stationen (2)

Zeigt den Zustand der einzelnen dezentralen E/A-Stationen

im Netzwerk (einschlieBlich der Host-Station)

0: Alle Stationen arbeiten normal

1: In mindestens einer dezentralen E/A-Station ist ein
geringfiigiger Fehler aufgetreten.

Falls bei einer Station ein geringfiigiger Fehler aufgetreten

ist, kann in den Link-Sonderregistern SW0088 bis SW008B

die gestdrte Station ermittelt werden.

Abhdngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der

Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0088 bis

SW008B und der Aktualisierung von SB0088 ein Programm-

zyklus vergehen.

$B008C @
(140)

Status der externen Spannungs-
versorgung

Zeigt den Zustand der externen Spannungsversorgung der
einzelnen Stationen im Netzwerk (einschlieBlich der
Host-Station)

0: Alle Stationen sind ohne externe Spannungsversorgung.

1: Mindestens eine Station wird von extern mit Spannung
versorgt.
Welche Station mit Spannung versorgt wird, wird in den
Link-Sonderregistern SW008C bis SWOOSF angezeigt.
Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW008C bis
SWOO8F und der Aktualisierung von SB008C ein Programm-
zyklus vergehen.

SB0090
(144)

Status der Schleife der
Host-Station

Zeigt den Zustand der Schleife der Host-Station
0: Normal
1: Fehler

Bei einem Fehler werden weitere Informationen im Link-Son-
derregister SW0090 angezeigt.

$B0091®
(145)

Status der Vorwartsschleife

Zeigt den Zustand der Stationen an, die an der Vorwarts-
schleife angeschlossen sind

0: Alle Stationen arbeiten normal.

1: Inmindestens einer Station ist ein Fehler aufgetreten.
Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist, kann aus
dem Inhalt der Link-Sonderregister SW0091 bis SW0094 die
gestorte Station ermittelt werden.

Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0091 bis
SW0094 und der Aktualisierung von SB0091 ein Programm-
zyklus vergehen.

$B0092 ®
(146)

Status der Vorwartsschleife der
Master-Station

Zeigt den Zustand der Vorwartsschleife der Master-Station
0: Normal
1. Fehler

$B0095 @
(149)

Status der Riickwartsschleife

Zeigt den Zustand der Stationen an, die an der Riickwarts-
schleife angeschlossen sind

0: Alle Stationen arbeiten normal.

1: In mindestens einer Station ist ein Fehler aufgetreten.
Falls bei einer Station ein Fehler aufgetreten ist, kann aus
dem Inhalt der Link-Sonderregister SW0095 bis SW0098 die
gestorte Station ermittelt werden.

Abhdngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der
Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW0095 bis
SW0098 und der Aktualisierung von SB0095 ein Programm-
zyklus vergehen.

$B0096 @
(150)

Status der Riickwartsschleife der
Master-Station

Zeigt den Zustand der Riickwartsschleife der Master-Station
0: Normal
1. Fehler

Tab. A-3:

Link-Sondermerker
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Link-Sondermerker

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch

Koaxial | Optisch | Koaxial

$B0099 @
(153)

Loopback in der Vorwartsschleife

Zeigt an, ob in der Vorwartsschleife ein Loopback ausgefiihrt

wird.

0: Eswird kein Loopback ausgefiihrt

1: Ein Loopback wird ausgefiihrt. (Welche Stationen einen
Loopback ausfiihren, wird durch den Inhalt des Link-
Sonderregisters SW0099 angezeigt.)

$B009A @
(154)

Loopback in der Riickwartsschleife

Zeigt an, ob in der Riickwartsschleife ein Loopback ausge-

fiihrt wird.

0: Eswird kein Loopback ausgefiihrt

1. Ein Loopback wird ausgefiihrt. (Welche Stationen einen
Loopback ausfiihren, wird durch den Inhalt des Link-
Sonderregisters SWO09A angezeigt.)

SB009C®
(156)

Unterschiedliche Sendepfade

Zeigt den Status der Sendepfade an, die von anderen Statio-

nen fiir Ubertragungen verwendet werden.

0: Alle Pfade stimmen iberein

1: Es existiert mindestens eine Station mit unter-
schiedlichen Sendepfaden.

Der Inhalt der Link-Sonderregister SW009C bis SWO09F gibt

an, bei welcher Station eine fehlerhafte Leitungsverbindung

erkannt wurde.

Abhéngig vom zeitlichen Ablauf bei der Aktualisierung der

Link-Daten kann zwischen der Anzeige in SW009C bis

SWO09F und der Aktualisierung von SB009C ein Programm-

zyklus vergehen.

0®

SBO0AS
(168)

Online-Test ist angefordert

Zeigt an, ob ein Online-Test angefordert ist.
0: Esist kein Online-Test angefordert.
1: Ein Online-Test ist angefordert.

SBO0A9
(169)

Online-Test ist beendet

Zeigt an, ob ein Online-Test abgeschlossen ist.

0: Online-Test st nicht beendet.

1. Online-Test ist beendet.

Wird ,Beendet” angezeigt, enthalten die Link-Sonderregister
SWO0A8 (Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station (Anfor-
dernde Station)) und SWOOA9 ((Ergebnis des Online-Test
(Anfordernde Station)) weitere Informationen zum
Online-Test.

SBOOAA
(170)

Es wird auf einen Online-Test
reagiert.

Zeigt an, ob auf einen Online-Test reagiert wird.
0: Keine Reaktion
1: Auf einen Online-Test wird reagiert.

SBOOAB
(17

Reaktion auf einen Online-Test ist
beendet

Zeigt an, ob die Reaktion auf einen Online-Test beendet ist.
0: Reaktion auf einen Online-Test ist nicht beendet.
1. Reaktion auf einen Online-Test ist beendet.

Wird ,Beendet” angezeigt, enthalten die Link-Sonderregister
SWO0AA (Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station (Gepriifte
Station)) und SWOOAB ((Ergebnis des Online-Test (Gepriifte
Station)) weitere Informationen zum Online-Test.

SBOOAC
(172)

Offline-Test ist angefordert

Zeigt an, ob ein Offline-Test angefordert ist.
0: Esist kein Offline-Test angefordert.
1. Ein Offline-Test ist angefordert.

SBOOAD
(173)

Offline-Test ist beendet

Zeigt an, ob ein Offline-Test abgeschlossen ist.

0: Offline-Testist nicht beendet.

1. Offline-Test ist beendet.

Wird ,Beendet” angezeigt, enthalten die Link-Sonderregister
SWOOAC (Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station (Anfor-
dernde Station)) und SWOOAD ((Ergebnis des Offline-Test
(Anfordernde Station)) weitere Informationen zum Test.

SBOOAE
(174)

Es wird auf einen Offline-Test
reagiert.

Zeigt an, ob auf einen Offline-Test reagiert wird.
0: Keine Reaktion
1. Auf einen Offline-Test wird reagiert.

Tab. A-3:

Link-Sondermerker
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Link-Sondermerker Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Zeigt an, ob die Reaktion auf einen Offline-Test beendet ist.
0: Reaktion auf einen Offline-Test ist nicht beendet.
SBOOAF | Reaktion auf einen Offline-Test ist 1: Reaktion auf einen Offline-Test ist beendet. o o o o
(175) beendet Wird ,Beendet” angezeigt, enthalten die Link-Sonderregister
SWOOAE (Ausgefiihrter Test/Fehlerhafte Station (Gepriifte
Station)) und SWOOAF ((Ergebnis des Offline-Test (Gepriifte
Station)) weitere Informationen zum Offline-Test.
Zeigt an, ob bei der transienten Ubertragung ein Fehler auf-
SBOOEE | Fehler bei der transienten Uber- | getretenist.
(238) tragung 0: Kein Fehler i i i o
1. Fehler
Zeigt an, ob die Anforderung zur Umschaltung der
$B01C4® Anforderung zur Umschaltung der | 5p_Master-Station akzeptiert wurde.
Sub-Master-Station wurde _ ) ) [ J [ J O O
(452) akzeptiert 0: Anforderung wurde nicht akzeptiert
1. Anforderung wurde akzeptiert
Zeigt an, ob die Umschaltung vom Status der Master-Station
$B01C5@ | Umschaltung der Sub-Master- zum Status der Sub-Master-Station beendet ist. ° ° o o
(453) Station ist abgeschlossen 0:  Umschaltung nicht beendet
1: Umschaltung ist abgeschlossen
) Zeigt an, ob die in den Link-Sonderregistern SW01(8 bis
sgo1cs® | DieAnzahlen dergesendeten/ | syio1cF gespeicherten Anzahlen der Operanden giiltig sind.
empfangenen Operanden sind ' L [ J [ J O O
(456) qillig 0: Werte sind nicht giiltig
' 1: Werte sind gilltig
Tab. A-3:  Link-Sondermerker

® wird von der Programmier-Software fiir den Netzwerktest verwendet.

@ 5B0000 bis SB0003 sind nur gultig, wenn jeweils nur einer dieser Operanden gesetzt ist.

SB0000

SB0001

\

SB0001 ist gliltig

SB0000 ist gltig

@: Link-Sondermerker ist verfiigbar; O: Link-Sondermerker steht nicht zur Verfiigung

® Nur gliltig, wenn SB0047 den Zustand ,0” hat. Nimmt SB0047 den Zustand ,1” an (Fehler), wird der letzte Zustand
gespeichert.

@ Bei einem geringfuigigen Fehler wird der Betrieb der SPS-CPU fortgesetzt.

® Beieinem schwerwiegenden Fehler wird der Betrieb der SPS-CPU gestoppt.

® steht nur in der Sub-Master-Station zur Verfligung.
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Link-Sonderregister

A4

Link-Sonderregister

In Link-Sonderregister (Operandenkennzeichen: SW) werden Informationen zum Datenaustausch als
nummerische Werte gespeichert.

Durch Auswerten oder Verarbeiten der Link-Sonderregister im Ablaufprogramm kénnen gestorte
Stationen und Fehlerursachen ermittelt werden.

Die Link-Sonderregister, Informationen tiber den Zustand des Netzwerks wiedergeben, werden auch
durch die Netzwerkdiagnose der Programmier-Software ausgewertet (siehe Abschnitte 8.1 und 8.3.1).

Einfluss der Montageposition der Netzwerkmodule auf die Adressen der Link-Sonderregister

Werden fiir die Aktualisierungsparameter der Netzwerkmodule die Voreinstellungen verwendet,
werden jedem MELSECNET/H-Netzwerkmodul 512 Link-Sonderregister SW in der SPS-CPU zugewie-
sen. Falls mehrere Netzwerkmodule installiert sind, werden diese Operanden in der SPS-CPU in einem
Abstand von 512 Adressen (OH bis 1FFH) gespeichert.

Montageposition
Operand
1. Modul 2. Modul 3. Modul 4. Modul
Link- . . . .
Sonderregister SW0000 bis SWO1FF SW0200 bis SWO3FF SW0400 bis SWO5FF SW0600 bis SWO7FF

Tab. A-4: Zuordnung der Link-Sonderregister (SW), wenn mehrere Netzwerkmodule installiert sind.

Link-Sonderregister, deren Inhalt durch den Anwender verandert werden kann und Link-Son-
derregister, deren Inhalt durch das System verandert werden kann

Durch den Anwender kann der Inhalt der Link-Sonderregister SWOOOOH bis SW001FH verandert wer-
den. Das System beeinflusst den Inhalt der Link-Sonderregister SW0020H bis SWO1FFH. (Diese Anga-
ben beziehen sich auf die Operanden des 1. Moduls, siehe oben.)
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Link-Sonderregister

Anhang

A.4.1

HINWEISE

Ubersicht der Link-Sonderregister

Verdndern Sie durch ein Programm oder durch Testfunktionen der Programmier-Software nicht

den Inhalt von Link-Sonderregistern, deren Inhalt durch das System verandert wird oder die in der
folgenden Liste nicht aufgefiihrt sind.

Wenn dies nicht beachtet wird, kann es zu Fehlfunktionen der SPS kommen.

I Die Anwendung der Link-Sonderregister wird im Abschnitt 6.6 erldutert.

Die folgende Liste zeigt die Link-Sonderregister fiir das 1. Netzwerkmodul. Bei den anderen Netz-
werkmodulen missen jeweils 512 Adressen addiert werden (siehe Tab. A-4).

,Optisch” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks als optischer Doppelring

~Koaxial” in der Spalte ,Verfligbarkeit” bedeutet: Aufbau des Netzwerks mit Koaxialkabel

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial | Optisch

Koaxial

SW0000 @
(0)

SW0001 @
m

SW0002 @
@)

SW0003 @
3)

Auswahl der Station(en), bei der
bzw. denen der Datenaustausch
gestoppt/gestartet werden soll.

Station(en), bei der bzw. denen der Datenaustausch
gestoppt/gestartet werden soll(en).

00H: Host

0TH: Alle Stationen

02H: In SWO001 bis SW0004 angegebene Station

80H: Host (erzwungener Stopp/Wiederanlauf)

81H: Alle Stationen (erzwungener Stopp/Wiederanlauf)

824: In SW0071 bis SW0004 angegebene Station
(erzwungener Stopp/Wiederanlauf)

Fallsin SW0000 der Wert 00H oder 82H eingetragen ist, wer-
den durch diese Link-Sonderregister die Stationen bestimmt,
die gestoppt/gestartet werden sollen.

Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.

b15 b14 b13 b12 bhis b4 b3 b2 bl b0

SW0001 | 16 | 15 |14 |13 |bis | 5 | 4 | 3 |2 1

SW0002 | 32 | 31|30 | 29 | bis | 21|20 | 19| 18 | 17

SW0003 | 48 | 47 |46 | 45 |bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33

SW0004 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49

Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.

Bit = 0: Station nicht stoppen/starten
Bit =1: Station stoppen/starten

SW0018
(24)

Uberwachungszeit fiir die
Systemumschaltung

Angabe der Zeit, die zwischen dem Erkennen des Stopps des
Datenaustausches und der Anforderung einer Systemum-
schaltung vergehen soll.

0: 25 (Voreinstellung)

1bis 500: Zeit in Einheiten zu 10 ms (10 ms bis 55)

SW001C@
(28)

Anzahl der Wiederholungs-
versuche

Anzahl der Wiederholungsversuche bei der Ausgabe einer
Anforderung durch Sende- oder Empfangsanweisungen

0: 7 Wiederholungsversuche (Voreinstellung)
1bis 7: Anzahl der Wiederholungsversuche

SW001D @
29

Intervall der Wiederholungs-
versuche

Intervall der Wiederholungsversuche bei der Ausgabe einer
Anforderung durch Sende- oder Empfangsanweisungen

0: 100 ms (Voreinstellung)
1 bis FEH: Intervall der Wiederholungsversuche (Einheit: ms)

SWO001E@
(30)

Anzahl der Gates

Anzahl der Gates bei der Ausgabe einer Anforderung durch
Sende- oder Empfangsanweisungen

0: 7 Gates (Voreinstellung)
1bis EFH: Anzahl der Gates

Tab. A-5:

Link-Sonderregister
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Link-Sonderregister

Verfiigbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/i\z-g't]::ia(:ﬁ
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Enthélt den Betriebszustand des Netzwerkmoduls
SW0020 0:  Normaler Betrieb
(32) Modul-Zustand Anderer Wert als 0: Fehler (siehe Fehlercodes im Abschnitt [ ] [ ] O O
83)
FFH: Modulfehler
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
S‘Q’fg)n den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 1)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
5\75010)33 den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 2)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
SV}/50§))35 den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 3)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen- ) . ) . ) )
SWO037 | yen oder Empfangen Anzeige des Ergebnisses bei der Ausfiihrung einer Data-Link-
(55) (Bei Verwendung des physischen Anweisung (SEND/RECV/READ/WRITE/REQ/RECVS/RRUN/
onals p ung des phys! RSTOP/RTMRD/RTMWR/REMFR/REMTO)
— — 0:  Anweisung wurde fehlerfrei ausgefiihrt [ J [ J O O
Ausfiihrungsergebnis einer Anderer Wert als 0:
Data-Link-Anweisung zum Sen- neererertais o ) ’
SW0039 | den oder Empfangen Fehler bei der Ausfiihrung der Anweisung. Der gespeicherte
(57) ) . Wert ist ein Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 5)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
SV{;););B den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 6)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
S\I\(Ié)?;D den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 7)
Ausfiihrungsergebnis einer
Data-Link-Anweisung zum Sen-
SV¥2%3F den oder Empfangen
(Bei Verwendung des physischen
Kanals 8)
SWO0040 Enthalt die Netzwerknummer der Host-Station
Netzwerk [ J [ J [ J [ ]
(64) elawerknummer Wertebereich: 1 bis 239
Enthalt die Gruppennummer der Host-Station
SW0041 Gruppennummer 0: Esist keine Gruppennummer angegeben [ ] [ ] [ ] [ ]
(65)
1bis32: Gruppennummer
Enthélt die Stationsnummer der Host-Station
S\Q’gg)‘u Stationsnummer 1bis 64: Stationsnummer [ J O [ J O
7DH: Master-Station
Enthalt die Betriebsart der Host-Station
SW0043 . 0:  Offline
Betriebsart [ J [ J [ J [ J
(67) 2 Online
=3: Test
Tab. A-5: Link-Sonderregister
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Anhang

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial

Optisch | Koaxial

SW0044
(68)

Stationseinstellung der
Host-Station

Gibt an, welche Ubertragungsbedingungen bei der Host-Sta-
tion eingestellt sind.

b15 bis b10 b9 b8 b7 b6 bis b2 b1 bo
SW0044 |o |bis|o| |o | |o|bis|o | |1 |

e
o © (2]

©: Netzwerktyp (Dezentrales E/A-Netzwerk)
@: Stationstyp:

0: Dezentrale E/A-Station oder Multiplex-Remote-Sub-
Master-Station

1: Multiplex-Remote-Master-Station

@©: Wiedereingliederung der Master-Station ins Netzwerk
als

0: Master-Station (Kontrollstation)
1: Sub-Master-Station (Standby-Station)
@: Status der Parameter:
0: Ohne Parameter fiir eine Sub-Master-Station

1: Mit Parameter fiir die Master- und Sub-Master-
Station

SW0046
(70)

Modultyp

Zeigt an, welche Art Netzwerkmodul in der Host-Station
installiert ist.

b15 b14 b13 bis b2 b1 b0

| i

{01 : Optisch; 10: Koaxial; 11: Verdrillte Leitung J—I
0: Schleife; 1: Bus

SW0046 bis

0

0

0: Duplex; 1: Einfach

SW0047
)

Zustand der Datendurchleitung
(Host)

Enthélt den Zustand der Datendurchleitung bei der Host-
Station

004: Datenaustausch wird ausgefiihrt

07H: Datenaustausch ist gestoppt (auf Anforderung einer
anderen Station)

024: Datenaustausch ist gestoppt (auf Anforderung der
Host-Station))

031: Datendurchleitung wird ausgefiihrt (Parameter wurden
empfangen (kein Sendebereich im Host))

044: Datendurchleitung wird ausgefiihrt (Parameterfehler)

05K: Datendurchleitung wird ausgefiihrt (Parameter wurden
nicht empfangen)

06K: Vom Netzwerk getrennt (keine Datendurchleitung)
07x: Vom Netzwerk getrennt (Fehlerhafte Verbindung)
114: Schleifentest

12: Test der Konfiguration

13#: Test der Stationsreihenfolge

144: Kommunikationstest

1FH: Offline test

SW0048
(72)

Ursache der Unterbrechung der
Datendurchleitung

Enthélt den Grund fiir die Unterbrechung der Datendurchlei-
tung bei der Host-Station

0:  Normale Kommunikation
1. Offline
3: Offline-Test

=3: Ursache der Unterbrechung (Der gespeicherte Wert ist
ein Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)

Tab. A-5:

Link-Sonderregister
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Verfiigbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/i\z-g't]::ia(:ﬁ
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Enthélt den Grund fiir den Stopp des Datenaustausches bei
der Host-Station
0: Normaler Betrieb
SW0049 | Ursache des Stopps des Datenaus- | T: Stopp wurde angefordert ® ° ° °
(73) tausches 2: Keine allgemeinen Parameter vorhanden
3: Allgemeine Parameter sind fehlerhaft
4: Fehler der SPS-CPU der Host-Station
6: Kommunikation wurde abgebrochen
Enthélt Informationen dariiber, welche Station den Stopp des
Datenaustausches angefordert hat.
b15 b14 bis b7 b6 b5 b4 b3 b2 bl b0
SW004A 0 |bis| o0 Lo .
SW004A @ | Station, die den Stopp des Daten-
[ J [ J [} [ J
74 austausches angefordert hat L 0: Host; 1 bis 64: Stationsnummer
0: Stations-Nr. ist angegeben
1: Alle Stationen sind angegeben
Die Bits b0 bis b6 enthalten den Wert 7DH, wenn eine Anfor-
derung zum Stopp des Datenaustausches von der Master-
oder Multiplex-Remote-Master-Station empfangen wurde.
Enthalt Informationen zum Zustand der SPS-CPU in der
Host-Station
SW004B@ | Zustand der SPS-CPU der 0:  Normal ° ° o o
) Host-Station Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3 oder Programmieranleitung zum
MELSEC System Q)
Enthilt das Ergebnis des Starts der zyklischen Ubertragung
durch SB0000.
SW004D @ | Ergebnis beim Starten der zykli- |
(77) schen Ubertragung (Host) 0: Normal o * o *
Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3)
Enthilt das Ergebnis des Stopps der zyklischen Ubertragung
durch SB0001.
@ is bei i
SWO004F Ergebnis beim Stoppen der zykli 0 Normal ° ° ° °
(79) schen Ubertragung (Host)
Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3)
Enthilt das Ergebnis des Starts der zyklischen Ubertragung
0051 @ Ergebnis beim Starten der zykli- | durch SB0002.
81) schen Ubertragung (gesamtes 0: Normal [ J [ J [ J [ ]
System) Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3)
Enthlt das Ergebnis des Stopps der zyklischen Ubertragung
cWoos3 @ | Ergebnis beim Stoppen der zyKi- durch SB0003.
(83) schen Ubertragung (gesamtes 0: Normal [ J [ J [ J [ ]
System) Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3)
Enthalt Informationen zu den Parametern (Wenn SB0054 und
SB0055 den Zustand ,0” haben.)
b15 bi b3 b2 b1 b0
S\Q’&))SA' Informationen zu den Parametern | swoos4 | o ‘ b:z ‘ o | | o | o | @] O [ ] [ J
L sondermodulparameter
0: Nein
1:)a
Enthélt einen Fehlercode, wenn fehlerhafte Parameter emp-
fangen wurden.
S\l}/é);))SS Status der Parameter (Fehlercode) | 0: Normal [ ) o [ ] [ ]
Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein Feh-
lercode (siehe Abschnitt 8.3)
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Link-Sonderregister Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Der Inhalt gibt die Station an, durch die die Datendurchlei-
® | acuelleM o d tung gesteuert wird.
sw?gés)e d tuelle Master-Station des 7DH: Master-Station oder Multiplex-Remote- [ J [ J [ J [
ezentralen E/A-Netzwerks )
Master-Station
1bis 64: Multiplex-Remote-Sub-Master-Station
Enthélt Informationen zu der Station, die als Master-Station
SW0057 | Vorgesehene Master-Station des vorgesehen ist. ° ° ° °
(87) dezentralen E/A-Netzwerks 7DH:  Master-Station
Anderer Wert als 7DH: Fehler in der Master-Station
Enthalt die in den Parametern eingestellte gesamte Anzahl
SW0059 ) der Stationen.
Gesamte Anzahl der Stationen [ J [ J [ J [
(89) Wertebereich:1 bis 64 (64, wenn keine Parameter
vorhanden sind)
® | Hoch . bei d Enthalt die hochste Stationsnummer der Stationen, die an der
SW005A 0c steStatlgnsnummer ei der Datendurchleitung teilnehmen. ° ° ° PS
(90) Datendurchleitung ) )
Wertebereich:1 bis 64
® | Hoch . bei Enthalt die hochste Stationsnummer der Stationen, die am
SW005B Hoc.ste Stationsnummer beim zyklischen Datenaustausch teilnehmen. [ [ [ )
(90) zyklischen Datenaustausch . )
Wertebereich:1 bis 64
SW0064 Diese Link-Sonderregister enthalten die Information, welche
(100) Stationen reserviert sind. (Die Inhalte sind giiltig, wenn
SW0065 SB0049 den Zustand ,0" hat.)
(101) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
SW0066 b15 b14 b3 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
(102) SW0064 | 16 | 15 |14 |13 |bis [ 5 | 4 [ 3|2 |1
Reservierte Stationen SW0065 | 32 | 31 [ 30 | 29 |bis | 21 |20 | 19| 18 |17 ® ® ® L4
SW0066 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33
SW0067 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 [ 52 | 51| 50 | 49
SW0067
(103) Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
Bit = 0: Station ist nicht reserviert
Bit =1: Station ist reserviert
Speichert die Einstellungen fiir einen konstanten Abtastzy-
SW0068 . klus (Giiltig, wenn SB0049 den Zustand ,0” hat.)
(104) Kommunikationsmodus 0: Keine Einstellungen gespeichert d d i o
1bis 500: Eingestellte Zeit (Einheit: ms)
® Diese Link-Sonderregister enthalten den maximalen, mini-
SWO06B2 | - imale Link-Abtastzeit malen und aktuellen Wert der Link-Abtastzeit in der Einheit
(107) Millisekunden”.
Die Werte fiir die Master-Station und dezentrale E/A-Statio-
SWoosc®@ | ) ) nen sind unterschiedlich.
(108) Minimale Link-Abtastzeit J—— 15 o] [} [ J [ J [
Link-Abtastzeit }—{ |—|
® Sttion 4, 1
SW(O1%69[)) Aktuelle Link-Abtastzeit Master-Station
Dezentrale E/A-Station
Tab. A-5: Link-Sonderregister
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Anhang Link-Sonderregister

Verfiigbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/i\z-g't]::ia(:ﬁ
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Diese Link-Sonderregister geben fiir die einzelnen Stationen
SW0070 @ den Zustand der Datendurchleitung an.
(112) Fiir jede Station im Netzwerk st ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW0070 | 16 | 15 |14 | 13 |bis | 5 | 4 |3 |2 |1
SB0071@ SW0071 | 32 | 31|30 | 29 | bis | 21|20 | 19| 18 | 17
(113) SW0072 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 [35 | 34 |33
SWO073 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 |52 | 51| 50 | 49
Status der Datendurchleitung der Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an. ° ° ° °
$B0072@ | einzelnen Stationen Online:
(m4) Bit = 0: Normaler Betrieb (einschlieBlich aller Stationen
bis zur max. Stations-Nr. und reservierter
Stationen)
Bit = 1: Fehler
$B0073 @ Offline-Test:
(15) Bit = 0: Normaler Betrieb
Bit = 1: Fehler (einschlieBlich aller Stationen bis zur max.
Stations-Nr. und reservierter Stationen)
Diese Link-Sonderregister geben fiir die einzelnen Stationen
(einschlieBlich der Host-Station) den Zustand der zyklischen
SW0074@ Dateniibertragung an.
(116) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl bo
SW0074 | 16 | 15 |14 | 13 |bis | 5 | 4 | 3 |2 1
SW0075 | 32 | 31|30 | 29 | bis | 21| 20 | 19| 18 | 17
® SW0076 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33
SW075 SW0077 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
(17
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
Status der zyKiischen Dateniiber- Bit = 0: Zyklische Dateniibertragung wird ausgefiihrt. Py Py Py Py
tragung der einzelnen Stationen (einschlieBlich aller Stationen bis zur max.
Stations-Nr. und reservierter Stationen)
SW0076 @ Bit = 1: Zyklische Dateniibertragung wird nicht
(1g) ausgefiihrt.
Falls ein CPU-Modul ausgeschaltet wird, das zusammen mit
einem QJ71LP21S-25 installiert ist, kann die Erkennung eines
Fehlers bei der Dateniibertragung ldnger als gewdhnlich dau-
ern. Um einen solchen Fehler unmittelbar zu erkennen, wird
SW0077 @ empfohlen, im Sendebereich jeder Station Verriegelungen
(119 durch Link-Merker (LB) zu programmieren. Weitere Hinweise
hierzu enthélt die Bedienungsanleitung zum MELSECNET/H
SPS-Netzwerk.
@ Diese Link-Sonderregister geben fiir die einzelnen Stationen
Swg%? den Zustand der Parameter-Kommunikation an.
Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW0079 @ SW0078 | 16 | 15 |14 [13 |bis | 5 [ 4 |3 [2 |1
(121) swoo79 | 32 | 31|30 [ 29 | bis | 21 |20 [ 19| 18 |17
Status der Parameter-Kommuni- zngzg 48 | 47|46 | 45 h?s 37136 |35 | 3433 Py PY o o
SW007A @ | kation der einzelnen Stationen 646362 | 61|05 | 535251504
(122) Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
Bit = 0: Es wird kommuniziert, aber es wird keine
Parameter-Kommunikation ausgefiihrt.
SW0078 @ (einschlieBlich aller Stationen bis zur max.
(123) Stations-Nr. und reservierter Stationen)
Bit = 1: Parameter-Kommunikation wird ausgefiihrt.
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Link-Sonderregister Anhang

Verfiigbarkeit
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station ?/iz_g't';:;::

Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial

Diese Link-Sonderregister geben fiir die einzelnen Stationen

SW(%%? @ den Status der Parameter an.
Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW007D @ SWo07C [ 16 [ 15 [14 |13 [bis [ 5 |4 |3 ]2 |1
(125) Swoo7D | 32 | 31 30 | 20 | bis | 21 | 20 | 19 | 18 | 17
Status der Parameter der einzel- SWOOTE | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 [ 36 |35 | 34 | 33 Py ° o o
WOOTED nen Stationen SWOOTF [ 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
(126) Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
Bit = 0: Fehlerfreie Parameter (einschlieBlich aller
SW007F @ Statiopen bis Zur max. Stations-Nr. und
(127) reservierter Stationen)
Bit = 1: Fehlerhafte Parameter
o) Diese Link-Sonderregister geben den Status der einzelnen
SW()((:Z;%) dezentralen E/A-Module an (einschlieBlich der Host-Station).
Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW0081 @@ SW0030 | 16 | 15 [14 [ 13 [bis [ 5 | 4 |3 |2 |1
(129) Status der dezentralen E/A- SWOOST | 32 | 31130 | 29 [ bis | 2120 |19 |18 |17
Module (1) SW0082 | 48 | 47 [ 46 | 45 | bis [ 37|36 [35 | 34 |33 [ J [ J O O
W008229 SW0083 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 [ 52 | 51| 50 | 49
(130) Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
Bit = 0: Normal (einschlieBlich aller Stationen bis zur
SW0083 @@ max. Stations-Nr. und reservierter Stationen)
(131)

Bit = 1: Ein schwerwiegender Fehler ist aufgetreten.

® Diese Link-Sonderregister geben die Betriebsart der SPS-CPU

SWo0s4 der einzelnen Stationen an (einschlieBlich der Host-Station).
(132) Die Informationen sind nur giltig fiir Stationen, die in den
Link-Sonderregistern SW0070 bis SW0073 als storungsfrei

SW0085 @ angezeigt werden.
(133) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b3 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
X X SW0084 | 16 [ 15 |14 |13 |bis | 5 | 4 |3 [2 |1
SW823?® ZB;:Lenb;:;igﬁLrS]PS-CPU derein- SW0085 | 32 | 31 {30 |20 | bis | 21 [ 20 |19 | 18 |17 [ J [ J O O
SW0086 | 4g | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 | 35 | 34 | 33
SW0087 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW0087 @ Bit = 0: RUN oder STEP-RUN (einschlieBlich aller
(135) Stationen bis zur max. Stations-Nr. und
reservierter Stationen)
Bit = 1: STOP, PAUSE oder es ist ein Fehler aufgetreten.
W0083 2@ Diese Link-Sonderregister geben den Status der einzelnen

(136) dezentralen E/A-Stationen an (einschlieBlich der Host-
Station). Die Informationen sind nur giiltig fiir Stationen, die
in den Link-Sonderregistern SW0070 bis SW0073 als st6-

SW0089 @@ rungsfrei angezeigt werden.
(137) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
b15 b14 b3 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
Status der dezentralen E/A- SW0088 | 16 | 15 |14 [13 |bis | 5 | 4 |3 [2 |1
) [ ] [ ] [ ] [ ]
SW0883‘;\3)®® Stationen (2) SW0089 | 32 | 31 30 |29 | bis [ 21|20 [ 19 | 18|17
SWO08A | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 [35 | 34 |33
SW008B | 64 | 63 | 62 | 61 | bis [ 53|52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW008B ' . N
(139) Bit = 0: Normal (einschlieBlich aller Stationen bis zur

max. Stations-Nr. und reservierter Stationen)
Bit = 1: Ein geringfiigiger Fehler ist aufgetreten.
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Anhang

Link-Sonderregister

Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
@ Diese Link-Sonderregister geben an, welche Stationen von
SW((;%? extern mit Spannung versorgt werden. Die Informationen
sind nur giiltig fiir Stationen, die in den Link-Sonderregistern
SW0070 bis SW0073 als storungsfrei angezeigt werden.
SW008D @ Bei einem QJ71LP21-25 gilt bei Bit = 0: Eingeschaltet)
(141) Fiir jede Station im Netzwerk st ein Bit reserviert.
b15 bl4 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW008C | 16 | 15 | 14 [ 13 |bis [ 5 | 4 [ 3 | 2 1
@
SWO08E Status der Spannungsversorgung | swoosd [ 32 | 31 {30 | 29 | bis | 21 | 20 | 19 | 18 | 17
(142) ; ) [ J O O O
der einzelnen Stationen SWOOSE | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 | 35 | 34 | 33
SWOO8F | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 [ 52 | 51 | 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW008F @ Bit = 0: Ohne externe Spannungsversorgung
(143) (einschlieBlich reservierter Stationen und
Stationsnummern, die iiber die max.
Stations-Nr. hinausgehen)
Bit = 1: Mit externer Spannungsversorgung
Enthalt detaillierte Informationen zum Status der Schleife der
Host-Station
SW0090 Detaillierte Informationen zum 0: Schleifeist fehlerfrei
(144) Status der Schleife der Host- 1: Fehler in der Vorwartsschleife ) @) ) o)
Station 2: Fehler in der Riickwartsschleife
3: Loopback
4: Dateniibertragung ist gesperrt
® Diese Link-Sonderregister geben den Zustand der Stationen
SW(%?) an, die an der Vorwartsschleife angeschlossen sind.
Bei einer Station, die vom Netzwerk getrennt ist, wird der
Zustand angezeigt, der zum Zeitpunkt der Trennung giiltig
SW0092 @ war.
(146) Fiir jede Station im Netzwerk st ein Bit reserviert.
. . b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
W0093 @ Statu_s_derelnz'elnenStatlonender SWo091 | 16 | 15 [14 [13 |bis [ 5 |4 |3 |2 |1 Py o Py o
(147) Vorwartsschleife SW0092 | 32 | 31 (30 [ 29 |bis [ 21 |20 | 19| 18 | 17
SW0093 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 35 | 34 |33
SW0094 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW0094 @ ) . o
(148) Bit = 0: Normal (einschlieBlich aller Stationen bis zur
max. Stations-Nr. und reservierter Stationen)
Bit = 1:Ein Fehler ist aufgetreten.
® Diese Link-Sonderregister geben den Zustand der Stationen
SW((%(;%S) an, die an der Riickwrtsschleife angeschlossen sind.
Bei einer Station, die vom Netzwerk getrennt ist, wird der
Zustand angezeigt, der zum Zeitpunkt der Trennung giiltig
SW0096 @ war.
(150) Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
. . b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl bo
W0097 @ St"eltusqerelnze'lnenStatlonender SW0095 | 16 | 15 |14 [13 [bis [ 5 [ 4 |3 [2 |1 P o PY o
(151) Riickwartsschleife SW0096 | 32 | 31 |30 |20 | bis | 21 |20 | 19 | 18 |17
SW0097 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33
SW0098 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SW0098 @ , o o
(152) Bit = 0: Normal (einschlieBlich aller Stationen bis zur
max. Stations-Nr. und reservierter Stationen)
Bit = 1:Ein Fehler ist aufgetreten.
Der Inhalt gibt die Station an, durch welche Station ein Loop-
SW0099 @ | Loopback-Station back in der Vorwartsschleife ausgefiihrt wird. ° o ° o
(153) (Vorwartsschleife) 1bis 64: Nummer der Station
7DH: Master-Station
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Link-Sonderregister Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Der Inhalt gibt die Station an, durch welche Station ein Loop-
SWO009A@ | Loopback-Station back in der Riickwartsschleife ausgefiihrt wird. . . . N
(154) (Riickwartsschleife) 1bis 64: Nummer der Station
7Dh: Master-Station
® Der Inhalt der Link-Sonderregister SW009C bis SW009F zeigt
SW((%(;% an, bei welchem Netzwerkmodul die Anschliisse falsch mit-
einander verbunden sind (IN mit IN oder OUT mit OUT, siehe
Abschnitt 8.2.9).
SW009D @ Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
(157) b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW009C | 16 | 15 |14 |13 |bis | 5 | 4 | 3 |2 1
Fehlerhafte Leitungsverbindun- SW009D | 32 | 31 |30 | 20 | bis [ 21|20 [ 19 ] 18 |17
SW009E @ gen bei den einzelnen Stationen SWOO%E | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 |33 d © * ©
(158) -
SWO09F | 64 | 63 | 62 | 61 | bis | 53 | 52 | 51 | 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SWO0OF @ Alle Bits 0 oder 1: Alle optischen Leitungen sind korrekt
(159) angeschlossen.
Nicht alle Bits 0 oder 1: Fehler beim Anschluss der
optischen Leitungen
Im Link-Sonderregister SW00A8 wird bei der Station, die den
Online-Test angefordert hat, eingetragen, welcher Einzeltest
momentan ausgefiihrt wird und bei welcher Station ein Feh-
ler aufgetreten ist. Die Informationen sind giiltig, wenn
SB00A9 den Zustand ,1” hat.
Stationen, die vom Netzwerk getrennt sind, werden nicht als
Ausgefiihrter Online-Test/Fehler- gestorte Stationen erfasst, weil die getrennten Stationen
5\?4%%\8 hafte Station nicht antworten kgnnen. PY PY P °®
(Anfordernde Station) b1s bis bg b7 bis bo
Swosc ‘ | bis | ‘ ‘ bis ‘ ‘
LNrAdergesldnen J |_ Ausgefiihrter J
Station Test
Falls mehrere Stationen 10H: Schleifentest
gestort sind, wird die Num- 20H: Test der Konfiguration
mer der zuerst erkannten 30H: Test der Stationsreihenfolge
Station gespeichert. 40H: Kommunikationstest
Enthélt bei der Station, die den Online-Test angefordert hat,
Eraebis des Onfine.T das Ergebnis des Test.
SW00A9 rgebnis des Online-Test !
(169) (Anfordernde Station) 0: Normal o * * ®
Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein
Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)).
Im Link-Sonderregister SWOOAA wird bei einer durch einen
Online-Test gepriiften Station eingetragen, welcher Einzel-
test momentan ausgefiihrt wird. Die Information ist giiltig,
wenn SBOOAB den Zustand , 1" hat.
Bei Stationen, die vom Netzwerk getrennt sind, wird nichts
. ] eingetragen.
SW00AA Ausggfuhrter(?nhne—Test b5 bis b8 b7 bis b0 ° ° ° °
(170) (Gepriifte Station) ‘ | - | ‘ ‘ ) ‘ ‘
SWO00AA | 0 bis 0 bis
|_ Ausgefiihrter J
Test
10H: Schleifentest
20H: Test der Konfiguration
30H: Test der Stationsreihenfolge
40H: Kommunikationstest
Enthélt bei einer durch einen Online-Test gepriiften Station
Eraebnis des Online-T das Testergebnis.
SWO00AB rgebnis des Online-Test _
(17) (Gepriifte Station) 0: Normal b o o o
Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein
Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)).
Tab. A-5: Link-Sonderregister
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Anhang

Link-Sonderregister

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch

Koaxial | Optisch | Koaxial

SWOO0AC
(172)

Ausgefiihrter Offline-Test/Fehler-
hafte Station
(Anfordernde Station)

Im Link-Sonderregister SWOOAC wird bei der Station, die den
Offline-Test angefordert hat, eingetragen, welcher Einzeltest
momentan ausgefiihrt wird und bei welcher Station ein Feh-
ler aufgetreten ist. Die Informationen sind giiltig, wenn
SBOOAD den Zustand ,1“ hat.

Stationen, die vom Netzwerk getrennt sind, werden nicht als
gestorte Stationen erfasst, weil die getrennten Stationen
nicht antworten kdnnen.

Die Bits b8 bis b15 enthalten die hochste Stationsnummer (0
bis 64, 7DH) der beim Schleifentest ermittelten gestorten
Stationen.

b15 bis b8 b7 bis b0

[ 1] = ]

Hochste J |_ Ausgefiihrter J

Stations-Nr. der Test

ggit(t)_rten 3: Schleifentest (Vorwarts)
ation 4: Schleifentest (Riickwarts)
5: Station-zu-Station-Test
(Master-Station)
6: Station-zu-Station-Test
(Slave-Station)
7: Priifung der Sende- und
Empfangsmaglichkeit
8: Interner Verbindungstest

SWOO0AC ‘ | bis

SWO00AD
(173)

Ergebnis des Offline-Test
(Anfordernde Station)

Enthélt bei der Station, die den Offline-Test angefordert hat,
das Ergebnis des Test.

0: Normal

Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein
Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)).

SWO0AE
(174)

Ausgefiihrter Offline-Test
(Gepriifte Station)

Im Link-Sonderregister SWOOAE wird bei einer durch einen
Offline-Test gepriiften Station eingetragen, welcher Einzel-
test momentan ausgefiihrt wird. Die Information ist giltig,
wenn SBOOAF den Zustand , 1" hat.
Bei Stationen, die vom Netzwerk getrennt sind, wird nichts
eingetragen.

b15 bis
SWOOAE | 0 l bis

b8 b7 bis b0
DN
L Ausgefiihrter J

Test

3: Schleifentest (Vorwarts)
4: Schleifentest (Riickwarts)

SWO0AF
(175)

Ergebnis des Offline-Test
(Gepriifte Station)

Enthélt bei einer durch einen Offline-Test gepriiften Station
das Testergebnis.

0: Normal

Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein
Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)).

SW00B0 @
(176)

SW00B1 @
(177)

SW00B2 @
(178)

SW00B3 @
(179)

Status der Multiplex-Ubertragung
der einzelnen Stationen
(Vorwartsschleife)

Der Inhalt dieser Link-Sonderregister zeigt an, welche Statio-
nen bei der Multiplex-Ubertragung die Vorwartsschleife
verwenden.
Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.

b15 b14 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b0
SW00BO | 16 | 15 |14 | 13 |bis | 5 | 4 |3 |2 |1
SWO0BT | 32 | 31 [ 30 [ 29 | bis | 21 |20 [ 19| 18 |17
SWOOB2 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 [ 36 [35 |34 |33
SWO0B3 | 64 | 63 | 62 | 61 | bis [ 53 | 52 [ 51| 50 | 49

Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.

Bit = 0: Station verwendet nicht die Vorwartsschleife

Bit = 1: Station verwendet die Vorwartsschleife

Tab. A-5:
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Link-Sonderregister Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
@ Der Inhalt dieser Link-Sonderregister zeigt an, welche Statio-
SW&%%‘)‘ nen bei der Multiplex-Ubertragung die Riickwartsschleife
verwenden.
Fiir jede Station im Netzwerk ist ein Bit reserviert.
SW00Bs @ ) b15 bl4 b13 b12 bis b4 b3 b2 bl b
(181) | Status der Multiplex-Ubertragung | SWoose [16 [ 15 [ 14 | 13 | bs | 5 | 4 | 3 | 2 | 1
der einzelnen Stationen SWO0BS | 32 [ 31 |30 | 20 | bis [ 21|20 [ 19|18 |17 [ J O [ ] O
SWO0B ® (RU(kwértsschIeife) SWO0B6 | 48 | 47 | 46 | 45 | bis | 37 | 36 |35 | 34 | 33
8%2? SWOOB7 | 64 | 63 [ 62 | 61 | bis [ 53 [ 52 | 51| 50 | 49
Die Ziffern 1 bis 64 geben die Stationsnummer an.
SWo0B7 @ Bit = 0: Station verwendet nicht die Riickwartsschleife
(183) Bit = 1: Station verwendet die Riickwartsschleife
In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der
UNDER-Fehler in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen
owoopg® | Anzahl der UNDER-Fehier der Vor- Bus gespeichert.
(184) wartsschleife oder des koaxialen Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ ] [ ] [ ] [ J
Busses Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler l6schen”)
auf 1" gesetzt wird.
In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der CRC-Fehler
in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen Busses
SW00B9 @ Anzahl der CRC-Fehler der Vor- gespeichert.
(185) wartsschleife oder des koaxialen Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ J [ J [ J [
Busses Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [oschen”)
auf 1" gesetzt wird.
In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der OVER-Feh-
ler in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen Bus
SWO0BA® Anzahl der OVER-Fehler der Vor- | gespeichert.
(186) wartsschleife oder des koaxialen Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ ] [ ] [ ] [ J
Busses Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler l6schen”)
auf 1" gesetzt wird.
In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der Fehler
wegen eines zu kurzen Datenrahmens in der Vorwartsschleife
SWOOBBE® Anzahl der Fehler wegen eines zu oder beim koaxialen Bus gespeichert.
(187) kurzen Datenrahmens in der Vor- Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ J [ J [ J [
wartsschleife/dem koaxialen Bus | per gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler Ioschen”)
auf 1" gesetzt wird.
In diesem Link-Sonderregister wird der Anzahl der AB.IF-Feh-
ler (Abbruch) in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen Bus
SWO0BC® Anzahl der AB.IF-Fehler (Abbruch) gespeichert.
(188) der Vorwartsschleife/des koaxi- Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ J [ J [ J [
alen Busses Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [oschen”)
auf ,1” gesetzt wird.
In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der Zeitiiber-
schreitungen in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen Bus
SW00BD @ Anzahl der Zeitiiberschreitungen | gespeichert.
(189) in der Vorwartsschleife/dem Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler [ ] [ ] [ ] [ J
koaxialen Bus Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler l6schen”)
auf 1" gesetzt wird.
Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters gibt an, wie oft iiber
o die Vorwartsschleife oder dem koaxialen Bus mehr als
SHOOBE® Ar_l_gabei]\lIV!? ‘;(fjt ”bir d"’; vlor-B 2 kByte Daten empfangen wurden.
00 wartsschleife/dem koaxialen Bus ) _
(190) mehr als 2 kByte Daten empfan- Elnget'ragener Wert = Anzahl der aufgetreterlen Fehler ([ ] ([ ] ([ ] ®
gen wurden Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [schen”)
auf 1" gesetzt wird.
Tab. A-5: Link-Sonderregister
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Link-Sonderregister

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch

Koaxial | Optisch | Koaxial

SW00BF @
(191)

Anzahl der DPLL-Fehler der Vor-
wartsschleife/des koaxialen
Busses

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der DPLL-Feh-
lerin der Vorwartsschleife oder beim koaxialen Bus
gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler

Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [oschen”)
auf 1" gesetzt wird.

SW00Co @
(192)

Anzahl der UNDER-Fehler der
Riickwartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der
UNDER-Fehler in der Riickwartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler Ioschen”)
auf 1" gesetzt wird.

SWooC1 ®
(193)

Anzahl der CRC-Fehler der Riick-
wartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der CRC-Fehler
in der Riickwartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [oschen”)
auf 1" gesetzt wird.

SWoo2 ®
(194)

Anzahl der OVER-Fehler der Riick-
wartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der OVER-Feh-
lerin der Riickwartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler [oschen”)
auf 1" gesetzt wird.

sWooc3 @
(195)

Anzahl der Fehler wegen eines zu
kurzen Datenrahmens in der Riick-
wartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der Anzahl der
Fehler wegen eines zu kurzen Datenrahmens in der Riick-
wartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler Ioschen”)
auf 1" gesetzt wird.

swoocs @
(196)

Anzahl der AB.IF-Fehler (Abbruch)
der Riickwartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der Anzahl der
AB.IF-Fehler (Abbruch) in der Riickwartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,,Zahler fiir Kommunikationsfehler l6schen”)
auf 1" gesetzt wird.

SW00C5 @
(197)

Anzahl der Zeitiiberschreitungen
in der Riickwartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der Zeitiiber-
schreitungen in der Riickwartsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler loschen”)
auf 1" gesetzt wird.

SWooc6 ®
(198)

Angabe, wie oft iiber die Riick-
wartsschleife mehr als 2 kByte
Daten empfangen wurden

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters gibt an, wie oft iiber
die Riickwartsschleife mehr als 2 kByte Daten empfangen
wurden.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler

Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler l6schen”)
auf 1" gesetzt wird.

SWooc7 @
(199)

Anzahl der DPLL-Fehler der Riick-
wartsschleife

In diesem Link-Sonderregister wird die Anzahl der DPLL-Feh-
ler in der Riickwértsschleife gespeichert.

Eingetragener Wert = Anzahl der aufgetretenen Fehler
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0O006 (,Zahler fiir Kommunikationsfehler loschen”)
auf 1" gesetzt wird.

Tab. A-5:

Link-Sonderregister
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Link-Sonderregister Anhang
Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
Dieses Link-Sonderregister enthalt die Anzahl der Wiederho-
lungsversuche in der Vorwartsschleife oder beim koaxialen
Bus.
Anzahl der Wiederholungsversu- ) )
® = .
SWO00C8 che in der Vorwirtsschleife/dem Eingetragener Wert = Anzahl der Wiederholungs ° ° ° °
(200) . versuche
koaxialen Bus
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0005 (,Wiederholungszahler ldschen”) auf 1
gesetzt wird.
Dieses Link-Sonderregister enthlt die Anzahl der Wiederho-
lungsversuche in der Riickwartsschleife.
SW00C9® | Anzahl der Wiederholungsversu- Eingetragener Wert = c:rzszfchieerderholungs— PY o ° o
(201) che in der Riickwartsschleife
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0005 (,Wiederholungszahler lschen”) auf ,1”
gesetzt wird.
Dieses Link-Sonderregister enthalt die Anzahl der Leitungs-
fehlerin der Vorwartsschleife.
SW00CC | Anzahl der Leitungsfehler in der Eingetragener Wert = Anzahl der Fehler
(204) Vorwartsschleife i i 5 i i © o ©
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0007 (,Zahler fiir Ubertragungsfehler in der Vor-
wartsschleife [oschen”) auf , 1" gesetzt wird.
Dieses Link-Sonderregister enthalt die Anzahl der Leitungs-
fehlerin der Riickwartsschleife.
SW00CD | Anzahl der Leitungsfehler in der Eingetragener Wert = Anzahl der Fehler
PN ) [ J O [ J O
(205) Riickwartsschleife Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SB0008 (,Zahler fiir Ubertragungsfehler in der Riick-
wartsschleife Ioschen”) auf ,1” gesetzt wird.
Dieses Link-Sonderregister enthalt die Information, wie oft
die Schleifen umgeschaltet wurden.
SWOOCE | Anzahl der Eingetragener Wert = Anzahl der ° o ° o
(206) Schleifenumschaltungen Schleifenumschaltungen
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn SB0009 (,Anzahl
der Schleifenumschaltungen Ioschen”) auf ,1” gesetzt wird.
Der in diesem Link-Sonderregister gespeicherte Wert dient
) ) o als Zeiger auf den nachsten Bereich mit Daten zur Schleife-
SWOOCF lijge;]audepeslc:ler'l;eremh fl;lr | numschaltung o 5 o 5
(207) tu’;ag‘ene” eroaerienumschat Wertebereich: 0 bis 15 (SW00DO bis SWOODF)
Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn SB0009 (,Anzahl
der Schleifenumschaltungen ldschen”) auf ,1” gesetzt wird.
Tab. A-5: Link-Sonderregister
MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke A-27



Anhang

Link-Sonderregister

Verfiigbarkeit
. q Dezentrale
Operand | Bedeutung Beschreibung Master-Station E/A-Station
Optisch | Koaxial | Optisch | Koaxial
In den einzelnen Link-Sonderregistern von SW00DO bis
SWOODF wird die Ursache fiir die Schleifenumschaltung ein-
getragen. Ob die Daten Giberschrieben oder erhalten bleiben
sollen, wird in den allgemeinen Parametern eingestellt.
b15 bis b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 bl bo
SW00DO
JICENNNEENER
SWOODF
1 ° |
le
@: Ursache der Umschaltung
Bits b0 bis b7 = 0: Riickwartsrichtung
b0 = 1: Hardware-Fehler in der Vorwartsschleife
b1=1: Hardware-Fehler in der Riickwartsschleife
b2 = 1: Erzwungener Fehler in der Vorwartsschleife
SW00Do b3 = 1: Erzwungener Fehler in der Riickwartsschleife
207 Speicherbereich fiir Ursachen der b4 = 1: Andauernder Kommunikationsfehler in der
bis . - , [ ] @) [ J @)
SWOODE Schleifenumschaltungen Vorwirtsschleife
(223) b5 = 1: Andauernder Kommunikationsfehler in der
Riickwartsschleife
b6 = 1: Andauernder Verbindungsfehler in der
Vorwartsschleife
b7 = 1: Andauernder Verbindungsfehler in der
Riickwartsschleife
@: Status nach der Umschaltung
0: Multiplex-Ubertragung (Vorwarts- und Riickwérts-
schleife sind normal)
1: Dateniibertragung iiber die Vorwartsschleife
2: Dateniibertragung iiber die Riickwartsschleife
3. Dateniibertragung per Loopback
Die gespeicherten Werte werden geldscht, wenn SB0009
(,Anzahl der Schleifenumschaltungen loschen”) auf ,1”
gesetzt wird.
Diese Link-Sonderregister enthalten die Nummer der Station,
durch die die Schleifenumschaltung angefordert wurde.
b bi b8 b bi b
SW00ED @ _— 15 is 8 b7 is 0
(224) Nummer der Station, die die bis
bis Schleifenumschaltung angefor- SWooE7 () @) [ @)
Sw(g(;,E]; ® dert hat. Ungerade Stations-Nr. Gerade Stations-Nr.
Die gespeicherten Werte werden geldscht, wenn SB0009
(,Anzahl der Schleifenumschaltungen loschen”) auf ,1”
gesetzt wird.
Dieses Link-Sonderregister enthélt die Anzahl der Fehler bei
der transienten Ubertragung.
SWOOEE | Anzahl der Fehler bei der transien- Eingetragener Wert = Anzahl der Fehler
(238) Ub . ) . ) ® [ ] [ J o
ten Ubertragung Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SBOOOA (,Fehler der transienten Ubertragung
loschen”) auf ,1” gesetzt wird.
Der in diesem Link-Sonderregister gespeicherte Wert dient
als Zeiger auf den ndchsten Bereich im Fehlerspeicher fir die
SWOOEF | Zeiger auf Fehlerspeicher fiir tran- | transiente Ubertragung. ° ° ° °
(239) siente Ubertragung Der gespeicherte Wert wird geldscht, wenn der Link-Sonder-
merker SBOOOA (,Fehler der transienten Ubertragung
[6schen”) auf ,1” gesetzt wird.
SWO0F0 @
(2‘.‘0) Fehlerspeicher fiir transiente Speicherbereich fiir Fehler bei der transienten Ubertragung
bis i ) . [ J [ J [ J [ J
SWOOFF @ Ubertragung (Fehlercodes, siehe Abschnitt 8.3)
(255)
Tab. A-5: Link-Sonderregister
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Link-Sonderregister

Anhang

Operand

Bedeutung

Beschreibung

Verfiigbarkeit

Master-Station

Dezentrale
E/A-Station

Optisch | Koaxial

Optisch | Koaxial

SW01(4 @
(452)

Ergebnis der Umschaltung der
Sub-Master-Station (Fehlercode)

Dieses Link-Sonderregister enthalt das Ergebnis bei der

Umschaltung von Betrieb als Master-Station zum Betrieb als

Sub-Master-Station

0: Normal

Anderer Wert als 0: Fehler (Der gespeicherte Wert ist ein
Fehlercode (siehe Abschnitt 8.3)).

SW018 @
(456)

Anzahl der gesendeten
Operanden LY

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand ,1” hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LY gespeichert, die zur
Sub-Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).
Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LY gespeichert, die zur
Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).

SW0109 @
(457)

Anzahl der empfangenen
Operanden LX

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand , 1 hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LX gespeichert, die von der

Sub-Master-Station empfangen wurden (Einheit: 1 Operand).

Bei der Sub-Master-Station:
Es wird die Anzahl der Operanden LX gespeichert, die von der
Master-Station empfangen wurden (Einheit: 1 Operand).

SWo1cc@
(460)

Anzahl der gesendeten
Operanden LB

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand ,1” hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die zur
Sub-Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).
Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die zur
Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).

SW01(0 @
(461)

Anzahl der empfangenen
Operanden LB

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand ,1” hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die von der

Sub-Master-Station empfangen wurden (Einheit: 1 Operand).

Bei der Sub-Master-Station:
Es wird die Anzahl der Operanden LB gespeichert, die von der
Master-Station empfangen wurden (Einheit: 1 Operand).

SWO1CE@
(462)

Anzahl der gesendeten
Operanden LW

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand , 1 hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die zur
Sub-Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).
Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die zur
Master-Station gesendet wurden (Einheit: 1 Operand).

SWOICF@
(463)

Anzahl der empfangenen
Operanden LW

Der Inhalt dieses Link-Sonderregisters ist nur giiltig, wenn
SB01C8 den Zustand ,1” hat.

Bei der Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die von
der Sub-Master-Station empfangen wurden (Einheit:

1 0perand).

Bei der Sub-Master-Station:

Es wird die Anzahl der Operanden LW gespeichert, die von
der Master-Station empfangen wurden (Einheit: 1 Operand).

Tab. A-5:

Link-Sonderregister

® Wird von der Programmier-Software fiir den Netzwerktest verwendet.

@ Nur gliltig, wenn SB0047 den Zustand ,0” hat. Nimmt SB0047 den Zustand ,1" an (Fehler), wird der letzte Zustand
gespeichert.

® Beieinem schwerwiegenden Fehler wird der Betrieb der SPS-CPU gestoppt.

@: Link-Sonderregister ist verfiigbar; O: Link-Sonderregister steht nicht zur Verfiigung

MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke



Anhang

Link-Sonderregister

Bei einem geringfligigen Fehler wird der Betrieb der SPS-CPU fortgesetzt.

Werden die in SW00B8 bis SW00C7 gespeicherten Werte (Anzahl der Fehler) tiber einen groen Zeitraum stetig erhoht,
deutet das nicht auf ein Problem hin. Steigen sie aber in kurzer Zeit stark an (beispielsweise beim Beobachten mit einem
Programmierwerkzeug), deutet dies auf einen Leitungsfehler hin.

Dieser Zdhler wird eventuell auch beim Einschalten der Versorgungsspannung oder bei einem RESET erh6ht. Dies ist aber
kein Fehler. Wenn die Anzahl der Wiederholungsversuche vor dem Beginn des Datenaustausches nicht bené&tigt wird,
sollte der Zahler durch SB0O005 geldscht werden.

Eine Anforderung zur Schleifenumschaltung wird von der Station ausgegeben, die zuerst einen Fehler in der Schleife

erkannt hat. Aus diesem Grund kdnnen auch andere Stationsnummern gespeichert werden als die Nummern der Statio-
nen an den beiden Enden einer Schleife.
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Sondermerker (SM) fiir dezentrale E/A-Stationen Anhang

A.5 Sondermerker (SM) fliir dezentrale E/A-Stationen

Sondermerker (SM) sind interne Merker, deren Anwendung in der SPS festgelegt ist. Aus diesem
Grund koénnen sie nicht wie normale Merker (M) in Ablaufprogrammen verwendet werden. Sie kon-
nen jedoch zur Steuerung der CPU oder eines dezentralen E/A-Moduls gesetzt oder zuriickgesetzt

werden.

Verwenden Sie eine Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2), um den
Zustand der Sondermerker eines dezentralen E/A-Moduls zu priifen oder um einen Merker zu setzen
oder zurlickzusetzen. Das Programmierwerkzeug kann dazu an die Master-Station oder das dezen-
trale E/A-Modul angeschlossen werden.

Die folgenden Tabellen zeigen nur die Sondermerker, die fiir dezentrale E/A-Module gliltig sind. Die
Eintrdge in diesen Tabellen haben die folgenden Bedeutungen:

Tabelleniiberschrift

Bedeutung

Adresse Zeigt die Adresse des Sondermerkers.
Name Zeigt die Bezeichnung des Sondermerkers.
Bedeutung Kurzerlduterung der Bedeutung des Sondermerkers.

Beschreibung

Beinhaltet detaillierte Informationen zur Bedeutung des Sondermerkers.

Gesetzt vom
(wenn gesetzt)

Gibt Aufschluss dartiber, ob der Sondermerker vom System oder vom Anwender gesetzt wurde.
<Gesetzt vom>
S : Durch das System gesetzt

u : Durch den Anwender gesetzt (im Ablaufprogramm, durch ein
Programmierwerkzeug, ein GOT oder im Priifmodus eines anderen
peripheren Geréts)

S/U : Durch das System oder den Anwender gesetzt

Wird nur gezeigt, wenn die Einstellung durch das System vorgenommen wurde.
<Wenn gesetzt>

END-Verarbeitung : Wird wahrend jeder END-Verarbeitung gesetzt.

Initialisierung : Wird nur wahrend der Initialisierung gesetzt (beim Einschalten des
Netzteils oder beim Umschalten der CPU vom STOP-Modus in den
RUN-Modus).

Zustandsanderung : Wird nur nach Auftreten einer Zustandsanderung gesetzt.

Fehler : Wird nur nach Auftreten eines Fehlers gesetzt.

Anweisungsausflihrung : Wird gesetzt, wenn die Anweisung ausgefiihrt wird.

Anforderung : Wird nur gesetzt, wenn eine Nutzeranforderung besteht (durch SM, etc.).

Systemumschaltung  : Wird bei einer redundanten SPS bei der Umschaltung zwischen

aktiven und Standby-System gesetzt.

Zeigt den entsprechenden Diagnosemerker MOCICI] in einer CPU der A-Serie. (Anderung und
Schreibweise, wenn es inhaltliche Anderungen gab.)

A-CPUMSLILI] Wird mit ,Neu” gekennzeichnet, wenn der Sondermerker einer CPU des MELSEC System Q oder

der L-Serie neu hinzugefligt wurde.

Gibt an, fir welche CPU dieser Sondermerker zur Verfligung steht.

® QCPU : Alle CPU-Typen des MELSEC System Q

* Q00J/Q00/Q0 : Basis-SPS-CPUs des MELSEC System Q

® Qn(H) : Hochleistungs-SPS-CPUs des MELSEC System Q

® QnPH : Prozess-CPU-Module Q02PH-, Q06PH-, Q12PH- und Q25PHCPU
Giltig fir: ® QnPRH : Redundante CPU-Module Q12PRH- und Q25PRHCPU

* QnU : Universal-SPS-CPUs des MELSEC System Q

* Q00UJ/Q00U/Q01U :QO0UJCPU, QOOUCPU und QO1UCPU

® |CPU : Alle CPU-Typen der L-Serie

® CPU-Typ : Der Fehlercode gilt nur fiir diesen CPU-Typ

(Beispiele: Q02UCPU, L26CPU-BT)
® Rem : MELSECNET/H Dezentrale E/A-Module

Tab. A-6: Erlduterung zu den Tabellen mit Sondermerkern
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Sondermerker (SM) fiir dezentrale E/A-Stationen

Ausfuihrliche Informationen zu den folgenden Themen finden Sie in diesen Handbiichern:

® CPU-Module — Bedienungsanleitungen der einzelnen CPU-Module

@ Ablaufsprache — Programmieranleitung Ablaufsprache (AS)

HINWEIS Verdndern Sie durch ein Programm oder durch Testfunktionen der Programmier-Software nicht
den Zustand von Sondermerkern, die durch das System gesetzt oder zuriickgesetzt werden. Wenn
dies nicht beachtet wird, kann es zu Systemausfallen oder Kommunikationsfehlern kommen.

A.5.1 Informationen zur Fehlerdiagnose
f Gesetzt vom A-CPU AT
Adresse Name Bedeutung Beschreibung (wenn gesetzt) Mo Giiltig fiir:
® Wird auf ,1” gesetzt, wenn bei
der Diagnose ein thler an(H)
0% Kein Fehl erkannt wurde. (Wird auch nPH
SMO Diagnosefehler " eintenler durch einen Fehlermerker oder . I?I Neu n
A1 Fehler der CHK-Anweisung gesetzt.) (Fehler) QnPR
o Nach Beseitigung des Fehlers Rem
bleibt der Merker gesetzt.
,0" Kein Fehler mit der ® Wird auf 1 gesetzt, wenn bei der Selbstdiagnose ein Feh- Qn(H)
Selbstdiagnose- Selbstdiagnose ler erkannt wurde. (Wird nicht durch einen Fehlermerker S QnPH
S fehler erkannt oder der CHK-Anweisung gesetzt.) (Fehler) M9008 QuPRH
1" Fehler ® Nach Beseitigung des Fehlers bleibt der Merker gesetzt. Rem
Al . 0" Keine allgemeinen
Ms Feﬁlzr:elne Fehlerinformationen | Wird bei gesetztem SMO und vorhandener allgemeiner Fehlerin- S Neu
informationen e .A”gemEi.ne Fehler- formation auf EIN gesetzt. (Fehler)
informationen
Qcpy
spezifisch 0 Keine spezifischen LCPU
pezilische Fehlerinformationen | Wird bei gesetztem SMO und vorhandener spezifischer Fehlerin- S
sM16 Fehler- i formation auf EIN gesetzt. (Fehler) Neu Rem
informationen A §pe2|ﬂsche Fehler- g .
informationen
Fehler . N . ) N
SM50 o 0" — ,1": Fehler [6schen | Ein Fehler wird zuriickgesetzt. U Neu
zuriicksetzen
® Der Merker wird gesetzt, sobald bei einem der Ausgangs-
o Normal module die Sicherung als defekt erkannt wurde.
: Normal
. " ) ® Der Merker bleibt auch nach Riickkehr in den Normalzu- S QcPu
SM60 Sicherung defekt | 1 gg:i:rluwétdefekter stand gesetzt. (Fehler) M9000 Rem
® Die Sicherung wird auch bei Modulen gepriift, die in dezen-
tralen E/A-Stationen installiert sind.
® Wird gesetzt, wenn sich der aktuelle Status der E/A-Module
nach dem Einschalten der Versorgungsspannung von der
) . | registrierten Information unterscheidet. QCPU
SM61 Vergleichsfefler |,0" Norma ® Der Merker bleibt auch nach Riickkehr in den Normalzu- 5 M9002 LCPU
E/A-Module 1% Fehler (Fehler)
stand gesetzt. Rem
® DerVergleich der E/A-Module wird auch mit einer dezentra-
len E/A-Stationen ausgefiihrt.
Tab. A-7:  Sondermerker mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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A.5.2 Systeminformationen
f Gesetzt vom A-CPU AT
Adresse Name Bedeutung Beschreibung (wenn gesetzt) Mo Giiltig fiir:
0" Operandentest
noch nicht ) ) I
SM206 Status des ausgefiihrt Dieser Sondermerker wird gesetzt, wenn durch die Program- S Neu Rem
Operandentest B mier-Software ein Operandentest ausgefiihrt wird. (Anforderung)
41" Operandentest
wurde ausgefiihrt
Leseanforderung fiir A Keine Bei gesetztem Merker werden die Uhrdaten in die Register Qe
Verarbeit
M213 Uhrdaten erarberting SD210 bis SD213 als BCD-Werte eingelesen. v M3028 LCPU
1"t Anforderung Rem
Qn(H)
M50 Hochste E/A-Adresse | 0" Keine Verarbeitung | Wird dieser Merker gesetzt, wird die hichste E/A-Adresse gele- U Neu QnPH
lesen 1% Lesen sen und in das Register SD250 geschrieben. QnPRH
Rem
Wird gesetzt, wenn bei einem der installierten CC-Link-Module Qn(H)
,0” Normal ein (C-Link Fehler erkannt wurde. QnPH
SM280 (C-Link Fehl " N
nikcrener 1% Fehler Wird zuriickgesetzt, wenn der normale Betriebszustand wieder | (Zustandsénderung) e QnPRH
hergestellt wird. Rem
Tab. A-8:  Sondermerker mit Systeminformationen
A.5.3 Zyklusinformationen
. Gesetzt vom A-CPU Giilti
Adresse Name Bedeutung Beschreibung (wenn gesetzt) MOCICIC] fiir:
Wenn dieser Merk 0" auf 1" wechselt, wird d ant
- ) 0" Keine Verarbeit enn dieser Merker von ,0” auf ,1” wechselt, wird das PH
SM551 i/le(:;:Ies '?et:er;a” eines Lelne CramERNg | cerviceintervall des Moduls gelesen, das in SD550 festge- U Neu QnPRH
A% Lesen legtist und in SD551 und SD552 gespeichert. Qn
Rem
Tab. A-9:  Sondermerker mit Zyklusinformationen
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A.5.4 Informationen zu redundanten Netzteilen
Gesetztvom A-CPU
Adresse Name Bedeutung Beschreibung (wenn Giiltig fiir:
gesetzt) ML)
® Dieser Merker wird gesetzt, wenn bei einem oder meh-
reren redundanten Netzteilen festgestellt wurde, dass
,0”: Kein redundantes die Versorgungsspannung ausgeschaltet ist.
Netzteil mit ® Wenn in SD1780 ein Bit gesetzt ist, wird auch SM1780
ausgeschalteter gesetzt
Versorgungsspannung |
SM1780 Kennung fiir ausgeschaltete entdeckt ® Wenn alle Bits in SD1780 zuriickgesetzt sind, wird auch
Vi SM1780 zuriickgesetzt.
ersorgungsspanntng , 1"t Redundantes Netzteil mit auricgesetz
ausgeschalteter ® Dieser Merker wird zuriickgesetzt, wenn als Hauptbau-
Versorgungsspannung gruppentager kein Hauptbaugruppentger fiir ein red-
entdeckt undantes System (Q38RB) verwendet wird.
® |n einem Multi-CPU-System wird dieser Merker nur in
der CPU Nr. 1 gesetzt.
® Dieser Merker wird gesetzt, wenn festgestellt wurde,
dass ein oder mehrere redundante Netzteile defekt
sind.
L ® Wennin SD1781 ein Bit gesetzt ist, wird auch SM1781
0" Kein defektes gesetzt. W@
redundantes Netzteil o Wenn alle Bits in SD1781 aurickdesetztsind.wird auch n
SM1781 Kennung fiir defektes Netzteil entdeckt SNT;];';] zeuriljcSI:nesetzt Zurlickgesetzt sind, wird auc S Neu QPH®
1" Defektes redundantes gesetzt (END- QnPRH
Netzteil entdeckt ® Dieser Merker wird zuriickgesetzt, wenn als Hauptbau- | Verarbeitung) QU@
gruppentrager kein Hauptbaugruppentrager fiir ein R
redundantes System (Q38RB) verwendet wird. em
® |n einem Multi-CPU-System wird dieser Merker nur in
der CPUNr. 1 gesetzt.
® Wird gesetzt, wenn bei den Netzteilen 1 und 2 minde-
stens ein kurzzeitiger Ausfall der Eingangsspannung
Kurzzeitiaer Soannunasausfall aufgetreten ist. Dieser Merker bleibt auch nach der Wie-
SM1782 urzz : Ig' pannungsau derkehr der Spannung gesetzt.
bei Netzteil 1 o ! .
0" Eswurde kein ® Beim Einschalten der CPU werden die Merker fiir Netz-
kurzzeitiger teil Tund 2 (SM1782 und SM1783) zuriickgesetzt.
Spannungsausfall © Wird die Eingangsspannung eines der redundanten
registriert Netzteile ausgeschaltet, wird auch der entsprechende
1" Spannung ist kurzzeitig Merker ausgeschaltet.
Kurzzeitiger Spannungsausfall ausgefallen ® Diese Merker \(lverden'zurtickgesetzt, wenn aIs Hal{pt-‘
SM1783 bei Netzteil 2@ baugruppentréger kein Hauptbaugruppentrager fiir ein
redundantes System (Q38RB) verwendet wird.
® |n einem Multi-CPU-System werden diese Merker nurin
der CPU Nr. 1 gesetzt.

Tab. A-10: Sondermerker mit Informationen zu redundanten Netzteilen

@ Netzteil 1“ ist das Netzteil, das auf dem mit POWER 1 bezeichneten Steckplatz eines redundanten Baugruppentragers
installiert ist (Q38RB/Q68RB/Q65WRB).

€ JNetzteil 2” ist das Netzteil, das auf dem mit POWER 2 bezeichneten Steckplatz eines redundanten Baugruppentragers
installiert ist (Q38RB/Q68RB/Q65WRB).

® Gilt fiir CPU-Module ab der Seriennummer 07032...
In einem Multi-CPU-System gilt dies jedoch fiir alle CPU-Module ab der Seriennummer 07032...

@ Gilt fiir CPU-Module ab der Seriennummer 10042...
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A.6 Sonderregister (SD) fiir dezentrale E/A-Stationen

Sonderregister (Operandenkennzeichen: SD) sind interne Register mit einer festgelegten Aufgabe
innerhalb der SPS.

Aus diesem Grund ist es nicht moglich, diese Register in der gleichen Weise von Ablaufprogrammen
nutzen zu lassen wie normale Register. Zur Steuerung der CPU oder eines dezentralen E/A-Moduls ist
es jedoch moglich, Daten in diese Register zu schreiben. Die in den Sonderregister gespeicherten
Daten werden im bindren Format abgespeichert, es sei denn, es wird ein anderes Format gefordert.

Verwenden Sie eine Programmier-Software (GX Developer, GX IEC Developer, GX Works2) oder READ/
WRITE-Anweisungen im Ablaufprogramm, um den Inhalt der Sonderregister eines dezentralen E/A-
Moduls zu lesen oder zu verdndern. Das Programmierwerkzeug kann dazu an die Master-Station oder
das dezentrale E/A-Modul angeschlossen werden.

Die Tabellen in diesem Abschnitt zeigen nur die Sonderregister, die fiir dezentrale E/A-Module gliltig
sind. Die Eintrdge in diesen Tabellen haben die folgenden Bedeutungen:

Tabelleniiberschrift | Bedeutung

Adresse Zeigt die Adresse des Sonderregisters.

Name Zeigt die Bezeichnung des Sonderregisters.

Bedeutung Kurzerlduterung der Bedeutung des v.

Beschreibung Beinhaltet detaillierte Informationen zur Bedeutung des Sonderregisters.

Gibt Aufschluss dartiber, ob der Inhalt des Sonderregisters vom System oder vom Anwender ver-
andert wurde.

<Gesetzt vom>
S : Durch das System verdndert

U : Durch den Anwender verandert (im Ablaufprogramm, durch ein
Programmierwerkzeug, ein GOT oder im Priifmodus eines anderen
peripheren Geréts)

S/U : Durch das System oder den Anwender verdndert

Wird nur gezeigt, wenn die Einstellung durch das System vorgenommen wurde.

Gesetzt vom <Wenn gesetzt>
(wenn gesetzt) END-Verarbeitung : Wird wahrend jeder END-Verarbeitung verandert.
Initialisierung : Wird nur wahrend der Initialisierung verdndert (beim Einschalten des
Netzteils oder beim Umschalten der CPU vom STOP-Modus in den
RUN-Modus).
Zustandsanderung : Wird nur nach Auftreten einer Zustandsanderung verandert.
Fehler : Wird nur nach Auftreten eines Fehlers verandert.
Anweisungsausfiihrung : Wird verandert, wenn die Anweisung ausgefiihrt wird.
Anforderung : Wird nur verdndert, wenn eine Nutzeranforderung besteht
(durch SM, etc.).
Systemumschaltung  : Wird bei einer redundanten SPS bei der Umschaltung zwischen

aktiven und Standby-System verdndert.

Zeigt das entsprechende Diagnoseregister D9J in einer CPU der A-Serie. (Anderung und
A-CPU Register Schreibweise, wenn es inhaltliche Anderungen gab.)

DolI Wird mit ,Neu” gekennzeichnet, wenn das Sonderregister einer CPU des MELSEC System Q oder
der L-Serie neu hinzugefiigt wurde.

Gibt an, fr welche CPU dieses Sonderregister zur Verfligung steht.

* QCPU : Alle CPU-Typen des MELSEC System Q

* Q00J/Q00/Q0 : Basis-SPS-CPUs des MELSEC System Q

® Qn(H) : Hochleistungs-SPS-CPUs des MELSEC System Q

® QnPH : Prozess-CPU-Module Q02PH-, Q06PH-, Q12PH- und Q25PHCPU
Giltig fir: ® QnPRH : Redundante CPU-Module Q12PRH- und Q25PRHCPU

* QnU : Universal-SPS-CPUs des MELSEC System Q

® Q00UJ/Q00U/Q01U : QO0UJCPU, QOOUCPU und Q01UCPU

* |CPU : Alle CPU-Typen der L-Serie

® CPU-Typ : Der Fehlercode gilt nur fiir diesen CPU-Typ

(Beispiele: Q02UCPU, L26CPU-BT)
® Rem : MELSECNET/H Dezentrale E/A-Module

Tab. A-11: Erlduterung zu den Tabellen mit Sonderregistern
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Ausfuihrliche Informationen zu den folgenden Themen finden Sie in diesen Handbiichern:
® CPU-Module — Bedienungsanleitungen der einzelnen CPU-Module

@ Ablaufsprache — Programmieranleitung Ablaufsprache (AS)

HINWEIS Verdndern Sie durch ein Programm oder durch Testfunktionen der Programmier-Software nicht
den Inhalt von Sonderregistern, die durch das System verandert werden. Wird dies nicht beachtet,
kann es zu Systemausfallen oder Kommunikationsfehlern kommen.

A.6.1 Informationen zur Fehlerdiagnose

A-CPU- .
Gesetzt vom Register Gq!tl

Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn gesetzt) e iir:

® Der Fehlercode der von der Diagnosefunktion entdeckten Fehler QcPu

) ) wird im bindren Format gespeichert. S _ D9008
SDO Diagnosefehler | Diagnose-Fehlercode . o ) Lo Gedndertes For- LCPU
® Die Inhalte sind identisch mit den letzten Fehlerereignisinfor- (Fehler) mat Rem

mationen.

Jahr (die letzten zwei Stellen) und Monat, in dem der Inhalt von SDO
aktualisiert wurde.

Die Daten werden im zweistelligen BCD-Code gespeichert.

SD1 Beispiel: Oktober 1995

H9510

b15 b8 b7 b0
Jahr (0 bis 99) ‘ Monat (1 bis 12)

Tag und Stunde, an dem der Inhalt von SDO aktualisiert wurde. Die
Daten werden im zweistelligen BCD-Code gespeichert. QCPU

Datum und Uhrzeit des Auftretens eines Dia- | Beispiel: 22 Uhr am 25. des Monats S
SD2 gnosefehlers H2522 (Fehler)

b15 b8 b7 b0
Tag (1 bis 31) Stunde (0 bis 23)

Neu LCPU
Rem

Minute und Sekunde der Aktualisierung des Inhalts von SDO. Die

Daten werden im zweistelligen BCD-Code gespeichert.

Beispiel: 35 Minuten 48 Sekunden

5D3 H3548

b15 b8 b7 b0
Minute (0 bis 59) Sekunde (0 bis 59)

Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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Anhang

Adresse

Name

Bedeutung

Beschreibung

Gesetzt vom
(wenn gesetzt)

A-CPU-
Register
D9LICI]

Giiltig
fiir:

SD4

Kategorien der
Fehlerinformatio-
nen

Kategorie-Codes der
Fehlerinformationen

Mit Hilfe der Kategorie-Codes ist es mdglich zu erkennen, welche Art
der Information in dem Bereich der allgemeinen Fehlerinformation
(SD5 bis SD15) und dem Bereich der spezifischen Fehlerinformation
(SD16 bis SD26 ) gespeichert sind.

b15 b8 b7 b0

Spezifische Allgemeine
Fehlerinformationen Fehlerinformationen

Die Kategorie-Codes der allgemeinen Fehlerinformation werden wie
folgt gespeichert:
0: Kein Fehler
Modul-Nr. (Steckplatz-/CPU-/Baugruppentrager-Nr.) O@
Dateiname/ Laufwerksname
Zeit (eingestellter Wert )
Lokalisierung des Programmfehlers
Grund der Umschaltung (nur bei einer redundanten CPU)
Grund/Griinde fiir eine Uberschreitung der GroRe der
Tracking-Daten (nur bei einer redundanten CPU)
7: Baugruppentrager-Nr./Netzteil-Nr. (auBer bei einer
Universal-SPS-CPU und einer LCPU bis zur Seriennr. 10041...
8: Klassifizierung der Tracking-Daten (nur bei einer
redundanten CPU)

AN A s

@ Beieinem Multi-CPU-System wird entsprechend des Fehlers die Modul- oder die
CPU-Nr. gespeichert. (Obes ich bei dem gespeicherten Wert um eine Modul-Nr.
oder CPU-Nr. handelt, kann anhand des Fehlercodes ermittelt werden.) CPU Nr.
1:1,CPUNr.2:2, CPUN. 3:3, CPUNr. 4: 4

@ Bei einer LCPU wird nur die Steckplatz-Nr. gespeichert.

Die Kategorie-Codes der spezifischen Fehlerinformation werden wie
folgt gespeichert:
0: Kein Fehler
1: (Nicht vergeben)
Dateiname/ Laufwerksname
Zeit (tatsachlich gemessener Wert )
Lokalisierung des Programmfehlers
Nummer des Parameters
Nummer des Fehlermerkers

NSV s W N

Nummer der Funktionsstdrung der Priifanweisung
(AuBer bei einer Basis-SPS-CPU, Universal-SPS-CPU
oder CPU der L-Serie.

8: Grund/Griinde fiir einen Fehler bei der System-
umschaltung (nur bei einer redundanten CPU)

9: Informationen zum Fehler (nur bei einer LCPU)

12: Informationen zur Datei-Diagnose (nur bei einer
Universal-SPS-CPU oder CPU der L-Serie)

13: Parameter-Nr./CPU-Nr. (nur bei einer Universal-SPS-CPU

S
(Fehler)

Neu

QCPU
LCPY
Rem

Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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A-CPU- -
Gesetzt vom Register Giiltig

Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn gesetzt) ne fiir:

® Die zu den Fehlercodes (SD0) korrespondierenden allgemeinen
Informationen werden hier gespeichert.

505 ® Eswerden die folgenden vier Arten von Informationen

gespeichert.

® Der Typ der allgemeinen Fehlerinformationen kann aus dem in
SD4 gespeicherten ,Kategorie-Codes der allgemeinen Fehlerin-
formationen” ermittelt werden. (Der als , Kategorie-Code der
SD6 allgemeinen Fehlerinformationen” gespeicherte Wert ent-
spricht den folgenden Punkten (1) bis (4).

(1) Modul-Nr.

7 Adresse | Bedeutung

oM Steckplatz-Nr./CPU-Nr./Baugruppentrager-
> \r. O2EOG

SMé6 E/A-Adresse ©

SM7
SD8 SM8
SM9
SM10

SM11 (Frei)
SM12
SM13
SM14

SD9

SM15

@ Bejeinem Multi-CPU-System wird entsprechend des Fehlers die Modul- oder
die CPU-Nr. gespeichert. (Ob es sich bei dem gespeicherten Wert um eine
Modul-Nr. oder CPU-Nr. handelt, kann mithilfe des Fehlercodes ermittelt wer- Qcpy

SD10

Allgemeine Fehlerinformationen

den.) (CPUNr.1:1, CPUNr. 2:2, CPUNr. 3:3, CPUNr. 4:4) S
(Fehler) Neu LCPU

@ st bei einem Modul in einer dezentralen E/A-Station des MELSECNET/H eine Rem
Sicherung defekt oder tritt bei diesem Modul ein Vergleichsfehler auf, wird die
Netzwerk-Nr. in den 8 hdherwertigen Bits und die Stations-Nr. in den 8 nied-
rigwertigen Bits gespeichert. Um festzustellen, bei welchem Modul ein Fehler
aufgetreten ist, kann die E/A-Adresse ausgewertet werden.

® Wird von einer Basis-SPS-CPU des MELSEC System Q eine Anweisung fiir einen

SD11

Steckplatzausgefiihrt, auf dem kein Modulinstalliert werden kann, wird in SD5
der Wert 255" eingetragen.

SD12 @ Die Definitionen der Baugruppentrager-Nr. und der Steckplatz-Nr. sind wie
folgt:
[Baugruppentrager-Nr.].

Baugruppen-

triger-Nr. Definition

SD13 0 Hauptbaugruppentrager

Erweiterungsbaugruppentréger.
Die Baugruppentrager-Nr. gibt die mit den Steck-
1bis7 briicken eingestellte Nr. der Erweiterungsstufe an.

Beispiel: Erweiterungsstufe 1=>
Baugruppentrager-Nr. =1

sD14 [Steckplatz-Nr.]

Die Steckplatz-Nr. gibt an, auf welchem Steckplatz ein fehlerhaftes Modul
installiertist. Der E/A-Steckplatz 0 (rechts neben dem CPU-Steckplatz) wird als
,Steckplatz-Nr. 0" angegeben. Die Steckplatz-Nummern sind vom Haupthau-
gruppentrager bis zum 7. Erweit t ppentrager fortlaufend num-
meriert. Wurde die Anzahl der Steckpldtze in den SPS-Parametern eingestellt,
werden die Steckplatz-Nummern entsprechend der eingestellten Anzahl der
Steckpldtze zugeordnet.

SD15 ® st ein Modul nicht wie eingestellt auf einen Steckplatz installiert, wird FFH
gespeichert.

® Istin SD6 (E/A-Adr.) FFFFH eingetragen, bedeutet dies, dass die E/A-Adresse
2.B.wegen einer Uberlappung in der E/A-Zuordnung der SPS-Parameter nicht
erkannt werden kann. Werten Sie in diesem Fall SD5 aus, um das fehlerhafte
Modul zu finden.

Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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A-CPU- —
. Gesetzt vom ; Giilti
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung e et) Register ﬁj,-g
9 D90 :
(2) Dateiname/Laufwerksname
S5 Beispiel:
Dateiname = ABCDEFGH.JK
Adresse Bedeutung
SD5 Laufwerk 15 b0
SD6 SD6 B A
sD7 Dateiname
(ASCII-Code: 8 Zeichen) = ¢
SD8 F =
SD9 H G
D7 SD10 Erweiterungq 2En() ! )
SD11 | (ASCIl-Code: 3 Zeichen) K J
sD12
sD13 Frei
SD14
s08 SD15
(3) Zeit (eingestellter Wert)
Adresse Bedeutung
509 SD5  |Zeit: 1ps-Schritte (0-
: 1ps-Schritte (0-999 us)
SD6 | Zeit: Tms-Schritte (0-65535 ms)
SD7
Sb8
SD10 SD9 QCPU
. . . SD10 S
Allgemeine Fehlerinformationen o1t Frei (Fehler) Neu LCPU
sD12 Rem
SD13
SD11
SD14
SD15
(4) Lokalisierung des Programmfehlers
SD12
Adresse Bedeutung
SD5
SD6 Dateiname
D13 sSD7 (ASClI-Code: 8 Zeichen)
SD8
SD9 |Erweiterung Q| 2En(.)
SD10 | (ASCIl-Code: 3 Zeichen)
SD11 Muster *
SD14
SD12 Block-Nr.
SD13 Schritt-/Transitions-Nr.
SD14 Ablaufschritt-Nr. (L)
SD15 Ablaufschritt-Nr. (H)
*Belegung des Musters
D15 o= 32 1 oje-(sem. )
“- AS-Block vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)
: -Block vorhanden nicht vornanden
nicht verwendet AS-Schritt vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)
AS-Transiton vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)

@ Bedeutung der Erweiterungen der Dateinamen

SD, SDp+1
Hoherwertiges | Niederwertiges | Hoherwertiges | Erweiterung | Datei-Typ
Byte Byte Byte
5TH 50H 4TH QPA Parameter
511 50H 474 QPG Programme
5TH 43H 444 Q Operandenkommentare
5TH 444 494 QDI Anfangswerte von Operanden
5TH 44y 52H QDR File-Register
514 m A L Lokal Operanden (Bei MELSEC System Q Hochleistungs-SPS-CPUs, Prozess-CPUs, redundanten CPUs,
Universal-SPS-CPUs und CPUs der L-Serie.)
514 Sa a a Is):|tesl|]> ;/_ocnpfje;mugldin(%—Jzadceer(Eg:fr\ilee.i)stungs—SPS—CPUs, Prozess-CPUs, redundanten CPUs, Univer-
5TH 46K 444 QFD Fehlerdaten (Bei MELSEC System Q Hochleistungs-SPS-CPUs, Prozess-CPUs und redundanten CPUs)
S 53 >4 ot ?I?aaetlell\AﬂEI{SS:(Zi\sl'(SeTrflSQDlixererﬁgleellsSuggUs und CPUs der L-Serie.)

Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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A-CPU- -
. zt vom H Iti
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung J:;:tgte s:tzt) Register G;‘ﬁ:,g
DL ’
® Die zu den Fehlercodes (SDO) korrespondierenden spezifischen
Informationen werden hier gespeichert.
SD16 . . .
® Eswerden die folgenden sieben Arten von Informationen
gespeichert.
® Der Typ der allgemeinen Fehlerinformationen kann aus dem in
SD4 gespeicherten ,Kategorie-Codes der spezifischen Fehlerin-
SD17 formation” ermittelt werden. (Der als , Kategorie-Code der spe-
zifischen Fehlerinformationen” gespeicherte Wert entspricht
den folgenden Punkten (1) bis (7).
(1) Dieser Code ist nicht vergeben.
(2) Dateiname/Laufwerksname
sD18 Beispiel:
Dateiname = ABCDEFGH.LK
Nummer Bedeutung
SD16 Laufwerk b15 ]
SD19 sD17 B A
sD1s Dateiname . D c
SD19 (ASClI-Code: 8 Zeichen) F E
SD20 H G
SD21  [Erweiterung® 2B () |
SD20 SD22 (ASClI-Code: 3 Zeichen) K J
SD23
SD24 Frei
SD25
SD26
SD21
(3) Zeit (gemessener Wert)
Nummer Bedeutung
SD16 | Zeit: 1 ps-Schritte (0-999 us) S QCPU
Spezifische Fehlerinformationen it 1 ms-Schritte (0— Neu LCPU
0 P SD17 | Zeit: 1 ms-Schritte (0-65535 ms) (Fehler)
sD18 Rem
sD19
SD20
sD21
SD22 Frei
SD23
sD23
SD24
SD25
SD26
SD24 -
(4) Lokalisierung des Programmfehlers
Nummer Bedeutung
sD16
SD17 Dateiname
D25 SD1s |  (ASCl-Code: 8 Zeichen)
SD19
SD20 Erweiterung(D 2EH()
SD21 (ASCII-Code: 3 Zeichen)
SD22 Muster*
SD23 Block-Nr.
SD24 Schritt-/Transitions-Nr.
SD25 Ablaufschritt-Nr. (L)
SD26 Ablaufschritt-Nr. (H)
SD26
*Belegung des Musters:
|4 (BitNr.)
f AS-Block vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)
nicht verwendet AS-Schritt vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)
AS-Transition vorhanden (1) / nicht vorhanden (0)
@ Die Erweiterungen sind in der Tabelle auf der vorherigen Seite beschrieben.

Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
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A-CPU- -
. Gesetzt vom A Giiltig
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung Register -
(wenn gesetzt) pOLI] fiir:
D16 (5) Parameter-Nummer (6) Fehlermerker-Nummer
(7) CHK-Anweisungs-
SD17 Fehlfunktions-Nr.
SD18 Adresse |Bedeutung Adresse Bedeutung
19 SD16 | Parameter-Nr.* SD16 Nr.
SD17 SD17
SD20 SD18 SD18
SD19 SD19 G QcPy
$D21 Spezifische Fehlerinformationen SD20 SD20 (Fehlen Neu LCPU
R
SD22 Sb2t Frei Sb21 Frei em
SD22 SD22
SD23 sD23 SD23
Sb24 SD24
524 SD25 SD25
SD25 SD26 SD26
026 * Nahere Hinweise zu den Parameter-Nummern enthalten die Bedienungsanlei-
tungen der CPU-Module.
Riick i Fehl d oy
SD50 licksetzen eiines | Fe ernummer des Speichert die Fehlernummer des zuriickgesetzten Fehlers. I Neu LCPU
Fehlers zuriickgesetzten Fehlers
Rem
® Der Inhalt dieses Register wird bei jedem Spannungsabfall, bei
dem die Eingangsspannung wahrend des Betriehs um mehr als QcPU
Abfall der Versor- | Haufigkeit der Span- 15 % (AC) bzw. 35 % (DC) der Nennspannung sinkt, um , 1" S
SD53 . hoh D9005 LCPU
gungsspannung | nungsabfalle erhoht. (Fehler)
® Der Zahler zahlt fortlaufend Rem
(0=>32767 =>-32768 =>0).
Nummer der Nummer des Moduls Der hier gespeicherte Wert ist die unterste Stationsadresse des S QCPU
SD60 defekten dessen Sicherung defekt ) . ) D9000
) ) Moduls, dessen Sicherung defekt ist, geteilt durch 16. (Fehler) Rem
Sicherung ist
) Nummer des Moduls, o ) ) QcPu
5D61 Vgrglelchsfehler bei dem der Vergleichs- Die niedrigere Moduladresse, bei dem der Vergleichsfehler zuerst S D9002 LCPU
mit E/A-Modul ; erkannt wurde. (Fehler)
fehler vorliegt Rem
K96: 9600 Bit/s, K192: 19,2 kBit/s, K384: 38,4 kBit/s, Qn(H)
. K576: 57,6 kBit/s, K1152: 115,2 kBit/s
Ubertragungsge- | Speicher fiir die einge- i ) ird die b hwindiakeit d QnPH
SD105 schwindigkeit fiir | stellte Ubertragungsge- In diesem Rgglsterer ie ) ertragqngsgesc Windlg e!t er S Neu QnPRH
CH1 (RS232) schwindigkeit. RS232-Schnittstelle auch dann gespeichert, wenn iiber eine andere W@
Schnittstelle kommuniziert wird. (Wurde keine Verbindung herge- n
stellt, enthdlt dieses Register den Wert ,1152".) Rem
Tab. A-12: Sonderregister mit Informationen zur Fehlerdiagnose
@ Nicht bei Universal-SPS-CPUs mit integrierter Ethernet-Schnittstelle.
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Anhang Sonderregister (SD) fuir dezentrale E/A-Stationen

A.6.2 Systeminformationen

Gesetzt vom A-CPU-

Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) poICIC]

Der Zustand des Betriebsartenschalters des dezentralen
E/A-Moduls wird im folgenden Format gespeichert:

Zustand des B15 B4 B3 BO
5200 Schaltzustand (PU-Betriebsartenschalters [ [ ] S Neu Rem
Nicht belegt (1)
@ : Esistimmer der Wert 1 (STOP) gespeichert.
Die Betriebsart des dezentralen E/A-Moduls wird im folgenden Format
gespeichert:
B15 B4 B3 BO
SD203 Betriebsart der SPS-CPU ‘ [~ T S Neu Rem

Nicht belegt (1)

@: Esistimmer der Wert 2 (STOP) gespeichert.

Wird durch die Programmier-Software ein Operandentest ausgefiihrt,
enthdlt dieses Sonderregister die folgenden Informationen:

des0 ; 0: Test wurde noch nicht ausgefiihrt S
5D206 Status des Operandentest 1. Test fiir Operanden X wird ausgefiihrt (Anforderung) Neu Rem
2: Test fiir Operanden Y wird ausgefiihrt
3: Test fiir Operanden X und Y wird ausgefiihrt
Das Jahr (die letzten 2 Stellen) und der Monat werden als BCD-Wert in
Register SD210 gespeichert:
Uhr-Daten
$D210 pls  DIEBIL  DOD7  pd b3 Beispiel: D9025
(Jahr, Monat) | ' HEEERE | Ed | uli993=
—— 9307H
Jahr Monat
Der Tag und die Stunden werden als BCD-Wert in Register SD211
gespeichert:
Uhr-Daten b8 S Qcpy
spp17 | Dawmund o plabll  DOD7  pabd %0 peispiel: (Anforderung) | D9026 LcPU
Uhrzeit (Tag, Stunde) | Dol | Pl | P |§ i ] 31,10Uhr= U
= —— 31704 Rem
Tag Stunde
Die Minuten und die Sekunden werden in Register SD212 BCD-codiert
gespeichert.
Uhr-Daten
D212 : b1s _ bi2b1 DBb7 b4 b3 Beispiel: D9027
(Minute, Sekunde) i 35',48" =
: 3548H
Minute Sekunde
Der Wochentag wird als BCD-Wert in Register SD213 gespeichert.
b15w----b12 b1 1------b8 b7-r-erbd  b3--r---b0
W —
| I T— Wochentag S
spyr3 | Datumund | UbrDaten . ‘ o] Sonntag | | (Anforderung) | Doz o
Uhrzeit (Wochentag) Die ersten zwei Stellen der Rem
Jahreszahl (19 oder 20) 1 | Montag U
2 | Dienstag
3 | Mittwoch
Beispiel: . 4 | Donnerstag
2011, Freitag = 2005H 5| Freitag
6 | Samstag

Tab. A-13: Sonderregister mit Systeminformationen
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Sonderregister (SD) fiir dezentrale E/A-Stationen Anhang
Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) Dol
$D240 S:EHBZELSS:JP_ 0: Automatischer Betrieb Dieses Register dient zur Speicherung der Betriebsart des Baugruppen- Neu
pentrigers 1: Detaillierter Betrieb tragers. (Initialisierung) n()
hld 0: Nur Hauptbaugruppen- QnPH
Anzahl der triger . B - . QnPRH
D241 Erweiterungs- 1bis7: Anzahl der In diesem Register wird die Anzahl der installierten Erweiterungsbau- S Neu R
baugruppen- 15 /. Anzat gruppentrager gespeichert. (Initialisierung) em
triger Erweiterungshau-
gruppentrager
b7 b2 b1 b0
) ‘ Immer 0 ‘ ‘ bis ‘ ‘ ‘ ‘
Unterschei- 0: Baugruppentrager vom Typ L Hauptbaugruppentréger
d“f‘gh QAL] [ JB st installert 1. Erweiterungsbau- an(h)
Zwiscnen : ruppentrager
Betriebsart A gruppentrag PH
012 | Aserie-ung | CeviepsartA) = 2 Enweltorungsbau- | g Ve an
System 1: Baugruppeptraggrvom Typ gruppentrager nitialisierung QnPRH
Q-Baugrup- QB[] [.]ilst installiert bis Rem
pentrager (Betriebsart Q) L » 7 Erweiterungsbau-
gruppentrager
Wenn kein Erweiterungsbaugruppentréager
installiert ist, sind die Bits 1 bis 7 "0"
Die Anzahl der Steckplétze wird fiir den Hauptbaugruppen (HBT) und
die Erweiterungsbaugruppentréger (EBT) in den entsprechenden
D243 Bereichen abgelegt.
. . ' i Qn(H)
b15bisb12  b11bisb8  b7bisb4 b3 bish0 QnPH
. " SD243 3.EBT 2. EBT 1. EBT HBT S
Anzahl der Steckplétze auf Baugruppentrégern - Neu QnPRH
P gruppentiag 0244 | 7.EBT | 6.EBT | GS.EBT | 4.EBT (Initialisierung) an
D244 ® Bej einer QUOUJCPU sind die Bits fiir den dritten bis siebten Erweite- Rem
rungsbaugruppentrager immer ,0”.
® Beieiner QOUCPU, Q01UCPU und Q02UCPU sind die Bits fiir den
fiinften bis siebten Erweiterungsbaugruppentrager immer 0",
Qn(H)
Wird SM250 gesetzt, wird zu den ersten beiden Stellen der letzten S QnPH
installierten E/A-Adresse der Wert 1 addiert und als Binarwert (Anforderung
gespeichert. END) QnPRH
Rem
D250 Hachste installierte E/A-Adresse Neu Q00J/Q00/
Zu den ersten beiden Stellen der letzten installierten E/A-Adresse wird s 1
der Wert 1 addiert und als Bindrwert und in diesem Register (Intialsierung) Qnu
gespeichert. LCPU
Rem
(3) (2) Q)]
b15 ... b12b11 b8}b7‘ ‘ [b4‘b3‘ | b0
NP Np—P—L- 1. Modul
N A 2. Modul
A 3. Modul
4. Modul Qn(H)
$0280 CC-Link- Zustand bei erkannten o ) ) ) S Nel QnPH
Fehler Fehler ® Wenn Xn0 des installierten (C-Link-Moduls eingeschaltet wird, (Fehler) QnPRH
wird das der Station zugeordnete Bit gesetzt. Rem
e
® Wenn entweder Xn1 oder XnF des installierten CC-Link-Moduls aus-
geschaltet wird, wird das der Station zugeordnete Bit gesetzt.
® Die Bits in diesem Bereich werden gesetzt, wenn die CPU nicht mit
dem installiertem CC-Link-Modul kommunizieren kann.
® Die Module werden in der Reihenfolge ihrer Kopf-E/A-Adresse
nummeriert. (Module, fiir die keine Parameter eingestellt sind,
werden nicht gezahlt.)
Tab. A-13: Sonderregister mit Systeminformationen
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Anhang Sonderregister (SD) fuir dezentrale E/A-Stationen

Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) poLICIC]
SD290 Anzahl der Operanden X Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden X
SD291 Anzahl der Operanden Y Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden Y
SD292 Operandenzu- | Anzahl der Operanden M Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden M
D294 }“fsiS"tf‘gh " Anzahl der Operanden B Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden B S \ Qcpy
identisch mi eu
D296 den Parame- | Anzahl der Operanden SB Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden SB (Initialisierung) LR(ePnl]J
SD302 ter-inhalten) | Anzahl der Operanden D Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden D
SD303 Anzahl der Operanden W Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden W
SD304 Anzahl der Operanden SW Aktuell eingestellte Anzahl der Adressen der Operanden SW
® Die hier eingetragene Zeit steht fiir die Kommunikation mit einem
Programmiergerét zur Verfiigung. 00J/Qo0/
® Je groBer der hier eingetragene Wert ist, um so kiirzer wird die zur Qo1
. . N ) H
315 Fiir Kommunikation reservierte Zeit Kom‘r'nunlkaton mltandergn Gera_ten (z.B. serielle Kopplung) zur U Neu Qn(H)
Verfiigung stehende Reaktionszeit. QnPH
® Wenn der Wert auBerhalb des erlaubten Bereiches (1 ms bis 100 QnPRH
ms) liegt, wird er so behandelt, als ob kein Wert eingetragen ist. Rem
Die Zykluszeit verldngert sich um die eingestellte Zeit.
SD340 Anzahl der installierten Module | Zeigt die Anzahl der installierten Module im Ethernet an.
SD341 E/A-Adresse | Ethernet-E/A-Adresse des Moduls -
SD342 Netzwerk-Nr. | Ethernet-Netzwerk-Nr. des Moduls ?{em
SD343 Gruppen-Nr. | Ethernet-Gruppen-Nr. des Moduls
SD344 Informatio- | stations-Nr. | Ethernet-Stations-Nr. des Moduls
nen zum
5D345 ersten Modul ’ Nicht belegt. Die Ethernet IP-Adresse eines Moduls wird im Pufferspei-
und Frei her abael an(H)
D346 cher abgelegt. ot
Ethernet- ' Nicht belegt. Der Ethernet-Fehlercode eines Moduls wird mit einer S !
D347 Information Fre ERRD-Anwgeisung gelesen. (nialieung) | " QnPRH
U@
Slﬁjg Informationen zum zweiten Rem
$D354 Modul
SD355 . : n(H)
bis IMnformatlonen 2um dritten Die Konfiguration ist identisch mit der des ersten Moduls. QnPH
$D361 odul
QnPRH
Slﬁfz Informationen zum vierten QU@
$D368 Modul Rem

Tab. A-13: Sonderregister mit Systeminformationen

@ Gilt fiir Universal-SPS-CPUs aufer QO0UJCPU, QOOUCPU und Q0T1UCPU.
@ Gilt fiir Universal-SPS-CPUs auBer QOOUJCPU, QOOUCPU, Q0TUCPU und Q02UCPU.

A.6.3 Programmzyklus-Informationen

Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) Dol 11
Messung des
SD550 Serwcgnter— Stations-/Modul-Nr. E/A-Adresse des Moduls, dessen Serviceintervall gemessen werden U Neu
valls fiir soll.
Module an(H)
Senvicei 1l des Modul Ist SM551 gesetzt, wird das Intervall gespeichert, nach dem das in QnPH
SD551 (;rsvwérrltt)erva es Moduls SD550 benannte Modul gewartet wird (in 1-ms-Schritten). QnPRH
Service- Bereich: 0 bis 65535 S \ Rem
: eu
intervall . Ist SM551 gesetzt, wird das Intervall gespeichert, nach dem das in (Anforderung)
Serviceintervall des Moduls S .
SD552 SD550 benannte Modul gewartet wird (in 100-ps-Schritten).
(ps-Wert) -
Bereich: 0 bis 900

Tab. A-14: Sonderregister mit Programmzyklus-Informationen

A-44 2= MITSUBISHI ELECTRIC



Sonderregister (SD) fiir dezentrale E/A-Stationen

Anhang

A.6.4 Module mit defekter Sicherung
Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) DL
SD1300 ® Wird bei einem Modul eine defekte Sicherung erkannt, wird in D9100
dem unten abgebildeten Bit-Muster das Bit auf ,1” gesetzt, das
SD1301 D9101
dem entsprechenden E/A-Modul zugeordnet ist. (Wenn die E/
SD1302 A-Adresse in den Parametern eingestellt ist, wird diese Adresse D9102
$D1303 gespeichert) D9103
SD1304 Das Bit-Muster (in Einheitenzu | ® Es werdep guch defekte Sicherunggn in A}Jsgangsquulen D9104 an(H)
16 Bit) zeigt die Module mit erfasst, die in dezentralen E/A-Stationen installiert sind.
sD1305 Module mit | defekter Sicherung an. 09105 QnPH
SD1306 defekter 0: Keine defekte b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 F ﬁl ; D9106 QnPRH
sp1307 | Sicherung Sicherung sp1300 ? 0] 0]l O ? 0l 0l0/olojo/o]o (Fehler) 09107 anu
01308 1: Defekte S|(herung SD1301 tyv@vo 0| 0| 0 v v0v ojo|o0|o0 VOV v0v 0|0 Rem
bis SD1330 Dt g st o Ne
® Nach Austausch der defekten Sicherung wird das entsprechende
SD1331 Bit nicht automatisch zuriickgesetzt. Das Bit muss durch Riickset-
zen der Fehlermeldung geldscht werden.
Tab. A-15: Sonderregister: Module mit defekter Sicherung
A.6.5 E/A-Module mit Vergleichsfehler
Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) DL
SD1400 ® |st nach dem Einschalten der Versorgungsspannung der aktuelle D9116
SD1401 Status eines E/A-Moduls von dem vorgegebenen Status verschie- D9117
den, werden die E/A-Modul-Informationen in diesem Register
5D1402 gespeichert. (Wenn die E/A-Adresse in den Parametern eingestellt D98
$D1403 ist, wird diese Adresse gespeichert.) 09119
SD1404 Das Bit-Muster (in Einheiten zu | ® s werden auch Informationen zu E/A-Modulen erkannt. 09120 n(H)
16 Bit), zeigt die Module mit QnPH
SD1405 E/A-Module Vergleichsfehler an. b151401312011010 b b8 b7 b6 b b4 b3 b2 b1 O s D9121 QnPRH
SD1406 mit Ver- 0: Kein Vergleichsfehler soe} 910 [ i ‘ u [ 0 ‘ 0lele ‘ e [ ° [ 940 [ ol o) (Fehler) D9122 U
gleichsfehler ’ ) 9 sommh olobjwo 0%9 OLOVJO olo OVLOJO oJ Qn
SD1407 1: Vergleichsfehler AR A AR VY SAAARAAV Y & 09123 LCPU
sp1431| 0 (xy)( 0| 0O|[0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O
$D1408 vorhanden (4 : ‘ ' Rem
Vergleichsfehler beim Modul mit der Kopf-
SD1409 E/A-Adresse X/Y1FEO.
bis SD1430 © Nach Austausch des Moduls wird das entsprechende Bit nicht Neu
automatisch zuriickgesetzt. Das Bit muss durch Riicksetzen der
SD1431 I
Fehlermeldung geloscht werden.
Tab. A-16: Sonderregister: E/A-Module mit Vergleichsfehler
MELSEC System Q — MELSECNET/H Dezentrale E/A-Netzwerke A-45
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A.6.6 Informationen zu redundanten Netzteilen
Gesetzt vom A-CPU-
Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) D9LICIC]

® Wenn bei einem redundanten Netzteil (Q63RP oder Q64RP) fest-
gestellt wurde, dass die Eingangsspannung ausgeschaltet st, wird
in diesem Register ein Bit nach dem folgenden Muster gesetzt.

Status der Status der
Eingangsspannung  Eingangsspannung
von Netzteil 2@ von Netzteil 1@

b9 b8 b7 b1 b0

b15
sl [ [ ]] - [T
[ HBT
1.E8T

I L »7.EBT S
D1780 Netzteile mit ausgeschalteter

i (END- Neu
ersorgungsspannung L————————————»HBT Verarbeitung)

t—————» 1.EBT

» 7.EBT
HBT = Hauptbaugruppentrager

EBT = Erweiterungsbaugruppentrager

Gilt fur jedes Bit:

0: Eingangsspannung ist EIN / Kein redundantes Netzteil
1: Eingangsspannung ist AUS

Wird kein redundanter Hauptbaugruppentréger Q38RB verwen-
det, wird eine ,0” gespeichert.

In einem Multi-CPU-System wird der Status in der CPU Nr. 1 2
gespeichert. Qn(H)

Wenn bei einem redundanten Netzteil (Q63RP oder Q64RP) ein QnPH g
Fehler festgestellt wurde, wird in diesem Register ein Bit nach QnPRH
dem folgenden Muster gesetzt. (Nachdem bei einem redundan- U 3)
ten Netzteil ein Fehler erkannt wurde, wird das entsprechende Bit Rem
beim Ausschalten des Netzteils zuriickgesetzt.)

Fehler bei Netzteil 2@ Fehler bei Netzteil 1 @

b9 b8 b7 b1 b0

ol 11111
[y HBT

L »7.EBT S

SD1781 Erkannte Fehler bei Netzteilen

L »HBT (END' Neu
L » 1.EBT Verarbeitung)

» 7.EBT
HBT = Hauptbaugruppentrager
EBT = Erweiterungsbaugruppentrager

Gilt fur jedes Bit:

0: Kein Fehler bei redundantem Netzteil / Kein redundantes
Netzteil

1: Fehler bei redundantem Netzteil (Erkennung ist nur beim
Netzteil moglich)

® Wird kein redundanter Hauptbaugruppentréger Q38RB verwen-
det, wird eine ,0" gespeichert.

® |n einem Multi-CPU-System wird der Status in der CPU Nr. 1
gespeichert.

Tab. A-17: Sonderegister: Informationen zu redundanten Netzteilen
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Sonderregister (SD) fiir dezentrale E/A-Stationen Anhang

Gesetzt vom A-CPU-

Adresse | Name Bedeutung Beschreibung (wenn Register Giiltig fiir:
gesetzt) DL
Zahler fir kurzzeitige Spannungsausfalle bei ® |n diesen Registern werden kurzzeitige Spannungsausfalle bei S
D782 |\ el 1) Netzteil 1 und Netzteil 2 gezahlt. (END-Ver-arbei Neu
® Eswird der Status der Eingangsspannung der Netzteile 1und 2 tung)
tiberwacht, die auf einem redundanter Hauptbaugruppentrager
Q38RB installiert sind.
® Der Status von Netzteil 1 und 2 auf einem redundanten Erweite-
rungsbaugruppentrager wird nicht iiberwacht.
® Beim Einschalten der CPU werden die Zahler fiir Netzteil 1 und 2 ®
geldscht. Qn(H) o
® Wird die Eingangsspannung eines der redundanten Netzteile aus- QnPH
o B o geschaltet, wird auch der entsprechende Zahler geldscht. s QnPRH
SD1783 Zahlerfur :<)urzze|t|ge Spannungsausfalle be ® Beijedem kurzzeitigen Spannungsausfall wird der Z&hleristwert (END- Neu w®
Netzteil 2 um den Wert 1 erhéht. (Der Zahler zahlt von 0 bis 32767 auf- Verarbeitung) Rem

warts, springt dann auf -32768 und zahlt weiter bis 0. Im Monitor-
modus eines Programmierwerkzeugs wird der Zéhlerwert
dadurch im Bereich vom 0 bis 65535 angezeigt.)

Wird als Hauptbaugruppentager kein Hauptbaugruppentéger fiir
ein redundantes System (Q38RB) verwendet, wird eine ,0"
gespeichert.

In einem Multi-CPU-System wird der Zahlerwert in der CPU Nr. 1
gespeichert.

Tab. A-17: Sonderegister: Informationen zu redundanten Netzteilen

JNetzteil 1” ist das Netzteil, das auf dem mit POWER 1 bezeichneten Steckplatz eines redundanten Baugruppentragers
installiert ist (Q38RB/Q68RB/Q65WRB).

JNetzteil 2” ist das Netzteil, das auf dem mit POWER 2 bezeichneten Steckplatz eines redundanten Baugruppentragers
installiert ist (Q38RB/Q68RB/Q65WRB).

Gilt fir CPU-Module ab der Seriennummer 07032...

In einem Multi-CPU-System gilt dies jedoch fiir alle CPU-Module ab der Seriennummer 07032...

Gilt fir CPU-Module ab der Seriennummer 10042...
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